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Dynacode II IP Serielle Dateniibertragung

1 Serielle Datentubertragung

1.1 Steckerbelegung (9-pol. DSUB Buchse)

Pin Signal Beschreibung
2 TxD Datensendeleitung
3 RxD Datenempfangsleitung
PIM 9
5 GND GND-Signal
7 CTS HW-Handshake
8 RTS HW-Handshake

01.25 Schnittstellenbeschreibung 5



Serielle Datenuibertragung

Software-Handshake

Hardware-Handshake

1.2 Anschlussbelegung RS232

Drucksystem (Stecker DSUB 9)
TXDPIN2 ¢
RXDPIN3 e

GND PIN 5

Drucksystem (Stecker DSUB 9)

TXD PIN 2
RXD PIN 3
GND PIN 5

Drucksystem (Stecker DSUB 9)

TXD PIN 2
RXD PIN 3
GND PIN 5
CTSPIN7
RTS PIN 8

Drucksystem (Stecker DSUB 9)

TXD PIN 2
RXD PIN 3
GND PIN 5
CTSPIN7
RTS PIN 8

Dynacode II IP

PC (Buchse DSUB 25)
PIN 3 RXD
PIN 2 TXD
PIN 7 GND

PIN 4 RTS
PIN5 CTS

PIN 6 DSR

PC (Buchse DSUB 9)
PIN 2 RXD
PIN 3 TXD
PIN 5 GND
PIN 7 RTS
PIN 8 CTS

PIN 6 DSR

PC (Buchse DSUB 25)
PIN 3 RXD
PIN 2 TXD
PIN 7 GND
PIN 4 RTS
PIN5 CTS

PC (Buchse DSUB 9)
PIN 2 RXD
PIN 3 TXD
PIN 5 GND
PIN 7 RTS
PIN 8 CTS

Schnittstellenbeschreibung
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Dynacode II IP Parallele Datentibertragung
2 Parallele DatenUbertragung
2.1 Anschlussbelegung
Sighal  Signalname Richtung Funktion
Pin-Nr.
1 STROBE (Eingang) Das STROBE -Signal gibt an, dass Daten
eingelesen werden kénnen. Die Impulsbreite an der
Empféangerleitung muss mindestens 0,5 us betragen
2 DATAO (Eingang) Diese Signale stellen an das Direktdrucksystem
3 DATA 1 (Eingang) gesendete Datenbits dar. Ein HIGH-Pegel entspricht
4 DATA 2 (Eingang) logisch 1, ein LOW-Pegel logisch 0.
5 DATA 3 (Eingang)
6 DATA 4 (Eingang)
7 DATA 5 (Eingang)
8 DATA 6 (Eingang)
9 DATA 7 (Eingang)
10 ACK/ (Ausgang) Ein Impuls von ca. 12 ps, der bei LOW-Pegel den
Dateneingang bestatigt und die weitere
Empfangsbereitschaft des Direktdrucksystems
signalisiert.
11 BUSY (Ausgang) Ein HIGH-Pegel besagt, dass das
Direktdrucksystem keine Daten empfangen kann.
Unter folgenden Bedingungen geht das Signal
HIGH:
1) bei Dateneingang (Impuls fur jedes Zeichen)
2) wahrend eines Druckvorgangs
3) im Offline-Status
4) bei Druckerstdrungen
12 PE (Ausgang) Ein HIGH-Pegel zeigt an, dass der Papiervorrat
aufgebraucht ist.
13 SELECT (Ausgang) Ein HIGH-Pegel zeigt an, dass das
Direktdrucksystem bereit ist. (Online)
14 AUTOFEED
15 FAULT/ (Ausgang) Signal geht LOW, wenn
1) der Papiervorrat aufgebraucht ist
2) der Drucker Offline geschaltet ist
oder
3) ein Fehler aufgetreten ist.
16 INIT/ (Eingang) Ein LOW-Pegel initialisiert das Direktdrucksystem
17 SELECTIN/ (Eingang) Ein LOW-Pegel teilt dem Direktdrucksystem mit,
dass er angesprochen ist
18-25 GND
01.25 Schnittstellenbeschreibung 7
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Dynacode Il IP

Text, Barcode, Grafik

3 Text, Barcode, Grafik

3.1 Bestimmung der Drehung

Druckkopfrulipunkt
- |

= Drebung um 2707

Lage 3

3.2 Bestimmung des Ful3punktes

Der FuBpunkt ist der Bezugspunkt fur die Positionsangabe.
Gleichzeitig ist der FuBpunkt der Punkt, um den das markierte Objekt
gedreht wird.

Um den FuRBpunkt im Maskensatz festlegen zu kénnen, werden die
moglichen FulRpunkte von links oben (1) nach rechts unten (9)
durchnummeriert. Der Standard FuBpunkt ist links unten (7). Dieser
FuRpunkt wird auch dann verwendet, wenn im Maskensatz keine
Angabe vorhanden ist.

01.25
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Dynacode II IP

Beispiele

Beispiel

Datenformat

4 Datenformat

Das Datenformat besteht aus den folgenden vier Teilen:
e Maskensatz e Grafik

e Text ¢ Kommando

Fur ein Layout mit n Zeilen, ist folgendes zu Ubertragen:
e n- Maskensatze e n - Grafiksatze (falls notwendig)

e n - Textsédtze e 1 - Kommandosatz

ﬂ HINWEIS!
Der Kommandosatz muss immer zum Schluss Ubertragen
werden!

Zu jedem Text auf einem Layout gehtren ein MASKENSATZ und ein
TEXTSATZ mit gleicher Feldnummer.

Zu jedem Code auf einem Layout gehéren ein MASKENSATZ und ein
TEXTSATZ mit gleicher Feldnummer.

Zu jeder Box oder Linie auf einem Layout gehdrt nur ein
MASKENSATZ.

Zu jeder Grafik auf einem Layout gehdren je nach GréRe bzw. Héhe
mehrere Grafiksatze, z.B. eine Grafik mit einer Hohe von 10 mm
bendtigt 80 Grafiksatze, oder die entsprechenden PCX-Daten.

Layout mit 3 Zeilen Text: 3 Maskensatze
3 Textsatze
1 Kommandosatz

Layout mit 2 Zeilen Text, 1 Box 6 Maskenséatze
und 3 Linien 2 Textsatze
1 Kommandosatz

Fur ALLE Datenséatze gilt folgendes:

Jeder Satz beginnt mit
SOH = Start des Datenuibertragungsblock — HEX-Format 01

Jeder Satz endet mit
ETB = Ende des Datenubertragungsblock — HEX-Format 17

Alternativ kann das Startzeichen SOH auf 5E gy, das Endezeichen

ETB auf 5F gy eingestellt werden. Dies ist dann erforderlich, wenn

das angeschlossene System (z.B. UNIX) keine Steuerzeichen
Ubertragen kann.

Alle anderen Datensatze — ASCII-Format, werden aber als
hexadezimale Zeichen Ubertragen.

A = Kennung fur Maskensatz - Ubertragung: 41,z

n = Feldnummer '01' - Ubertragung: 30y, 31hex

01.25
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Datenformat

x-Koordinate

Dynacode II IP

4.1 Erklarung

Maf3 von rechts in mm.
Wird vom Druckkopfnullpunkt bis zum linken unteren Punkt
(FuBpunkt) einer Zeile gemessen.

Maf von oben in mm.

y-Koordinate

Bitmap Fonts
(nicht proportional)

Bitmap Fonts
(proportional)

Wird vom Anfang des Layouts bis zum linken unteren Punkt
(FuBpunkt) einer Zeile gemessen.

Vektor Fonts

(proportional)

Vektor Fonts
(autoscale)

01 =Font 01 0,8x 1,1 mm 127 Zeichen

02 = Font 02 1,2x 1,7 mm 255 Zeichen

03 = Font 03 1,8 x 2,6 mm 255 Zeichen

04 = Font 04 4,0 x 5,6 mm 127 Zeichen

05 = Font 05 1,8 x 3,2 mm 255 Zeichen
(Unterlange)

06 = Font 06 1,5x2,9 mm 127 Zeichen
07 = Font 07 1,2x 2,2 mm 255 Zeichen
(Unterlange)

21 =Font 21 (1,0; 13) 255 Zeichen
22 = Font 22 (1,8; 21) 255 Zeichen
23 =Font 23 (2,6; 31) 255 Zeichen
24 = Font 24 (5,6; 67) 255 Zeichen
28 = Font 28 (4,0; 48) 255 Zeichen
29 = Font 29 (0,8; 9) 255 Zeichen

ﬂ HINWEIS!
Um eine optimale Druckqualitéat zu erreichen, sollte immer der
gréRtmdgliche Zeichensatz verwendet werden.

Bei der Proportionalschrift wird die Schrifthéhe und -breite in mm
eingegeben. Diese Werte beziehen sich auf den Anfangsbuchstaben,
d.h. bei den anderen Ziffern verédndern sich die Werte proportional.

Wird Text mit Autoscale gedruckt, wird die Schrifth6he und -breite in
mm angegeben.

Die Schrifthéhe bezieht sich auf alle grof3en Buchstaben. Bei
Kleinbuchstaben und Unterlangen veréandert sich die Héhe
proportional. Als Breite wird die gesamte Feldbreite in mm
eingegeben.

Der eingegebene Text wird automatisch in dieses Feld eingepasst,
d.h. die Breite der Ziffern verandert sich.

12
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Dynacode II IP Datenformat |

4.2 Definition von Feldattributen/Feldeigenschaften
(optional)

Erklarung Zusétzlich zum Maskensatz 'AM[ ] ..." wurde die Moglichkeit
geschaffen, weitere Feldeigenschaften zu definieren. Um eine hohe
Flexibilitat zu erreichen, haben die Feldeigenschaften jeweils eigene
Namen/Bezeichnungen erhalten. Dadurch sind die Reihenfolge sowie
die Anzahl der Feldeigenschaften frei. Der Maskensatz 'AC[ |' wird bei
Bedarf zusétzlich zum Maskensatz 'AM[ |' an das Direktdrucksystem
Ubertragen.

Aufbau Maskensatz (SOH)AC] Jatl=wert;at2= wert;...(ETB)

Attribut (at): Beschreibung
ITF 14 (siehe Seite 22)

BT Tragerbalken-Typ

BW Breite der Tragerbalken

Qz Ruhezone in 1/100 mm
Feldname (siehe Seite 14)

NAME Definition des Feldnamens
Feldnummer (siehe Seite 18)

FN Frei definierbare Feldnummer

Diese Tabelle wird standig erweitert. Die aktuelle Version erhalten Sie
auf Anfrage.

01.25 Schnittstellenbeschreibung 13



Datenformat

Anwendung
(kundenspezifisch)

Dynacode II IP

4.3 Feldnamen

Werden Direktdruckwerke an EDV-Systeme oder
Maschinensteuerungen angeschlossen, besteht sehr oft die
Anforderung, dass variable Daten in ein bestehendes Layout
eingefugt werden sollen. Diese Dateninhalte kommen von der
Ubergeordneten EDV (Datenbank) oder einer Maschinensteuerung
(z.B. SPS, Waage, ERP-System, usw.). Grundsatzlich war es schon
immer mdoglich, variable Daten in ein "geladenes” Layout (Maske) zu
integrieren, der Zugriff auf bestimmte Felder erfolgte bisher tGber den
Feldindex, d.h. einer fortlaufenden Nummer. Dieser Feldindex wird
von Labelstar Office erzeugt und kann sich bei Layoutanderungen
ebenfalls verandern, wodurch die Datenzuordnung zur
EDV/Steuerung nicht mehr stimmt.

Beispiel | 4 Druckdaten
Feld 1 /I TEXT (1/200 mm)
(SOH)AM[1]2405;803;0;1;2;4;1;1;0(ETB)
(SOH)BM[1]Feld 1(ETB)
Feld 2
/l TEXT (1/100 mm)
(SOH)AM[2]421;856;0;1;2;4;1;1;0(ETB)
(SOH)BM[2]Feld 2(ETB)
/I LINES: 2
Die Druckdaten enthalten die Definitionen fiir die beiden Textfelder.
Der Feldindex steht jeweils in den '[ ]' des Masken- bzw. Textsatzes.
Wird jetzt das Textfeld "Feld 1" auf dem Layout geléscht, und
anschlielend wieder erstellt, bekommt es einen neuen Index, in
diesem Fall '2'. Das Textfeld "Feld 2" bekommt den Index '1'. Dadurch
ist eine Zuordnung tber den Feldindex ohne manuelle
Nachbearbeitung der Layoutdaten nur bedingt einsetzbar.
14 Schnittstellenbeschreibung 01.25



Dynacode II IP

Erklarung

Layoutdesign mit
Labelstar Office

Datenformat

Alternativ zum Feldindex kann die Zuordnung auch tber den
Feldnamen erfolgen. Eine Anderung des Feldindex hat somit keinen
Einfluss mehr, und ein geéndertes Layout wird ohne Anpassungen
weiterhin an den richtigen Stellen mit variablen Daten der
EDV/Steuerung gefullt.

Die Druckdaten werden von Labelstar Office um folgende Zeile
erganzt:

(SOH)AC[1]NAME="Feldname" (ETB)

Der Uber den Textsatz definierte Feldinhalt kann von der
EDV/Steuerung mit folgendem Kommando gedndert werden:

(SOH)BV[Feldname]Feld 2(ETB)

Somit ergibt sich folgendes Standardverfahren fiir den Anschluss an
eine Ubergeordnete Steuerung bzw. EDV.

Die Feldnamen werden durch Labelstar Office automatisch mit
Ubertragen.

» Eigenschaften =
4 Darstellung

Invertieren [7] Nein

I Schriftart Helvetica Bold; 4

Schriftfarbe I s

Textausrichtung Links

Zeilenabstand 0,00 mm

Weitere Einstellungen...

4 Daten
Status oK
Text Extern befiillt
Text-Editor...
Zusitzliche Befehle...
4 Design Der gewU_nsqhte Feldname
(Feld1) wird in den
Name Feld1 <@ Eigenschaften des
4 layout Textfelds eingetragen
I> Abstand 1,00 mm
Breite 37,42 mm
Drehung 0°
Fusspunkt Oben Links

tizh .o ane

01.25
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Datenformat Dynacode Il IP

Bei Textfeldern muss eine druckerinterne Schrift verwendet werden.
Die druckerinternen Schriften sind durch ein Druckersymbol in der
Auswabhlliste gekennzeichnet.

» Eigenschaften -
I Allgemein
4 Darstellung
Invertieren [ Nein
b Schriftart Helvetica Bold; 4
Schriftfarbe M ek
Textausrichtung Links
Zeilenabstand 0,00 mm Schriftart: Schriftschnitt GroBe:
Weitere Einstellunge| Normal 4
e ~ [ »
Stati o & Helvetica Roman Kursiv 6
= : B High Tower Text 7
Tt Rallokaso i Hobo Std 8
Text-Editd | HoloLens MDL2 Assets 9
Zusstaliche Befenl| | T Impact 10
' Informal Roman n
<y | Ink Free vl 12 v
pAbstand 10 Effekte Vorschau
Breite 27,33 mm
Drehung 0*
Fusspunkt Oben Links AaBbeZz
Hohe 9.25 mm
X 44,71 mm
Y 30,69 mm Nur Druckerschriften anzeigen oK Abbrechen
4 Verhalten T

Export in eine Druckdatei und Speichern des Layouts in
der externen Steuerung

Ist das Design fertig, wird das Layout in eine Druckdatei exportiert. In
Labelstar Office wird dazu die Funktion Datei — Export —
Druckvorlage erstellen verwendet.

C)

Exportieren Druckvorlage erstellen
Info
(o] © Erstellt eine Druckvorlage
Neu 24| Etikettenvorschau speichem © Der kann in einer Datendatei werden

Offnen

i Etikettenlayout auf Memory Card speit

'a SAPscript ITF-Datei erzeugen

Speichern unter Erstellen

Drudken Druckvorlage erstellen

Speichern

Exportieren

SchlieBen

Hilfe

Optionen

Druckvorlage exportieren X

Ausgabe (Layout)

Dateiname: ()  D:\Etiketten\Labell.prn

7| Getrennte Datendatei erstellen
Dateiname: ()  D:\Etiketten\Label1Data.prn
Optionen

v| Vorhandene Dateien ohne Abfrage tberschreiben

| Dateien nach dem Export 6ffnen

oK Abbrechen

16 Schnittstellenbeschreibung 01.25



Dynacode II IP

Datenformat

Die Option Getrennte Datendatei erstellen muss ausgewahlt
werden, da sonst die Zeile (SOH)FBC---r-------- (ETB) in der
Druckdatei enthalten ist, die sofort einen Druckvorgang auslosen
wirde.

Wird ein Druckvorgang gestartet, wird diese Druckdatei (Layout-/
Maskendefinition) dann von der Steuerung/EDV zuerst an das
Direktdruckwerk bertragen.

Speichern des Layouts auf der Memory Card des
Direktdruckwerks

Alternativ zum 'Export in eine Druckdatei' wird das Layout auf der
Memory Card des Direktdruckwerks gespeichert. Hierzu kann das
Memory Card-Tool von Labelstar Office verwendet werden.

TOOLS AMSICHT

I -
&3 = i 7

Druckreihenfclge Protokollverzeichnis Etilcett

dndern &ffnen 5Pe| Etikett speichern
Speichert das Etikett a
Memory Card.
Barcodes « Y =
- 1D Barcodes -
&} 2D Barcodes I

Aztec Code

Bearbeiten Protokellierung M

Das Layout muss dann von der Steuerung/EDV vor dem Beflllen der
variablen Felder aufgerufen werden.

Hierzu wird folgender Parametersatz verwendet:
(SOH)FMA---rfilename(ETB)

Der Dateiname wird beim Speichern bestimmt und enthalt ggfs. auch
eine Pfadangabe. Bsp: "A:\Standard\etil1".

01.25
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Datenformat

Dynacode II IP

Fallen der variablen Felder durch die Steuerung/EDV

Die Ubergeordnete Steuerung kann die variablen Felder tiber die
Feldnamen selektieren und die Inhalte setzen. AnschlieRend wird der
Druckauftrag erneut gestartet.

Beispiel (SOH)FMB---rfilename(ETB) Laden des Layouts von MC

(SOH)BV[ArtBez]Holzschrauben(ETB) Fullen des Feldes "ArtBez"
mit "Holzschrauben"
(SOH)BV[ArtNr]123456789(ETB) Fillen des Feldes "ArtNr"
mit "132456789"

(SOH)FBC---r-------- (ETB) Start des Druckvorgangs
4.4 Feldauswahl tber frei definierbare Feldnummer
Mit dem nachfolgend beschriebenen Attribut kann einem Feld eine frei
definierbare Feldnummer zugewiesen werden. Diese Feldnummer
muss nicht eindeutig sein, d.h. es konnen mehrere Felder dieselbe
Feldnummer haben. Auf diese Weise kann verschiedenen Feldern
derselbe Feldinhalt zugewiesen werden.
Hierzu wird folgende Attribut-Kennung festgelegt:
Attribut: FN
Beschreibung: Frei definierbare Feldnummer
Nachdem mit dem AC-Maskensatz die Feldnummer vergeben wurde,
(SOH)AC[n] FN=nr (ETB)
n = Feldindex
nr = frei definierbare Feldnummer
kann mit dem neuen BF-Textsatz auf das Feld bzw. die Felder
zugegriffen werden:
(SOH) BF [nr] text (ETB)
nr = Feldnummer
text = Feldinhalt

Beispiel // Feldnummer fir Feld 1 und Feld 2 vergeben
(SOH)AM[1]1000;2500;0;4;2;7;400;400;0 (ETB)
(SOH)AC[1]FN=100 (ETB)
(SOH)AM[2]2000;2500;0;30;2;4000;9;3;0;1(ETB)
(SOH)AC[2]FN=100 (ETB)
// Zugriff auf Feld 1 und Feld 2 iber Feldnummer
(SOH)BF[100]1234567890 (ETB)
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Dynacode II IP Maskensatz

5 Maskensatz

5.1 Text

AM[n]y;x;p;a;d;z;dy;dx;lp;dp

Kennung fir Maskensatz

Kennung fir Protokollversion

Feldnummer

Y-Position in 1/100 mm

SIIEIEES

X-Position in 1/100 mm

Kennung fir Phantomfeld
0 = Ausdruck
1 = kein Ausdruck

o

Kennung fur Feldart
1 = Bitmap Font
2 = Bitmap Font invers
a 4 = Vektor Font
5 = Vektor Font Autoscale
6 = Vektor Font invers
7 = Vektor Font Autoscale invers

Drehung
d 0=0° 2=180°
1=90° 3=270°

Zeichensatz fur nicht proportionale Bitmap Fonts (1+2)

01=FONTO01 0,8x1,1mm 127 Zeichen
02=FONT02 1,2x1,7mm 255 Zeichen
03=FONT03 1,8x2,6 mm 255 Zeichen
04 =FONT 04 4,0x5,6 mm 127 Zeichen
05=FONT 05 1,8x 3,2 mm - Unterlangen 255 Zeichen
07 =FONT 07 1,2 x 2,2 mm - Unterlangen 255 Zeichen

Zeichensatz fur proportionale Bitmap Fonts (1+2)

21 =FONT 21 1,0 mm; 13 Pixel 255 Zeichen
22=FONT 22 1,8 mm; 21 Pixel 255 Zeichen
23=FONT 23 2,6 mm; 31 Pixel 255 Zeichen
24 =FONT 24 5,6 mm; 67 Pixel 255 Zeichen
28 = FONT 28 4,0 mm; 48 Pixel 255 Zeichen
29=FONT 29 0,8 mm; 9 Pixel 255 Zeichen
Zeichensatz fur Vektor Fonts (4-7)
z 01 = Helvetica Bold

02 = Helvetica Bold kursiv
03 = Helvetica Roman

04 = Helvetica Roman kursiv
05 = Swiss Light

06 = Swiss Light kursiv
07 = Baskerville

08 = Baskerville kursiv

09 = Brush Script

10 = Brush Script kursiv
11 = Monospace

12 = Monospace kursiv
17 = OCR-A

18 = OCR-A kursiv

19 = OCR-B

20 = OCR-B kursiv
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Maskensatz

Dynacode II IP

dy

Dehnung in Y-Richtung
Bitmap Fonts Faktor 0...9
Vektor Fonts Zeichengrof3e in 1/100 mm
Vektor Fonts Autoscale Feldhéhe

dx

Dehnung in X-Richtung
Bitmap Fonts Faktor 0-9
Vektor Fonts Zeichengrof3e in 1/100 mm
Vektor Fonts Autoscale Feldbreite

Ip

Zeichenabstand in 1/100 mm

dp

FuR3punkt
1 = links oben
2 = Mitte oben
3 =rechts oben
4 = links zentriert
5 = Mitte zentriert
6 = rechts zentriert
7 = links unten (Standard)
8 = Mitte unten
9 = rechts unten

20
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Dynacode II IP

Maskensatz

5.2 Eindimensionaler Barcode

AM[nly;x;p;a;d;h;v1;v2;pz;z;dp

Kennung fur Maskensatz

Kennung fir Protokollversion

Feldnummer

Y-Position in 1/100 mm

x<[s|=z]>

X-Position in 1/100 mm

o

Kennung fir Phantomfeld
0 = Ausdruck 1 = kein Ausdruck

Kennung fur Feldart
30 = Code 39
31 = Code 2/5 interleaved
32=EAN 8
33 =EAN 13
34 = UPC-A
35 =UPC-E
36 = Codabar
37 = Code 128
38 = EAN Add-on
39 =GS1-128
40 = Code 93
41 =PZN 7
42 = 2/5 Industrial
43 = Leitcode
44 = |dentcode
46 = Code 39 extended
47 = Code 128 A
48 = Code 128 B
49 = Pharmacode
56 = ITF-14
60 = PZN 8
62 = USPS Intelligent Malil
63 = PostNet
64 = PLANET (Postal Alpha Numeric Encoding Technigue)

Drehung
0=0°1=90° 2=180° 3=270°

Hohe des Symbols in 1/100 mm

vl

Verhéltnis 1; Modulbreite 'DICK'

v2

Verhaltnis 2; Modulbreite 'DUNN' bzw. SC-Zahl

pz

Prufzifferberechnung
0 = keine Prufzifferberechnung
1 = Prifzifferberechnung
4 = invers - keine Prifzifferberechnung
5 = invers - Prifzifferberechnung

Klarschriftzeile

0 = keine Klarschriftzeile
1 = mit Klarschriftzeile

dp

FuRpunkt

1 = links oben 2 = Mitte oben 3 =rechts oben

4 = links zentriert 5 = Mitte zentriert 6 = rechts zentriert
7 = links unten (Standard) 8 = Mitte unten 9 = rechts unten

01.25
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Maskensatz Dynacode II IP
5.3 ITF Barcode
AM[n]y;x;p;a;d;h;v1,v2;pz;z;dp
A Kennung fur Maskensatz
M | Kennung flr Protokollversion
n Feldnummer
y Y-Position in 1/100 mm
X X-Position in 1/100 mm
Kennung fir Phantomfeld
P 0 = Ausdruck 1 = kein Ausdruck
a Kennung fur Feldart
56 =ITF 14
d Drehung
0=0° 1=90° 2=180° 3=270°
h Hohe des Symbols in 1/100 mm
vl |Verhdltnis 1; Modulbreite 'DICK'
v2 | Verhaltnis 2; Modulbreite 'DUNN' bzw. SC-Zahl
Prufzifferberechnung
0 = keine Prfzifferberechnung
pz 1 = Prufzifferberechnung
4 = invers - keine Prifzifferberechnung
5 = invers - Prufzifferberechnung
Klarschriftzeile
z 0 = keine Klarschriftzeile
1 = mit Klarschriftzeile
dp | Fu3punkt
1 = links oben 2 = Mitte oben 3 = rechts oben
4 = links zentriert 5 = Mitte zentriert 6 = rechts zentriert
7 = links unten (Standard) 8 = Mitte unten 9 = rechts unten

Um die Tragerbalken des ITF 14 drucken zu kénnen, miissen
folgende zuséatzliche Eigenschaften fur den Code 2/5 eingestellt
werden:

Hierzu sind folgende Feldeigenschaften festgelegt:

Eigenschafts- | Beschreibung
bezeichnung
BT Tréagerbalken-Typ (bearer bar type)
0 = keine Tragerbalken
1 = oben/unten
2 = Rechteck
BW Breite der Tragerbalken (bearer bar width) in 1/100 mm
QZz Ruhezone (quiet zone) in 1/100 mm
Beispiel // BARCODE (1/100 mm)

(SOH)AM[1]14498;7076;0;31;2;3000;12;4;0;1;3(ETB)
(SOH)ACI[1]BT=2;BW=150;0Z=600 (ETB)
(SOH)BM[1]1234567890123 (ETB)

12340678801236
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Dynacode II IP Maskensatz

5.4 PDF417

AM[nly;x;p:a;d;s;rw;rh;ec;z;dp;c;r

Kennung fir Maskensatz

Kennung flr Protokollversion

Feldnummer

Y-Position in /100 mm

X-Position in 1/100 mm

olx|<|[s]=|>

Kennung fur Phantomfeld

0 = Ausdruck
1 = kein Ausdruck

a Kennung fir Feldart
50 = PDF417

Drehung
0= ©0°
d 1= 90°
2=180°
3=270°

S Grol3e des Symbols

rw Verhaltnis Breite

rh Verhaltnis Hohe

ec Error Correction Level

0-ECC Level=0
1-ECC Level=2

2 -ECC Level =6
3-ECC Level =14
4 - ECC Level =30
5 - ECC Level =62
6 - ECC Level = 126
7 - ECC Level = 254
8 - ECC Level =510

z Stil
0 = Standard
1 = Truncated
2 = Naked
3 =Bare

dp FuBpunkt

1 = links oben

2 = Mitte oben

3 =rechts oben

4 = links zentriert

5 = Mitte zentriert

6 = rechts zentriert

7 = links unten (Standard)
8 = Mitte unten

9 = rechts unten

c Anzahl Spalten
0 = automatisch, 1-30
r Anzahl Zeilen

0 = automatisch, 3-90
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Maskensatz

Dynacode II IP

5.5 MAXICODE

AM[n]y;x;p;a;d;0;sn;ns;m;0;dp

Kennung fir Maskensatz

Kennung flr Protokollversion

Feldnummer

Y-Position in /100 mm

X-Position in 1/100 mm

olx|<|[s]=|>

Kennung fur Phantomfeld

0 = Ausdruck
1 = kein Ausdruck

Kennung fir Feldart
51 = MAXICODE

Drehung
0= ©0°
1= 90°
2 =180°
3=270°

Dummy

sn

Nummer des Symbols

ns

Anzahl Symbole

Mode

2 = Zustellernachricht (US Carrier)
3 = Zustellernachricht (International Carrier)
4 = Standardnachricht

Dummy

FuRpunkt

1 = links oben

2 = Mitte oben

3 = rechts oben

4 = links zentriert

5 = Mitte zentriert

6 = rechts zentriert

7 = links unten (Standard)
8 = Mitte unten

9 = rechts unten
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Dynacode II IP

5.6 DataMatrix

Maskensatz

AM[n]y;x;p;a;d;s;aw;ah;ec;f;dp

Kennung fir Maskensatz

Kennung fir Protokollversion

Feldnummer

Y-Position in 1/100 mm

X-Position in /100 mm

olx|<|s]=|>

Kennung fir Phantomfeld
0 = Ausdruck
1 = kein Ausdruck

a Kennung fur Feldart
52 = DataMatrix

Drehung
0= 0°
d 1= 90°
2=180°
3=270°

S SymbolgréfZe in /100 mm

aw Verhéltnis Breite

ah Verhaltnis Hohe

Error Correction
0-ECCType=0
1-ECC Type = 2*
2-ECCType=3
3-ECC Type =6
4 -ECC Type =8
5-ECC Type = 9*
6 - ECC Type = 10*
7 - ECC Type = 11*
8- ECC Type =12
9 - ECC Type = 26

ec

ECC Level =0
ECC Level =40
ECC Level =50
ECC Level =80
ECC Level =100
ECC Level =110
ECC Level =120
ECC Level =130
ECC Level = 140
ECC Level = 200

Overhead =0 %

Overhead = 33 %
Overhead = 25 %
Overhead = 33 %
Overhead =50 %
Overhead = 75 %
Overhead =50 %
Overhead = 67 %
Overhead = 75 %
Overhead =0 %

f Format ID der Daten

0 - Format ID = 11 (numerisch, 2000 Zeichen)*

1 - Format ID = 1 (numerisch, 500 Zeichen)

2 - Format ID = 2 (alphabetisch, 500 Zeichen)

3 - Format ID = 3 (alphabetisch + Punktierungen, 500
4 - Format ID = 4 (alphanumerisch, 500 Zeichen)

5 - Format ID = 5 (sieben Bit, 500 Zeichen)

6 - Format ID = 6 (acht Bit, 500 Zeichen)

7 - Format ID = 7 (vorprogrammiert, 500 Zeichen)*

8 - Format ID = 12 (alphabetisch, 2000 Zeichen)

9 - Format ID = 14 (alphanumerisch, 2000 Zeichen)

Fupunkt

1 = links oben

2 = Mitte oben

3 =rechts oben

4 = links zentriert
5 = Mitte zentriert
6 = rechts zentriert

dp

8 = Mitte unten
9 = rechts unten

7 = links unten (Standard)

* wird nicht unterstitzt

01.25
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Maskensatz

Dynacode II IP

5.7 GS1 DataMatrix

AM[n]y;x;p;a;d;s;aw;ah;ec;f;dp

Kennung fir Maskensatz

Kennung fir Protokollversion

Feldnummer

Y-Position in 1/100 mm

X-Position in /100 mm

olx|<|s]=|>

Kennung fir Phantomfeld
0 = Ausdruck
1 = kein Ausdruck

Kennung fur Feldart
59 = GS1 DataMatrix

Drehung
0= 0°
1= 90°
2=180°
3=270°

SymbolgréfZe in /100 mm

aw

Verhéltnis Breite

ah

Verhaltnis Hohe

ec

Error Correction
0-ECC Type=0 ECC Level =0 Overhead =0 %
1-ECC Type =2* ECC Level =40 Overhead =33 %
2-ECCType=3 ECC Level =50  Overhead = 25 %
3-ECC Type=6 ECC Level =80  Overhead = 33 %

4-ECC Type =8
5-ECC Type = 9*
6 - ECC Type = 10*
7 - ECC Type = 11*
8- ECC Type =12
9 - ECC Type = 26

ECC Level =100
ECC Level =110
ECC Level =120
ECC Level =130
ECC Level = 140
ECC Level = 200

Overhead =50 %
Overhead = 75 %
Overhead =50 %
Overhead = 67 %
Overhead = 75 %
Overhead =0 %

Format ID der Daten
0 - Format ID = 11 (numerisch, 2000 Zeichen)*
1 - Format ID = 1 (numerisch, 500 Zeichen)
2 - Format ID = 2 (alphabetisch, 500 Zeichen)
3 - Format ID = 3 (alphabetisch + Punktierungen, 500
4 - Format ID = 4 (alphanumerisch, 500 Zeichen)
5 - Format ID = 5 (sieben Bit, 500 Zeichen)
6 - Format ID = 6 (acht Bit, 500 Zeichen)
7 - Format ID = 7 (vorprogrammiert, 500 Zeichen)*
8 - Format ID = 12 (alphabetisch, 2000 Zeichen)
9 - Format ID = 14 (alphanumerisch, 2000 Zeichen)

dp

Fupunkt

1 = links oben

2 = Mitte oben

3 =rechts oben

4 = links zentriert

5 = Mitte zentriert

6 = rechts zentriert

7 = links unten (Standard)
8 = Mitte unten

9 = rechts unten

* wird nicht unterstitzt
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Dynacode II IP

5.8 CODABLOCK F

Maskensatz

AM[nly;x;p;a;d;h;nc;nl;m;s;dp

Kennung fir Maskensatz

Kennung flr Protokollversion

Feldnummer

Y-Position in /100 mm

X-Position in 1/100 mm

olx|<|[s]=|>

Kennung fur Phantomfeld

0 = Ausdruck
1 = kein Ausdruck

a Kennung fir Feldart
53 = CODABLOCK F

Drehung
0= ©0°
d 1= 90°
2 =180°
3=270°

h Hohe einer Zeile im Symbol

nc Anzahl Zeichen/Zeile

nl Anzahl Zeilen

m Mode

S Modulgrofie

dp FuRpunkt

1 = links oben

2 = Mitte oben

3 = rechts oben

4 = links zentriert

5 = Mitte zentriert

6 = rechts zentriert

7 = links unten (Standard)
8 = Mitte unten

9 = rechts unten

01.25
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Maskensatz Dynacode II IP

5.9 GS1 DataBar (RSS Code)

AM[nly;x;p;a;d;s;m;Kk;t;0;dp

Kennung fir Maskensatz

Kennung flr Protokollversion

Feldnummer

Y-Position in /100 mm

X-Position in 1/100 mm

olx|<|[s]=|>

Kennung fur Phantomfeld

0 = Ausdruck
1 = kein Ausdruck

a Kennung fir Feldart
54 = GS1 DataBar (RSS)

Drehung
0= 0°
d 1= 90°
2=180°
3=270°

Anzahl der Segmente pro Zeile [2...22]

Modulbreite [1 ...12]

Separator Hohe [1,2]

~|x|3|w

Symboltyp
1 = GS1 DataBar Omnidirectional (RSS-14)
2 = GS1 DataBar Truncated (RSS-14 Truncated)
3 = GS1 DataBar Stacked (RSS-14 Stacked)
4 = GS1 DataBar Stacked Omnidirectional (RSS-14
Stacked Omnidirectional)
5 = GS1 DataBar Limited (RSS Limited)
6 = GS1 DataBar Expanded (RSS Expanded)

0 nicht verwendet

dp | FuBpunkt

1 = links oben

2 = Mitte oben

3 = rechts oben

4 = links zentriert

5 = Mitte zentriert

6 = rechts zentriert

7 = links unten (Standard)
8 = Mitte unten

9 = rechts unten
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Dynacode II IP

5.10 QR Code

Maskensatz

AM[n]y;x;p;a;d;mo;cs;ms;cw;ec;dp

Kennung fir Maskensatz

Kennung flr Protokollversion

Feldnummer

Y-Position in /100 mm

X-Position in 1/100 mm

olx|<|[s][=>

Kennung fir Phantomfeld
0 = Ausdruck
1 = kein Ausdruck

Kennung fur Feldart
57 = QR Code

Drehung
0= 0°
1= 90°
2=180°
3=270°

mo

Code Model
1 = Code Model 1
2 = Code Model 2

CSs

Character set
N = Numerisch
A = Alphanumerisch
B = 8-bit Byte
K = Kanji

ms

Masking
-1 = Auto
0-7 = Mask x
8 = Kein Masking

cw

Zeilenbreite in 1/100 mm pro Modul
Wertebereich: 0-800

ec

Fehlerkorrektur (Wiederherstellungskapazitéat)
L=7%
M=15%
Q=25%
H=30%

dp

Fupunkt

1 = links oben

2 = Mitte oben

3 =rechts oben

4 = links zentriert

5 = Mitte zentriert

6 = rechts zentriert

7 = links unten (Standard)
8 = Mitte unten

9 = rechts unten

01.25
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Maskensatz

5.11 Aztec-Code

Dynacode II IP

AM[nly;x;p;a;d;h;f,ec;m;0;dp

A Kennung fur Maskensatz
M Kennung fir Protokollversion
n Feldnummer
y Y-Position in 1/100 mm
X X-Paosition in 1/100 mm
p Kennung fir Phantomfeld
0 = Ausdruck
1 = kein Ausdruck
a Kennung flr Feldart
61 = Aztec-Code
Drehung
0= 0°
d 1= 90°
2=180°
3=270°
h SymbolgréRe in 1/100 mm (max. 1 cm)
f Format
0 = Auto 19 = C79xC79
1 = C15xC15 Compact 20 = C83xC83
2 = C19xC19 Compact 21 = C87xC87
3 = C23xC23 Compact 22 = C91xC91
4 = C27xC27 Compact 23 = C95xC95
5=C19xC19 24 = C101xC101
6 = C23xC23 25 = C105xC105
7 = C27xC27 26 = C109xC109
8 = C31xC31 27 = C113xC113
9 = C37xC37 28 = C117xC117
10 = C41xC41 29 = C121xC121
11 = C45xC45 30 = C125xC125
12 = C49xC49 31 =C131xC131
13 = C53xC53 32 = C135xC135
14 = C57xC57 33 =C139xC139
15 = C61xC61 34 = C143xC143
16 = C67xC67 35 =C147xC147
17 = C71xC71 36 = C151xC151
18 = C75xC75
ec Fehlerkorrektur (nur bei Format = 0)
0 = Standard
1=10%
2=23%
3=36%
4=50%
m Mode
0 = Data 2 = Unicode (8 Bit ASCII)
1 = Runes (Zahlen 0-255) 3 = GS1 (noch nicht verfligbar)
0 Dummy
dp FuRpunkt
1 = links oben 6 = rechts zentriert
2 = Mitte oben 7 = links unten (Standard)

8 = Mitte unten
9 = rechts unten

3 =rechts oben
4 = links zentriert
5 = Mitte zentriert
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Dynacode II IP Maskensatz

5.12 Rechteck

AM[nly;x;p;a;h;b;s;m;dp

Kennung fir Maskensatz

Kennung fir Protokollversion

Feldnummer

Y-Position in 1/100 mm

x|<[s|=z|>

X-Position in /100 mm

Kennung fir Phantomfeld
0 = Ausdruck
1 = kein Ausdruck

o

Kennung fur Feldart
10 = Rechteck

Hohe des Rechtecks in 1/100 mm

Breite des Rechtecks in 1/100 mm

Strichstarke in /100 mm

Strichart; 1-stellig

o|3|v|oc|T| ®

p FulRpunkt

1 =links oben 6 = rechts zentriert

2 = Mitte oben 7 = links unten (Standard)
3 = rechts oben 8 = Mitte unten

4 = links zentriert 9 = rechts unten

5 = Mitte zentriert

5.13 Linie

AM[nly;x;p;a;d;l;s;m;dp

Kennung fur Maskensatz

Kennung fur Protokollversion

Feldnummer

Y-Position in 1/100 mm

x|<|s|z|>

X-Position in 1/100 mm

Kennung fur Phantomfeld
p 0 = Ausdruck
1 = kein Ausdruck

Kennung fir Feldart

a 11 = Linie
Drehung
d 0 = horizontal
1 = vertikal
I Lange in 1/200 mm
S Strichstarke in 1/100 mm

m Strichart; 1-stellig

dp FuR3punkt

1 = links oben 6 = rechts zentriert

2 = Mitte oben 7 = links unten (Standard)
3 =rechts oben 8 = Mitte unten

4 = links zentriert 9 = rechts unten

5 = Mitte zentriert
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Maskensatz

5.14 Interne Grafik

Dynacode II IP

AM[nly;x;p;a;d;dy;dx;dp

Kennung fur Maskensatz

Kennung fir Protokollversion

Feldnummer

Y-Position in 1/100 mm

X-Position in 1/100 mm

o|x|<|s|=|>

Kennung fur Phantomfeld

0 = Ausdruck
1 = kein Ausdruck

Kennung fur Feldart
3 = interne Grafik

Drehung
0= ©0°
1= 90°
2=180°
3=270°

dy

Dehnung in Y-Richtung

dx

Dehnung in X-Richtung

dp

FulRpunkt

1 = links oben

2 = Mitte oben

3 =rechts oben

4 = links zentriert

5 = Mitte zentriert

6 = rechts zentriert

7 = links unten (Standard)
8 = Mitte unten

9 = rechts unten
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Dynacode II IP Textsatz
6 Textsatz
BM[n]text
B Kennung fir Textsatz
M Kennung fir erweiterte Version 'M'
n Feldnummer
text | Dateninhalt, Text
BV[n]text
B Kennung fir Textsatz
\% Kennung fur Auswahl Gber Feldnamen
n Feldname
text | Dateninhalt, Text
BF[n]text
B Kennung fur Textsatz
F Kennung fur Auswabhl Uber frei definierte Feldnummer
n Feldnummer
text | Dateninhalt, Text
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Textsatz

Maskensatz

Textsatz

Textsatz mit

Variablendefinition:

Beispiel-Layout

6.1 Beispiele

Dynacode II IP

[SOH]AM[1]2000:4000:0:1:0:2:1:1:0[ETE]

Feldnummer 1
Y¥-Puosition 20 mm
#-Position 40 mm

kein Phantomfeld

Bitmap Font

Lage 0

Font 2

Dehnung in Y-Richtung 1

Dehnung in ®-Hichtung 1

keine Leerpixel

[SOH]BM([1]Dies ist ein Test[ETE]

Feldnummer 1 1
Text "Dies ist ein Test"

[SOH]BM[125]=CN(0,0,3,1,1)000[ETB]

ASCIl-Daten

Erklérungen

®AM[1]3600;4600;0;33;0;1500;0;4;1;1® “r ¢

Maskensatz fir Barcode

®BM[1]444444444444® R ¢

Dazugehoriger Textsatz

®AM[2]600;4700;0;4;0;1;300;200;24® °r ¢

®AM[3]600;3100;0;4;0;1;400;300;24® °r ¢

®AM[4]1100;4700;0;4;0;1;400;300;24® Cr ‘¢

®AM[5]1800;4700;0;4;0;1;300;200;24® r ‘¢

®AM[6]1900;3700;0;4;0;1;600;400;24® Cr ‘¢

Finf Maskensétze
Vektor Font/
Proportionalschrift

®BMI[2JArt.Nr. @ Sk ¢

®BM[3]44444® R '

®BMI[4]Artikelbezeichnung® Cr ‘¢

®BM[5]EUR® Cr ¢

®BM[6]99,-- ® CrF

Funf dazugehdrige
Textsatze

®FBAO00r06000000&
®FBBA00r000010004
®FBC000r00000000

graphic data in PCX format
SOH (1he>< bzw 5Ehe><)

ETB (17he>< bzw. 5Fhe><)
CarrigeReturn (ODnex)
LineFeed (OAhex)

“r:o()@@#

Zeilenzahl
Stiickzahl
Start
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Dynacode II IP Grafiksatz

7 Grafiksatz

7.1 Allgemeines Grafikformat

Dieses Format Wifd von allen unseren Geraten unterstiitzt, wobei bei
Grafik eine 8-Bit Ubertragung zwingend ist.

/SOH|D|p|p|p|p|lb|lb|lb|b/b/b|gb..................... ETB|
min. max.
D = | Kennung fir Grafiksatz
p = | Pixelreihe von oben ‘0000 '1900'
b = | 1. Byte von links '000' 100
b = | Anzahl der Bytes T '100'
gb = | Grafikbytes

Grafikbyte

1 Grafikbit hat die Maf3e 0,083 x 0,083 mm

7.2 Grafik im PCX Format

Bei der Grafikiibertragung im PCX Format werden die PCX Daten
komprimiert Gbertragen. Durch das hierbei benutzte RLE-Verfahren
reduzieren sich die Bilddaten um ca. 30 %. Das bedeutet, dass sich
die effektive Ubertragungszeit bei 300 dpi Geraten durchschnittlich
halbiert.

Damit das Direktdrucksystem PCX-Daten empfangen kann, muss das
Protokoll umgeschaltet werden, wobei folgender Kommandosatz
definiert wird:

'SOH|A[XIn|n[nlylylylylyly[x[x|[x|x[x[x/m|dp|ETB|

Index der Ubertragenen Grafik zur druckerinternen Verwaltung

n z.Zt. nicht verarbeitet (000)

y Y-Koordinate der Grafik in 1/100 mm

X X-Koordinate der Grafik in /100 mm

m Mode 0 = Standard (Hintergrund wird Giberschrieben)

Mode 1 = Uberlagernd (Hintergrund bleibt erhalten)
Mode 2 = invers (Hintergrund wird Uberschrieben)
Mode 3 = invers uberlagernd (Hintergrund bleibt erhalten)

dp | FuBBpunkt

1 = links oben 2 = Mitte oben 3 =rechts oben
4 = |links zentriert 5 = Mitte zentriert 6 = rechts zentriert
7 = links unten (Standard) 8 = Mitte unten 9 = rechts unten
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e Es muss darauf geachtet werden, dass direkt nach dem
Endezeichen (ETB) keine Trenn- bzw. Fillzeichen wie z.B. ®r'F

stehen.

e Das Direktdrucksystem unterstutzt folgende PCX-Versionen: 5, 3,

2 und 0.

e Es ist notwendig, dass die entsprechende PCX-Datei monochrom
(schwarz/weil3) vorhanden ist.

e Die Grafik muss immer in der Originalgrof3e vorliegen, da das
Direktdrucksystem die GréRRe nicht selbststéndig verandern kann.

i

HINWEIS!

Vor Druckstart, der durch den Parametersatz 'FBC' angegeben

wird, muss die Definition der Feld-, Zeilen- und Stiickzahl tiber
die Parametersatze (FBA bzw. FBB) erfolgen.

7.3 Beispiel zu einer PCX Datei

-***% PCX_GRAPHIC-INFO ***-

®AX001001530010094 1 OHHHHHHAHHHHHHHHHHHHHHHHHHHHHHHHHH A

®AM[1]3600;4600;0;33;0;1500;0;4;1;1® “r ‘¢

Maskensatz fur Barcode

®BM[1]444444444444® R ¢

Dazugehoriger Textsatz

®AM][2]600;4700;0;4;0;1;300;200;24® Cr ‘¢
®AM[3]600;3100;0;4;0;1;400;300;24® Cr L¢
®AM[4]1100;4700;0;4;0;1;400;300;24® Cr ¢
®AM[5]1800;4700;0;4;0;1;300;200;24® Cr ¢
®AM[6]1900;3700;0;4;0;1;600;400;24® R ¢

®BMI[2]Art.Nr. @ Cr L

Finf Maskensatze Vektor Font /
Proportionalschrift

®BM[3]44444® Cr ¢

®BM[4]Artikelbezeichnung® Cr ¢ Funf dazugehdrende Textsatze
®BMI[5]EUR® Cr ¢

®BM[6]99,-- ®°r'F

®FBAOOr06000000® Setzen Zeilenzahl (FBA..))
®FBBAO0r00001000® Setzen Stlckzahl (FBBA...)
®FBC000r00000000® Druckauftrag starten (FBC...)

Grafikdaten im PCX Format
SOH (1hex bzw 5Enhex)

ETB (17hex bzw. 5Fhex)
CarrigeReturn (ODnex)
LineFeed (0Anex)

ny e *
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Variablen
8 Variablen
8.1 Satzaufbau
|SOH|BM|[n]|=|v|v|(Ip1/p2]p...[pn])|t1]t2][t...|t70|ETB|

= Einleitung eines Funktionsaufrufs

w Variablentyp
SC Kettenfeld
CN Numerator
CcC Erweiterter Numerator
CL Datum/Uhrzeit
Cu Wahrungsvariable
SH Schichtvariable
MD MC Daten
( Start Parameterblock der Variablen

pl...on Parameter der Variablen
) Ende Parameterblock der Variablen

ﬂ HINWEIS!
Soll ein Text gedruckt werden, der genau einer Variablen-
definition entspricht, so ist ein "' voranzustellen.

|SOH |BM|[n]!!|=|v|v|(|p1|p2|p...|pn|)|t1]|t2]t...|t70|ETB|

8.2 Kettenfeld

|SOH BM|[n]|=[S|C|(|p1];|p2

3

p...|;[pn|)|t1]2]t...|t70|ETB|

=SC Kennung Kettenfeld

pl...on Bezeichnung der Kettenelemente (Feldnummer oder
Textkonstante).
Die Eingabe der Feldnummer erfolgt ohne fihrende '0'.
Eine Textkonstante wird in “ eingeschlossen. Die “ werden
nicht gedruckt.

0 HINWEIS!
Referenzfelder konnen konstante Texte oder Variablen sein,
jedoch keine Kettenfelder.

Beispiel =SC(1;2;3) --> Ausdruck: Feld1Feld2Feld3
=SC(1;"konstant";2) --> Ausdruck: Feld1konstantFeld2
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8.3 Numerator

SOH [BM [in] [=[C IN[([t]; [m [; e[ [+~ [s [ lil; [n | [rp [t 2 t... [t70 [ETB |
=CN Kennung Numerator
t Numeratortyp

0 numerisch

1 nur Buchstaben

2...36 Radix, Basis des Numerators

m Betriebsart
0 Standard
1 Startwert wieder herstellen
2 Startwert bei Druckstart eingeben
(Default = bisheriger Startwert)
3 Startwert bei Druckstart eingeben
(Default = letzter Endwert)
4 Startwert am Zyklusende wieder herstellen
(nur far DPM I11i)
5 Startwert Uber 1/0 Signal wieder herstellen
6 Zeitgesteuert riicksetzen
7 Zeitgesteuert ricksetzen mit Startwerteingabe
(Default = letzter Endwert)
c Stelle, an welcher der Numerator zu zahlen beginnt
+/- Richtung
+ Numerator addierend

- Numerator subtrahierend
S Schrittweite

i Update-Intervall
(Angabe der Layouts mit identischer Nummer)

h Uhrzeit, an welcher der Numerator zuriickgesetzt wird
(Betriebsart 6 und 7) im Format "HH:MM", z.B. 00:00 =
Numerator zurticksetzen um 0:00 Uhr (optional, nur fir
Betriebsart 6 und 7)

r Rucksetz-Wert
(optional, nur fiir Betriebsart 6 und 7; Default = Text bzw.
Startwert)

Einschrankungen:

Das zeitgesteuerte Riicksetzen der Numeratorvariable
erfolgt nur wahrend ein Druckauftrag aktiv ist. Wird ein
Druckauftrag vor der angegebenen Uhrzeit abgebrochen
und hinterher wieder neu gestartet, erfolgt kein Rucksetzen
des Numeratorwertes.

t1, t2, ... Text bzw. Startwert des Numerators

Beispiel:
Eingabe: =CN(10;7;4;+1;1;06:00;0001)1234

In diesem Beispiel erfolgt beim Druckstart die
Startwertabfrage und um 6:00 Uhr wird die Numerator-
variable auf den Wert 0001 zurlickgesetzt.
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8.4 Erweiterter Numerator

'soH[BM|[nj[=]c|c[([+-][s]:]il:[m];]z];|n];[x])[t|ETB]
=CC Kennung numerischer Numerator
+/- Richtung

+  Numerator addierend
-  Numerator subtrahierend

S Schrittweite

i Update-Intervall
(Angabe der Layouts mit identischer Nummer)

m Betriebsart

0 Standard

1  Startwert wieder herstellen

2  Startwert bei Druckstart eingeben
(Default = bisheriger Startwert)

3  Startwert bei Druckstart eingeben
(Default = letzter Endwert)

4  Startwert am Zyklusende wieder herstellen
(nur far DPM 111 i)

5 Min./ Max. Wert setzen

6 Startwert setzen
7  Druckende

z Vornullen
0 keine Vornullen
1 Ausgabe mit Vornullen

n Minimal Wert (max. -999999999)
X Maximal Wert (max. 999999999)
t Startwert

(Die Anzahl der Stellen legt bei der Ausgabe mit Vornullen das
Format fest max. 999999999)

Beispiel:
Eingabe: =CC(+1;2;5;0;1,999)0050

Ausdruck: 50, 51,...999, 1, 2, ...
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Beispiel fur
gerundetes Datum
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8.5 Datum und Uhrzeit

SOHBM|[n]=CIL{(m};d}i;nfc;mof;jpd};jpmlmd}imm]mwjws)i1t.. t70ETB|

= CL Kennung Datum/Uhrzeit

m Monats-Offset zum aktuellen Datum
d Tages-Offset zum aktuellen Datum
i

Update-Intervall (O = Bei Beginn eines Druckauftrags,
1 = Jedes Layout)
Optionale Parameter

n Minuten-Offset zur aktuellen Uhrzeit
(negative Eingabe/Wert mdglich)
c Korrektur Monatsiberlauf (0 = in nachsten Monat wechseln,

1 = aktuellen Monat beibehalten)
Optionale Parameter fir BBE Datum

mo Eingabemodus

0: Standard; aktuelles Datum der Echtzeituhr anzeigen
1: berechnetes Datum anzeigen, Anderung maoglich
2: berechnetes Datum anzeigen, keine Anderung moglich

pd max. positive Korrektur Tage

pm  max. positive Korrektur Monate

md  max. negative Korrektur Tage

mm  max. negative Korrektur Monate
Optionale Parameter fiir gerundetes Datum

rw gerundeter Wochentag:

1 =Sonntag ... 7 = Samstag; 0 = keine Rundung
WS Start der Woche, Format: "D-HH:MM",

z.B. 1-00:00 = Sonntag, 0:00 Uhr

Datum laut Echtzeituhr: 08.12.

Eingabe: =CL (0;0;0)<DD.MO.> Ausdruck:08.12.
Eingabe: =CL (2;1,0)<DD.MO.> Ausdruck: 09.02.

Eingabe: =CL(0;0;0;0;0;1;3;2;3;2)<DD.MO.>
Beim Druckstart wird das berechnete Datum im Display angezeigt und
kann verandert werden (+/- 3Tage und +/— 2 Monate):

Display: ID 1 DD:MO:YY
08.12.11

Wochenbeginn ist am Sonntag (08.12.) um 00:00 Uhr. Es soll die
ganze Woche Uber das Datum des Montags ausgegeben werden:

Eingabe: =CL (0;0;0;0;0;0,0;0;0;0;2;1-00:00)<DD.MO.>

Aktuelles Datum Gerundetes Datum
07.12. 23:59:59 02.12.
08.12. 00:00:00 09.12
09.12. 09.12.
14.12. 23:59:59 09.12.
15.12. 00:00:00 16.12.
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8.6 Formatbezeichner (Datum und Uhrzeit)

en

Standardformate

HH

Stunden 2-stellig (24-Stunden)

HE Stunden 2-stellig (12-Stunden)

Ml Minuten 2-stellig

SS Sekunden 2-stellig

AM AM/PM Ausgabe

DD Tag 2-stellig

MO Monat 2-stellig

YYYY Jahr 4-stellig

YY Jahr 2-stellig

Y Jahr 1-stellig

ww Kalenderwoche

DW Tag in der Woche (Sonntag = 0)

DwW1 Tag in der Woche (Sonntag = 1)

DwX Tag in der Woche
Fur x kann ein beliebiges ASCII-Zeichen eingesetzt
werden, von dem ab fortlaufend weitergezéahlt wird.

DOWxxxxxxx | Tag in der Woche variabel
Fir x kann ein beliebiges ASCII-Zeichen eingesetzt
werden.
Das erste ,x‘ steht flir Sonntag, das nachste fir
Montag usw. bis Samstag.
Fur jeden Wochentag muss ein Zeichen angelegt
werden.

DOY Tag im Jahr 3-stellig (1. Januar = 1)

DY Tag im Jahr 3-stellig (1. Januar = 0)

Beispiele

DD.MO.YY 22.01.10

MO/DD/YYYY | 01/22/2010

YY-MO-DD 10-01-22

YYMODD 100122

Die Formatbezeichner 'HE' und 'AM/'am'/'/Am' werden erganzt.
Dadurch ist die Ausgabe der Stunden im 12-Stunden Modus mdglich.
Durch die zusétzliche Ausgabe des Formatbezeichners 'AM' wird die
Ausgabe der Uhrzeit im amerikanischen/englischen Format moglich.

Beispiel =CL(0;0;0;0)<HH:MI:SS> --> 15:30:00
=CL(0;0;0;0)<HE:MI:SS> --> 03:30:00
=CL(0;0;0;0)<HE:MI:SS AM> --> 03:30:00 PM
=CL(0;0;0;0)<HE:MI:SS am> --> 03:30:00 pm
=CL(0;0;0;0)<HE:MI:SS Am> --> 03:30:00 p.m.
Durch trennen der Ausgabe der Uhrzeit und der AM/PM Ausgabe in 2
Textfelder ist auch folgendes Ausgabeformat moglich:
-->03:30:00 pm
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Erweiterte Formate

XMO Monatsname kurz
XSO Monatsname lang
XSD Wochentag kurz
XLD Wochentag lang

Fir X kann die Landerkennung der gewlinschten Sprache eingesetzt
werden

C = Kanadisch
D = Danisch

E = Englisch

F = Franzo6sisch
G = Deutsch

| = ltalienisch

N = Niederlandisch
O = Norwegisch
S = Spanisch

U = Finnisch

W = Schwedisch

Beispiele:

DD.GMO.YY 22.JAN.10

DD.GSO YYYY 22. Januar 2010

GLD,DD.GMO.YY | Freitag, 22. JAN.10

GSD,DD.MO.YY FR, 22.09.10

Erweitertes Format — XMO

C JA FE MR AL MA JN JL AU SE ocC NO DE
D JAN [[FEB |[MAR |APR |MAJ |JUN |JUL |AUG |SEP |OKT |[NOV |DEC
E JAN |[FEB |[MAR |APR |MAY |JUN |JUL |AUG |SEP |OCT |[NOV |DEC
F JAN |FEV |MAR |AVR |MAlI |JUIN [JUIL |AOU |SEP |OCT |NOV |DEC
G JAN |FEB |MRZ |APR |MAI |JUN |[JUL |AUG |SEP |OKT |NOV |DEZ
I GEN |[FEB |MAR |APR |MAG |GIU |LUG |AGO |SET |OTT |NOV |DIC
N JAN |FEB |MRT |APR |MElI |JUN |[JUL |AUG |SEP |OKT |NOV |DEC
O JAN [[FEB |[MAR |APR |MAI |JUN |JUL |AUG |SEP |OKT |NOV |DES
S ENE |FEB |MAR |ABR |MAY [JUN |(JUL |AGO |[SEP |OCT |NOV |DIC
U TAM [HEL |[MAA |HUH |TOU |KES |HEI ELO |SYY |LOK |[MAR |(JOU
W JAN [FEB |[MAR |APR |MAJ |JUN |JUL |AUG |SEP |OKT |[NOV |DEC
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Erweitertes Format - XSO

C | January February March April May June

D | Januar Februar Marts April Maj Juni

E | January February March April May June

F | Janvier Février Mars Auvril Mai Juin

G | Januar Februar Maerz April Mai Juni

I Gennaio Febbraio Marzo Aprile Maggio Giugno

N | Januari Februari Maart April Mei Juni

O | Januar Februar Mars April Mai Juni

S | Enero Febrero Marzo Abril Mayo Junio

U | Tammikuu Helmikuu Maaliskuu Huhtikuu Toukokuu Kesaekuu

W | Januari Februari Mars April Maj Juni

C July August September October November December

D Juli August September Oktober November December

E July August September October November December

F Juillet Aot Septembre Octobre Novembre Décembre

G Juli August September Oktober November Dezember

I Luglio Agosto Settembre Ottobre Novembre Dicembre

N Juli Augustus September Oktober November December

0] Juli August September Oktober November Desember

S Julio Agosto Septiembre Octubre Noviembre Diciembre

] Heinaekuu Elokuu Syyskuu Lokakuu Marraksuu Joulukuu

W | Juli Augusti September Oktober November December
Erweitertes Format - XSD

C | SUN MON TUE WED THU FRI SAT

D | SO MA Tl ON TO FR LO

E | SUN MON TUE WED THU FRI SAT

F |DIM LUN MAR MER JEU VEN SAM

G | SO MO DI MI DO FR SA

| DOM LUN MAR MER GIO VEN SAB

N | zO MA DI WO DO VR ZA

O | SO MA Tl ON TO FR LO

S | DOM LUN MAR MIE JUE VIE SAB

Uu |SsuU MA Tl KE TO PE LA

W | SO LA TI ON TO FR LO
Erweitertes Format - XLD

C |Sunday Monday Tuesday Wednesday |Thursday Friday Saturday

D |[Sendag Mandag Tirsdag Onsdag Torsdag Fredag Lgrdag

E |Sunday Monday Tuesday Wednesday |Thursday Friday Saturday

F |Dimanche |Lundi Mardi Mercredi Jeudi Vendredi Samedi

G |Sonntag Montag Dienstag Mittwoch Donnerstag |Freitag Samstag

| |Domenica |Lunedi Martedi Mercoledi Giovedi Venerdi Sabato

N |Zondag Maandag Dinsdag Woensdag |Donderdag |Vrijdag Zaterdag

O |Sgndag Mandag Tirsdag Onsdag Torsdag Fredag Lgrdag

S |Domingo Lunes Martes Miércoles Jueves Viernes Sabado

U |Sunnuntai |Maanantai |Tiistai Keski-viikko |Torstai Perjantai Lauantai

W |Séndag Méandag Tisdag Onsdag Torsdag Fredag Lordag
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8.7 Wahrungsvariable

'soH [BM|[n1|=[c|ul([al;|bl;[c];[d];]el;[f][;lg])t1]t2]t... [t70[ ETB]

=CU Kennung Wahrungs-Variable

a ANSI-Code des Tausendertrennzeichens als Dezimalzahl
b ANSI-Code des Kommatrennzeichens als Dezimalzahl
c Anzahl der Nachkommastellen als Dezimalzahl
d Operand A Die Wahrungsvariable berechnet vor der
e Operand B Generierung den Ausdruck
f Operand C %
g Rundungsmaske
t1, t2, ... Formatstring, der durch '< >' gekennzeichnet ist

Beispiel: Soll z.B. der Inhalt des Feldes 20 von USD nach EUR umgerechnet
werden, so lautet die Variablendefinition fiur das benutzerdefinierte
Format:

BO1  '=CU(46;44;2;20;"1,0";"0,68861";"0,01")Ergebnis: <>Euro'
B20  1.250,44 USD

Ausdruck: 1.250,44 USD
Ergebnis: 1.815,89 Euro

*1 USD = 0,68861 Euro (Stand: 11.01.2010)

44 Schnittstellenbeschreibung 01.25



Dynacode II IP

Beispiel

Variablen

8.8 Schichtvariable

'SOH|BM [[n]|=|s|H|(])|ta|t2]t...|t70|ETB|

=SH Kennung Schichtvariable

0 HINWEIS!
Die Schichtvariable bendtigt keine Parameter. Die Einstellungen
fur die Ausgabe werden mit den entsprechenden
Parametersétzen definiert. (vgl. oben)

Die Schichtzeiten sind definiert: 00:00 - 11:59  "Schicht1"

12:00 - 23:59 "Schicht2"
=SH()  Ausdruck um 10:00 Uhr: "Schicht1"
=SH()  Ausdruck um 13:00 Uhr: "Schicht2"

Schichtzeiten einstellen
'SOH|F[c|I|D rIN[N/H/HM|M|/h|him|m|ETB]|

NN = 1D [01 ... 24]
HH = Start-Stunde
MM = Start-Minute
hh = Ende-Stunde
mm = Ende-Minute

Schichtzeiten abfragen
'SOH|F|CI|D|-[-|w[N[N[plpplplp/plplp plpETB]

Antwort
'SOH|AININ/H/H/M[M/|h[h[m|m|p|p[p[p/p/p/plp ETB]

Schichttexte einstellen
SOH F[C|I|E rININ[T[TITITIT|TI[TITI[T/TIETB]

NN =D [01 ... 24]
T = max. 10 Zeichen
Schichttexte abfragen

'SOH|F|C[I[E[-|-|w|[N|N[p[p/plplplp|p/p|ETB]

Antwort
SOH|A[N|N

;plplp/pplplplp ETB]

TITITITITTITITITIT

’
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8.9 Bedienerfuhrung

|soH[BM|[n]|=[U[G|([c|:[t]:Im]:[ap[; ae|:|sp])t1]t2]t... |70 ETB]

ap

ae

sp

Kennung Bedienerfiihrung
Startposition fir die Eingabe

Eingabetyp
0  numerisch
1 alphanumerisch

Eingabemodus
0  Sonderzeichen nicht Gberspringen
1 Sonderzeichen Uberspringen

Ausrichtung beim Druck
0 rechtsbiindig

Ausrichtung bei der Eingabe
0 rechtsbiindig

Hilfstext fur die Variable, max. 24 Zeichen
Die Eingabe wird in “ eingeschlossen.

Eingabe: =UG (1;0;0;0;0;“Art.-Nr. eingeben®)<123456>

Display:

Art.Nr. eingeben
000000
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8.10 Bedienerfihrung mit Maske

SOH|BM|[n]|=|U|M([c[; t]:|ml:|ap]; ae|; spl; |d|:|ma)) |t1 t2]t... t70|ETB

=UM Kennung Bedienerfiihrung mit Maske
c Startposition fir die Eingabe

t Eingabetyp
(wird bei vorhandener Maskendefinition ignoriert)
0  numerisch
1 alphanumerisch

m Eingabemodus
(wird bei vorhandener Maskendefinition ignoriert)
0  Sonderzeichen nicht Gberspringen
1 Sonderzeichen Uberspringen

ap Ausrichtung beim Druck
0 rechtsbundig

ae Ausrichtung bei der Eingabe
(bei vorhandener Maskendefinition immer linksbiindig)
0 rechtsbiindig
linksbiindig, Cursor am Textanfang
linksbundig, Cursor auf Startposition
rechtsbiindig, Fillzeichen entfernen
linksblndig, Cursor am Textanfang,
Fillzeichen entfernen
5 linksbuindig, Cursor auf Startposition,
Fillzeichen entfernen

sp Hilfstext fur die Variable, max. 24 Zeichen
Die Eingabe wird in “ eingeschlossen.

A OWDN B

d Léschen des Vorgabewerts
0 Vorgabewert bleibt bei Tasteneingabe erhalten
(Einflgemodus)
1 Beim ersten Tastendruck verschwindet der Vorgabewert

2 Vorgabewert bleibt erhalten (Uberschreibmodus

ma Definition der Maske
Maogliche Maskenzeichen sind
nur Ziffern
nur Ziffern und Vorzeichen
nur Buchstaben
alphanumerische Zeichen (Buchstaben und Ziffern)
beliebiges Zeichen

O I ©

Beispiel Eingabe: =UM (1;0;0;0;0;“Art.-Nr. eingeben” ;0;999-aa*)<123-xx>
Display: Art.Nr. eingeben
123-xx
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8.11 MC-Daten

'SOHBM|[n]=MD|(FN="filename"}|SE="x';| CH=x};SC="x"}/SF="x"; RC="x")ETB|

=MD Kennung MC-Daten

FN Dateiname der Tabelle auf der MemoryKarte mit CSV-Daten

SE Separator-Zeichen (Default = ;")

CH Spaltennamen in der ersten Zeile (0 = nein, 1 = ja)

SC Name bzw. Nummer der Spalte, die referenziert werden soll

SF Feldname bzw. Feldindex des Feldes auf dem Layout, das die
gesuchten Daten enthéalt

RC Name bzw. Nummer der Spalte, welche die auszugebenden

Daten enthalten

0 HINWEIS!

Wenn im Parameter SF ein Feldname angegeben wird, muss
dieser fur das entsprechende Feld Gber einen AC-Attributsatz
definiert worden sein!

AC[1]NAME="FCODE"
BM[2]=MD(FN="a:\daten.csv";SE=";"; CH=1;SC="Farbcode";SF="FCODE";
RC="IC-Nummer")

Feld 1 Ausgabe Feld 2

00001 121478242
23252 784587448

[P daten.csv - Editor

Datei Bearbeiten  Farmat

Farbcode; IC-Mummer
QO00Ll; 121478242
QO00Z; 658447852
40870, 121475284
50874, 325874158
24714; 002351478
21514;325654125

AL POACOTAAS

8.12 GS1-128 Parser

0 HINWEIS!
Mit Hilfe dieser Variable kann der Inhalt eines Datenbezeichners
in einem GS1-128 Barcode ermittelt werden.

|SOH [BM |[n]|=|AlI|(|p|;|Ail) ETB|

= Al Kennung GS1-128 Parser

p Bezeichnung des Kettenelements (Feldnummer)
Ali Datenbezeichner

Feld 1 ="00123456789012345675" GS1-128 mit AlIOO

=Al(1;"00" Ausdruck:
123456789012345675
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8.13 Berechnung EPC (Electronic Product Code)

|SoH |BM|[n]|=|E[PIC[(IM[:[L|;|F|:|P|;[N1[;|{N2}|)|ETB]

EPC  Kennung EPC Berechnung

M Codierverfahren
L Lange Herstellernummer (Company Prefix)
F Filterwert
P Uberpriifung Priifziffer
N1 Bezeichnung Kettenelement (Feldnummer)
N2 Bezeichnung Kettenelement (Feldnummer) - optional
Néahere Informationen sind erhaltlich unter www.epcglobalinc.org oder
www.gsl.org
Param. | Wertebereich
M 0 = Kodierfunktion SSCC96 | 3 = Kodierfunktion GRAI96
1 = Kodierfunktion SGTIN96 | 4 = Kodierfunktion GIAI96
2 = Kodierfunktion SGLN96
L 6...12
F Codierung | Filterwert Binarwert
SSCC96 All Others 000
Undefined 001
Logistical / Shipping Unit 010
SGTIN96 All Others 000
Retail Consumer Trade ltem 001
Standard Trade Item Grouping | 010
Single Shipping/ 011
Consumer Trade Item
SGLN All Others 000
Physical Location 001
GRAI All Others 000
GIAI All Others 000
P 0 = keine Uberpriifung; 1 = Uberpriifung
N1, N2 | beliebig
Beispiel 1 Feld 1 ="00123456789012345675" GS1-128 mit AIOO

Feld 2 =Al(1;“00“) --> Ausdruck: 123456789012345675
Feld 3 =EPC(0;12;0;1;2) --> Ausdruck: 3100DA7557D32C38E7000000

Der EPC wird aus dem Inhalt von Feld2 berechnet. Es wird das
Codierverfahren SSCC96 angewendet. In Feld2 muss dafir eine
gultige NVE stehen (18-stellig, korrekte Prufziffer).

Beispiel 2 Feld 1 ="4141234567890128254123" GS1-128 mit AlOO, Al254
Feld 2 =Al(1;“414%) --> Ausdruck: 1234567890128
Feld 3 =Al(1;254) --> Ausdruck: 123
Feld 4 =EPC(2;10;0;0;2;3) --> Ausdruck: 3208499602D218000000007B

Der EPC wird aus dem Inhalt von Feld2 und Feld3 berechnet. Es wird
das Codierverfahren SGLN96 angewendet. In Feld2 muss dafur eine
gultige ILN stehen (13-stellig). Feld3 beinhaltet in diesem Beispiel
eine optionale Seriennummer. Es findet keine Uberprifung der
Prufziffer der ILN (8) statt.

“ nur bei Verwendung der Option RFID
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8.14 Prifziffer

SOH [BM |in) =lc D (dfskiiitiw im [irilo)itt t..t70 ETB |

= CD Kennung Prufziffer

d Daten flr Prifziffernberechnung (Feldnummer oder
Textkonstante)
Eine Textkonstante wird in " eingeschlossen.

s Startposition innerhalb der Daten
1...n Ander x Stelle beginnen

I Anzahl Stellen. Wird der Parameter nicht angegeben, wird der

Rest der Daten ab der Startposition fur die
Prufziffernberechnung verwendet.

t Prifzifferntyp

0 Modulo 10 (Gewichtung 3)

1 Modulo 11

2 Modulo 43

3 Modulo 47 (Gewichtung 15)

4 Modulo 47 (Gewichtung 20)

5 Modulo 103

6 Benutzerdefiniert
Optionale Parameter flr benutzerdefinierte Prifziffer
W Gewichtung

Textkonstante in " eingeschlossen; enthalt die einzelnen
Gewichtungswerte oder einen Bereich.

Einzelne Werte: "X1,X2"
Wertebereich: "X1...X2"
m Modulo
r Resultat erganzen zu
o} Nur eine Stelle ausgeben
0 nein
1 ja
Beispiel Eingabe: =CD("123456789012";0;0;0)
Ausdruck: 8
Eingabe: =CD("1234567890";0;0;6;"1,3";10;10;1)
Ausdruck: 5
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8.15 Teilzeichenkette

|SOH|BM|[n)|=|s|s|(ld]:|s|:[I])|ETB]

=SS Kennung Teilzeichenkette

d Daten aus denen eine Teilzeichenkette extrahiert werden soll
(Feldnummer oder Feldname oder Textkonstante).
Eine Textkonstante wird in "" eingeschlossen.

s Startposition innerhalb der Daten. Wird der Parameter nicht
angegeben, wird an der ersten Stelle begonnen.
1n An der x. Stelle beginnen

I Anzahl der Stellen. Wird der Parameter nicht angegeben,
wird der komplette Rest der Daten ab der Startposition
zurlickgegeben.
1...n An der Startposition x Stellen

Beispiel: Eingabe: =S5("1234567890";4;3)
Ausdruck: 456
Feld "ARTIKELNR" hat den Inhalt "370012330295"
Eingabe: =SS(ARTIKELNR;1;4)
Ausdruck: 3700

01.25 Schnittstellenbeschreibung 51



Variablen Dynacode II IP

52 Schnittstellenbeschreibung 01.25



Dynacode II IP Parametersatze

9 Parametersatze

9.1 Layoutparameter

Layoutlange in 1/100 mm einstellen
SOH|F|Cc|cC|L rIN/NIN[NIN|N|N|-|ETB]
N: Betrag der Layoutlange in 1/100 mm, 7-stellige ASCII Zahl

Layoutlange in 1/100 mm abfragen
SOH|F|C|cC|L w|/N/N|/N|NIN|NN

-]- - ETB|

Antwort
'SOH|AN|N|NIN|N|NIN

plplplplplplplp/ETB]

Layoutbreite in 1/100 mm einstellen
'SOH|F[c|c|o rIN[N/N/N|/N|N|N[ETB]
N: Angabe der Layoutbreite in 1/100 mm, 7-stellige ASCII Zahl

Layoutbreite in 1/100 mm abfragen
SOH|F[c|c|o w/P/P|P|P|P|P P|P|ETB]

Antwort
'SOH|AN|N|NIN|N|NIN

plplplplplplplplETB]

X-Offset einstellen
'SOH|F[C|C|E r/[VININ|N
V: Vorzeichen des Offsets (+ oder —)

NNN: Betrag des Offsets, 3-stellige ASCII Zahl in 1/10 mm

X-Offset abfragen
SOH|F|C|CE

ETB|

w/p/plplplplplp/p/ETB]

Antwort
SOH|A|V|N|N|N

piplplplplplplp/ETB]

Layouts per Zyklus einstellen
|SOHF|C|AID|I]-[rIN[N|-|-|-|-[-|-|ETB]
NN: Anzahl der Layouts per Zyklus (01 ... 25)

Layouts per Zyklus abfragen
'SOH|FIC|A[DII|-|wiplp|plplp plp/p/ETB]

Antwort
'SOH|A[N|N|--|-[-[-]-|p|p[p/p/p/plp|p ETB]

NN: Aktuelle Anzahl der Layouts per Zyklus
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Layoutausrichtung einstellen
'SOH|F|c|c|J]-|-[r|N]-|-]-]-]-|-[-[ETB]
N: O =Links

N: 1 = Mitte

N: 2 = Rechts

Layoutausrichtung abfragen

'SOH|F|[c/clal-|-|wlplplp|plplp/p/p ETB]

Antwort
'SOH|A[N|-|-[-|-[-[-I-|p|p|plplp/plp|p ETB]

Brennstarke einstellen
'SOH|F|C|A[B|-|-[r/N/N|N|-|[-[-[-[-[ETB]

NNN: Angabe der Brennstérke in % (010 ... 200)
Es muss eine 3-stellige ASCII Zahl Gibertragen werden

Brennstarke abfragen

'SOH|F|C/ABI-|-|wlplplp|p|p|p/p/p ETB]
Antwort
'SOH|A[N[NN|-[-[-[-]-[p|p|plplp|p|p/p ETB]

Material einstellen
'SOH |F|C|DIN|C|-[r[NIN|N|N
NNNN: Angabe des Materials

Typ 1: Papier;
Typ 2: Folie

-|ETB]

Material abfragen
SOH|F|C|D|N|C

wiplplplplplplplp/ETB]

Antwort
SOH|A|[N|N|N|N

plplplplplplplp/ETB]

Bahnenanzahl einstellen
'SOH|F|C|C|H|A|-[r|N[-[-[-]-]-]-|-[ETB]
N: Anzahl der Spalten (1 ... 9)

Bahnenanzahl abfragen
(SOH|F|C|C/H|A|-wip|plp[p/p|p|p/p|ETB]

Antwort
'SOH|A[N|-|-[-|-|-[-I-|p|p|p|plp/plp|p ETB]
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Spaltenbreite einstellen
'SOH|F|[CIC|H!B[-[r[NIN|N[-|-|-[-]-[ETB]

NNN: Angabe der Spaltenbreite in 1/10 mm (0 ... 999)

Spaltenbreite abfragen
'SOH|F|c|C/H[B|-lwip|plplp/p/p|p/p|ETB]

Antwort

'SOH|AIN|NIN|-[-]-]-[-[p/plplplplp|p|p|ETB]

Zeilenzahl einstellen (n-stellig)
'SOH|F[B|A|A rIN[ETB]
N: Angabe der Zeilenzahl ASCII (1, 10, 100, ...)

Zeilenzahl abfragen
SOH|F|B|A|A

wip/pplplplplp/plETB]

Antwort
'SOH|AIN|-[-]-]-[-]-]-[p[plp/plplp|p|p|ETB!

Layout spiegeln einstellen
|SOH|F|C[D[O]-|-[r[N]|-[-]-]-[-]-[-[ETB]

N: O = Layout spiegeln Aus
N: 1 = Layout spiegeln Ein

Layout spiegeln abfragen
'SOH|F|C|D|O|-|-lw[p|p[plp/p/plp/p ETB]

Antwort
'SOH|AIN|-[-]-]-[-]-]-[p[plp/plplplp|p|ETB!

Layout drehen einstellen
|SOH|F|CID|N/-|-[r|X]-[-]-]-[-[-]-[ETB]

X: 0 = Layout drehen Aus
X: 1 = Layout drehen Ein

Layout drehen abfragen
'SOH|F|C[DIN|-|-lwiplp|plplp/plp/pETB]

Antwort
'SOH|A[X][-|-|-[-]-]-[-Ip/plplp|p|p|p|p/ETB]

Parametersatze
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Betriebsart Layout spiegeln/drehen einstellen
'SOH|F|C[D[S|-|-[r[N[-|-|-[-]-[-]-[ETB]

N: 0 = Am Mittelpunkt des Layouts spiegeln/drehen
N: 1 = Am Mittelpunkt des Druckkopfs spiegeln/drehen

Betriebsart Layout spiegeln/drehen abfragen
'SOH F|cD|s|-|-lwip|p|p|p/p|plp|p ETB]

Antwort
'SOH|A[N|-[-[-]-[-[-I-]p|p|plplp/plp|p ETB]

Dynacode II IP
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9.2 Gerateparameter

Druckposition einstellen
'SOH|F|C|AIDK][-[r[NIN|N[NIN|N[-][-[ETB]
NNNNN: Druckposition in 1/10 mm (0120 ... 0900)

Druckposition abfragen
'SOH|FIC|A[DK[-|w[p/plp|p/plp/p/p|ETB]

Antwort
'SOH/A[N|N[N|N[NIN|-[-Iplplp|p|p[plp/p ETB]

NNNNN: Druckposition in 1/10 mm

Betriebsart einstellen
'SOH|F|Cc/A|D|O

r[N[-[-[-]-[-]-]-]ETB]

N: 0 = Intermittierender Modus

N: 1 = Kontinuierlicher Modus

Nach Umstellung der Betriebsart wird automatisch ein Neustart des
Geréts durchgefihrt.

Betriebsart abfragen
'SOH|F|Cc|/A|D|O

wiplplplplplplp|p/ETB]

Antwort
'SOH|AIN|-[-|-]-[-]-|-[p[p/p/plplplp|p|ETB!

Transferbandiberwachung Ein / Aus
'SOH[F|c[DB|-|-[r[NM]-[-]-[-]-]-[ETB]

N: 1 = Transferbandiiberwachung Ein
N: 0 = Transferbandiiberwachung Aus

Transferbandiberwachung Ein / Aus abfragen

'SoH|F[c[D[B|-|-|w[p|p|plp/p/p|p/p|ETB]
Antwort
'SOH|A[N[M|-[-|-[-[-]-[p[p[plp/p/plp|p|ETB]
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Feldverwaltung einstellen
|SOH F|C|D|K|-[-[r[N]|-[-]-[-]-]-[-|ETB]
N: 0 = Feldverwaltung Aus
N: 1 = Grafik erhalten
N: 2 = Grafik I6schen
N: 3 = Grafik wiederherstellen
Feldverwaltung abfragen
'SOH|F/C/DIK/|-|-lwip/p[plp|p|plp/p ETB
Antwort
'SOH|A[N-|-|-[-[-[-[-Ip[p|p/p|p/p/p|p|ETB|
Displaysprache einstellen
(SoH[F[C[D[1]-[-[rIN]-[-]-]-[-[-[-|ETB]
N: 0 = Deutsch N: 8 =Italienisch  N: 15 = nicht belegt
N: 1 = Englisch N: 9 = Danisch N: 16 = Ukrainisch
N: 2 = Franzdsisch N: 10 = Polnisch N: 17 = Tirkisch
N: 3 = Spanisch N: 11 = Griechisch  N: 18 = Schwedisch
N: 4 =Finnisch N: 12 = Ungarisch ~ N: 19 = Norwegisch
N: 5 = Tschechisch N: 13 = Russisch N: 20 = Estnisch
N: 6 = Portugiesisch  N: 14 = Chinesisch N: 21 = Rumanisch
N: 7 =Hollandisch
Displaysprache abfragen
|SOH F|CID/I-|-\w|p|p|plp/p/plp p ETB
Antwort
|SOH|A[N|-[-[-[-I-]-I-[p/p/plp[p|plp|p|ETB]
Externe Druckparameter einstellen
|SOH|F|C|C|P|-|-[r[N|-|-[-|-|-|-|-|ETB]
N: 0 = Nur die Parametereinstellungen fiir Etikettenlange, Schlitzlange
und Etikettenbreite werden beriicksichtigt.
N: 1 = Parametereinstellungen tber die Schnittstelle werden
verarbeitet.
N: 2 = Parametereinstellungen tber die Schnittstelle werden
nicht beriicksichtigt
Externe Druckparameter abfragen
|SOH|F|C|C|P|-|-\wipp|p|plp p/plp ETB]
Antwort
|SOH|AIN-|-|-|-|-|-|-/p/p/plplp/plp pETB]
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Codepage auswahlen
'SOH|F|C|CIN]-|-[r[N]-]-[-]-]-][-]-|ETB]

0 = Codepage 1252 Westeuropaische Sprachen (friiher ANSI)
1 = Codepage 437 Englisches Alphabet

2 = Codepage 850 Westeuropaische Sprachen

3 - 8 = nicht belegt

9 = Codepage 852 Slawische Sprachen

: 10 = Codepage 857 Turkisches Alphabet

: 11 = Codepage 1250 Zentral- und osteuropaische Sprachen

: 12 = Codepage 1251 Kyrillisches Alphabet

: 13 = Codepage 1253 Griechisches Alphabet

: 14 = Codepage 1254 Turkisches Alphabet

: 15 = Codepage 1257 Baltische Sprachen

: 16 = WGL4 (UTF-8 codierte Datenlbertragung)

Die Tabelle zu den oben genannten Zeichensétzen finden Sie auf
www.valentin-carl.de/Downloads.

Codepage abfragen

<

zzzzzzzzzzZz

'SOH|F/C|CIN[-|-lw[p|p|p|plp|p|p|p ETB]
Antwort
'SOH|A[N|-[-[-]-][-[-]-]p|p|p|p[p/pIp|p ETB]

Bedienerfihrung einstellen
|SOHF|CID|U|-[-|rIN|-|-[-|-|-|-|-|ETB]

N: 0 = Aus, Es sind keine Eingaben moglich. Es werden die Vorgabe-
werte gedruckt.

N: 1 = Ein, Der Bediener muss fur jede Variable einen Wert eingeben
oder mit ENTER den Vorgabewert tibernehmen. Dieser
Standardwert wird bei jedem Einschalten des Druckmoduls
gesetzt.

N: 2 = Auto, Die Eingaben fir ein Layout werden nach jedem Druck
wiederholt, die zuletzt eingegebenen Werte sind die neuen
Vorgabewerte.

Bedienerfiihrung abfragen

'SOH |F/C|D|U|-|-lw|p|plp/plplplpp ETB]
Antwort
SOH AN -|-|-|-|[-I-|-Iplp|p|p/plplp|p ETB]
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Tastaturbelegung einstellen
|SOH|F|c|CIK]-|-[rN[-|-]-]-]-]-[-[ETB]

N: 0 = Deutsch

N: 1 = Englisch

N: 2 = Franzosisch

N: 3 = Griechisch

N: 4 = Spanisch

N: 5 = Schwedisch

N: 6 = US Amerikanisch

N: 7 = Russisch

Tastaturbelegung abfragen
'SOH|F|C|C|K|-|-|w|p[p[p/p|p/p|p|p|ETB]
Antwort
'SOH|AIN|-|-|-|-]-]-|-[p[p|plp/plp[p|p |ETB]
Tastaturklick (Buzzer) Lautstarke einstellen
'SoH|F[c[c|B|-|-|w[plp|plpip/plp/p/ETB]
N:0= Tastaturklick (Buzzer) Aus

N: 1-7 = Lautstarke Tastaturklick

Tastaturklick (Buzzer) Lautstarke abfragen
'soH[F[c[c|B]-|-|w[p[p[p/plp/p[p/p[ETB]
Antwort
|SOH|AIN|-[-[-I-|-|-I-Ip|plplplplp|plp ETB]
Warmstart Ein / Aus einstellen
'SOH|F[C|D|W|-|-[r[N]-]-[-[-]-]-]-|ETB]

N: 0 = Warmstart Aus

N: 1 = Warmstart Ein

Warmstart Ein / Aus abfragen
|SOH|F|C|D|W/|-|-wip|p|plp|p/plp p|ETB]
Antwort
'SOH|A[N[-[-|-]-]-|-|-[p|p/plplp|p|p|p ETB]
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Standard Layout Ein/Aus einstellen
|SOH [F[C M K[E|-[r[N[-|-[-]-[-]-[-|ETB]
N: 0 = Off - Druckstart ohne Layoutdefinition signalisiert Fehler.

N: 1 = On - Standard Layout wird ohne Layoutendefinition gedruckt.
Default: Off

Standard Layout Ein/Aus abfragen
(SOH|FICM[K[E[-Iw|p/plp/p|p/plp p ETB]

Antwort
'SOH|A[N|-[-[-]-[-[-I-]p|p|plplp/plp|p ETB]

Layoutwechsel Bestatigung einstellen
'soH[F|c[s[D|F[clr[N]-]-]-[-]-[-]-[ETB]

N: O = Bestatigung Aus
N: 1 = Bestatigung Ein

Layoutwechsel Bestatigung abfragen
'SOH|F|c[s|D|F|Clwip|p|plplp/plp/pETB]

Antwort
'SOH|A[N|-|-[-|-][-[-]-|p|p|plplp/plp|p ETB]

'Druck nach Messen' einstellen
|SOH|F[C|s|D|F[D[r|N]-|-]-|-]-|-|-[ETB]

N: 0 = Aus

N:1=Ein

'Druck nach Messen' abfragen
'SOH|F[C|s|DF[D|w[plp|plp/plplp/p ETB]

Antwort
SOH|A[N|-|-|-|-|-[-I-|p|p|p|p/p/plp|p ETB]
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9.3 Schnittstellen

Die Parameter der seriellen Schnittstelle kénnen Uber folgende
Kommandos eingestellt werden. Hierbei muss beachtet werden, dass
nach Senden eines dieser Kommandos auch der Host-Rechner den
entsprechenden Parameter seiner Schnittstelle &ndert, um eine
weitere Kommunikation Host-Rechner - Direktdrucksystem zu
ermoglichen. Bei allen Schnittstellenbefehlen wird mit x die
Schnittstelle festgelegt. Zugelassen sind folgende Werte:
Xx=1=COM1

Xx=2=COM?2

In allen anderen Fallen wird automatisch die erste serielle
Schnittstelle angesprochen. In den Antwortséatzen wird die
angesprochene Schnittstelle ebenfalls zuriickgesendet.

Alle Schnittstellenparameter einstellen
'SOH |F|C|F F[x|-Irim|;|bl|;|p|;|d|;|s|ETB]

m = Modus (0 = Aus, 1 = Ein, 2 = Ein ohne Fehlermeldung)

b = Baudrate (2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200)

p = Parity (n = no parity, e = even parity, 0 = odd parity)

d = Anzahl Datenbits (7, 8)

s = Anzahl Stoppbits (1, 2)

Alle Schnittstellenparameter abfragen
|SOH |F|C|F|F|x|-lw|p|plplp/p plp/pETB]

Antwort
'SOH|A[x[;[m[;[bl;[p[:[d];[s[:[p[plp[p/plp[p/p|ETB]
Beispiel:  Schnittstelle COM1 einschalten und auf 9600 Baud, no parity,
8 Datenbits, 2 Stoppbits einstellen
[SOH]FCFF1-r1;9600;n;8;2[ETB]

Schnittstellenprotokoll

Es sind zwei verschiedene Schnittstellenprotokolle verfligbar. Im
Normalfall wird fir SOH = 01hex und fur ETB = 171ex €ingesetzt. Es
gibt jedoch Hostrechner (z.B. AS/400), die diese Zeichen nicht
verarbeiten kdnnen. Daher kann auf SOH = 5EHex und ETB = 5Fnex
umgeschaltet werden. Hierbei muss auch der Hostrechner den
entsprechenden Parameter andern.

SOH und ETB einstellen
|SOHFIC|G[C|-|-[r[N]-[-[-]-]-|-|-|ETB]

N: 0 = SOH = 01 Hex, ETB = 17Hex

N: 1 = SOH = 5E Hex, ETB = 5FHex

SOH und ETB abfragen

|SOH|F/C|G|C|-|-lw|p plplp/plp|p/p ETB]

Antwort

'SOH|A[N-|-|-[-[-[-[-Ip[p|p/p|p/p/p|p|ETB]

N: 0 = SOH = 01 Hex, ETB = 17Hex

N:1=SOH =5E Hex, ETB = 5FHex

N: 2 = sonstige Zeichenkombination
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Datenspeicher

Datenspeicher einstellen

'SOH|F|C|G|D|-|-[r[M]-]-[-]-[-]-[-[ETB]

M: 0= Aus: Nach Erhalt von FBCAOr oder FBDAOr wird die
Schnittstelle bis zum Ende des Druckauftrags gesperrt, es

kénnen keine weiteren Daten in den Empfangspuffer
geschrieben werden.

M: 1= Standard: Nach dem Start eines Druckauftrags werden keine
Daten aus dem Empfangspuffer verarbeitet, es kdnnen aber
weiter Daten in den Empfangspuffer geschrieben werden bis
dieser gefillt ist.

M: 2 = Erweitert: Nach dem Start eines Druckauftrags kdnnen weiter
Daten in den Empfangspuffer geschrieben werden. Diese
werden wahrend des Drucks verarbeitet und das nachste
Layout wird vorbereitet.

Datenspeicher abfragen
|SOH |F|C|G|D|-|-lw|p|p/plpipplp/p ETB]

Antwort
'SOH|A[M|-|-[-]-]-[-I-Ip|p|p|p|p[p/p p ETB]

Reaktion auf unbekannte Frageséatze einstellen
'SOH F|C|G E[A[-[r|N]-[-]-]-[-]-|- ETB]

N = Angabe des Wertes zwischen 0 und 3

Reaktion auf unbekannte Fragesatze abfragen
|SOH |F|C|G|E/A|-lwiplplplp/p/pp p ETB]

Antwort
'SOH|A[N|-[-[-]-[-[-I-]p|p|plplp/plp|p|ETB]
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9.4 Netzwerk

'SOH|F|C/|L|A

rlc/o|A|8|0[0[1]/5 ETB]

Alle Netzwerkparametersatze fangen in Spalte 3 mit einem ,L’ an. In
der Spalte 4 folgt dann die Kennung fir den jeweiligen
Netzwerkparameter. In Spalte 5 kann eine weitere Unterkennung
folgen.

Aufgrund der auf 8 Zeichen begrenzten ArgumentengréRe, werden
die 32-Bittigen IP-Adressen (IP-Adresse, Netzwerkmaske, Gateway-
Adresse) in Hex-Darstellung Ubertragen.

Bei allen Daten die in Hex-Darstellung Ubertragen werden (also auch
bei der MAC-Adresse), diurfen sowohl Grol3- als auch
Kleinbuchstaben verwendet werden.

Im Gegensatz zu den Parametereinstellungen der anderen
Schnittstellen, werden die Einstellungen der folgenden Sétze sofort im
Flash gespeichert, d.h. es ist nicht notwendig vor dem Ausschalten
des Direktdrucksystems zuerst ein Speichern der aktuellen
Konfiguration Uber den entsprechenden Parametersatz zu erzwingen,
damit die Anderungen auch nach dem Einschalten noch vorhanden
sind.

Damit die gemachten Anderungen jedoch auch ohne Drucker-Reset
aktiv werden, muss ein entsprechender Z-Satz, welcher einen Reset
des Netzwerk-Devices bewirkt Gbertragen werden.

IP-Adresse einstellen (hier z.B. 192.168.0.21)
|SOH|F|C|L|A r/IC/0/A[8]/0/0/1/5/ETB]

IP-Adresse abfragen
|SOH [F|C|L|A|-|-lwp|p/plpplpppETB

Antwort
'SoH|Aclo/A[8[0]0/1/5/plplplplp|p/p/p ETB]

Netzmaske einstellen (hier z.B. 255.255.255.0)
|SOH|F C|L|B rlF/F/F/F F|F|0/0/ETB]

Netzmaske abfragen
'SOH|F|Cc|L|B w|/F|F|FIF|F|F|0|0|ETB]|

Antwort
'SOH|A[F|F F|IFIF|Flolo|p|p|p/p/p/plp/p ETB]

Gateway-Adresse einstellen (hier z.B. 192.168.0.1)
'SOH|F|C|L|C rlc/o/A/8/0]/0/0 1 ETB]

Gateway-Adresse abfragen
'SOH|FIc|L|c|-[-Iwlplp/plp|p/plp/p|ETB]

Antwort
'SOH|A[c|o|A[8[0[o]0/1 plplplp|p|p|p/p ETB]
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Ubertragungsmodus einstellen (hier z.B. Autoerkennung)

'SOH[F|c[L|D|-|-[r[0]-]-[-]-]-[-]-[ETB]
0 = Autoerkennung 3 =100 MBiIt/s Halbduplex
1 = 10 MBit/s Halbduplex 4 =100 MBiIt/s Vollduplex

2 =10 MBiIt/s Vollduplex

Ubertragungsmodus abfragen

'SOH|F/C|L|D|-[-[w]|0]-]|-|-[-[-]-]-|ETB]
Antwort
'SOH|A[0[-|-|-[-]-]-[-Iplplp|p|p|p|p/p ETB]

DHCP Unterstitzung einstellen

'SOH |F|C|L|E|-|-[rIN]ETB]

N: 0 = Aus

N: 1 =Ein

DHCP Unterstitzung abfragen
'SOH|F|C[LIE|-|-lw[plp[plplplp/p[p|ETB]
Antwort
'SOH|AN|-|-[-]-]-]-[-[p[p/p[p p[p|p[p |ETB]

Druckername vergeben
SOH|F|C|L|F rIN/N/N/N/N/N|N/N|IN|N|/N|ETB]

N: Druckername darf aus max. 15 Zeichen bestehen
N:[A...Z,a...2,0...9, -, -]

Druckername abfragen
'SOH|F|CILIF[-I-|w[p/p/plplplplp|p|ETB]

Antwort
|SOH|AN|N|N/N|N|NIN

pplplplplplp/p/ETB]

MAC-Adresse einstellen (hier z.B. 00-07-4A-43-19-08)
'SOH|F/c|L|m[B|-[r[0j0]0|7[4]|A]-|-|ETB]

-[r[4[3]1]9]0]8]-|-|ETB|

SOH|F|C|L|M|A

'SOH|F|C|L|M|C|-|r|0]0|0|7|4]|A[1]9/0|8|ETB]

Eine MAC-Adresse ist 48-Bit Breit und wird Ublicherweise in
Hexadezimal angegeben.

Mit dem B-Satz kann unsere Kennung der MAC-Adresse verandert
werden. StandardmaRig beginnen alle unsere Gerate mit 00-07-4A.
Das entspricht dem Memory-Pool den wir vom MAC-Adressen-
Vergabegremium zugewiesen bekommen hat, um zu garantieren,
dass die MAC-Adresse weltweit herstelleriibergreifend eindeutig ist.
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Mit dem A-Satz kann man eine beliebige Adresse in unserem Pool
einstellen.

Mit dem C-Satz kann eine beliebige Adresse in unserem Pool und die
Kennung der MAC-Adresse gleichzeitig eingestellt/verdndert werden.
MAC-Adresse abfragen
'SOH [F[c/LIMB|-|w|p[plplp/p p/p/p ETB]
'SOH [F[C/LIM|Al-|w/p[plplp/p p/p/pETB]
'SOH|F[cLIM[C|-[wiplp|p|plp|p/p|p|ETB]

Antwort
'SOH|Al0l0[0]7[4[Al-[-Ip|p|plplplplp[pETB]
'SOH |A43]1]9]0[8]-|-[p[plplp[p/p/p/p|ETB]
'SOH|Al0]0/0[7[4]A[4[3]1]9]0[8]p/p/plplp/p|p|p|ETB]
NTP Server

Das NTP (Network Time Protocol) ist ein standardisiertes Internet-
Protokoll, das die Synchronisation der Echtzeituhren der
Netzwerkteilnehmer erlaubt. Das Direktdrucksystem verbindet sich
dazu mit einem Zeitserver und gleicht alle 60 Minuten seine interne
Echtzeituhr mit der des Zeitservers ab, um eventuelle Abweichungen
Zu korrigieren.

Die Adresse des Servers (IP-Adresse) ist im Direktdrucksystem frei
konfigurierbar, die Kommunikation erfolgt Gber UDP und den fix
eingestellten Port 123. Der Dienst wird im Direktdrucksystem
deaktiviert, indem die Serveradresse 0.0.0.0 Ubergeben wird.

Da die Zeitserver mit der koordinierten Weltzeit (UTC) arbeiten, wird
zusatzlich die Zeitverschiebung gegeniiber der Referenzzeit bendtigt.
Fur Deutschland betragt sie z.B. +1 Stunde.

Mit einem Statussatz kann der aktuelle Zustand der Verbindung
abgefragt werden.

NTP Server IP setzen
'SOH F|C/L|/N|I|-|r|N|ETB]|

N=XXXX(X=0...255)

NTP Server IP abfragen

|SOH |F[C[L[NI|-|w|p/p/pp/p/p/p/p ETB]

Antwort
|SOH|A|N|[N|N|N/NIN|N|Nip/plp/p/p/p/p/p ETB]
0.0.0.0 deaktiviert den NTP Dienst
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NTP Status auslesen
'SOH|F|C|L|N|S

wip/pplplplplp/plETB]

Antwort
'SOH|AIN|-|-|-|-|-]-]-[p|p|plpiplp|p|p|ETB]
N: 0 = Off

N:1=0K

N: 2 = Error

Zeitzone (Stunden-Offset) setzen
'SOH|F C|LIN|Z]|-[r[N]|ETB]
N:-12, 12

Zeitzone (Stunden-Offset) abfragen
'SOH|FIC[LIN[Z|-w|p|p|p|p[p/p/plp ETB]

Antwort
'SOH A/N|/N/N/N/N/N/N|/Npip|plplplp/p/p ETB]

Reset Network Device
'SOH|F|C|L|Z

Dieser Satz, fur den keine Abfrage moglich ist, bewirkt, dass die durch
die Ubertragung der vorherigen Satze gemachten Anderungen
wirksam werden.
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9.5 Sensoren

Zustand der Druckluft abfragen
'SOH|F|CIM|B|H[-w|p|p[p[p/p/plplpETB]

Antwort
'SOH|A[N|-|-[-|-[-[-I-|p|p|plplp/plp|p ETB]

N: 0 = Keine oder zu geringe Druckluft
N: 1 = Druckluft OK

Zustand der Haube abfragen
'SOH|F|c[M[B|I|-|w|p[p|plplp/p/p|p ETB]

Antwort
'SOH|AIN|-[-]-]-[-]-]-[p[plp/plplp|p|p|ETB!

N: 0 = Haube offen
N: 1 = Haube geschlossen

9.6 Offset Werte

X-Offset einstellen
SOH|F|C|CE rI'VIN/NIN

V: Vorzeichen des Offsets (+ oder —)
NNN: Betrag des Offsets, 3-stellige ASCII Zahl in 1/10 mm

X-Offset abfragen
'SOH|F[C|C|E

ETB]|

wlplplplplplplplp/ETB]

Antwort
|SOH|AVIN|N|N

plplplplplplplp/ETB]

Druck-Offset einstellen
'SOH|F/C|A/D/L/A[r[N/N|N/N|N
NNNNN: Wert des Druck-Offsets

M: Einheit - 0 = Druck-Offset in 1/10 mm (00000...09999)
1 = Druck-Offset in 1/10 ms (00000...99999)

Druck-Offset abfragen
'SOH|F|C/AD|L|A|lw[p/p/p/plplplp/p|ETB]

-|-IM|ETB]

Antwort
|SOH|AIN|N|N|N|N|-|-M[p|p|p/plp/p p|p|ETB]
NNNNN: Wert des Druck-Offsets

M: Einheit - 0 = Druck-Offset in 1/10 mm
1 = Druck-Offset in 1/10 ms
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9.7 Service Funktionen

Online / Offline einstellen
'soH|F[cIMIK|[C|-[r[M][-[-]-]-[-]-]-[ETB]

M: 0 = Offline aus
M: 1 = Offline ein

Online / Offline abfragen
'SOH|F|C/M|K|C|-|w|p|p|p|p/plp|p p|ETB]

Antwort

|SOH|AM|-[-|-|-[-|-|-[p|p|p[plp|plp p ETB]

Nach der Umschaltung Uber Schnittstelle wird das Display
automatisch neu initialisiert (bei aktiviertem On/Offline Wechsel auf
Online Anzeige).

Nachdruckverhalten einstellen
'SOH|F|CM|K[D[-[r[N[-|-]-[-]-]-[-[ETB]

Nachdruckverhalten abfragen
|SOH|F[CIMIKID|-[wiplplplp/p/p/p/p|ETB]

N: 0 = Nachdruck komplett
N: 1 = Nachdruck leer

Antwort
'SOH|AIN|-[-|-|-[-]-|-[p[p/p/plplp|p|p|ETB!

Position des Druckkopfs abfragen (Druckkopf anklappen)
(SoH|F/cIM[B|C|-[r|N]|-|-|-|-]-[-|-[ETB]
N: 1 = Druckkopf angeklappt (geschlossen)

Zustand der Druckkopf-Lichtschranke abfragen

'SOH|F|c/M|B|C|-Iw|p|p[p/p/plplplp ETB]
Antwort
'SOH|AIN|-[-I-]-]-]-[-Ip/plp|plplp[p[p|ETB]

N: 0 =Druckkopf ist offen
N: 1 = Druckkopf ist geschlossen

Position des Druckkopfs abfragen (Druckkopf abklappen)
'SOH[F/CIM[B|D|-[r[N|-|-|-[-[-]-|-[ETB/
N: 1 = Druckkopf abgeklappt (offen)

Zustand der Druckkopf-Lichtschranke abfragen

'SoH|/F|c/M|B|C|-w|p|p|plp/p/plplp ETB]
Antwort
'SOH|AIN|-[-]-]-]-]-[-p/plp|plp[plp[pETB]

N: 0 = Druckkopf ist offen
N: 1 = Druckkopf ist geschlossen
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Druckkopftemperatur abfragen
|SOH|F|c[M|C|-|-|w|p|p|p|p|p/p|p|p ETB]

Antwort
(SOH|A[N[-|-|-[--[-|-plp/plplp/p|p p|ETB]
NNN: Wert der Druckkopftemperatur, 3-stellige ASCII Zahl in Grad

Transferbandléange einstellen
'SOH|F|[C|D|Q|A[-|r[N[N|N|N

NNNN: Transferbandlange in m
Mdgliche Eingabe: 300, 450, 600, 900 oder 1000

Transferbandlange abfragen
'SOH[FIC|D|Q|A]-|w[p[plplplplp|p|pETB]

- -[-]-]-]ETB]

Antwort
'SOH|AIN|-[-|-]-[-]-|-[p[p/p/plplp|p|p|ETB!

Transferbandvorwarnung einstellen
|SOH [F[CMILIA-[rIN|-[-[-[-]-]-]-[ETB]

N: 0 = Aus
N: 1= Ein

Transferbandvorwarnung abfragen
|SOH|FICIMIL|Al-lwpiplplplp/plp/pETB]

Antwort
'SOH|AIN|-[-|-|-[-]-|-[p[p/p/plplp|p|p|ETB!

Transferbandvorwarnungsdurchmesser einstellen
|SOH|F|CM[LB[-|[rIN|N|N-|-|-|-|-[ETB|
NNN: 030 ... 090 Durchmesser in mm

Transferbandvorwarnungsdurchmesser abfragen
'SOHF|C|M|L|B-|wip|p|p|p/p/p|p|p|ETB]

Antwort
'SOH|A[N|-[-[-]-[-[-I-]p|p|plplp/plp|p ETB]
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Aktuellen Transferbanddurchmesser abfragen

'SoH|Flcm[L[C|-|w][-[-]-]-[-]-]-][-[ETB]
Antwort
'SOH|A[N|N[N|-[-[-|-|-[p/p/plplp|p|p|p|ETB]

Betriebsart fur Transferbandvorwarnung einstellen
|SOH|F|CIM|L[D[A[r[N]|-[-|-]-[-[-]-[ETB]

N: 0 = Warnung
N: 2 = Fehler

Betriebsart fur Transferbandvorwarnung abfragen
|SOH|F|CM|L|D|A|w[p|p/plplp/plp|p ETB]

Antwort
'SOH|AIN|-[-]-]-[-]-]-[p[plp/plplp|p|p|ETB!

Druckkopfwiderstand einstellen
SOH|F[C|M |G rIN/N/N/N[N
NNNNN: Wert des Widerstandes in Ohm.

Druckkopfwiderstand abfragen
'SOH|F|CIM|G|-|-lw[plplp/plplp|plp ETB]

-1- -[-[-]ETB]

Antwort
[SOH|AN|N|[NIN|N

plplplplplplp/p ETB]

Custom Logo einstellen
|SOH[F|CINIR|A[-[r[N[-]-|-]-]-[-|-[ETB]

N: 0 = Aus
N: 1= Ein

Custom Logo abfragen
'SOH|F|CINIR|A|-w|p|plplp/p/p|p/p|ETB]

Antwort
'SOH|A[N|-|-[-|-|-[-I-|p|p|p|plp/plp|p ETB]
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Kilometerstande

Der Kilometerstand des Geréts sowie des Druckkopfes kann tber die
Schnittstelle nur abgefragt und nicht auf 0 gesetzt werden.

Kilometerstand Direktdrucksystem abfragen
(SOH|FIC[H|Al-|-lw[plp[p/plp|p|p|p ETB]

Antwort
'SOH|A[N[N/N|N|N/NIN[N[p/plp|plp|p|p|p|ETB]

Kilometerstand Druckkopf abfragen
'SOH|F|C|H[B|-|-/w/p|p[p|plp/plp/p|ETB]

Antwort
'SOH|AIN|N/N|N/N|N[NIN[p[p[p/p/plplp|p|ETB]

NNNNNNNN = Angabe des Kilometerstandes des Gerats bzw.
des Druckkopfes in Meter (z.B. '00000123' = 123 m)

9.8 Datum- und Uhrzeit

Datum einstellen

'SOH|F|Cc|I/Al-|-[rID|D|M|O]Y|Y|D|/W|ETB|
DD = Tag des Monats

MO = Monat

YY = Jahr

DW = Tag der Woche (‘00" = Sonntag)

Datum abfragen
SOH|F[C[I]A

wip/plplplplplp/p/ETB]

Antwort
'soH|A[D[DIM|OY|Y[D/W/p/plp/plplplp[p/ETB]

Uhrzeit einstellen
'SOH|F|C|I|B

HH = Stunden

MI = Minuten

SS = Sekunden

AM = Modus (‘am' = 12 Stunden Mode AM, 'pm' = 12 Stunden Mode
PM, '—' = 24 Stunden Mode)

rlH HIM[I|S|S|A[M|ETB|

Uhrzeit abfragen
'SOH|F|C|I|B

wip/plplplplplp/plETB]

Antwort
'SOH|A[H|H[M[I/S[S|AM|p|p|p|plp/p/p p ETB]
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Uhrzeit automatisch auf Sommer-/Winterzeit umstellen

Da es weltweit keine einheitlichen Regelungen ob und wann in den
einzelnen Landern eine Zeitumstellung zwischen Sommer- und
Winterzeit (Normalzeit) stattfindet, unterscheiden wir zwischen
folgenden vier Formaten fiir die Definition von Beginn und Ende der
Sommerzeit.

FO0: Europaisches Format
Start der Sommerzeit = letzter Sonntag im Marz
Ende der Sommerzeit = letzter Sonntag im Oktober

W: Woche (1 = erste, ..., 5 = letzte)
WD:  Tag der Woche (0 = Sonntag, ..., 6 = Samstag)
MM:  Monat (01 = Januar, ..., 12 = Dezember)

F 1. Festes Datum mit Angabe des Jahres

DD: Tag
MM:  Monat (01 = Januar, ..., 12 = Dezember)
YY: Jahr
F 2: Festes Datum ohne Angabe des Jahres
DD: Tag

MM:  Monat (01 = Januar, ..., 12 = Dezember)

F 3:  Wochentag nach Tag im Monat
WD:  Tag der Woche (0 = Sonntag, ..., 6 = Samstag)
DD: nach Tag (erst der nachste Tag wird berlcksichtigt)
MM:  Monat (01 = Januar, ..., 12 = Dezember)

Automatische Umstellung Sommer-/Winterzeit einstellen
(SOHF|C[I[G[-|-[r[N]-|-[-|-[-]-]-[ETB]

Automatische Umstellung Sommer-/Winterzeit abfragen

SOH |F/C|1|G|-/-|lw/p|p/p/pppp pETB
Antwort
'SOH|A[N|-[-[-]-[-[-I-]p|p|plplp/plp|p|ETB]

N: 0 = Automatische Umstellung Sommer-/Winterzeit Aus
N: 1 = Automatische Umstellung Sommer-/Winterzeit Ein
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Beginn der Sommerzeit einstellen
FO: [SOH|F|CII[H]-|-[r[F|w[;/wD

M[M[;[H[H[;[MM|ETB]

Y|Y

S H[H;

M|M|ETB]
ETB|

F1: [SOH|F|C[I|H|-

MM ;
r[FID[D};IM[M[;[H[H[;[M[M

r/F DD

F2: [SOH|F|C|I[H]-

F3: [SOH|F|C|I[H]-]-r[FlwD/[;|D|D[;[M|M[;[H[H]; M|M ETB]

Beginn der Sommerzeit abfragen
|SOH|F[C[I[H|-[-[w[p|plp/plp|p|p/p|ETB

Antwort
'SOH|A|[F/W W D[M|M[p[p[plp[plp[plp|ETB]

Die Antwort ist abhangig vom jeweilig eingestellten Format.

Ende der Sommerzeit einstellen

FO: |SOH F[C|lI]-]-[r][F|w[;/wD[;IM|M[;|H[H[;IM|M|ETB]
F1: [SOH/F|clll]-]-[rlFID[D];IMIM[;[Y|Y[;|H[H|;IM|M|ETB]
F2: [SOHF[c|li]-]-[r[F[D/D];IMIM[;[H[H];IM|M|ETB]

F3: [soH|F[cliI]-]-[rf[FlwD];[D[D[;M|M[;[H[H];[MM|ETB]

Ende der Sommerzeit abfragen
|SoH[Fcl11[-|-|w|p|plp/p|p|p/p|p ETB]

Antwort
'SOH|A[FW/W/DMM|plplplplplplplp/ETB]

Die Antwort ist abhéngig vom jeweilig eingestellten Format.

Zeitverschiebung einstellen

'SOH|F[C[1]J]-[-[r[N[NIN[-[-[-|-[-|ETB]
NNN: Minuten

Zeitverschiebung abfragen
'SOH|F[C[1[J]-[-|w[p/plp|pp/p/p|p ETB|
Antwort

'SOH|AN|NN|p|p|p[pl/p/plp/p ETB]
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9.9 Passwort

Passwort einstellen
SOH|F|C|K]|A

rIN/NIN|N ETB]|

NNNN = Eingabe des Passworts,
4-stellige ASCII Zahl (0000 ... 9999)

Passwort abfragen
SOH|F[C|K]|A

wiplplplplplplplp/ETB]

Antwort
SOH|A[NIN|N/|N

plplplplplplplp/ETB]

Funktionsgruppe einstellen
'SOH|F|C|K|B r/A/B/C|/D|E

ETB]

A: Funktionsmenu
0 = Passwort Aus
1 = Passwort Ein

B: CF Karte
0 = Passwort Aus
1 = Standardverzeichnis erlaubt
2 = Passwort Ein

C: nicht belegt

D: Druckerfihrung
0 = Passwort Aus
1 = nicht belegt
2 = Passwort Ein

E: Favoritenmenl

0 = Passwort Aus

1 = Passwort Ein
Funktionsgruppe abfragen
'SOHIF|CIKBI-|-/wiplplp/p|pip/p/p|ETB]

Antwort
'SOH|Alalblc|d]e

ppplplplplplplETB]
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Passwort Funktionsmeni einstellen
'SOH|F|C|K|/D/A[-[r[NIN|N|N

NNNN = Eingabe des Passworts,
4-stellige ASCII Zahl (0000 ... 9999)

Passwort Funktionsmenu abfragen
|SOH |F|C/K[D|A[-|w|p|p|p/p/p p/p/pETB]

ETB]

Antwort
SOH|A[NIN|N/|N

plplplplplplplp/ETB]

Passwort Favoritenmeni einstellen
'SOH|F|C|/K|D[B/-[rIN/N[NN

NNNN = Eingabe des Passworts,
4-stellige ASCII Zahl (0000 ... 9999)

Passwort Favoritenmenl abfragen
'SOH|F|C/K|D[B|-|w|p/p|plp/plp/p/p ETB]

ETB]

Antwort
'SOH|AN|N|N|N

plplplplplplplp/ETB]

Passwort Memory Card Meni einstellen
'SOH|F|Cc|K|/D[C]-[rINININ|N -|-|ETB]
NNNN = Eingabe des Passworts,

4-stellige ASCII Zahl (0000 ... 9999)

Passwort Memory Card Menl abfragen
'SOH|F|c|KID[C|-|w|p|plp/plp/plp/p ETB]

Antwort
'SOH|AN|N[N|N

plplplplplplplp/ETB]

Passwort manuell Drucken einstellen

'SOH|F|C|K|/D|D|-[r[N|N/N|N

NNNN = Eingabe des Passworts,
4-stellige ASCII Zahl (0000 ... 9999)

Passwort manuell Drucken abfragen
'SOH|F|C|K/D/D|-/wip|plplp/p/p|p/p|ETB]

- -|-|-[-[ETB]

Antwort
SOH|A[N|N|N/|N

pplplplplplplp/ETB]
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9.10 Compact Flash Karte

Speichern eines Layouts auf Compact Flash Karte
'SOH |F/M|A|O r/P/ETB|
O: Ist bereits ein Layout mit dem eingegebenen Namen vorhanden,
wird dieses ohne Abfrage Uberschrieben sonst erscheint eine
Abfrage, ob das Uberschreiben gewiinscht wird.
P: Dateiname des zu speichernden Layouts. Laufwerks- und
Pfadname sind optional, d.h. der Dateiname kann aus mehr als
8 Zeichen jedoch hdchstens 79 Zeichen bestehen.

Datei laden von Compact Flash Karte
'SOH|F/M|B r/P|ETB]

P: Dateiname der zu ladenden Datei.
Laufwerks- und Pfadname sind optional, d.h. der Dateiname kann
aus mehr als 8 Zeichen jedoch hochstens 79 Zeichen bestehen.

Loéschen einer Datei von Compact Flash Karte
'SOH|F/M|C r|P/ETB]

P: Dateiname der zu l6schenden Datei.
Laufwerks- und Pfadname sind optional, d.h. der Dateiname kann
aus mehr als 8 Zeichen jedoch hochstens 79 Zeichen bestehen.

Formatieren der Compact Flash Karte
'SOH |F/M|D r/P/ETB|

P: Optionale Laufwerksbezeichnung mit Doppelpunkt (z.B. A:).
Falls kein Laufwerk angegeben wird, wird das aktuell ausgewahlte

formatiert.

Inhaltsverzeichnis der Compact Flash Karte auslesen
'SOH|F|M[G]|O r/P|ETB]

O: Ist O angegeben, werden keine Fehlermeldungen am Drucksystem
angezeigt, z.B. wenn keine Karte eingelegt ist.

P: Optionale Laufwerksbezeichnung mit Doppelpunkt (z.B. A:).
Falls kein Laufwerk angegeben wird, wird das aktuell ausgewéahlte

ausgelesen.

Antwort
| SOH | Datei-/Verzeichnisname | ETB |

Es wird eine Liste aller Dateieintrége ausgegeben, jeder Eintrag
jeweils mit (SOH) und (ETB) ummantelt.
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Freien Speicherplatz auslesen
|SOH [F[M[H O]-|-|w[X|p[p[plp/p/p/p/p|ETB]

O: Ist O angegeben, werden keine Fehlermeldungen am Drucksystem
angezeigt, z.B. wenn keine Karte eingelegt ist.

X: Laufwerk [A,B] (optional)
Antwort
'SOH|A[X|n|n|n|n

X: Laufwerk [A,B]
n: Speicher in KB

pplplplplplp/p/ETB]

Verzeichnis erstellen
'SOH F|M]I|O r/P|ETB]
O: Ist bereits ein Verzeichnis mit dem eingegebenen Namen

vorhanden, wird dieses ohne Abfrage Uberschrieben.
Wird etwas anderes als O eingegeben, erscheint eine Abfrage, ob

das Uberschreiben gewiinscht wird.

P: Laufwerks- und Pfadbezeichnung

Verzeichnis léschen
SOH |F|M|J]- r/P|ETB]
P = Laufwerks- und Pfadbezeichnung

G HINWEIS!
Das aktuelle Verzeichnis kann nicht geléscht werden.

Verzeichnispfad l6schen
SOH|F|M[J|A r/P|ETB]

Léscht das angegebene Verzeichnis inkl. aller sich darin befindlichen
Unterverzeichnisse und Dateien.

Standard-Verzeichnis wechseln
SOH |F MK |- r/P|ETB]
P: Laufwerks- und Pfadbezeichnung

Aktuelles Verzeichnis auslesen
SOH|F|M|K w|ETB|

Antwort
SOH |A|P|ETB]

P: aktuelles Verzeichnis
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Standardverzeichnis fiir Dateiauswahl Giber 10 einstellen
'SOH|F/M|K|B r/N/ETB]

N = Verzeichnispfad

Standardverzeichnis fiir Dateiauswahl Giber 10 abfragen

'SOH|FIMKB[-|-lw|p|p|p|p|p|p|p|p ETB]
Antwort
'SOH|A[N|-[-[-]-[-[-I-[p|p|plplp/plplp ETB]

Datei vom Direktdrucksystem Ubertragen
'SOH|F[M]L w/|P|ETB]
P: Dateiname der zu Ubertragenden Datei. Laufwerks- und Pfadname

sind optional, d.h. der Dateiname kann aus mehr als 8 Zeichen
jedoch hdchstens 79 Zeichen bestehen.

Antwort
SOH |A|F | *|S|ETB Daten|

F: Dateiname
S: Dateigrof3e in Byte
Daten: Binare Daten

Abfrage ob Datei existiert
SOH |F M |M w|/P ETB|

P: Dateiname der zu Ubertragenden Datei. Laufwerks- und Pfadname
sind optional, d.h. der Dateiname kann aus mehr als 8 Zeichen
jedoch hdchstens 79 Zeichen bestehen.

Antwort

'SOH|A | X|P|ETB|Daten|

X: 0 = Datei existiert nicht
1 = Datei existiert
P = Dateiname

GréRRe der Compact Flash Karte auslesen
SOH F|M|P|O w|X ETB|

O: Ist O angegeben, werden keine Fehlermeldungen am Drucksystem
angezeigt, z.B. wenn keine Karte eingelegt ist.
X: Laufwerk [A,B] (optional)

Antwort
'SOH|A|D|n/n/nin
X: Laufwerk [A,B]

n: Speicher in KB
D: abgefragtes Laufwerk

---IX|ETB]
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Status des Laufwerks abfragen
'SOH|F/M|S w|X ETB|

X: Laufwerk [A,B]

Antwort
SOH |A[X|S|ETB]

X: Laufwerk [A,B]
S: Status
0: kein Speichermedium
1: nicht formatiert
2: Bereit
3: nicht ermittelbar
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9.11 Drucken

Zeilenzahl einstellen (n-stellig)
'SOH|F|B|AA r/N ETB]|
N: Angabe der Zeilenzahl ASCII (1, 10, 100, ...)

Zeilenzahl abfragen

'SOH|FB|A|A|-[-/w|pip/plplplp/p p ETB
Antwort
'SOH|A[N|-[-[-]-[-[-I-]p|p|plplp/plplp ETB]

Start-/Stopp Kommando

Zusatzlich zum eigentlichen Start-/Stopp Kommando kann auch Uber
den Parameter-/Remotesatz der Druckauftrag unterbrochen werden.

'SOH|F|D|- rIN[-1-]-[-[-]-]-[ETB]

N: 0 = Druck anhalten
N: 1 = Druck fortsetzen
N: 2 = Druckauftrag abbrechen, wenn er bereits gestoppt ist

Fehler zuricksetzen

Fehler zuriicksetzen
SOH|F|C|M[H r[NIN|N|N ETB|
NNNN = Angabe der aktuellen Fehler ID oder '9999'

Fehler abfragen
'SOH|F|Cc|M|H

wip/plplplplplp/p/ETB]

Antwort
'SOH/A[N|N[N|N[oJo/o/0lplp|plp|plplp/p ETB]

Fehler ID und Fehlertext abfragen
'SOH|F|C/M|H|A[-w|p|p|p[p/p/plp/p ETB]

Antwort
|SOH AN /N[N |N/;|Fehlertext; plp|p|p/p/plp/p ETB]
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Stuckzahl des Druckauftrages

Mit Hilfe dieser Kommandos kann der Host-Rechner folgende
Stuickzahlen abfragen:

Gesamtstiickzahl des aktuellen Druckauftrages
'SOH [F[B|B|A|-[-|w|p|plp[plp/p/p/p ETB]

Anzahl noch zu druckender Layouts
'SOH|F|B|B|B|-[-lw|p[p/plp[p/p[p/p|ETB]

Anzahl bereits gedruckter Layouts
|SOH [F|B/B|C|-|-|w|pip|p/plp/p/p/p ETB]

Das Direktdrucksystem sendet im Anschluss an eines dieser
Kommandos die entsprechende Stiuickzahl als 4- bzw. 5-stelligen
ASCII-Wert in einem Antwortsatz zurick.

Antwort

'SOH|AIN[NININ p.pplplplpiplp ETB]

Des Weiteren kann mit diesem Satz die Stiickzahl des Druckauftrages
an das Direktdrucksystem ubertragen werden.

Stiickzahl des Druckauftrages
'SOH|F|B/B|A rININ[N|INN
NNNNN = 5-stellige Stlickzahl des Auftrages

- ETB]
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Druck starten

|SOH|F|B|C r/sl-|-[-I-]-|-|-|ETB]
Dieses Kommando startet den im Moment im Direktdrucksystem
eingestellten Druckauftrag. Es werden die aktuellen Parameter wie

Druckmode, Geschwindigkeit, Initialisierung, etc. verwendet.

S =x: sortiert (gedruckt werden z.B. Seiten 1-5, dann wieder 1-5, usw.)
S =1: unsortiert (gedruckt wird x-Mal Seite 1, dann x-Mal Seite 2, usw.)

Druck starten (siehe oben), aber ohne AbreiRkanten-Offset.

rinfnnin/nininn|ETB]

'SOH|F|BE

Mit diesem Kommando wird der Druckjob-Bezeichner, der im
‘drucken’ bzw. 'gestoppt'-Fenster erscheint, fir einen Druckauftrag
vergeben. Fir den Fall, dass nur Leerzeichen Ubertragen werden,
wird der Druckjob-Bezeichner geldscht und im Display erscheint
‘noname’.

Initialisierung der Seitenverwaltung
SOH |F|B|F|- r ETB]

Auswahl der aktuellen Seite
'SOH|F|B|G|- r/P|ETB]

P = Aktuelle Seitennummer [1 ... 9]

Reihenfolge der zu druckende Seiten auswahlen
'SOH|F[B|H r|P.|P2|Ps|ETB]

P1; P2;...= zu druckende Seiten

Generierung der Seite ohne Druckstart
|SOH |F[B|I|- r'S|ETB|

Mit diesem Kommando wird die entsprechende Seite nur generiert,
d.h. es wird kein Druckstart Signal gesendet.

S: X
S:1

= sortiert (gedruckt werden z.B. Seiten 1-5, dann wieder 1-5, usw.)
= unsortiert (gedruckt wird x-Mal Seite 1, dann x-Mal Seite 2, usw.)
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Vorschub

Parametersatz um einen Vorschub auszuldsen
|SOH|F[E rl-[-[-[-][-][-]-][-[ETB]

Ribbon Vorschub

Parametersatz um einen Ribbon Vorschub auszulsen

'soH[F[E[B-]-[-[r[d[;[v]-[-[-]-]-]ETB]
Direct Coder: Ribbon Vorschub mit Angabe von Strecke und
Geschwindigkeit

d: Distance in mm
v: Speed in mm/s

Testdruck

Parametersatz um einen Testdruck auszulésen
|SOH |F |F rl-1-1-1-]-]-]-]-[ETB]

Statusdruck

Parametersatz um den Statusreport zu drucken
|SOH F|CM|Q|--[r|N[-|-|-[-]-]-|-|ETB]
N: 0 = Druckereinstellungen

N: 1 = Barcodes
N: 2 = Fonts

Druckauftrage abbrechen

Parametersatz um alle aktiven Druckauftrage abzubrechen
|SOH|F|G|A r[N[-[-[-[-[-]-]-[ETB]

N: - = Aktive Druckauftrage abbrechen und alle Layoutdaten l6schen.

N: 1 = Aktive Druckauftrdge abbrechen und neue Layoutdaten
empfangen.

Bei der Ausfuihrung dieses Kommandos werden:
e evtl. anstehende Fehler quittiert

e evtl. anstehende Bedienereingaben abgebrochen

84 Schnittstellenbeschreibung 01.25



Dynacode II IP Parametersatze
9.12 Emulation
Emulation einstellen
(SOH [F[Z]-[-]-[-Ir[N]-|-[-]-[-]-|-[ETB]
N: 0 = CVPL (Carl Valentin Programming Language)
N: 1 = ZPL II® (Zebra Programming Language)
Emulation abfragen
|SOH|F|Z|--|-|-lw|p[p/plp/p/p/p/p|ETB]
Antwort
|SOH|AN|-[-[-]-|-[-][-Ip[plp/p|plp/p|p|ETB]
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10 Parametersatze fur C-Betrieb

10.1 Maschinen Parameter

Betriebsart einstellen
'soH|F/c[D[C|-[-[r[N]-]-]-]-]-]-]-[ETB]

N: 1 = Externe /O statisch

N: 3 = Externe 1/O fortlaufend statisch

N: 5 = Externe 1/O dynamisch

N: 6 = Externe 1/O fortlaufend dynamisch

Betriebsart abfragen

'SOH|F|c/D|C|-|-|lwiplplplplplp|p/p ETB]
Antwort
'SOH|A[N|-|-[-|-][-[-]-|p|p|p|plp/plp|p ETB]

Druck-Offset einstellen

'SOH|F|C/A[D|LIAIr[NIN|NIN|N

NNNNN: Wert des Druck-Offsets

M: Einheit - 0 = Druck-Offset in 1/10 mm (00000 ... 09999)
1 = Druck-Offset in 1/10 ms (00000 ... 99999)

Druck-Offset abfragen

'SOH[F|C|AD[L|A|w|pp|p/p[p/p/p|p ETB]

M ETB|

Antwort
'SOH|AIN|N/N|N|N Miplplplplplplplp/ETB]
NNNNN: Wert des Druck-Offsets

M: Einheit - 0 = Druck-Offset in 1/10 mm
1 = Druck-Offset in 1/10 ms

Materialgeschwindigkeit bei Druckstartsignal prifen einstellen
|SOH F|C/A[D|UD|rIN|-|-|-|-|-|-|-|ETB|

N: 0 = Off

N:1=0n

Materialgeschwindigkeit bei Druckstartsignal prifen abfragen
'SOH|F/C/A[D/U[D|w|p|plplp/p|p/p|p|ETB]

Antwort
SOH AN -|-|-|-|[-I-|-Iplp|p|p/plplp|p ETB]

N: 0 = Off
N:1=0n
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Drehgeberaufldsung einstellen
'SOH |F|C/A[D|UJAr[N[N[N|N -|-|ETB]
N: Wert der Drehgeberauflésung (0100 ... 9999)

Drehgeberauflésung abfragen
'SOH|FIC|A[D/U|A w|plp/plp/pplp p|ETB]

Antwort
SOH|A[NIN|N/|N

plplplplplplplp/ETB]

Materialvorschub pro Drehgeberumdrehung einstellen
'SOH|F|C|A[D|U|B]r[N[N[N[N -|-[ETB]
N: Wert des Materialvorschubs in mm (0010 ... 9999)

Materialvorschub pro Drehgeberumdrehung abfragen
|SOH|F/CIAD|U[B|w/p|p|p[p[p/p/p|p|ETB]

Antwort
'SOH|AN|N[N|N

plplplplplplplp/ETB]

Materialgeschwindigkeit abfragen
'SOH|F[CIAIDU[C|wipiplplplp/p|p|p|ETB]

Dynacode II IP

Mit Hilfe dieses Kommandosatzes kann die Materialgeschwindigkeit in

mm/s abgefragt werden. Bitte beachten Sie, dass der Wert nur

ausgelesen, jedoch nicht eingestellt werden kann.

Antwort
'SOH|AN|N|N|N

piplplplplplplp/ETB]
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10.2 Optimierung

Optimierungs Modus einstellen
'SOH|F|C|D|R[A|-|r|N|-]-]-]-]-|-|-[ETB]

N: 0 = Aus

N: 1 = Standard
N: 2 = Stage 2
N: 3 = Manuell

Optimierungs Modus abfragen
'SOH|F|CID|R|A|-|w[p[piplplp/p/p/p/ETB]

Antwort
'SOH|AIN|-[-|-]-[-]-|-[p[p/p/plplp|p|p|ETB!

Synchronisation von Transferband und Druckkopf einstellen
|SOH|F|C|D[R[B/-[r[N[N[N|-[-|-[-]-[ETB]
NNN: Wert der Synchronisation in % (000 ... 100)

Synchronisation von Transferband und Druckkopf abfragen
|SOH|F|C[D[R[B[-wip/p/pplpp[p[p|ETB]

Antwort
'SOH|AIN|NIN|-[-|-|-[-[p/plplplp|p|p|p|ETB]

Druckkopf Anklappzeit einstellen
'SOH|F|C|D|/R|/C|/A[r[NIN|N|N -|ETB]
NNNN: Wert der Anklappzeit in ms (0000 ... 9999)

Druckkopf Anklappzeit abfragen
'SOH|F|C|D[R|C/Alw|plp[plp/p/plp/p ETB]

Antwort
SOH|AIN|N|N|N

pplplplplplplp/ETB]

Ruckzugsstrecke einstellen
'SOH|F/C|/D/R|IF|/A[r[NIN|NIN
NNNN: Strecke in mm

ETB |

Ruckzugsstrecke abfragen
'SOH|F/CID/RIF|Aw|p/p|p|plp plp|p|ETB

Antwort
SOH|A[N|N|N/|N

pplplplplplplp/ETB]

01.25

Schnittstellenbeschreibung 89



Parametersatze flr C-Betrieb

Riuckzugsgeschwindigkeit einstellen
|SOH|F|C|D[R|F[B[r[N[NIN[NJ-|-[-|-
NNNN: Rickzugsgeschwindigkeit in mm/s

ETB|

Ruckzugsgeschwindigkeit abfragen
'SOH|F|C|D/R|F/B/w|p|plp/plp/p|p|p/ETB]

Antwort
SOH|A[NIN|N/|N

plplplplplplplp/ETB]

Transferbandmotorleistung einstellen
|SOH|F|C|D[RID/A[r[N|N[N|-[-|-[-]-[ETB]
NNN: Wert der Transferbandmotorleistung in % (010 ... 200)

Transferbandmotorleistung abfragen
|SOH|F/CID|R/D/Alwipiplplplp/p/p|p|ETB]

Antwort
'SOH|AIN|NIN|-[-]-]-[-[p/plplplp|p|p|p|ETB]

Bremsleistung flir Beschleunigen und Abbremsen einstellen

|SOH|F|C|D[RIE[A[r[NININ|-|-|-|-[-[ETB]

NNN: Wert der Bremsleistung fir Beschleunigen und Abbremsen
in % (000 ... 200)

Bremsleistung fir Beschleunigen und Abbremsen abfragen
'SOH|F|CID|RE|A|w/p|p[p[plp/p/p/p|ETB]

Antwort
'SOH|AIN|NIN|-[-]-]-[-[p/plplplplp|p|p|ETB]

Bremsleistung wéhrend des Druckens einstellen
'SOH|F/CID/RIE[BIr[N|N|N|-|-|-|-|-[ETB]

NNN: Wert der Bremsleistung wahrend des Druckens
in % (000 ... 200)

Bremsleistung wéhrend des Druckens abfragen
'SOH|F/Cc/D/RIE[B|w|p p|plp/p|p/plp ETB]

Antwort
|SOH|A[N|N[N|-|-[-|-|-[p/p/plplp|p|p|p|ETB]
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10.3 I/O Parameter

IN Signalpegel einstellen
'SOH|F/c|m/D|C|-[r[1]2]3]4]5]/6/7 8 ETB]

1-8 (Spendeeingénge 1-8): 2 = steigend und fallend
1 = steigend
0 = fallend
s = /O Signal Uber Schnittstelle
x = 1/0O Signal gesperrt

IN Signalpegel abfragen
'SOH|F|c/M|D[C|-|w/p/plplplplp|p[p/ETB]

Antwort
'SOH|A0/1/2/3/4[5[6/7/p/plp/plplp|p/p/ETB]

OUT Signalpegel einstellen
'SoH|F|c/Mm|D|D|-[r[1]2[3]4]5]6|7|8|ETB|

1-8 (Spendeausgénge 1-8): 1 = Signalpegel 1
0 = Signalpegel 0
s = 1/O Signal Uber Schnittstelle
x = 1/0O Signal gesperrt

OUT Signalpegel abfragen
'SOH|F|c[M[D[D|-|w[piplp/plplp/plp ETB]

Antwort
'SOH|A0/1/2/3]4[5[6/7/p/plp/plplp/plp/ETB]

Software Eingang einstellen
'SOH|F|c/M|D|F|-|r]1]/2[3]4|5/6|7|8|ETB]

1-8 (Spendeeingénge 1-8): 1 = Software Eingang setzen
0 = Software Eingang l6schen
- = Software Eingang nicht
beriicksichtigen
P = Puls, Software Eingang einmal
ausfihren

Beispiel: Ausl6sen eines Startimpulses = FCMDF-rP-—---—-

Aktueller Zustand der Software Eingéange abfragen
'SOH |F[CMD F|-lw|p|p|p[p[p/p/p/p|ETB]

Antwort
'SOH|A|0[1/2/3/4/5/6|7 p/plplplp/plp p ETB]
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Software Ausgang einstellen
'SOH|F|c|mM|D|G|-Ir|1/2]3]4]5/6|7|8|ETB]

1-8 (Spendeausgéange 1-8): 1 = Software Ausgang setzen
0 = Software Ausgang léschen

Startsignalverzégerung einstellen
|SOH |F|C!S/D|D|-[r[N[N[N|-|-|-|-|-|ETB]
NNN: Startsignalverzogerung in 1/100 s (O ... 999)

Startsignalverzdgerung abfragen
'SOH|F|c[s/D/D|-/wip|plplp/p/p|p/p|ETB]

Antwort
'SOH|AIN|NIN|-[-]-|-[-[p/plplplp|p|p|p|ETB]

Fortlaufender Druck (Betriebsart) abbrechen einstellen
|SOH|F|C|S|D F[A[rIN|-[-]-|-]-|-|-|ETB]

N: 0 = Aus
N: 1= Ein

Fortlaufender Druck (Betriebsart) abbrechen abfragen
'SOH|F|[C|s|D/F|Alw|p[piplplp/p|p/p ETB]

Antwort
'SOH|AIN|-[-]-]-[-]-]-[p[p/p/plplplp|p|ETB!

Ausgangssignal 'Druck-Bereit' aktiv einstellen
|SOH|F/C[S|D|J-[rIN|-[-]-[-]-]-|-|ETB]

N: 0 = Aus; Beim Druckstart wird das 'Druck-Bereit' Signal inaktiv
N: 1 = Ein; Beim Druckstart bleibt das 'Druck-Bereit' Signal aktiv.

Ausgangssignal 'Druck-Bereit' aktiv abfragen
'SOH|F|c[s[DJ[-/wlplpiplplplplp plETB]

Antwort
|SOH|A[N-|-|-|-|-[-|-plp/plpp/p|p /p|ETB]
N: aktuelle Einstellung (siehe oben)
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11 Parametersatze fir |-Betrieb

11.1 Maschinen Parameter

Betriebsart einstellen
|SOH|F|C|A[DH|-[r[N[-]-[-]-]-|-]-[ETB]

N: 1 = Stlickzahlabarbeitung

N: 2 = Fortlaufend

Betriebsart abfragen
'SOH|F|C|AID[H|-|w|p|plp/plp/plp/p ETB]

Antwort
'SOH|A[N]-|-]-]-]-]-]-|p/p[p|p/plplp|p ETB]

N: Aktuelle Betriebsart im intermittierenden Modus
Druckgeschwindigkeit einstellen
'SOH|F|C[A[A]-]-[r[N[N|N|-[-[-]-[-[ETB]

NNN: Angabe der Druckgeschwindigkeit in mm/s

Es muss eine 3-stellige ASCII Zahl Ubertragen werden.

Druckgeschwindigkeit abfragen
'SOH|F|C|A|A|-|-lw/pip|plp/plplp/p ETB]

Antwort

'SOH[A[NIN[N/-|-[-[-I-[p/plp/p[p[p/p/p|ETB]
Rickfahrgeschwindigkeit einstellen
'SOH[F|C|A[D|G/[-[rIN[N[N|-[-]-[-]-[ETB]

NNN: Angabe der Rickfahrgeschwindigkeit in mm/s (050 ... 400)
Ruckfahrgeschwindigkeit abfragen
'SOH|FIC|AD|G|-|wiplplplplp/plp/p|ETB]

Antwort

|SOH |AIN|N[N/-|-[-|-[-Ip|p|p|p|p|p|p[p|ETB]

NNN: Aktuelle Rickfahrgeschwindigkeit

01.25 Schnittstellenbeschreibung 93



Parametersatze fir |-Betrieb

Druck-Offset einstellen
'SOH|F|C|/A[D|L|-[rININ[NIN -|-|ETB]
NNNN: Druck-Offset in 1/10 mm (0000 ... 9999)

Druck-Offset abfragen
'SOH|F|C|AD|L|-|wiplp|p|p|p|p/p/p ETB]

Antwort
'SOH|AIN[NN|N plplplplplplplp/ETB]

NNNN: Aktueller Druck-Offset

Optimierung Ein/Aus einstellen
|SOH|F|C[D[J]-[-Ir[N][-[-]-[-]-]-[-[ETB]

N: 0 = Aus
N: 1= Ein

Optimierung Ein/Aus abfragen
'SOH|F|C[D|J|-|-lw/piplplplplplp/p ETB]

Antwort
'SOH|AIN|-[-]-]-[-]-]-[p[p/p/plplp|p|p|ETB!

Dynacode II IP

94

Schnittstellenbeschreibung

01.25



Dynacode II IP Parametersétze fur I-Betrieb
11.2 I/O Parameter
IN Signalpegel einstellen
'SOH|F/c/M|D|C|-|r[1]/2]3]4|5|6]/7|8 ETB|
1-8 (Spendeeingénge 1-8): 2 = steigend und fallend
1 = steigend
0 = fallend
s = /O Signal Uber Schnittstelle
x = 1/0O Signal gesperrt
IN Signalpegel abfragen
'SOH|F[c/MD|C|-lw|p|p|plplp/p|p/p ETB]
Antwort
(SOH|A|0]1]2[3[4[5[6/7/p/plplplp/p|p|p ETB]
OUT Signalpegel einstellen
'SOH|F|c/M|D|D|-[r[1/2]3]4]5|6]/7|8 ETB]
1-8 (Spendeausgénge 1-8): 1 = Signalpegel 1
0 = Signalpegel 0
s = 1/O Signal Uber Schnittstelle
x = 1/0O Signal gesperrt
OUT Signalpegel abfragen
(SOH|F/cIM|D|D|-w|p|plplplplplp/p ETB]
Antwort
|SOH|A|0]1]2[3[4[5[6/7/p/plplplp/p|p/p ETB]
I/0 Protokollport einstellen
|SOH|F|CIM|D|E|-[r|T[CIP|-|-[-]-[-[ETB]
Port: Off
Ccom1
COM2
TCP
I/O Protokollport abfragen
'SOH|F|C|M|D/E|-|wlp|p[plp|p[p/p|p/ETB]
Antwort
'SOH |A[0[1]2/3]-[-|-|-Ip/p|p|p|p|p|p[p|ETB]
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Software Eingang einstellen
'SOH|F|c|M|D|F|-[r[1]2]3]4|5/6/7|8|ETB]

1-8 (Spendeeingénge 1-8): 1 = Software Eingang setzen
0 = Software Eingang léschen
- = Software Eingang nicht
bertcksichtigen
P = Puls, Software Eingang einmal
ausfihren

Beispiel: Ausl6sen eines Startimpulses = FCMDF-rP-——--——-

Aktueller Zustand der Software Eingange abfragen
'SOH|F|C|M|D/F|-|wip|plplp/p|plp/p|ETB]

Antwort
'SOH|A0/1]2[3]4[5[6]7/p/plplplplp|plp/ETB]

Software Ausgang einstellen
'SOH|F|c/M|D|G|-|r|1]2/3]4|5|6/7|8|ETB/|

1-8 (Spendeausgéange 1-8): 1 = Software Ausgang setzen
0 = Software Ausgang l6schen

Entprellzeit Signal einstellen
|SOH|F[C[s|D|C|-[r[N[NIN|-|-|-|-|-[ETB]
NNN: Entprelizeit Signal in ms (0 ... 100)

Entprellzeit Signal abfragen
'SOH|F/c[s/D[C|-w[plp/p/plp/p|p[p ETB]

Antwort
'SOH|AIN|NIN|-[-]-]-[-[p/plplplplp|p|p|ETB]

Startsignalverzégerung einstellen
|SOHF|C|S|D|D|-[r[N|N|N|-[-|-[-]-|ETB]
NNN: Startsignalverzdégerung in 1/100 s (0 ... 999)

Startsignalverzdgerung abfragen
'SOHF|C|s|D|D|-|wipp/p|p|p|p|p|p|ETB]

Antwort
|SOH|A[N|N[N|-|-[-|-|-[p/p/plplp|p|p|p|ETB]
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Fortlaufender Druck (Betriebsart) abbrechen einstellen
'SoH|F[c[s|DIF[A[r[N]-[-]-]-[-]-]|-[ETB]

N: 0 = Aus
N: 1 =Ein

Fortlaufender Druck (Betriebsart) abbrechen abfragen
'SOH [F|Cs|D|F|A|w[p[p[p[p/p/p/p/p|ETB]

Antwort
'SOH|A[N|-[-[-]-[-[-I-[p|p|plplp/plplp ETB]

Ausgangssignal 'Druck-Bereit' aktiv einstellen
'SoH[F|c[s[D[J]-[rIN|-[-]-]-[-]-[-]ETB]

N: 0 =Aus; Beim Druckstart wird das 'Druck-Bereit’ Signal inaktiv
N: 1 = Ein; Beim Druckstart bleibt das 'Druck-Bereit' Signal aktiv.

Ausgangssignal 'Druck-Bereit’ aktiv abfragen
'SOH|F|c[s|D[J|-|wlplplplp/plplp/p|ETB]

Antwort
'SOH|A[N|-[-[-]-]-I-[-[p/p[p[p|plp|p|p ETB]
N: aktuelle Einstellung (siehe oben)
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12 Konfiguration & Status

Konfiguration permanent speichern

Sollen die umseitig beschriebenen Einstellungen permanent im
Direktdrucksystem gespeichert werden, muss folgendes Kommando
an das Direktdrucksystem Ubertragen werden.

|SOH [F X rIN|-|-]-]-]-|-[-|ETB]

N: 0 = Aktuelle Parameter speichern
N: 1 = Alle Parameter auf Defaultwerte setzen
Anschliel3end fuhrt das Drucksystem einen Neustart durch

Konfiguration auslesen
|SOH|F[X wl-[-]-]-]-]-]-]-|ETB]

Das Direktdrucksystem sendet als Antwort alle aktuellen
Einstellungen als Parameterséatze.

Statusabfrage

Uber die serielle Schnittstelle konnen HOST-Rechner Status-
informationen des Direktdrucksystems erhalten.
Die Statusanfrage hat folgendes Datenformat:

SOH|S|ETB

Statusriickmeldung

Nach Empfangen der Statusabfrage sendet das Direktdrucksystem
die entsprechende Statusriickmeldung.

Datenformat der Statusriickmeldung

SOH 1. Byte 2. Byte 5.-1. Stelle ETB
8765432187654321

1. Byte = | 1. Statusbyte
8.Bit= frei
7.Bit= immer gesetzt
6. Bit= frei
5.Bit= 1 = Druckauftrag lauft
0 = Stiickzahl (0 = kein Druckauftrag)
4. Bit= 1 = Stopptaste betétigt
0 = Stopptaste nicht betatigt
3.Bit= Messerfehler (0O = kein Fehler; 1 = Fehler)
2.Bit=  Etikettenband (0 = kein Fehler; 1 = Fehler)
1. Bit Transferband (0 = kein Fehler; 1 = Fehler)
2. Byte = | 2. Statusbyte
8. - 4. Bit = frei
3.Bit= Compact Flash Karte
2.Bit= Maskensatz
1.Bit=  Druckkopftemperatur
5.-1. Stelle | = | Stuckzahl 5-stellig als ASCII Zeichen
min. '00000' / max. '65535'
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12.1 Autostatus

Die Direktdrucksysteme verfligen Uber eine Autostatusfunktion, d.h.
bei bestimmten Betriebszustédnden sendet das Direktdrucksystem
aktiv den entsprechenden Status. Dieser kann Uber die serielle
Schnittstelle angefordert werden.

Um den Autostatus zu aktivieren muss der Hostrechner an den
Drucker folgendes Kommando schicken:

SOH |G| 1. Byte | 2. Byte |[ETB|

Jede der unten aufgefiihrten Meldungen, die vom Direktdrucksystem
Uberwacht und gesendet werden, ist mit einem gesetzten Bit (siehe
untenstehende Aufstellung 1. Byte und 2. Byte) dem
Direktdrucksystem Uber die Autostatus Anforderung mitzuteilen. Das
Direktdrucksystem sendet dann nach jeder erfillten Bedingung die
entsprechende Meldung (Antwort) an den Hostrechner.

Vorgesehen sind folgende Meldungen:
1 Beginn der Generierung

2 Ende der Generierung
Das Direktdrucksystem sendet diesen Status, wenn die Daten fir
ein komplettes Layout generiert wurden. Der Testdruck wird nicht
beriicksichtigt. Bei Numeratoren/Datumsvariablen sendet das
Direktdrucksystem fir jedes Layout einen Status Zyklus (Beginn,
Ende)

3 Beginn des Drucks

4 Ende des Drucks
Beginn des Drucks wird gesendet, wenn die generierten Daten
gedruckt werden.
Ende des Drucks wird gesendet, wenn der Druck des Layouts
fertig ist und der Motor steht.

5 Start der Schnittbewegung

6 Ende der Schnittbewegung
Dieser Status beschreibt die Messerbewegung. Hier kann evtl. auf
Timeout bei Ende der Schnittbewegung tUberprift werden ->
Fehler.

7 Start der Vorschubbewegung

8 Ende der Vorschubbewegung
Dieser Status wird gesendet, wenn eine zusétzliche
Vorschubbewegung (Spendekante, Messer, Abreil3kante)
ausgefihrt wird.

9 Start eines Druckauftrags

10 Ende des Druckauftrags
Dieser Status signalisiert den Beginn und das Ende eines
kompletten Druckauftrages (1...99999 Layouts). Er wird in allen
Betriebsarten aktiv.

11 Fehlerzustand
Diese Statusmeldung wird gesendet, wenn ein beliebiger Fehler
auftritt.

12 Druck angehalten
Diese Meldung wird gesendet, wenn der Druckvorgang angehalten
wird.

13 Druck fortgesetzt
Diese Meldung wird gesendet, wenn der Druckvorgang fortgesetzt
wird.
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Das Direktdrucksystem sendet den Autostatus in folgendem Format
zum Hostrechner:

|SOH | G| 1.Byte | 2. Byte |[ETB |

1. Byte

8. Bit = Start Generierung 4. Bit = Start Schnitt

7. Bit = Ende Generierung 3. Bit = Ende Schnitt

6. Bit = Start Druck 2. Bit = Start Vorschub

5. Bit = Ende Druck 1. Bit=Immer 0

2. Byte

8. Bit = Ende Vorschub 4. Bit = Frei

7. Bit = Start Druckauftrag 3. Bit = Druck angehalten
6. Bit = Ende Druckauftrag 2. Bit = Druck fortgesetzt
5. Bit = Fehler 1. Bit = Immer 0

o HINWEIS!
Bit 1 muss im 1. Byte und im 2. Byte immer O sein, da das
Direktdrucksystem sonst evtl. SOH oder ETB erkennen kdnnte.

Bei der Statusmeldung des Direktdrucksystems an den Hostrechner
ist immer mindestens 1 Bit gesetzt. Es kann jedoch auch vorkommen,
dass mehrere Bits gleichzeitig gesetzt sind.

Bei der Statusanforderung des Hostrechners an das
Direktdrucksystem kénnen ebenfalls mehrere Bits gleichzeitig gesetzt
sein.

Die Autostatusanforderung wird im Direktdrucksystem nicht
gespeichert, d.h. er ist nach dem Aus-/Einschalten auf O gesetzt. Er
muss also nach jedem Einschalten neu angefordert werden.

Beispiel Das Direktdrucksystem soll den Start des Druckauftrags tiberwachen.
Hierzu sendet der Hostrechner folgende Anforderung an das
Direktdrucksystem.

SOH |G| 00000000 | 01000000 |ETB |

Nach erfiillter Bedingung (= Start des Druckauftrags) sendet das
Direktdrucksystem die folgende Meldung an den Hostrechner:

| SOH | G | 00000000 | 01000000  ETB |

Die Antwort stimmt inhaltlich immer mit dem Formatsatz Gberein.
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13 Monitored Printing (Uberwachter Druck)

Dieses Protokoll ersetzt den veralteten Autostatus. Im Gegensatz zum
Autostatus handelt es sich hierbei nicht um ein Binarprotokoll,
sondern um ein textbasierendes Protokoll bei dem die Kommandos
als englischer Klartext versendet werden. Das hat den Vorteil einer
sehr schnellen und einfachen Fehlersuche und Entwicklung. Der
Nachteil des gréReren Datenvolumens spielt heutzutage eine
geringere Rolle.

13.1 Kurzeinfihrung

Um den lUiberwachten Druck zu aktivieren:
(SOH)FHM---rSE(ETB)
(SOH)FHA---r2(ETB)

13.2 Parametersatze (Host — Drucker)

Konvention: # - SOH *- ETB

Befehl: Uberwachungsmodus einstellen.

Syntax: #FHM---rSEPnnnCnFn*

Beispiel: #FHM---rSP10E*

Beschreibung: Aktiviert die Weiterleitung bestimmter Ereignisse an
den Server. Die Ereignisse sind:

S - (Start/Stopp): Druckbeginn, Druckende, Druck anhalten,
fortsetzen, abbrechen.

E — (Error): Fehler aufgetreten, Fehler quittiert.
C — (photoCell): Lichtschrankentest aktivieren (n=1)/abschalten (n=0)
F — Encoder Profile aktivieren (n=1)/abschalten (n=0)

P — (Progress): Druckfortschritt, gibt die Anzahl bereits gedruckter
Etiketten an. Im Standardfall ist das Intervall zwischen zwei
Ereignissen ein Etikett. Wird eine Zahl hinter dem Flag angegeben,
wird ein Event alle nnn Etiketten ausgegeben (siehe Beispiel). Bei
Mehrbahnendruck wird das Event ausgeldst, sobald das angegebene
Intervall erreicht oder zum ersten Mal Uberschritten wurde. (Beispiel: 3
Bahnen, Intervall 4, 20 Etiketten insgesamt. Event bei Etikett 6,9,12
und 18).

Befehl: Uberwachung aktivieren, abschalten.

Syntax: #FHA---rn*

Beispiel: #FHA---r2*

Beschreibung: aktiviert, deaktiviert die Uberwachung (n=[0,2]);

,0" - deaktiviert die Uberwachung nach Abschluss des Druckauftrags,
1’ - reserviert

,2' - Aktiviert die Uberwachung fiir den aktuellen Port.
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13.3 Direktabfragen

Befehl: Druckstatus anfordern.

Syntax: #FHS---r*

Beispiel: #FHS---r*

Beschreibung: fordert Client auf, den aktuellen Status zu versenden.

Befehl: Userkommando an Druckauftragversender.

Syntax: #FHU---rDaten*

Beispiel: #FHU---rSE*

Beschreibung: Sendet #Daten* an den Druckauftragversender. Max.
100 Zeichen.

13.4 Antwortsatze (Drucker — Host)

Event: Druckstart

Satz: #HSStart-Pagename-Labelsrequested*

Beispiel: #HSStart-NoName1-100*

Beschreibung: Gibt den Beginn eines Druckauftrags incl.
Seitenname und Anzahl der zu druckenden Etiketten an.

Event: Druck fertig

Satz: #HSDone-Pagename-Labelsprinted*

Beispiel: #HSDone-NoNamel-100*

Beschreibung: Gibt den Abschluss eines Druckauftrags incl.
Seitenname und Anzahl gedruckter Etiketten an.

Event: Druck angehalten

Satz: #HSHold-Pagename-Labelsprinted*

Beispiel: #HSHold-NoName1-10*

Beschreibung: Gibt das Anhalten des Drucks an incl. Seitenname
und Anzahl gedruckter Etiketten an. Tritt auf, wenn der Benutzer den
Druck angehalten hat, bzw. nach Auftreten eines Fehlers.

Event: Druck fortgesetzt.

Satz: #HSContinue-Pagename-Labelsprinted*

Beispiel: #HSContinue-NoName1-55*

Beschreibung: Gibt das Fortsetzten des Drucks incl. Seitenname
und Anzahl gedruckter Etiketten an. Tritt auf, wenn der Benutzer den
Druck wieder aufnimmt.

Event: Druckabbruch

Satz: #HSAborted-Pagename-Labelsprinted*

Beispiel: #HSAborted-NoName1-57*

Beschreibung: Gibt den Abbruch des Drucks incl. Seitenname und
Anzahl gedruckter Etiketten an.

104 Schnittstellenbeschreibung 01.25



Dynacode II IP Monitored Printing (Uberwachter Druck) |

Event: Fehler

Satz: #HSError-Pagename-Labelsprinted-ErrorID-Errormessage*
Beispiel: #HSError-NoNamel-57-28-Messerfehler*

Beschreibung: Gibt das Auftreten eines Fehlers incl. Seitennamen,
Anzahl gedruckter Etiketten, FehlerlD und Fehlertext an.

Event: Bestatigung eines Fehlers am Drucker.

Satz: #HSAck-Pagename-Labelsprinted *

Beispiel: #HSAck-NoNamel-57*

Beschreibung: Gibt die Quittierung eines Fehlers incl. Seitennamen
und Anzahl gedruckter Etiketten an.

Event: Druckfortschritt

Satz: #HSProgress-Pagename-Labelsprinted *

Beispiel: #HSProgress-NoName1-60*

Beschreibung: Gibt den Fortschritt des Druckauftrags incl.
Seitennamen und Anzahl gedruckter Etiketten an. Dieses Event wird
auch als Antwortsatz fir Statusanfrage zurtickgegeben, falls der
Drucker am Drucken ist.

Event: Lichtschrankenwert

Satz: #HSPhotocell-DLS:xxx-RLS:xxx*

Beispiel: #HSPhotocell-DLS:3.8-RLS:1.9*

Beschreibung: Gibt die Werte der Durchlicht-Lichtschranke und
Reflexions-Lichtschranke zurlick. Die Prifung erfolgt alle 5 ms, nur
Anderungen werden gesendet.

Event: Encoder-Profile

Satz: # HSEnc-Dist:xxx-Speed:xxx*

Beispiel: # HSEnc-Dist:120-Speed:202*

Beschreibung: Erstellt das Profil der Geschwindigkeitsentwicklung
der Verpackungsmachine wahrend eines Druckes.

Event: Antwort auf Statusanfrage (#FHS---r*)
Beschreibung: Das jeweils aktuelle Druckevent wird zurtickgegeben.
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13.5 Beispieletikett

Ein einfaches Etikett mit Uberwachung aller Parameter mit Ausgabe
des Fortschritts alle 10 Etiketten kdnnte wie folgend aussehen:

FHM---rSP10E

//Ueberwachung einschalten
FHA---r2

// JOBNAME: "ETIKETT1"
FBE---rETIKETT1

// TYPE: Endlosetiketten

// HEIGHT: 20.00 mm

// GAPLENGTH: 2.00 mm

// COLUMNS: 1

// COLUMN DISTANCE: 100.00 mm

FCCL--r0002000-
FCCM--r00000---
FCCHA-rl-------
FCCHB-r999-----

// SPEED: 50 mm/s
FCAA--r050-----

// CONTRAST: 200%
FCAB--r200-----

// LABELCONTROL: 0
FCDE--r0-—-—-----—

// RIBBONCONTROL: 1
// RIBBONSENS: 0
FCDB--r10------

FCDNC-r0000----

// SCAN MODE: 0

// SCAN PORT: 0

// NO READ: 0

// FEED LABEL: 0
FCDM--r0000----

// MIRROR LABEL: Nein

// TEXT (1/100 mm)
AM[1]1407;6907;0;4;0;3;398;398;8
BM[1]Test

// SETLINENO: 1 lines

FBAA--rl

// SETCOPIES: 1

FBBA--r00050---

// PRINT

kkopf offend
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14 Schriftmuster

14.1 Bitmap Fonts (nicht proportional)

.annt 01 €8 x 112 Verhaltnis 3:3 h
Font 02 (12 x 17) Verhaltnis 3:3
Font 03 (18 x 26) Verhaltnis 2:2
Font 04 (40 x 56) Verhaltnis 1:1
Font 05 (18 x 32 wmit Unterlangen? Yerh&ltnis 2:2

kFunt 07 (12 ¥ 22 wmit Unterlangen) Yerhaltnis 2:2 )

14.2 Bitmap Fonts (proportional)

e ) ™,
Font 21 { 10 proportional) Verhaltnis 3:3
Font 22 (18 proportional) Verhaltnis 2:2
Font 23 (26 proportional) Verhaltnis 2:2
Font 24 (56 proportional) Verhaltnis 11
Font 28 (40 proportional) Verhaltnis 11
| Font 29 (8 propertional) Yerhaltnis =5 y.

14.3 Vektor Fonts
Absender (Baskerville) Das ist ein Musteretikett

) . fir die Darstellung der

Gold, Petra (Swiss Light)  schriftarten (Monospace)

Name, Vorname (Helvetica Bold)

GoldstraBe 456 (Swiss Light)

StraBe, Hausnummer (Helvetica Bold)

23456 Golddorf (Swiss Light)

PLZ, Ort (Helvetica Bold) .

Empfinger (Baskerville)

Wautesdisferiny Mustermann, Max (Helvetica Roman)

Bicte de@&;&gm Sée Name, Vorname (Helvetica Bold)

dew Empang. (Brusk Sevips) MusterstraBe 123 (Helvetica Roman)
StraBe, Hausnummer (Helvetica Bold)
45678 Musterstadt (Helvetica Roman)
PLZ, Ort (Helvetica Bold)
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*FBH, Reihenfolge Seiten..........ccccc 83
*FBIl, Generierung Seite ohne Druckstart .............ccccceeeeeiiieee. 83
*FCAA, DruckgeschwindigKeit ...........ccccoveviiii, 93
*FCAB, Brennstarke. ... 54
*FCADG, Ruckfahrgeschwindigkeit (i-Modus)..........cccccevvveininnnnn. 93
*FCADH, Betriebsart (i-Modus) ... 93
*FCADI, Layouts per ZyKIUS ... 53
*FCADK, Druckposition...........cccceeeeeii 57
*FCADL, Druck-Offset (i-Modus) ........ccoooveviiiiiii 94
*FCADLA, Druck-OffSet ........coiiiiiiiiiiiiie e 68
*FCADLA, Druck-Offset (C-Modus).........cccceeeveiiiiiiii, 87
*FCADO, BetriEbhSart........ccooiveiiii et 57
*FCADUA, Drehgeberauflosung (C-Modus)..........ccoovvieieiniiieennineeen. 88
*FCADUB, Materialvorschub (C-Modus) ..........occceeiniiiieiiiiieenniieeenn 88
*FCADUC, Materialgeschwindigkeit (C-MoOdUS) .........cceveiriiireiniinneen. 88
*FCADUD, Materialgeschwindigkeit (C-MOdUS) .........cceveiriiieeininneen. 87
HFCCB, BUZZEN ..ot 60
*FCCE, X-OffSBL...coeeiiiiie it 53, 68
*FCCHA, AnzZahl BahNeN.........uuuiiiiiiiieeecee e 54
*FCCHB, Spaltenbreite ........ooveei i 55
*FCCJ, AUSHCNIUNG . 54
*FCCK, Tastaturbelegung........occveve i 60
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