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Dynacode Il IP Transmisién serial de datos

1 Transmision serial de datos

1.1 Asignacién de conexiones (clavija DUSB 9 pines)

Pin Senfal Descripcion
2 TxD Linea de envio de datos
3 RxD Linea ded;etg(:pcmn de
FIM 3
5 GND Sefial GND

HW-Handshake (control

7 cTs de flujo por hardware)

HW-Handshake (control

8 RTS de flujo por hardware)
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Transmision serial de datos

Software-Handshake

Hardware-Handshake

1.2 Conexi6on RS232

Médulo (enchufe DSUB 9)

TXD PIN 2
RXD PIN 3
GND PIN 5

Mddulo (enchufe DSUB 9)

TXD PIN 2
RXD PIN 3
GND PIN 5

Médulo (enchufe DSUB 9)

TXD PIN 2
RXD PIN 3
GND PIN 5
CTSPIN7
RTS PIN 8

Médulo (enchufe DSUB 9)

TXD PIN 2
RXD PIN 3
GND PIN 5
CTSPIN7
RTS PIN 8

Dynacode II IP

PC (hembrilla DSUB 25)

PIN 3 RXD
PIN 2 TXD
PIN 7 GND

PIN 4 RTS
PIN 5 CTS

PIN 6 DSR

PC (hembrilla DSUB 9)

PIN 2 RXD
PIN 3 TXD
PIN 5 GND

PIN 7 RTS
PIN 8 CTS

PIN 6 DSR

PC (hembrilla DSUB 25)

PIN 3 RXD
PIN 2 TXD
PIN 7 GND
PIN 4 RTS
PIN5 CTS

PC (hembrilla DSUB 9)

PIN 2 RXD
PIN 3 TXD
PIN 5 GND
PIN 7 RTS
PIN 8 CTS

Manual de interfaz
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Seflal Nombre de

Pin-Nr. sefial
1 STROBE
2 DATAO
3 DATA 1
4 DATA 2
5 DATA 3
6 DATA 4
7 DATAS
8 DATA 6
9 DATA 7
10 ACK/
11 BUSY
12 PE
13 SELECT
14 AUTOFEED
15 FAULT/
16 INIT/
17 SELECTIN/

18-25 GND

Transmisién de datos en paralelo

2 Transmision de datos en paralelo

2.1 Conexién

Orientacion Funcién

(Entrada) La sefial STROBE indica que se pueden leer los

datos. El ancho de impulso del cable de recepcion
debe ser como minimo de 0,5 ps.

(Entrada) Estas sefales representan bits de datos enviados al
(Entrada) sistema de impresion. Un nivel HIGH hace
(Entrada) referencia al l6gico 1, y un nivel LOW hace
(Entrada) referencia a un légico 0.

(Entrada)

(Entrada)

(Entrada)

(Entrada)

(Salida) Un impulso de aprox. 12 us confirma la entrada de

archivos y sefiala a continuacion que el sistema de
impresion esta listo para la recepcion.

(Salida) Un nivel de sefial indica que el sistema de impresion
no puede recibir ningin dato.
En las condiciones abajo indicadas se produce una
sefial HIGH:
1) enlaentrada de archivos (un impulso para
cada caracter)

2) en el transcurso de un trabajo de impresion

3) en estatus off line
4) en perturbaciones de la impresién.

(Salida) Un nivel HIGH muestra que las reservas de papel se
han agotado.

(Salida) Un nivel HIGH indica que el sistama de impresion
esta listo (en linea).

(Salida) Se producira una sefial LOW, cuando:
1) Se ha agotado el papel
2) Laimpresora esta fuera de linea
3) Ha ocurrido un error

(Entrada) Un nivel LOW inicializa el sistema de impresion.

(Entrada) Un nivel LOW informa que el sistema de impresién
debe ser direccionada

08.23
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Dynacode Il IP Texto, cédigo y gtrafico

3 Texto, cédigo y gtrafico

3.1 Definiciéon de larotacion

Punto cero del
cabezal de impresion
=10y

= Giro de 270 grados

= Giro de 180 grados

omEus=| 0 F
@,

z0pedd 0§ 2P 04D

3.2 Definicion del punto de referencia

El punto de referencia es el punto de relacion que indica la posicion.
Al mismo tiempo el punto de referencia es el punto alrededor del cual
va a girar un objeto preseleccionado.

Para poder establecer en la méascara de datos el punto de referencia,
se numeraran los posibles puntos de referencia partiendo del punto
de arriba a la izquierda (1), hacia la derecha y hacia abajo (9). El
punto de referencia estandar (7) esté situado abajo a la izquierda.
Este punto de referencia se va a emplear también cuando no haya
ninguna insercion disponible en la mascara de datos.
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Dynacode Il IP

Ejemplo

Ejemplo

Formato de los datos

4 Formato de los datos

El formato de los datos consta de 4 partes:
e definicién de mascara e definicién de gréfico

e definicion de texto e definicion de comando.

Para un disefio de n lineas hay que transmitir lo siguiente:

e n - definicion de mascara e n - definicién de gréfico

S (si es necesario)
e n - definicion de texto

e 1 - definicién de comando

0 iAVISO!
iLa definicion de comando debe transmitirse siempre al final!

A cada texto escrito sobre un disefio le corresponde una DEFINICION
DE MASCARA y una DEFINICION DE TEXTO con el mismo nimero
de campo.

A cada caja o linea sobre un disefio le corresponde solo una
DEFINICION DE MASCARA.

A cada grafico sobre un disefio le corresponden, segun el tamafio o la
altura respectivamente varias definiciones definiciones de gréafico. Por
ejemplo, un grafico de una altura de 10 mm necesita 80 definiciones
de mascara, o los correspondientes datos PCX.

Disefio con 3 lineas de texto: 3 definiciones de mascara
3 definiciones de texto
1 definiciones de comando

Disefio con 2 lineas de texto, 1 6 definiciones de mascara
cajay 1 linea: 2 definiciones de texto
1 definiciones de comando

Para el conjunto de definiciones de datos sera vélido lo siguiente:

Cada frase comienza con:
SOH = Inicio del bloque de transmisién de datos — HEX-Format 01

Cada frase termina con:
ETB = Fin del blogue de transmision de datos — HEX-Format 17

Alternativamente puede regularse la sefial de inicio SOH en 5E HEX,
y la sefial de fin ETB en 5FHEX. Esto sera necesario en el caso de
que el sistema de conexion (p.ej. UNIX) no pueda transmitir
caracteres de control.

Todas las restantes definiciones de datos — formato ASCII, seran
transmitidas como caracteres hexadecimales.

A = Identificador de la definicion de mascara - Transmision: 41,,zx

n = Numero de campo '01' - Transmision: 30yey, 31yex

08.23
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Formato de los datos

Coordenadas x

Coordenadas y

Fuentes bitmap
(no proporcionales)

Fuentes bitmap
(proporcionales)

Fuentes vectoriales
(proporcionales)

Fuentes vectoriales
(autoescalares)

4.1 Explicaciones

Medida desde la derecha en mm

Se mide desde el punto cero del cabezal de impresion hasta el punto

Dynacode II IP

inferior izquierdo (punto de referencia) de una fila.

Medida desde arriba en mm

Se mide desde el inicio del disefio hasta el punto inferior izquierdo

(punto de referencia) de una fila.

01 = Font 01 0,8x 1,1 mm 127 caracteres

02 = Font 02 1,2x 1,7 mm 255 caracteres

03 = Font 03 1,8 x 2,6 mm 255 caracteres

04 = Font 04 4,0 x 5,6 mm 127 caracteres

05 = Font 05 1,8 x 3,2 mm 255 caracteres
(descendente)

06 = Font 06 1,5x2,9 mm 127 caracteres
07 = Font 07 1,2x2,2mm 255 caracteres
(descendente)

21 =Font 21 (1,0; 13) 255 caracteres
22 = Font 22 (1,8; 21) 255 caracteres
23 = Font 23 (2,6; 31) 255 caracteres
24 = Font 24 (5,6; 67) 255 caracteres
28 = Font 28 (4,0; 48) 255 caracteres
29 = Font 29 (0,8; 9) 255 caracteres

ﬂ iAVISO!
Para alcanzar una impresién de calidad 6ptima, deben
emplearse siempre la definicion de caracteres mayor posible.

En la escritura proporcional se insertara la altura y anchura de trazo
en mm.

Estos valores hacen referencia al caracter inicial, esto es, en las cifras
siguientes se variaran proporcionalmente los valores.

Si el texto se imprime en auto escala, se insertara el ancho y alto de
caracter en mm.

El alto de escritura hace referencia a todas las letras mayusculas. En
minUsculas y caracteres descendentes la altura se modificara
proporcionalmente. Como ancho se insertara el ancho total del campo
en mm.

El texto introducido se ajustara automaticamente al campo, es decir,
gue se modificara el ancho de las cifras.

12
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Dynacode Il IP Formato de los datos ‘

4.2 Definicidn de atributos de campo/propiedades de
campo (opcional)

Explicacion Ademas del establecimiento de mascara ‘AM[ ]..." la posibilidad fue
creada para definir otras propiedades de campo. Para conseguir una
elevada flexibilidad, las propiedades de campo reciben sus propios
nombres/identificadores. Por lo tanto, la secuencia y el numero de
propiedades de campo son libres. Si fuera necesario, el
establecimiento de mascara ‘AC[ |’ se transferira adicionalmente al
establecimiento de mascara ‘AM[ ]’ al sistema de impresion.

Estructura de mascara (SOH)AC] ]Jatl=valor;at2= valor;...(ETB)

Atributos Descripcion
(at):
ITF 14 (véase péagina 22)
BT Tipo de portador de barra
BW Ancho de portador de barra
Qz Zona sin barra en 1/100 mm
Nombre de campo (véase pagina 14)
NAME Definicién de los nombres de campo
Numero de campo (véase pagina 18)
FN Numero de campo de libre definicion

Esta tabla esta constantemente amplidndose. La version actual esta
disponible bajo pedido.

08.23 Manual de interfaz 13



Formato de los datos

Aplicacién (especifica
para el cliente)

Dynacode II IP

4.3 Nombres de campo

Si se conectan médulos de impresion directa a sistemas informaticos
o controles de maquina existe frecuentemente el requisito de que los
datos variables sean introducidos en un boceto existente. Estos
contenidos de datos vienen de la informatica de orden superior (base
de datos) o un controlador de maquinas (p.ej. PLC, bascula, sistemas
ERP, etc.). Fundamentalmente siempre ha sido posible integrar datos
variables en un boceto "cargado” (mascara), el acceso a
determinados campos se hacia hasta ahora a través del indice de
campo, esto es, un namero consecutivo. Este indice de campo esta
generado por el Labelstar Office y en caso de modificaciones de
boceto asimismo puede ser modificado con lo que la asignacién a la
informatica/control ya no es correcta.

Ejemplo 4 Datos de impresion
Feld 1 /I TEXT (1/1200 mm)
(SOH)AM[1]2405;8083;0;1;2;4;1;1;0(ETB)
(SOH)BM[1]Feld 1(ETB)
Feld 2
/I TEXT (1/100 mm)
(SOH)AM[2]421;856;0;1;2;4;1;1;0(ETB)
(SOH)BM[2]Feld 2(ETB)
/I LINES: 2
Los datos de impresion contienen las definiciones para ambos
campos de texto. El indice de campo se encuentra en cada caso en
los '[ ]' del registro de méascara o bien de texto.
Si ahora se borra el campo de texto "Feld 1" sobre la etiqueta y a
continuacion se restablece recibe un nuevo indice, en este caso ‘2'. El
campo de texto "Feld 2" recibe el indice '1'. De este modo una
asignacion a través del indice de campo sin una revision posterior
manual de los datos de boceto solo es aplicable condicionalmente.
14 Manual de interfaz 08.23



Dynacode Il IP Formato de los datos

Explicacion Alternativamente al indice de campo la asignacion también puede ser
efectuada a través del nombre del campo. Una modificacién del
indice de campo de este modo ya no tiene influencia y un boceto
modificado se continua completando sin adaptaciones a los puntos
correctos con datos variables de la informética/control.

Los datos de impresion se complementan por el Labelstar Office en la
siguiente linea:

(SOH)AC[1]NAME="Nombre de campo"(ETB)

El contenido del campo definido sobre el registro de texto puede ser
modificado por la informatica/control con el siguiente comando:

(SOH)BV[Nombre de campo]Feld 2(ETB)

De este modo se obtiene el siguiente procedimiento estdndar para la
conexion del control de orden superior o bien informatica.

Disefio de layout con Los nombres de campo son transferidos asimismo autométicamente
Labelstar Office por Labelstar Office.
» Properties =

4 Appearance

I Font Helvetica Bold, 4
Inverted ] Ne

Line spacing 0.00 mm

Text alignment Left

Text color - Black

More Settings...

4 Behavior
Locked ] Ne
Log [] No
Printable Yes
Word wrap [] Ne
4 Data
Status Ok
Text externally filled
Texd Editor...
- Los nombres de campo
Addit I C ds... .
EE— deseados (Fieldl) se
4 General registran en las
Name Field1 4= propiedades del campo de
texto.
4 lLayout
Base point Top left

W Y Y T U
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Formato de los datos

Dynacode II IP

En campos de texto se debe emplear una fuente interna de la médulo
de impresién directa. Las fuentes internas de la impresora estan
identificadas en la lista de seleccion a través de un simbolo de
maédulo de imrpesion directa.

#» Properties
4 Appearance
Font
Inverted
Line spacing
Text alignment

Text color

4 Behavior
Locked
Log
Printable
Word wrap

4 Data
Status

Text

& Font x
Font: Font style: Size:
Helvetica Bold, 4
O \‘ [Reguar —fa
No e
L= Helveica Bold ~| [T [
000 mm & Helvetica Roman talic §
Left T High Tower Ted 7
I e § Hobo Std 8
Mote Settings... ' HoloLens MDL2 Assets 9
AT T Impact 10
i Informal Roman 1
CINe T Ink Free v 12 v
[mE Effects Preview
Yes
O Ne
AaBbYyZz
externally filled
Text Editor., Show printer fonts only oK Cancel

Exportacion de un archivo de impresion y guardado del
boceto en el control externo

Una vez terminado el disefio de layout esta Ultima se exporta a un
archivo de impresién. En Labelstar Office se emplea para ello la
funcién Archivo — Exportacion — Crear plantillas de impresion.

Export

Save Label Preview

i Save Layout on Memory Card
fa Create SAPscript ITF File

Create Print Template

Label1 - Labelstar Office Labe! Designer

Create Print Template

O Creates a printer code template file
© Label content can be saved in 8 separate data file

Create

Export Print Template X

Options

File name: @

File name: @

Output (Layout)

D:\Labels\Label1l.prn

7| Create separate data file

D:\Labels\Label1Data.prn

#| Overwrite existing files

Open exported files

oK Cancel

16
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Ejemplo

Formato de los datos

La opcidn crear archivo de datos separado tiene que ser
seleccionada debido a que en caso contrario la linea (SOH)FBC---r---
----- (ETB) esté incluida en el archivo de impresion que
inmediatamente activaria un procedimiento de impresion.

Si se inicia un procedimiento de impresién, se transmite primero al
madulo de impresion directa a este archivo de impresion (definicién
de boceto/mascara) luego entonces por el control/informatica.

Guardado de disefio en la tarjeta de memoria del médulo
de impresion directa

Alternativamente a la 'Exportacion de un archivo de impresion' el
disefio de layout se guarda en la tarjeta de memaoria del médulo de
impresion directa. Para ello se puede emplear la herramienta de
tarjeta de memoria de Labelstar Office.

x| B R -2 |&- Label1 - Labelstar Office Label Designer,
File Home Insert ools
§5) [For] (o] #, Upload File ~
& A E o) "N §
¥, Download File 3
Change Print Open Log PDF Image SAPscript Print Save File
Order Folder ITF Template Layout Manager
Save Layout
Actions Logging g Export
Save label layout on —
Barcodes « 1 2 3 4 5 s Memory Card b

M- 1N Rarcadec

El disefio entonces tiene que se llamado por el control/informatica
antes del llenado de los campos variables.

Para ello se emplea el siguiente grupo de parametros:
(SOH)FMA---rnombre de archivo(ETB)

El nombre de archivo se determina durante el guardado y contiene en
caso necesario también una indicacién de ruta.
Ejemplo: "A:\Standard\etil".

Completado de los campos variables por el
control/informatica

El control de orden superior puede seleccionar los campos variables a
través del nombre de campo y establecer los contenidos. A
continuacion se reinicia el pedido de impresion.

(SOH)FMB---rfilename(ETB) Carga del disefio del tarjeta de
memoria

(SOH)BVJ[ArtBez]tornillos para Completado del campo "ArtBez"

madera(ETB) con "tornillos para madera"

(SOH)BV[ArtNr]123456789(ETB) Completado del campo "ArtNr"
con "132456789"

(SOH)FBC---r-------- (ETB) Inicio del procedimiento de
impresion

08.23
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Formato de los datos

Dynacode II IP

4.4 Seleccién de campo através de numero de
campo de libre definicion

Con el atributo descrito a continuacién se puede asignar un nimero
de campo de libre seleccién a un campo. Ese nimero de campo no
tiene que estar definido, lo que significa varios campos pueden tener
el mismo nimero de campo. De esta forma se le puede asignar el
mismo contenido de campo a diferentes campos.

Con ese objetivo se establece la marca de atributo siguiente:

Attributo: FN
Descripcion: Niumero de campo de libre definicion

Después de haber asignado el numero de campo con el juego de
mascara AC,
(SOH) AC[n] FN=nr (ETB)

n = indice de campo
nr = Nimero de campo de libre definicion

se puede acceder al campo o los campo s con el nuevo juego de
texto BF:

(SOH) BF [nr] text (ETB)

nr = Nimero de campo
text = Contenido del campo

Ejemplo // Nuamero de campo asignado para el campo 1 y campo
2
(SOH)AM[1]11000,;,2500;0;4;2;7;400;400;0 (ETB)
(SOH)AC[1]FN=100 (ETB)
(SOH)AM[2]12000;2500;0;30;2;4000;9;3;0;1(ETB)
(SOH)AC[2]FN=100 (ETB)
// Al campo 1 y el campo 2 a través del nUmero de
campo
(SOH)BF[100]1234567890 (ETB)
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Definicién de mascara

5 Definicién de mascara

5.1 Texto

AMI[n]y;x;p;a;d;z;dy;dx;Ip;dp

Identificador de la definicion de mascara

Identificador de la version de protocolo

Numero de campo

Posiciéon Y en 1/100 mm

SIEIEES

Posiciéon X en 1/100 mm

Identificacion del campo fantasma
0 = Impresion
1 = Sin impresién

©

Impresién para tipo de campo

1 =Tipos de letra bitmap

2 = Tipos de letra bitmap inv.
a 4 = Tipos de letra vectoriales
5 = Tipos de letra vector. autoesc.
6 = Tipos de letra vectoriales inv.
7 = Tipos de letra autoescal. inv.

Rotacién
d 0=0° 2 =180°
1=90° 3 =270°

01=FONTO01 0,8x1,1mm
02=FONTO02 1,2x1,7mm
03=FONTO03 1,8x2,6mm
04=FONT04 4,0x5,6 mm
05=FONT 05 1,8 x 3,2 mm - descendente
07 =FONT 07 1,2 x 2,2 mm - descendente

Caracteres para tipos de letra bitmap no proporcionales (1+2)

127 caracteres
255 caracteres
255 caracteres
127 caracteres
255 caracteres
255 caracteres

21=FONT 21 1,0 mm; 13 Pixel
22 =FONT 22 1,8 mm; 21 Pixel
23=FONT 23 2,6 mm; 31 Pixel
24 =FONT 24 5,6 mm; 67 Pixel
28 =FONT 28 4,0 mm; 48 Pixel
29 =FONT 29 0,8 mm; 9 Pixel

Caracteres paratipos de letra bitmap proporcionales (1+2)

255 caracteres
255 caracteres
255 caracteres
255 caracteres
255 caracteres
255 caracteres

Caracteres para tipos de letra vectoriales (4-7)
z 01 = Helvetica Bold

02 = Helvetica Bold cursiva
03 = Helvetica Roman

04 = Helvetica Roman cursiva
05 = Swiss Light

06 = Swiss Light cursiva

07 = Baskerville

08 = Baskerville cursiva

09 = Brush Script

10 = Brush Script cursiva

11 = Mono espacio

12 = Mono espacio cursiva

17 = OCR-A
18 = OCR- A cursiva
19 = OCR-B

20 = OCR-B cursiva
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Definicién de mascara

Dynacode II IP

dy |Rotacion en direcciéon Y
Tipos de letra bitmap Factor 0...9
Tipos de letra vectoriales Tamafio caracter en 1/100 mm
Tipos de letra vector. autoescal. Altura de campo

dx | Rotacion en direccion Y

Tipos de letra bitmap Factor 0-9
Tipos de letra vectoriales Tamafio caracter en 1/100 mm
Tipos de letra vector. autoescal. Ancho de campo

Ip

Distancia entre caracteres en 1/100 mm

dp

Punto de referencia
1 = izquierda arriba
2 = mitad arriba
3 = derecha arriba
4 = izquierda centrado
5 = mitad centrado
6 = derecha centrado
7 = izquierda abajo (estandar)
8 = mitad abajo
9 = derecha abajo

20

Manual de interfaz 08.23




Dynacode Il IP

Definicién de mascara

5.2 Codigo estandar

AM[n]y;x;p;a;d;h;v1,v2;pz;z;,dp

A Identificador de la definicién de méascara
M | Identificador de la version de protocolo
n NuUmero de campo
y Posiciéon Y in 1/100 mm
X Posicién X in 1/100 mm
Identificacion del campo fantasma
P 0 = Impresién 1 = Sin impresién
Identificacion del tipo de campo
30 = Code 39
31 = Code 2/5 interleaved
32=EANS8
33 =EAN 13
34=UPCA
35=UPCE
36 = CODABAR
37 = Code 128
38 = EAN ADD ON
39 =GS1-128
a 40 = Code 93
41 =PZN 7
42 = 2/5 Industrie
43 = Leitcode
44 = |dentcode
46 = Code 39 extended
47 = Code 128 A
48 = Code 128 B
49 = Pharmacode
60 = PZN 8
62 = USPS Intelligent Malil
63 = POSTNET
Rotacion
0= ©0°
d 1= 90°
2=180°
3=270°
h Altura del simbolo en 1/100 mm
vl |Escala 1; ancho de médulo 'DICK'
v2 | Escala 2; ancho de modulo 'DUNN' respectivamente nimero SC
Célculo del digito de control
0 = sin calculo del digito de control
pz 1 = célculo del digito de control
4 = inverso - sin calculo del digito de control
5 = inverso - calculo del digito de control
Linea legible al ojo humano
z 0 = sin linea legible al ojo humano
1 = con linea legible al ojo humano
dp | Punto de referencia

1 = izquierda arriba 6 = derecha centrado

2 = mitad arriba 7 = izquierda abajo (estandar)
3 = derecha arriba 8 = 8 = mitad abajo

4 = izquierda centrado 9 = derecha abajo

5 = mitad centrado
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Ejemplo
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5.3 Caodigo ITF

AM[n]y;x;p;a;d;h;v1,v2;pz;z;dp

A Identificador de la definicion de mascara
M | Identificador de la versién de protocolo
n NUmero de campo
y Posicion Y in 1/100 mm
X Posicién X in 1/100 mm
o Identificacion del campo fantasma
0 = impresion 1 = sin impresién
a Identificacion del tipo de campo
56 =ITF 14
d Rotacion

0=0° 1=90° 2=180° 3=270°

h Altura del simbolo en 1/100 mm

vl |Escala 1; ancho de médulo 'DICK'

v2 | Escala 2; ancho de médulo 'DUNN' respectivamente niimero SC

Célculo del digito de control

0 = sin calculo del digito de control

pz 1 = célculo del digito de control

4 = inverso - sin calculo del digito de control
5 = inverso - calculo del digito de control

Linea legible al ojo humano
z 0 = sin linea legible al ojo humano
1 = con linea legible al ojo humano

dp | Punto de referencia
1 = izquierda arriba 6 = derecha centrado
2 = mitad arriba 7 = izquierda abajo (estandar)
3 = derecha arriba 8 = 8 = mitad abajo
4 = izquierda centrado 9 = derecha abajo
5 = mitad centrado

Para imprimir las barras de un cédigo ITF 14, se deben ajustar las
siguientes propiedades adicionales en el cédigo 2/5 entrelazado:

Para esto se determinan las siguientes propiedades de campo:

Identificador Descripcién
BT Tipo de barra
0 = sin barra

1 = arriba/abajo
2 = rectangular

BW Ancho de la barra en 1/100 mm

QZz Espacio en blanco en 1/100 mm

// BARCODE (1/100 mm)
(SOH)AM[1]14498;7076;0;31;2;3000;12;4;0;1;3(ETB)
(SOH)AC[1]BT=2;BW=150,;QZ=600 (ETB)
(SOH)BM[1]1234567890123 (ETB)

12340678901236
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5.4 PDF417

AM[n]y;x;p:a;d;s;rw;rh;ec;z;dp;c;r

Identificador de la definicion de mascara

Identificador de la version de protocolo

NUmero de campo

Posicion Y en 1/100 mm

Posicién X en 1/100 mm

o|x|<|5|=z|>

Identificador del campo fantasma
0 = Impresion
1 = Sin impresién

Identificador de cddigo de campo
50 = PDF417

Rotacion
0= 0°
1= 90°
2 =180°
3=270°

Tamaro del simbolo

rw

Proporcién ancho

rh

Proporcion alto

ec

Error Correction Level

0-ECC Level=0
1-ECC Level=2

2 - ECC Level =6
3-ECC Level =14
4 - ECC Level =30
5 - ECC Level =62
6 - ECC Level = 126
7 - ECC Level = 254
8 - ECC Level =510

Estilo
0 = Standard
1 = Truncated
2 = Naked
3 = Bare

dp

Punto de referencia

1 = izquierda arriba

2 = mitad arriba

3 = derecha arriba

4 = izquierda centrado

5 = mitad centrado

6 = derecha centrado

7 = izquierda abajo (estandar)
8 = mitad abajo

9 = derecha abajo

Ndmero de columnas
0 = automatico, 1-30

Ndmero de lineas
0 = automatico, 3-90

08.23

Manual de interfaz 23



Definicién de mascara

Dynacode II IP

5.5 MAXICODE

AM[n]y;x;p;a;d;0;sn;ns;m;0;dp

Identificador de la definicion de mascara

Identificador de la version de protocolo

NUmero de campo

Posicion Y en 1/100 mm

Posicién X en 1/100 mm

o|x|<|5|=z|>

Identificador del campo fantasma
0 = Impresion
1 = Sin impresién

Identificador del tipo de campo
51 = MAXICODE

Rotacion
0= 0°
1= 90°
2=180°
3 =270°

Dummy

sn

NUmero de simbolos

ns

Cantidad de simbolos

Modo
2 = Remitente del mensaje (US Carrier)
3 = Remitente del mensaje (International Carrier)
4 = Mensaje estandar

Dummy

Punto de referencia
1 = izquierda arriba
2 = mitad arriba
3 = derecha arriba
4 = izquierda centrado
5 = mitad centrado
6 = derecha centrado
7 = izquierda abajo (estandar)
8 = mitad abajo
9 = derecha abajo
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5.6 DataMatrix
AM[n]y;x;p;a;d;s;aw;ah;ec;f;dp
A Identificador de la definiciébn de mascara
M Identificador de la version de protocolo
n NUmero de campo
y Posicion Y en 1/100 mm
X Posicion X en 1/100 mm
p Identificador del campo fantasma
0 = Impresion; 1 = Sin impresién
a Identificador del tipo de campo
52 = DataMatrix
Rotacién
0= 0°
d 1= 90°
2=180°
3=270°
S Tamafo de simbolo en 1/100 mm
aw Proporcién ancho
ah Proporcién alto
ec Error Correction
0-ECCType=0 ECC Level =0 Overhead = 0 %
1-ECCType=2* ECCLevel=40 Overhead =33 %
2-ECC Type=3 ECC Level=50 Overhead =25 %
3-ECC Type =6 ECC Level=80 Overhead =33 %
4-ECC Type=8 ECC Level =100 Overhead =50 %
5-ECC Type = 9* ECC Level =110 Overhead =75 %
6 - ECC Type = 10* ECC Level =120 Overhead =50 %
7 - ECC Type = 11* ECC Level =130 Overhead =67 %
8-ECCType=12 ECC Level=140 Overhead=75%
9-ECCType=26 ECC Level=200 Overhead=0%
f Formato ID de los datos
0 - Formato ID = 11 (numérico, 2000 caracteres)*
1 - Formato ID = 1 (numérico, 500 caracteres)
2 - Formato ID = 2 (alfabético, 500 caracteres)
3 - Formato ID = 3 (alfabético + punteado, 500 caracteres)
4 - Formato ID = 4 (alfanumérico, 500 caracteres)
5 - Formato ID = 5 (siete bits, 500 caracteres)
6 - Formato ID = 6 (ocho bits, 500 caracteres)
7 - Formato ID = 7 (preprogramado, 500 caracteres)*
8 - Formato ID = 12 (alfabético, 2000 caracteres)
9 - Formato ID = 14 (alfanumérico, 2000 caracteres)
dp Punto de referencia

1 = izquierda arriba

2 = mitad arriba

3 = derecha arriba

4 = izquierda centrado

5 = mitad centrado

6 = derecha centrado

7 = izquierda abajo (estandar)
8 = mitad abajo

9 = derecha abajo

* no estan soportados
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GS1 DataMatrix

AM[nly;x;p;a;d;s;aw;ah;ec;f;dp

Identificador de la definicion de mascara

Identificador de la version de protocolo

NUmero de campo

Posicion Y en 1/100 mm

Posicién X en 1/100 mm

o|x|<|s|=z|>

Identificador del campo fantasma
0 = Impresién; 1 = Sin impresién

Identificador del tipo de campo
59 = GS1 DataMatrix

Rotacion
0= 0°
1= 90°
2 =180°
3=270°

Tamaro de simbolo en 1/100 mm

aw

Proporcién ancho

ah

Proporcién alto

ec

Error Correction

0-ECCType=0 ECC Level =0 Overhead = 0 %

1-ECCType=2* ECCLevel=40 Overhead =33 %
2-ECC Type=3 ECC Level=50 Overhead =25 %
3-ECC Type =6 ECC Level=80 Overhead =33 %
4-ECC Type=8 ECC Level =100 Overhead =50 %
5-ECC Type = 9* ECC Level =110 Overhead =75 %
6 - ECC Type = 10* ECC Level =120 Overhead =50 %
7 - ECC Type = 11* ECC Level =130 Overhead =67 %
8-ECCType=12 ECC Level=140 Overhead=75%
9-ECCType=26 ECC Level=200 Overhead=0%

Formato ID de los datos
0 - Formato ID = 11 (numérico, 2000 caracteres)*
1 - Formato ID = 1 (numérico, 500 caracteres)
2 - Formato ID = 2 (alfabético, 500 caracteres)
3 - Formato ID = 3 (alfabético + punteado, 500 caracteres)
4 - Formato ID = 4 (alfanumérico, 500 caracteres)
5 - Formato ID =5 (siete bits, 500 caracteres)
6 - Formato ID = 6 (ocho bits, 500 caracteres)
7 - Formato ID = 7 (preprogramado, 500 caracteres)*
8 - Formato ID = 12 (alfabético, 2000 caracteres)
9 - Formato ID = 14 (alfanumérico, 2000 caracteres)

dp

Punto de referencia
1 = izquierda arriba
2 = mitad arriba
3 = derecha arriba
4 = izquierda centrado
5 = mitad centrado
6 = derecha centrado
7 = izquierda abajo (estandar)
8 = mitad abajo
9 = derecha abajo

* no estan soportados
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5.8 CODABLOCK F

AM[n]y;x;p;a;d;h;nc;nl;m;s;dp

Identificador de la definicion de mascara

Identificador de la version de protocolo

NUmero de campo

Posicion Y en 1/100 mm

Posicién X en 1/100 mm

o|x|<|5|=z|>

Identificador del campo fantasma
0 = Impresion
1 = Sin impresién

a Identificador del tipo de campo
53 = CODABLOCK F

Rotacion
0= 0°
d 1= 90°
2=180°
3 =270°

h Altura de una fila en el simbolo

nc Cantidad de caracteres / filas

nl Cantidad de filas

m Modo

S Tamafio de médulo

dp Punto de referencia

1 = izquierda arriba

2 = mitad arriba

3 = derecha arriba

4 = izquierda centrado

5 = mitad centrado

6 = derecha centrado

7 = izquierda abajo (estandar)
8 = mitad abajo

9 = derecha abajo
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5.9 GS1 DataBar (cédigo RSS)

AM[n]y;x;p;a;d;s;m;k;t;0;dp

A Identificador de la definicibn de mascara
M Identificador de la version de protocolo
n NUmero de campo
y Posicion Y en 1/100 mm
X Posicién X en 1/100 mm
p Identificador de campo fantasma

0 = Impresién

1 = Sin impresion
a Identificador de tipo de campo

54 = GS1 DataBar (RSS)

Rotacion

0= ©0°
d 1= 90°

2=180°

3=270°
S Cantidad de segmentos por fila [2...22]
m Ancho de modulo [1 ... 12]
k Correcién del espaciamiento [1,2]
t Tipo de simbolo

1 = GS1 DataBar Omnidirectional (RSS-14)

2 = GS1 DataBar Truncated (RSS-14 Truncated)

3 = GS1 DataBar Stacked (RSS-14 Stacked)

4 = GS1 DataBar Stacked Omnidirectional (RSS-14
Stacked Omnidirectional)

5 = GS1 DataBar Limited (RSS Limited)

6 = GS1 DataBar Expanded (RSS Expanded)

0 Sin usar

dp | Punto de referencia

1 = izquierda arriba

2 = mitad arriba

3 = derecha arriba

4 = izquierda centrado

5 = mitad centrado

6 = derecha centrado

7 = izquierda abajo (estandar)
8 = mitad abajo

9 = derecha abajo
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5.10 Cdédigo QR

AM[n]y;x;p;a;d;mo;cs;ms;cw;ec;dp

Identificador de la definicion de mascara

Identificador de la version de protocolo

NUmero de campo

Posicion Y en 1/100 mm

Posicién X en 1/100 mm

o|x|<|s|=z|>

Identificador del campo fantasma
0 = Impresion
1 = Sin impresion

Identificador de cddigo de campo
57 = Cbdigo QR

Rotacion
0= 0°
1= 90°
2=180°
3=270°

mo

Cdédigo Modelo

1 = Cédigo Modelo 1
2 = Cddigo modelo 2

Cs

Juego de Caracteres
N = Numérico
A = Alfanumérico
B = 8-bit Byte
K = Kanji

ms

Mascara
-1 = Auto
0-7 Mascara X
8 = sin mascara

cw

Linea anchura en 1/100 mm para médulol
Valores posibles: 0-800

ec

Correcion de errores
L=7%
M=15%
Q=25%
H=30%

dp

Punto de referencia
1 = izquierda arriba
2 = mitad arriba
3 = derecha arriba
4 = izquierda centrado
5 = mitad centrado
6 = derecha centrado
7 = izquierda abajo (estandar)
8 = mitad abajo
9 = derecha abajo
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AM[n]y;x;p;a;d;h;f;ec;m;0;dp
A Identificador de la definicibn de mascara
M Identificador de la version de protocolo
n NUmero de campo
y Posicion Y en 1/100 mm
X Posicién X en 1/100 mm
p Identificador del campo fantasma
0 = Impresion
1 = Sin impresion
a Identificador de cédigo de campo
61 = Cddigo Aztec
Rotacion
0= ©0°
d 1= 90°
2 =180°
3=270°
h Tamafio del simbolo en 1/200 mm (max. 1 cm)
f Formato
0 = Auto 19 = C79xC79
1 =C15xC15 Compacto 20 = C83xC83
2 =C19xC19 Compacto 21 = C87xC87
3 =C23xC23 Compacto 22 = C91xC91
4 = C27xC27 Compacto 23 = C95xC95
5=C19xC19 24 = C101xC101
6 = C23xC23 25 = C105xC105
7 = C27xC27 26 = C109xC109
8 = C31xC31 27 = C113xC113
9 = C37xC37 28 = C117xC117
10 = C41xC41 29 = C121xC121
11 = C45xC45 30 = C125xC125
12 = C49xC49 31 =C131xC131
13 = C53xC53 32 = C135xC135
14 = C57xC57 33 =C139xC139
15 = C61xC61 34 = C143xC143
16 = C67xC67 35 = C147xC147
17 = C71xC71 36 = C151xC151
18 = C75xC75
ec Correcién de errores (solo el formato esta = 0)
1=10% 3=36%
2=23% 4=50%
m Modo
0 = Datos
1 = Runes (numeros 0-255)
2 = Unicode (8 Bit ASCII)
3 = GS1 (todavia no disponible)
0 Dummy
dp Punto de referencia
1 = izquierda arriba 6 = derecha centrado
2 = mitad arriba 7 = izquierda abajo (estandar)
3 = derecha arriba 8 = mitad abajo
4 = izquierda centrado 9 = derecha abajo
5 = mitad centrado
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5.12 Rectangulo

AM[nly;x;p;a;h;b;s;m;dp

Identificador de la definicién de méascara

Identificador para versién de protocolo

NUmero de campo

Posicién Y en 1/100 mm

X< ||z |>

Posicién X en 1/100 mm

Identificador del campo de datos
0 = Impresion
1 = Sin impresién

©

Identificador del tipo de campo
10 = Rectangulo

Altura del rectdngulo en de 1/100 mm

Anchura del rectangulo en 1/100 mm

Ancho de trazo in 1/100 mm

BUJUD'QJ

Tipo de trazo; 1 posicion

Puntos de referencia

1 = izquierda arriba 6 = derecha centrado

2 = mitad arriba 7 = izq. abajo(estandar)
3 =derecha arriba 8 = mitad abajo

4 = jzquierda centrado 9 = derecha abajo

5 = mitad centro

o
©

5.13 Linea

AM[nly;x;p;a;d;l;s;m;dp

Identificacion de la definicién de mascara

Identificacion de la version de protocolo

Numero de campo

Posiciéon Y en 1/100 mm

x|<|s|=z|>

Posicién X en 1/100 mm

Identificacion del campo fantasma
p 0 = Impresion
1 = Sin impresion

Identificacion del tipo de campo
11 = Linea

Rotacién
d 0 = horizontal
1 = vertical

I Largo en 1/100 mm

S Ancho de trazo en 1/100 mm

m Tipo de trazo; 1 posicion

dp Puntos de referencia

1 = izquierda arriba 6 = derecha centrado

2 = mitad arriba 7 = izg. abajo(estandar)
3 = derecha arriba 8 = mitad abajo

4 = izquierda centrado 9 = derecha abajo

5 = mitad centro
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5.14 Gréfico interno
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AM[nly;x;p;a;d;dy;dx;dp

Identificacion de la definicién de mascara

Identificacion de la version de protocolo

NuUmero de campo

Posiciéon Y en 1/100 mm

Posicién X en 1/100 mm

o|x|<|>|=|>

Identificacion del campo fantasma

0 = Impresién
1 = Sin impresion

Identificacion del tipo de campo
3 = Gréfico interno

Rotacion
0= 0°
1= 90°
2=180°
3=270°

dy

Rotacién en direcciéon Y

dx

Rotacién en direcciéon X

dp

Puntos de referencia

1 = izquierda arriba

2 = mitad arriba

3 = derecha arriba

4 = izquierda centrado

5 = mitad centrado

6 = derecha centrado

7 = izquierda abajo (estandar)
8 = mitad abajo

9 = derecha abajo
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6 Definicidon de texto
BM[n]text
B Identificacion de definicion de texto
M Identificacion de version 'M' extendida
n Numero de campo
text | Contenido del archivo, texto
BV[n]text
B Identificacion de definicién de texto
\% Identificacion por seleccion de nombre de campo
n Nombre de campo
text | Contenido del archivo, texto
BF[n]text
B Identificacion de definicién de texto
F Cédigo para seleccién a través de campos nimericos de
n NUmero de campo
text | Contenido del archivo, texto
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Definiciéon de
mascara

Definicion de texto

Definicion de texto con
definiciéon de variable

6.1 Ejemplos

Dynacode II IP

[SOHJAM[1]2000:.4000;0:1:0:2:1:1.0[ETE]

Mimero de campo —
Posicidan ¥ 20 mm
Posician =40 mm

Sin campo fantasma

Tipo de letra bitmap
Fuasicidn 0

Fuente 2

Alargamiento en direccidn 1

Alargamiento en direccidn ¥ 1
Sin pixel vacio

Mimero de campo 1
Texto "Esto es un test”

[SOH]BM[125]=CN(0,0,3,1,1)000[ETB]

[SOH]BM[[1]Esto es un test[ETE]
-

— |

Ejemplo Datos ASCII Explicacion

®AM[1]3600;4600;0;33;0;1500;0;4;1;1@ “r ‘¢ | Definicion de mascara
para cadigo de barras
®BM[1]444444444444® CRr ¢ Definiciéon de texto
correspondiente

®AM[2]600;4700;0;4,0;1;300;200;24® Cr ¢ _ o
®AM[3]600;3100;0;4;0;1;400;300;24® °r ‘¢ %'ggga‘::fgg‘}fgf; de
®AM[4]1100;4700;0;4;0;1;400;300;24® “r ‘¢ vectorial / escritura
®AM[5]1800;4700;0;4;0;1;300;200;24® “r ‘¢ proporcional
®AM[6]1900;3700;0;4,0;1;600;400;24® °r ‘¢
®BM[2]Art.Nr. ® Cr ¢
OBM([3]444449 5 - Cinco definiciones de
®BMI[4]Artikelbezeichnung® °r ‘¢ texto correspondientes
®BM[5]EUR® “r ‘¢
®BM[6]99,-- @ “r ‘¢
®FBAO000ro6000000® Numero de lineas
®FBBA00r00001000® Numero de piezas
®FBC000r00000000® Inicio
#: Datos graficos en formato PCX
®:  SOH (lhex bzw 5Enex)
@:  ETB (17hex bzw. 5Fnex)
€. CarrigeReturn (ODnex)
Le:  LineFeed (0Anex)
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Bit de grafico

Definicion de gréfico
7 Definicién de grafico

7.1 Formato general de grafico

Este formato lo soportan todas nuestros sistemas de impresion, si
bien para los graficos es necesaria una velocidad de transmisién de 8
bits.

ISOH|D|p/p|p/p/lbllb|lb|b|b|b|gb..................... |ETB|
min. max.
D = | Identificador de definicién de grafico
p = | Fila de pixel desde arriba ‘0000 '1900'
Ib = |1 bit desde la izquierda ‘000’ '100'
b = | Cantidad de bits 1 100’
gb [= |Bits gréficos

1 bit de graficos tiene la escala 0,083 x 0,083 mm

7.2 Gréfico en formato PCX

En la transmisién de gréficos en formato PCX, los datos PCX se
transmitiran comprimidos. Al utilizarse aqui un procedimiento RLE, los
datos gréficos se reducen al 30 % aprox. Ello significa que el tiempo
efectivo de transmision en sistemas de impresion de 300 dpi se
reducird a la mitad en la mayoria de los casos.

Para que el sistema de impresion pueda recibir datos PCX, el
protocolo debe estar desactivado. En este caso la definicién de
mascara sera como sigue:

'SOH|A[X[n|n|nlyly|ylylyly|x[x|x|x[x|x/m|dp|ETB|

indice de graficos transmitidos para la administracion interna de la

n impresora. Por el momento no disponible (000)
y Y-Coordenada del grafico en 1/200 mm

X X-Coordenada del grafico en 1/100 mm

m Modo 0 = estandar (se sobrescribira el fondo)

Modo 1 = superpuesto (el fondo se mantiene)
Modo 2 = inverso (se sobrescribira el fondo)
Modo 3 = inverso superpuesto (el fondo se mantiene)

dp | Punto de referencia

1 = izquierda arriba 2 = mitad arriba 3 = derecha arriba

4 = izquierda centrado 5 = mitad centrado 6 = derecha centrado
7 = izquierda abajo 8 = mitad abajo 9 = derecha abajo
(estandar)
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Dynacode II IP

e Hay que prestar atencién a que no haya ningun signo de
separacion o de relleno (p.ej. “r'¢) directamente a continuacién
del signo final (ETB).

e El sistema de impresion soporta las siguientes versiones PCX: 5

3,2y0.

e Es necesario que los correspondientes archivos PCX estén
disponibles en monocromo (blanco / negro).

e Elgréafico debe estar disponible en tamafio original, de modo que
el sistema de impresion no pueda modificar el tamafio
autbnomamente.

iAVISO!

i

Antes del inicio de la impresién, que se mostrard mediante la

definicion de parametro “FBC”, debe realizarse una definicién de
campo, linea y cantidad a través de la definicién de parametro
(FBA o FBB respectivamente).

7.3 Ejemplo de archivo PCX

-*** PCX_GRAPHIC-INFO ***-

®AX001001530010094 1 CHHHHHHHHHHHHHHAHHHHHHHHHHHHHHHHH

®AM[1]3600;4600;0;33;0;1500;0;4;1;1® “r ‘¢

Definiciébn de mascara para cédigo de barras

®BM[1]444444444444® Cr ¢

Definicién de texto correspondiente

®AM[2]600;4700;0;4;0;1;300;200;24® °r ‘¢
®AM[3]600;3100;0;4;0;1;400;300;24® °r ‘¢
®AM[4]1100;4700;0;4;0;1;400;300;24® “r ‘¢
®AM[5]1800;4700;0;4;0;1;300;200;24® “r ‘¢
®AM[6]1900;3700;0;4;0;1;600;400;24® “r ‘¢
®BM[2]Art.Nr. @ “r ¢

Cinco definiciones de méascara de fuentes
vectoriales/escritura proporcional

®BM[3]44444® Cr ¢

®BM[4]Artikelbezeichnung® “r ¢ Cinco mascaras de texto correspondientes
®BM[5]EUR® Cr ‘¢

®BM[6]99,-- ®r‘F

®FBAO0r06000000® Establezca definicion de filas (FBA...)
®FBBA00r00001000e Establezca definicion de cantidad (FBBA...)
®FBC000r00000000® Inicio del trabajo de impresion (FBC..))

Archivos gréficos en formato PCX
SOH (1hex bzw 5Ehex)

ETB (17hex bzw. 5Fhex)
CarrigeReturn (ODnex)

LineFeed (OAhex)

150 Q%
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8 Variables

8.1 Estructura del registro

'SOH|BM|[n]|=|v|v|(|p1/p2|p...|pn])|t1|t2]t...|t70| ETB|

= Inicio de la funcion
WV Tipo de variable
SC Campos encadenados
CN Numerador
CcC Numerador ampliado
CL Fecha / hora
CuU Variable monetaria
SH Variable de turno
MD Datos tarjeta de memoria

( Inicio bloque de pardmetros de las variables

pl...pn Paradmetros de las variables
) Fin del bloque de parametros de las variables

o iAVISO!
Si se desea imprimir un texto que corresponde exactamente a la
definicion de la variable, hay que insertar '!I' antes del texto.

'SOH |[BM|[n]|!|=|v]|v|(|p1|p2|p...|pn])|t1]|t2]t...[t70| ETB]

8.2 Campo encadenado

p...

'SOH|BM|[n]|=[s|c|(p1];|p2]; pn|)/t1]t2]t...[t70| ETB]

=SC Identificador del campo encadenado

pl...pn Descripcion del elemento encadenado (Nimero de campo o
constante de texto)
La insercién del numero de campo se efectua sin ’0’ en
primera posicion.
Se establecera una constante de texto entre comillas, pero
las comillas no se imprimiran.

0 iAVISO!
El campo de referencia puede consistir en texto constante o
variables, pero no puede ser un campo encadenado.

Ejemplo =SC(1;2;3) --> Impresién: campolcampo2campo3

=SC(1;“constante”;2) --> Impresion: campolconstantecampo?2
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8.3 Numerador

ISOH BM [[n]|= |C|N |([t};m; |c|; |[+/-|s|;|i]; |h

ri)|tl|t2 lt... [t70 |ETB|

3

=CN Identificador del numerador
t Tipo de numerador
0 numerico
1 solo letras
2...36 Raiz, base del numerador
m Modo de funcionamiento
0 Estandar
1 Establezca de nuevo del valor inicial
2 Inserte el valor inicial al iniciar la impresién
(por defecto = valor de inicio anterior)
3 Inserte el valor de inicio al comienzo de la
impresion (por defecto = dltimo valor final)
4 Vuelva a establecer de nuevo el valor de inicio al
final del ciclo (s6lo para DPM Il1 i)
5 Vuelva a establecer de nuevo el valor de inicio a
través de la sefial 1/10
6 Reinicio dependiente del tiempo
7 Reinicio dependiente del tiempo con entrada del
valor inicial
(por defecto = ultimo valor final)
c Posicién en la cual el numerador empieza a contar.
+/- Posicién en la cual el numerador empieza a contar.
+ Afada numerador

- Sustraiga numerador
S Ancho de trazo

[ Intervalo de actualizacion
(indica los disefios con namero idéntico)

h El tiempo por el cual se reajusta de nuevo el valor de
numerador (modo de funcién 6 y 7) en formato “HH:MM”,
p.ej. 00:00 = reiniciar el numerador a las 0:00
(opcional, sélo para modo de funcién 6y 7).

r Valor de reinicio
(opcional, s6lo para mode de funcién 6y 7;
por defecto = texto y/o valor de inicio)
Limitacion:
El reinicio dependiente del tiempo del numerador se efectlda
solamente en caso de una orden de impresion activa. Si
una orden de impresion esta cancelada antes de que el
tiempo especificado y entonces recomenzado otra vez no
se efectué ningun reinicio del numerador.

t1,12, ...  Texto o valor de inicio del numerador

Ejemplo:
Insercion: =CN(10;7;4;+1;1;06:00;0001)1234

La bUsqueda para el valor inicial se efectia en en comienzo
de la impresién y a las 6:00 el numerador se reinicia a la
valor 0001.
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8.4 Numerador ampliado

mi;|z|;

|SOH BM|[n]|=|C|C|([+-|s]|;]i];

nj;|x|)[t|ETB]

=CC Identificador del numerador numérico

+/- Orientacion
+  Anadir numerador
—  Sustraer numerador

S Ancho de trazo

[ Intervalo de actualizacion
(indica los disefios con nimero idéntico)

m Modo de funcionamiento

0 Estandar

1 Establezca de nuevo del valor inicial

2 Inserte el valor inicial al iniciar la impresion
(por defecto = valor de inicio anterior)

3 Inserte el valor de inicio al comienzo de la impresion
(por defecto = dltimo valor final)

4  Vuelva a establecer de nuevo el valor de inicio al final del
ciclo (sé6lo para DPM Il i)

5 Determinacion del valor min./max.

6 Determinacion del valor inicial
7  Fin de impresién

z Ceros principales

0 Ninguno ceros principales
1 Impresion con ceros principales

n Valor minimo (max. -999999999)
X Valor maximo (max. 999999999)
t Valor inicial

el numero de digitos determina el formato para la impresion con
ceros principales (max. 999999999)

Ejemplo:
Insercion:  =CC(+1;2;5;0;1,999)0050

Impresién: 50, 51,...999, 1, 2, ...
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Ejemplo

Ejemplo para
fecha BBE

Ejemplo de
fecharedondeada

Dynacode II IP

8.5 Fecha/Hora

SOHBM|[n]=ClL((m};d

1inf;cimojpd;pmimdjmmjrwiws)tLt.. t7OETB|

= CL Identificador fecha / hora

m Offset del mes a la fecha actual
d Offset del dia a la fecha actual

i

Intervalo de actualizacion (0 = Al inicio de un trabajo de
impresion - 1 = Cada etiqueta)
Parametros opcionales

n Offset del minuto a la hora actual
(posible valor/entrada negativo)
c Correccion desbordamiento del mes (0 = pasar al proximo mes,

1 = quedar el mes actual)
Pardmetros opcionales para fecha BBE

mo Modo de insercion:

0: Estandar; visualizacion de la fecha actual del reloj de tiempo

real

1: visualizacion fecha calculada, modificacion posible

2: visualizacién fecha calculada, ninguna vmodificacién posible
pd correccién positiva maxima dias

pm  correccion positiva maxima meses

md correccion positiva negativa dias

mm  correccion negativa maxima meses
Parametros opcionales para fecha redondeada

rw Dia de la semana redondeado

1 = Domingo ... 7 = S&dbado; 0 = ningun redondeo
WS Inicio de la semana, Formato: "D-HH:MM",

p.ej. 1-00:00 = Domingo, 0:00 Uhr

Fecha segun el reloj en tiempo real: 08.12.

Inserciéon: =CL(0;0;0)<DD.MO.> Impresién:08.12.
Insercion: =CL(2;1;0)<DD.MO.> Impresion: 09.02.
Insercion: =CL(0;0;0;0;0;1;3;2;3;2)<DD.MO.>

Durante el inicio de la impresion se visualiza la fecha calculada en la
impresora y se puede modificar (+/- 3dias y +/- 2 Meses):

Aviso en la pantalla: ID_1 DD:MO:YY
08.12.11

El comienzo de la semana es el domingo (08.12.) a las 00:00 Uhr.
Hay que dar la semana completa a través de la fecha del lunes:

Insercion: =CL (0;0;0;0;0;0;0;0;0;0;2;1-00:00)<DD.MO.>

Fecha actual Fecha redondeada
07.12. 23:59:59 02.12.
08.12. 00:00:00 09.12
09.12. 09.12.
14.12. 23:59:59 09.12.
15.12. 00:00:00 16.12.
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Ejemplo

Variables

8.6 Identificador de formato (fecha/hora)

Formato estandar

HH Hora 2 digitos (24 horas)

HE Hora 2 digitos (12 horas)

Mi Minutos 2 digitos

SS Segundos 2 digitos

AM Impresién AM/PM

DD Dia 2 digitos

MO Mes 2 digitos

YYYY Afio 4 digitos

YY Afio 2 digitos

Y Afo 1 digito

WW Semana de calendario

DW Dia de la semana (Domingo =0)

DwW1 Dia de la semana (Domingo =1)

DwX Dia de la semana
En la X es posible poner un caracter ASCII el cual se
cuenta como continuo

DOWxxxxxxx | Dia de la semana variable
En la X es posible poner un caracter ASCII
La primera ,x' denomina domingo, el siguiente
denomina de lunes a sébado
Debe crearse un caracter para cada dia de la
semana

DOY Dia del afio 3 digitos (primero enero = 1)

DY Dia del afio 3 digitos (primero enero = 0)

Ejemplos

DD.MO.YY 22.01.10

MO/DD/YYYY | 01/22/2010

YY-MO-DD 10-01-22

YYMODD 100122

El identificador de formato ‘HE’ y ‘AM’/am’/’/Am’ son suplementarios.
Por lo tanto es posible una salida en formato de 12 horas. Mediante la
salida adicional del identificador de formato ‘AM’ es posible la salida
de tiempo en formato inglés/americano.

=CL(0;0;0;0)<HH:MI:SS> --> 15:30:00
=CL(0;0;0;0)<HE:MI:SS> --> 03:30:00
=CL(0;0;0;0)<HE:MI:SS AM> --> 03:30:00 PM
=CL(0;0;0;0)<HE:MI:SS am> --> 03:30:00 pm
=CL(0;0;0;0)<HE:MI:SS Am> --> 03:30:00 p.m.

Separando la salida de tiempo y la salida AM/PM en dos campos de
texto, también es possible el siguiente formato de salida:

--> 03:30:00 pm
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Formato Extendido

XMO Nombre corto de mes
XSO Nombre largo de mes
XSD Dia de la semana corto
XLD Dia de la semana largo

Para la X puede introducir el identificador de pais del idioma deseado

C = Canadiense
D = Danés

E = Inglés

F = Francés

G = Aleman

| = ltaliano

N = Neerlandés
O = Noruego

S = Espaiiol

U = Finés

W = Sueco

Ejemplos:

DD.SMO.YY 22.ENE.10

DD.SSO YYYY 22. Enero 2010

SLD,DD.SMO.YY | Viernes, 22. ENE.10

SSD,DD.MO.YY VIE, 22.09.10

Formato extendido — XMO

C JA FE MR AL MA JN JL AU SE ocC NO DE
D JAN FEB |MAR |APR |MAJ |JUN |JUL AUG |SEP |OKT |NOV |DEC
E JAN FEB |MAR |APR |MAY |JUN |JUL AUG |SEP |OCT |[NOV |DEC
F JAN |[FEV |MAR |AVR |MAI |JUIN |JUIL |AOU |[SEP |OCT |NOV |DEC
G JAN |[FEB |MRzZ |APR |MAI |JUN |JUL |AUG |[SEP |OKT |[NOV |DEZ
I GEN |FEB |MAR |APR |MAG |GIU [LUG |AGO |SET |OTT |NOV |DIC
N JAN |[FEB |MRT |APR |MEI |JUN |JUL |AUG |[SEP |OKT |NOV |DEC
(0] JAN |FEB |MAR |APR |MAI |[JUN |(JUL |AUG |SEP |OKT |NOV |DES
S ENE |FEB |MAR |ABR |[MAY |(JUN |JUL |[AGO |SEP |OCT |NOV |DIC
U TAM |HEL |MAA |HUH |TOU |KES [HEI ELO |SYY |LOK |MAR [JOU
W JAN FEB |MAR |APR |MAJ |JUN |JUL AUG |SEP |OKT |NOV |DEC
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Formato extendido - XSO

C | January February March April May June

D | Januar Februar Marts April Maj Juni

E | January February March April May June

F | Janvier Février Mars Auvril Mai Juin

G | Januar Februar Maerz April Mai Juni

I Gennaio Febbraio Marzo Aprile Maggio Giugno

N | Januari Februari Maart April Mei Juni

O | Januar Februar Mars April Mai Juni

S | Enero Febrero Marzo Abril Mayo Junio

U | Tammikuu Helmikuu Maaliskuu Huhtikuu Toukokuu Kesaekuu

W | Januari Februari Mars April Maj Juni

C July August September October November December

D Juli August September Oktober November December

E July August September October November December

F Juillet Aot Septembre Octobre Novembre Décembre

G Juli August September Oktober November Dezember

I Luglio Agosto Settembre Ottobre Novembre Dicembre

N Juli Augustus September Oktober November December

(@) Juli August September Oktober November Desember

S Julio Agosto Septiembre Octubre Noviembre Diciembre

U Heinaekuu Elokuu Syyskuu Lokakuu Marraksuu Joulukuu

W | Juli Augusti September Oktober November December
Formato extendido - XSD

C | SUN MON TUE WED THU FRI SAT

D | SO MA TI ON TO FR LO

E | SUN MON TUE WED THU FRI SAT

F | DIM LUN MAR MER JEU VEN SAM

G | SO MO DI MI DO FR SA

| DOM LUN MAR MER GIO VEN SAB

N | ZzO MA DI WO DO VR ZA

O | SO MA TI ON TO FR LO

S | DOM LUN MAR MIE JUE VIE SAB

U | SuU MA TI KE TO PE LA

W | SO LA Tl ON TO FR LO
Formato extendido - XLD

C |Sunday Monday Tuesday Wednesday |Thursday Friday Saturday

D |[Sendag Mandag Tirsdag Onsdag Torsdag Fredag Lordag

E [Sunday Monday Tuesday Wednesday |Thursday Friday Saturday

F |Dimanche |Lundi Mardi Mercredi Jeudi Vendredi Samedi

G |Sonntag Montag Dienstag Mittwoch Donnerstag |Freitag Samstag

| |Domenica |Lunedi Martedi Mercoledi Giovedi Venerdi Sabato

N [Zondag Maandag Dinsdag Woensdag |Donderdag (Vrijdag Zaterdag

O |Sgndag Mandag Tirsdag Onsdag Torsdag Fredag Lgrdag

S |Domingo Lunes Martes Miércoles  |Jueves Viernes Sabado

U [Sunnuntai [Maanantai |Tiistai Keski-viikko |Torstai Perjantai Lauantai

W |S6ndag Mandag Tisdag Onsdag Torsdag Fredag Lérdag
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8.7 Variable monetaria

|SOH |BM|[n]|=|C|U|(|al;|b;

dl;le

cl; f[;lg))[t1]t2]t... [t70[ETB]

=CuU

- ® O O T 9

g
t1, t2, ...

Identificador variable monetaria

Cdédigo ANSI de separacion de miles con un punto
Cdbdigo ANSI de separador de decimales con una coma
NUmero de decimales después de la coma

Operando A La variable monetaria calcula antes de la
Operando B generacion de la impresion
Operando C %

Mascara de redondeo
Cadena de formato, marcada entre '< >'

Si usted quiere por ejemplo convertir el contenido del campo 20 de
USAS$ a EUR, la definicion de variable para el formato definido de
usuario seria:

BO1 '=CU(46;44,2;20;"1,0";"0,68861";"0,01")Resultado: <>Euro'
B20  1.250,44 USD

Impresién: 1.250,44 USD

Resultado: 1.815,89 Euro’

“1USD =

0,68861 Euro (11.01.2010)
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Ejemplo

Variables

8.8 Variable de turno

|SOH|BM|[n]|=|S|H|(|)|t1|t2]t...|[t70 |ETB|

= SH Identificador variable de turno

0 iAVISO!

Las variables de turno no necesitan ninguna parametros. Los
ajustes para la impresién son definidos con los registros de
parametros correspondientes (compare Die Einstellungen fiir die
Ausgabe werden mit den entsprechenden Parameterséatzen
definiert. (compéarese arriba).

Los tiempos de turno son definidos: 00:00 - 11:59  "Turnol"
12:00 - 23:59  "Turno2"
=SH()  Impresion a las diez: "Turnol"
=SH()  Impresion a la una: "Turno2"

Ajusta los tiempos de turno
'SOH|F|clI/D]-]-[r[N|[N/H/H[M!M|h|h|m|m|[ETB]

NN =ID [01 ... 24]
HH = Inicio-hora
MM = Inicio-minuto
hh = Final-hora
mm = Final-minuto

Consulta los tiempos de turno
'SOH F[C|I[D[-|-/w|[N|N[p|p|p[pip[plp/p/p/p ETB]

Respuesta
'SOH/AN|N/H /H[MM|h[hIm/mp|p|p|plp/p/p/ p ETB]

Ajusta los textos de turno
'SOH | F|ClIE|--[fININ|TITITI[T|TITIT|T[T|T|ETB]

NN =ID[01 ... 24]
T = max. 10 signos

Consulta los textos de turno
'SOH|F[CI[E|-|-/w|[N|N|p[p[p/plp/plp|p|ETB]

Respuesta
'SOH|AIN[N[TIT[TITIT[TIT[TITIT];

ppplplplplplplETB]
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8.9 Entrada personalizada
|SOH|BM|[n]|=|U|G|(/c|;|t|;|m|;|ap|;|ae|;|sp|) t1|t2]t...|t70 | ETB|
=UG Identificador de la clave personalizada
c Posicién de inicio de la insercién
t Tipo de inserciéon

0  numérico
1 alfanumérico
m Modo de insercién
0 No saltarse los caracteres especiales
1 Saltarse los caracteres especiales
ap Orientacion al imprimir
0 alineado a la derecha
ae Orientacion en la insercion
0 alineado a la derecha
sp Texto de ayuda de la variable, méx. 24 caracteres
La insercidn se insertara entre comillas

Ejemplo Insercion: =UG(1;0;0;0;0;“Insertar Nr.Art.“)<123456>

Aviso en la pantalla: ~ Insertar Nr.Art.
000000
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8.10 Entrada personalizada con mascara

'SOH[BM [[n][=ulm [([cf; [t);Im]; Tapl; [ael; [sp;ld[;[mal)[ti]t2]t...[t70 [ETB]

=UM Identificador de la clave personalizada con méascara
c Posicién de inicio de la inserciéon

t Tipo de inserciéon
(es ignorado si la méscara esta definida)
0  numérico
1 alfanumérico

m Modo de insercioén
(es ignorado si la mascara esta definida)
0 No saltarse los caracteres especiales
1 Saltarse los caracteres especiales
ap Orientacion al imprimir
0 alineado a la derecha

ae Orientacion en la insercién
(siempre alineado a la izquierda si la mascara esta definida)
0 alineado a la derecha

alineado a la izquierda, cursor al principio del texto
alineado a la izquierda, cursor en la posicion de inicial
alineado a la derecha, eliminar los caracteres de relleno
alineado a la izquierda, cursor al principio del texto,
eliminar los caracteres de relleno

5 alineado a la izquierda, cursor en la posicion de inicial,
eliminar los caracteres de relleno

sp Texto de ayuda de la variable, max. 24 caracteres
La insercidn se insertara entre comillas

A WDN P

d Elimine valor de punto de ajuste
0 El punto de ajuste se mantiene al ser pulsada una tecla
(modo de insercién)
1 Con la primera pulsacion de la tecla el valor de punto de
ajuste desaparece
2 Elvalor predeterminado se mantiene (modo de
sobreescritura)
ma Definicion de méascara
Los caracteres de mascara posibles son:
9  sélo numeros

#  solo nimeros y signos de puntuacion
?  sélo letras
a caracteres alfanuméricos (letras y nimeros)
C cualquier caracter
Ejemplo Insercion: =UM(1;0;0;0;0;“ Insertar Nr.Art. “;0;999-aa“)<123-xx>
Aviso en la Insertar Nr.Art.

pantalla: 123-xx
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8.11 Datos tarjeta de memoria

'SOHBM[n]=MD|(FN="filename"};SE="x';CH=x;/SC="x"

SF="XRC="XJETH

=MD Identificador datos de tarjeta de memoria

FN Nombre de archivo de la tabla en la MemoryCard con datos CSV

SE Caracter separator (Por defecto = ;")

CH Nombre de columna en la primera linea (0 = no, 1 = si)

SC Nombre o nimero de la columna, que hay que referenciar

SF Nombre o indice del campo en el disefio, que contiene los datos
buscados

RC Nombre o nimero de la columna, que contiene los datos a editar

0 iAVISO!
iSi se edita un nombre en el parametro SF, el mismo tiene que
haber sidi definido a través de un juego de atributos AC para el
campo correspondiente!

AC[1]JNAME="FCODE"
BM[2]=MD(FN="a:\daten.csv";SE=";";CH=1;SC="Farbcode";SF="FCODE";
RC="IC-Nummer")

Campo 1 Campo de salida 2

00001 121478242
23252 784587448

I daten.csv - Notepac

File Edit Format  Wiew

Farbcode; IC-Nummer
Qo001 ;121478242
Qo002 ; 655844 7H52
45875;121475284
59874 ;329874158
24714 ;002351478
21514;325654125

TR FOACOTAAD

8.12 GS1-128 Parser (analizador sintactico)

0 iAVISO!
Con ayuda de esta variable, puede ser determinado el contenido
del marcador de datos (application identifier) de un cédigo de
barras GS1-128.

|SoH[BM|[n|=|A[1](|p|:|Ai])|ETB]

= Al Identificador parser GS1-128

p Identificador del elemento de enlace (niumero del campo)
Ali Marcador de datos (application identifier)

Campo 1 GS1-128 con AIOO

="00123456789012345675"

=Al(1;"00") Impresion:
123456789012345675
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8.13 Calculo EPC (Electronic Product Code)
|SOH |BM|[n]|=|E|P|C|([M|;[L[;[F|;[P|;|N1|;|{N2}|) ETB|
= EPC Identificador célculo EPC
M Modo del codificacion
L Longitud del nimero fabricante (Company Prefix)
F Valor del filtro
P Control de la cifra de verificacién
N1 Identificador del elemento enlace (nimero del campo)
N2 Identificador del elemento enlace (no. del campo) - opcional

Para mayor informacion, visite la pagina web www.epcglobalinc.org o
www.gsl.org

Param. | Valores
M 0 = Codificacion SSCC96 3 = Codificacion GRAI96
1 = Codificacién SGTIN96 4 = Codificacion GIAI96
2 = Codificacion SGLN96
L 6...12
F Codificacion | Valor del filtro Binario
SSCC96 Todos otros 000
Sin definir 001
Unidad Logistica/Envio 010
SGTIN96 Todos otros 000
Retail Consumer Trade Item 001
Standard Trade Iltem Grouping | 010
Single Shipping/ 011
Consumer Trade Item
SGLN Todos otros 000
Localizacion fisica 001
GRAI Todos otros 000
GIAI Todos otros 000
P 0 = Ninguno control; 1 = Control
N1, N2 | avoluntad
Ejemplo 1 Campo 1 ="00123456789012345675" GS1-128 con AIOO
Campo 2 =Al(1;“00") --> Impresion: 123456789012345675
Campo 3 =EPC(0;12;0;1;2) --> Impr.: 3100DA7557D32C38E7000000
El EPC se calcula con el contenido del campo 2. Se utiliza el método
de la codificacion SSCC96. Debe ser representado en el campo 2 un
NVE vélido (con 18 posiciones), cifra de verificacion corecta).
Ejemplo 2 Campo 1 ="4141234567890128254123" GS1-128 mit AlOO, Al254
Campo 2 =Al(1;"414") --> Impresion: 1234567890128
Campo 3 =Al(1;254") --> Impresion: 123
Campo 4 =EPC(2;10;0;0;2;3) --> Impr.: 3208499602D218000000007B
El EPC se calcula con el contenido del campo 2 y del campo 3. Se
utiliza el método de la codificacion SGLN96. Debe ser representado
en el campo 2 un ILN valido (con 13 posiciénes). En el ejemplo, el
campo 3 contiene un namero de serie opcional. No se efectia ningun
control de la cifra de verificacion de ILN (8).
* solamente al usar la opcion RFID
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8.14 Digito de comprobacién

A

SOH BM |n] =C D (ld}is|]}it

: m [rklo)its t..t70 [ETB |

= CD Identificacion del digito de comprobacion

d Datos para calcular el digito de comprobacion (namero de
campo del texto constante).
El texto constante esta entrecomillado " .

S Posicién de inicio dentro de los datos

1...n Comienza el calculo en el digito x
Numero de digitos. Si no se indica el pardmetro, los datos que

guedan (desde la posicion de inicio) se emplean para
comprobar el célculo del digito de control.

t Tipo de digito de comprobacion
0 Modulo 10 (Resto 3)
1 Modulo 11
2 Modulo 43
3 Modulo 47 (Resto 15)
4 Modulo 47 (Resto 20)
5 Modulo 103
6 Creado por el usuario

Parametros opcionales del digito de comprobacién a medida
creado por el usuario
w Resto
Texto constante entrecomillado " "- contiene los valores del
resto individuales o un intervalo.

Valores individuales:  "x1,x2"
Intervalo: "X1...X2"
m Maédulo
r Afade el resultado a
o Imprime sélo un digito
0 No
1 Si
Ejemplo Entrada: =CD("123456789012";0;0;0)
Impresion: 8
Entrada: =CD("1234567890";0;0;6;"1,3";10;10;1)
Impresioén: 5
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8.15 Cadena subrogada

|SOH BM|[n]|=|S|S|(|d]:|s|;|I])|ETB|

=SS Identificacion de la cadena subrogada

d Datos usados para la extracion de la cadena subrogada
(niimero de campo o nombre de campo o texto constante).
Si es un texto constante se pone entrecomillado " .

S Posicién de inicio dentro de los datos. Si se omite este
parametro, la extracion de la cadena subrogada comienza
en el primer caracter de la cadena de datos.
1n Comienza en el digito x.

Numero de digitos. Si se omite este parametro, se devuelven
todos los caracteres desde la posicion de inicio al final de la
cadena de datos.
1...n Enla posicién de inicio x numeros de digitos
Ejemplo: Entrada: =55("1234567890";4;3)
Impresion: 456
Campo "ARTIKELNR" con el contenido "370012330295"
Entrada: =SS(ARTIKELNR;1;4)
Impresion: 3700
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Registros de parametros

9 Registros de parametros

9.1 Parametros de diseno

Ajuste del largo del disefio en 1/100 mm
'SOH|F|[c|CL|-|-[rIN/N|/N[N|NININ

N: Valor del largo de disefio en 1/100 mm
namero ASCII de 7 posiciones

- ETB]

Solicitud largo del disefio en 1/100 mm
'SOH|F|C|CIL|-|-/w/N/N/N/N/N|N|N

ETB|

Respuesta
'SOH/AN|N/N/N[NIN[N-|p|p|p[plp/p/p/pETB]

Ajuste del ancho del disefio en 1/100 mm
'SOH | F|c|clo/-[-[r[NIN|N|N/N|N|N|ETB]

N: Indica el ancho de disefio en 1/100 mm
namero ASCII de 7 posiciones

Solicitud ancho del disefio en 1/100 mm
'SOH|F | c|clo]-|-lw/P/P PIP|P|P|P|P|ETB]

Respuesta
'SOH/AN|N/N/N[NIN[N-|p|p|p[plp/p/p/pETB]

Ajuste del offset X
'SOH|F/C|C|E|-[-[r[V[NIN|N]|-

V: Determinacion del offset (+ 6 -)
NNN: Valor del offset, nimero ASCII de 3 posiciones en 1/10 mm

Solicitud offset X
'SOH F|C|C|E|-|-

ETB]

w/p/p/plplplplp/plETB]

Respuesta
[SOH|A|VIN|N|N

-lplplplplp/p/plpETB]

Ajuste de los disefios por el ciclo
|SOH|F|C|AD[I]-[r[N|N][-[-]-]-[-|-[ETB]
NN: Cantidad de disefos por ciclo (01 ... 25)

Solicitud disefios por el ciclo
'SOH F[C|AD[Il-|wlplplplplplp/p|p|ETB]

Respuesta
'SOH!AIN|N/[-|-|-[-]-]-[p[p[p/p/plplp|p|ETB]

NN: Cantidad actual de disefios por ciclo

08.23
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Ajuste de la orientacién del disefio
'SOH|F|c[c|a]-]-[r[N]-]-[-]-]-]-[-[ETB]
N: 0 = izquierda

N: 1 = centro

N: 2 = derecha

Solicitud orientacién del disefo

'SOH|F|c/C|Jl-|-lwiplplp|p|plplp/p ETB]
Respuesta
'SOH|AIN|-[-I-|-[-[-]-[p|p[p/p/p/plp|p ETB]

Ajuste del contraste
|SOH|F|CIA[B[-|-[rIN[N[N][-|-[-]-[-|ETB]
NNN: Insercion del contraste en % (010 ... 200)

Hay que transmitir una cifra ASCII de 3 posiciones.

Solicitud contraste

'SOH|FIC|AIB|-|-|w|p[p|plp/p/p/p/p/ETB]
Respuesta
'SOH/AIN|NIN|-[-[-|-[-[p/plplplp|p|p|p/ETB]

Ajuste de la seleccion del material
|SOH|F[C[D|N/C[-[r[N[N|NIN][-[-|-]-
NNNN: Insercién del material

Tipo 1: papel
Tipo 2: folio

ETB]

Solicitud seleccién del material
'SOH|F/CIDN/C|-/w/p|plp/plp/p/p|/p ETB]

Respuesta
SOH|A/N|N|NIN

ppplplplplplplETB]

Ajuste del nimero de los carriles
|SOH|F|C|C[H|A[-[r[N|-[-]-]-[-]-[-[ETB]

N = Numero de carriles (1 ... 9)

Solicitud nimero de los carriles
'SOH|FICIC HIA|-|w|plp/plp/p/plp/p ETB]

Respuesta
'SOH|AIN]-[-]-|-]-[-[-Ip/p/p/p/plp/p/p|ETB]
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Ajuste del ancho del carril
'SOH|F/C|C|H[B]-[rIN[N[N[-|-|-]-[-[ETB]

NNN: indica el ancho de columna en 1/10 mm (O ... 999)

Solicitud ancho del carril
'SOH|F|C/C|H[B|-Iw/p[p[p/p/plplp/p ETB]

Respuesta
'SOH/AIN|NIN|-[-[-|-[-[p/plplplp|p|p|p|ETB]

Ajuste del niumero de filas (n-posiciones)
'SOH|F|B|A|A|-|-[rIN|ETB
N: Muestra el numero de filas ASCII (1, 10, 100, ...)

Solicitud nimero de filas
'SOH |F[B|A/A[-[-|w[p[p|p|plp/p|plp/ETB]

Respuesta
'SOH|A[N][-[-]-]-]-[-[-Ip/p/p/p/p/p/p/p|ETB]

Ajuste del disefio espejo
'SOH|F|C|D O|-|-|r|N|-|-|-]-]-]-|-|[ETB]

N: 0 = Disefio espejo Off
N: 1 = Disefio espejo On

Solicitud disefio espejo
'SOH|F|C|D|O|-|-lw[piplp/plplp/p/p|ETB]

Respuesta
'SOH|A[N][-[-]-]-]-[-[-Ip/p/p/p/plp/p/p|ETB]

Ajuste del giro del disefio
'SOH F|C D|N/[-|-[r[X][-]-]-[-]-]-[- ETB]

X: 0 = Girar disefio Off
X: 1 = Girar disefio On

Solicitud giro del disefio

'SOH|FICID/N|-/-/w/p|p/p/plp/p plp ETB]
Respuesta
|SOH|AX|-|-|-[-[-[-[-|p/p[p/p[p|p[p|p ETB]
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Ajuste del modo volteo/giro del disefio
|SOH|F|c|D[s]-[-]rIN]-[-]-[-]-[-]-[ETB]

N: O = voltear/girar en el medio de disefio
N: 1 = voltear/girar en el medio del cabezal de impresion

Solicitud modo volteo/giro del disefio

'SOH|F/c|D|s|-[-lwipip/p/P/p/p/p/p/ETB]
Respuesta
'SOH|A[N][-[-]-|-]-[-[-Ip/p/p/p/p/p/pp|ETB]
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9.2 Paradmetros del aparato

Ajuste de la posicion de impresion
'SOH|F|C|A[D|K]-[r[N|N|N|N|N|N|-|-|ETB]
NNNNN: Posicién de impresién en 1/10 mm (0120 ... 0900)

Solicitud posicion de impresion
|SOH|F|C|A[DKI-/wiplp|p/plp/plp/p|ETB]

Respuesta
|SOH|A[N|N|/N/N|N|N/-

-lp'plplplplp/plp ETB]
NNNNN: Posicion de impresion en 1/10 mm

Ajuste del modo de funcionamiento
'soH|FIc|A[D[O]-[r[N[-]-[-[-]-]-[-[ETB]

N: O = Modo intermittente

N: 1 = Modo continuo

Despues de cambiar el modo de operacion, el modulo se reinicia
automaticamente.

Solicitud modo de funcionamiento
'SOH|FIC/A/D|O/-|w/p|plp/plp/p/p/p ETB]

Respuesta
'SOH|AIN][-[-]-|-]-[-[-Ip/p/p/p/plp/p/p|ETB]

Ajuste del control de ribbon On/Off
|SOH|F|C[D[B|-[-[r[N[M][-[-]-]-[-|-[ETB]

N: 1 = Control de ribbon On
N: 0 = Control de ribbon Off

Solicitud control de ribbon On/Off

'SOH|F Cc|D|B|-|-|wip/p/p/p/p/plp/p/ETB]
Respuesta
'SOH/AN|M|-|-|-[-[-]-[p|p[p/p/p/plp/p ETB]
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Ajuste de la administracion del campo
|SOH|F|C|D[K]-[-]r[N]-[-[-[-]-[-]-[ETB]

N: 0 = Administracién de campos Off
N: 1 = Mantener gréaficos

N: 2 = Borrar gréaficos

N: 3 = Restaurar gréfico

Solicitud administracion del campo

'SOH|F C|D|K|-|-|wip/p/p/p/p/p/p/p/ETB]
Respuesta
'SOH|A[N|-|-|-|-|-|-|-Ip/p/plp/plp/p/p ETB/

Ajuste del idioma del display

(SOH|F[CDII]-[-[r[NI-|-[-]-[-]-[-|ETB]
N: 0= Aleman N: 8 =ltaliano N: 15 = no ocupado
N: 1 =Inglés N: 9 =Danés N: 16 = Uraniano
N: 2= Francés N: 10 = Polaco N: 17 = Turco
N: 3 = Espafiol N: 11 = Griego N: 18 = Sueco
N: 4 =Finés N: 12 = Hangro N: 19 = Noruego
N: 5= Checo N: 13 = Ruso N: 20 = Estonio
N: 6 = Portugués N: 14 = Chino N: 21 = Rumano
N: 7 = Holandés

Solicitud idioma del display

'SOH |F C|[D|I|-[-w[p/plp/plpplp p ETB
Respuesta
'SOH|AN|-[-|-|-|-[-|-|p|p|p/p/p/p|p|p ETB]

Ajuste de los parametros de impresion externos
|SOH|F|C|C|P|-[-[rIN|-[-]-[-]-[-]-|ETB]

N: 0 = Sélo se tienen en consideracion los ajustes de parametros
siguientes: longitud, anchura y separacion entre etiquetas.

N: 1 = Se tienen en cuenta los ajustes de parametros transmitidos
a través de la interfaz.

N: 2 = No se tendran en cuenta los ajustes de parametro realizados
a través de la interfaz

Solicitud parametros de impresion externos

'SoH|F c|c|P|-|-|wip/p/p/p/plplp/p/ETB]
Respuesta
'SOH|AIN|-[-I-|-[-[-]-[p|p[p/p/p/plp|p ETB]
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Ajuste de la seleccion del Codepage
|SOH|F|C|C[N]-[-[rIN]-|-[-]-[-[-|-[ETB]

0 = Codepage 1252 lenguajes de la Europa occidental (antes ANSI)
1 = Codepage 437 alfabeto inglés

2 = Codepage 850 lenguajes de la Europa occidental

3 - 8 = no ocupado

9 = Codepage 852 lenguajes eslavo

: 10 = Codepage 857 alfabeto turco

: 11 = Codepage 1250 lenguajes de Europa central y oriental
: 12 = Codepage 1251 alfabeto cirilico

: 13 = Codepage 1253 alfabeto griego

: 14 = Codepage 1254 alfabeto turco

: 15 = Codepage 1257 lenguajes balticas

: 16 = WGL4 (transmisién de los datos codificados UTF-8)

Le agradecemos que busque las tablas referidas a los cédigos arriba
mencionados en www.carl-valentin.es/Descargas.

Z

zzzzzzzzzzzZ

Solicitud seleccién del Codepage

'SOH |F C|[C|N|-|-|w|p|p/plplp/p/pp ETB]
Respuesta
'SOH|A[N][-[-]-]-[-[-[-Ip/p/p/p/plp/p/p/ETB]

Ajuste de la guia del operador
|SOH|F|C[DU|-[-[rIN|-[-]-]-|-]-[-|ETB]

N: 0 = Off. No se pueden realizar inserciones. Se van a imprimir los
valores predeterminados.

N: 1 = On. El usuario debe insertar un valor para cada variable, o
aceptar el valor predeterminado pulsando ENTER. Este valor
estandar se aplicara cada vez que le mddulo de impresion se
vuelva a conectar.

N: 2 = Auto. Los valores insertados para un disefio se repetiran tras
cada impresion. Asi, los ultimos valores insertados seran los
nuevos valores predeterminados.

Solicitud guia del operador

'SoH|F[c[D[ul-[-Iwlp/p[plplplp/p/p|ETB]
Respuesta
'SOH|A[N|-|-|-|-|-|-|-Ip/p/plp/plp/p/p ETB]
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Ajuste de la asignacion de las teclas
|SoH|F|c|c[K]-[-]rIN]-[-[-[-]-[-]-[ETB]

: 0 = aleman

: 1 =inglés

: 2 = francés

: 3 =griego

: 4 = espaiiol

: 5 =sueco

: 6 = US americano
: 7 =ruso

22222222

Solicitud asignacién de las teclas

'SoH|F c|C|K|-[-[wip/p/p/p/plplp/p|ETB]
Respuesta
'SOH|AN|-[-|-|-|-[-|-|p|p|p/p/p/plp|p ETB]

Ajuste del volumen del zumbador
'SOH|F|c[c|B|-|-lw[p|p[pip/p/plp/p ETB]
N: 0= Zumbador Off

N: 1-7 = Volumen

Solicitud volumen del zumbador

'SoH|F c|c|B|-|-|wip/p/p/p/plplp/p/ETB]
Respuesta
'SOH|AIN|-[-I-|-[-[-]-[p|p[p/p/p/plp|p ETB]

Ajuste del hotstart On/Off
(SOH|F[CID|W|-[-[rIN[-|-[-]-[-]-[-]ETB]
N: 0 = Off

N:1=0n

Solicitud hotstart

SOH|F|C|D|W

-lwlp/plplplplplplp/ETB]

Respuesta
'SOH|AIN|[-[-]-|-|-[-[-Ip/p/p/p/plp/p/p|ETB]

60

Manual de interfaz 08.23



Dynacode Il IP

Registros de parametros

Ajuste del 'disefio estandar' On/Off
|SOH[F|CIM|K[E[-[r[N|-[-]-]-[-]-]-|[ETB
N: 0 = Off (estandar): El inicio de la impresion sin la definicion
del disefio sefiala un error.
N: 1 = On: El disefio estandar se imprime sin definicion del disefio.

Solicitud 'disefio estandar' On/Off
'SOH|F|C|[M|K|E-w|p/p|plplp/p/p p|ETB]

Respuesta
'SOH|AIN][-[-]-|-]-[-[-Ip/p/p/p/plp/p/p|ETB]

Ajuste de la confirmacion del cambio del disefio
|SoH|F|c|s|D|F[C[r|N|-[-]-]-[-]-[-[ETB]

N: 0 = Confirmacién Off
N: 1 = Confirmacién On

Solicitud confirmacién del cambio del disefio
'SOH|F|C|S|D|F|C|w|p|p/p/p/p/plp/p ETB]

Respuesta
'SOH|AIN][-[-]-|-]-[-[-Ip/p/p/p/p/p/p/p|ETB]

Ajuste de la'impresién después de medicién'
|SOH|F[C|s|D|F[D[r|N|-|-|-|-|-[-|-[ETB]

N: 0 = Off

N:1=0n

Solicitud 'impresiéon después de medicion’
|SOH|F|C|s/D|F[D/wip/plpp/p/p/p|p|ETB]

Respuesta
'SOH|AIN][-[-]-|-|-[-[-Ip/p/p/p/p/p/p/p|ETB]
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9.3 Interfaces

Los parametros de la interfaz serial pueden regularse a través de los
comandos siguientes. Aqui debe tenerse en cuenta que tras enviar
uno de estos comandos al ordenador huésped (Host), también dicho
ordenador huésped modificara los parametros correspondientes de su
interfaz, para posibilitar la posterior comunicacion entre ordenador
huésped (host) e sistema de impresion.

Todas las 6rdenes de interfaz se determinaran mediante la interfaz x.
Estan permitidos los siguientes valores:

Xx=1=>COM1/x=2= COM?2

En cualquier otro caso respondera automaticamente la primera
interfaz serial. En las definiciones de respuesta se enviard asimismo
de nuevo la interfaz de referencia.

Ajuste todos los parametros del interfaz
|SOH|F[C[F[F|x|-IrIm[;[bl;[p|;]d];[s[ETB]

m = Modo (0 = off, 1 = on, 2 = on sin aviso de error)

b = Baudios (2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200)
p = Paridad (n = sin paridad, e = paridad even, o = paridad odd)
d = Cantidad de bit de datos (7, 8)

s = Cantidad de bits de parada (stop bits) (1, 2)

Solicitud todos los parametros del interfaz
|SOH|F[CIF|Fx|-lw|p|plplplp/plp[p|ETB]

Respuesta
|SOH|A|x

ppplplplplplplETB]

b .

d

P mi; Pl 1S

Ejemplo: Desconectar la interfaz COML1 y ajustarlo en 9600 baudios, sin
paridad (no parity), 8 bits de datos (data bits), y 2 bits de
parada (stop bits). [SOH]FCFF1-r1;9600;n;8;2[ETB]

Protocolo de interfaz

Hay dos diferentes interfaces de protocolo disponibles. En general,
estaran regulados: SOH = 01nex Y ETB = 17nex. Sin embargo, hay
ordenadores huésped (Host) , como por ejemplo AS/400, que no
pueden trabajar con estos caracteres. Por ello pueden regularse a
SOH = 5Enex Y ETB = 5Fnex. En este caso el ordenador huésped
debe también modificar los pardmetros correspondientes.

Ajuste de los comandos SOHy ETB

'SOH F|c/G|C|-|-[rN][-]-|-][-[-]-]-[ETB]
N: O = SOH = 01 Hex, ETB = 17Hex

N: 1 = SOH = 5E Hex, ETB = 5FHex

Solicitud de los comandos SOHy ETB
|SOH|F|C|G[C|-|-lw|p/p|p|p|p|p|p|p ETB]

Respuesta
|SOH|A|x bl; pl;ld
N: 0 = SOH = 01 Hex, ETB = 17Hex

N: 1 = SOH = 5E Hex, ETB = 5FHex
N: 2 = otra combinacion del caracter

plplplp plplp/plETB]

 mis : 1S
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Memoria de archivos

Ajuste de la memoria de los archivos

|SOH|F|C G[D-|-[r[M|-[-|-[-]-[-|-[ETB]

M: 0= Off, tras la recepcion de FBCAOr 6 de FBDAOr, la interfaz se
blogueara hasta el final del trabajo de impresion. No pueden
escribirse mas archivos en el bufer (buffer) de recepcion.

M: 1= Estandar, tras el inicio de un trabajo de impresién no se
procesara ningun dato. Sin embargo, pueden escribirse mas
archivos en el bafer de recepcion hasta que éste se llene.

M: 2 = Extendido, tras el inicio del trabajo de impresion pueden
escribirse més datos en el bufer de recepcion. Estos se
procesaran durante la impresion y se preparara el disefio
siguiente.

Solicitud memoria de los archivos
'SOH|F|C|G|D|-|-|wip/p/pp/ppp/pETB

Respuesta
'SOH|A[M|-[-[-]-]-]-[-[plp/plp|plp[p[pETB]

Ajuste de la respuesta ante de las preguntas desconocidas
|SOH|F|C|G|E|A[-[r|N|-[-|-]-[-|-|-[ETB]

N = Insercion del valor entre 0y 3

Solicitud respuesta ante de las preguntas desconocidas
|SOH |F|C|G E|A|-lw|p|plplp/p plp p ETB]

Respuesta
'SOH|A[N][-[-]-]-]-[-[-Ip/p/p/p/p/p/p/p|ETB]
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9.4 Red

|SOH|F C|L|A

rlc/o/A/8/0/0/1/5 ETB]

Todas las definiciones de parametros de red comienzan en la
columna 3 por una L’. A continuacion en la columna 4 se encuentra la
identificacion del parametro de red correspondiente.

Debido a que el tamafio del argumento se encuentra limitado a 8
caracteres, se va a utilizar una direccion IP de 32 bits (direccion IP,
mascara de red, direccion gateway), que se transmitird en formato
Hex.

En todos los archivos con formato Hex que se transmitira (también en
la direccion MAC), pueden emplearse tanto mayudsculas como
mindsculas.

A diferencia de lo que sucede en los ajustes de parametros de otras
interfaces, aqui los ajustes de los registros siguientes se grabaran
inmediatamente en Flash. Esto es, aqui no es necesario grabar la
actual configuracion primero en la memoria por medio de la definicién
de parametro correspondiente, para que los cambios estén
disponibles tras desconectar el sistema de impresion.

Para que las modificaciones realizadas estén disponibles también en
el caso de que el reset de la impresora no esté activo, se debe
transmitir una definicion Z que se corresponda con un reset del
dispositivo de red.

Ajuste de la direccién IP (aqui por ejemplo 192.168.0.21)
|SOH|F C|L|A rlclo/Al8]o]/0/1/5 ETB]

Solicitud direccion IP
'SOH |F C|L/Al-|-'wp/plplpp/plpplETB]

Respuesta
'SoH/Aclo/A[8[o]0/1/5]p|p|p|plplp/p/p ETB]

Ajuste de la mascara de red (aqui por ejemplo 255.255.255.0)
SOH|F|C|L|B r/FIF|F|F|F|F/0/0 ETB]

Solicitud mascara de red
|SOH|F C|L|B w|/F|F|F|F/F|F|/0/0ETB]

Respuesta
'SOH|AF|F F|F|F[Flo]0/p|p|p/p/plplp|p ETB]

Ajuste de la direccién Gateway (acqui por ejemplo 192.168.0.1)
/SOH|F Cc|L|c|-|-[r/Cc/0/A/8/0/0/0|1/ETB|

Solicitud direccidon Gateway
'soH[F|c[Lc]-[-|w[p/plp/plplp/p/p ETB]

Respuestat
'SOH|A[clo|A[8[0[0/0|1]p[piplplp/plp/p|ETB]
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Ajuste del modo de transmision (aqui p.ej. autoreconocimiento)

[SOH|F[c[L[D|-|-[r[0]-]-]-]-[-]-[-[ETB]
0 = Autoreconocimiento 3 =100 MBit/s medio duplex
1 =10 MBit/s medio duplex 4 =100 MBit/s diplex lleno

2 =10 MBiIt/s duplex lleno

Solicitud modo de transmision

'SOH|F/Cc|L|D|-[-|w]|0]-]|-|-|-[-]-]-|ETB]
Respuesto
'SOH|A0]-|-[-I-|-|-[-Ip|p|p|p|pp/p/p ETB]

Ajuste del soporte DHCP
SOH|F|C|L|E r/N/ETB]

N: 0 = Off
N:1=0n

Solicitud soporte DHCP
'SOH|FIC[LIE|-|-lw|p/p|plp/plplp/p ETB]

Respuesto
'SOH|AN|-[-|-|-|-[-|-|p|p[p/p/p/plp|p ETB]

Ajuste del nombre del sistema de la impresion
SOH|F|C|L|F r/N[N/N/N/N|/N|/N[N/N/N|/N|ETB|

N: El nombre del sistema de impresién puede constar como maximo
de 15 caracteres [A...Z,a...z,0...9, -, -]

Solicitud nombre del sistema de laimpresién
|SOH|F|C[L|F|-|-|w[p|plp|p|p|p|p|p|ETB]

Respuesta
|SOH|A/N/N|/N/N|N|N/N

ppplplplplplplETB]

)

Ajuste de la direccién MAC (aqui p.ej. 00-07-4A-43-19-08)
'SOH|F|c|L|m[B|-[r|0]0]0|7/4]|A-]-|ETB]

SOH|F|C|L|M|A

rl4/3/1]/9/0/8]-|- ETB|

'SOH|F|C[L|M|C]|-

r\O\O\O\?M\A\1\9|o|8|ETB\

Una direccion MAC tiene 48 bits de ancho y se muestra normalmente
en hexadecimales.

Con la definicion B puede modificarse la definicion de la direccién
MAC. De modo estandar todos nuestros aparatos comienzan por 00-
07-4A. Este numero equivale al Memory-Pool que nos ha asignado el
gremio de atribucion de direcciones MAC, con el fin de garantizar una
direccion MAC inequivoca a nivel mundial.
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Con la definicion A se puede insertar la direccion que se desee en
nuestro Pool.

Se puede ajustar/cambiar al mismo tiempo la definicion C en
cualquier direccion y la identificacion de la direccién MAC.

Solicitud direccion MAC

/SOH|F|Cc|L|M|B

w plplpplpplpp ETB

'SOH|F|C|L|M|A

w plplpplpplpp ETB

|SOH|F . C|L|M|C|-

wplpplpplppp ETB

Respuesta

'SOH|A|0[0]0]7]4]A

ppplplplplp/plETB]

'SOH|A[4[3]1]9]0]8

ppplplplplplplETB]

'SOH|A[0]0]0]7]4|Al4]3]1/9/0/8/p/p/p/p/plplp/p/ETB]

Servidor NTP

NTP (Protocolo de Tiempo de Red) es un protocolo estandarizado de
Internet que permite la sincronizacion de los relojes de los
ordenadores participantes en la red. El sistema de impresion se
conecta a un servidor de tiempo y sincroniza cada 60 minutos su reloj
interno con el del servidor; de esta manera se corrigen posibles
diferencias.

La direccién del servidor (direccion IP) puede configurarse en el
sistema de impresion. La comunicacion se efectlia mediante UDP y el
puerto fijo es el 123. El servicio se desactiva cuando se pone en el
sistema de impresion la direccion de servidor 0.0.0.0.

Los servidores de tiempo trabajan sincronizados con el tiempo
universal mundial (UTC) y por lo tanto se necesita una franja horaria
para hacer la comparacién con el tiempo de referencia. Para Espafia,
por ejemplo es +1 hora.

El estado actual de la conexiéon puede consultarse con un ajuste en el
estado.

Ajuste del NTP Servidor IP

'SOH |F|C /L |N|I

rIN ETB|

N=XXXX(X=0... 255)

Solicitud NTP Servidor IP

'SOH|F|C|LIN]JI

wiplplplp plplp/plETB]

Respuesta

'SOH/AN|/N/N|/N/N/N/N|/N/pip|plplplp/p/p ETB]

0.0.0.0 el servizio NTP es desactivado
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Lectura del estado NTP
'SOHF|CILIN[S|-[w|p|p|p|plp/p/p/p ETB]

Respuesta

'SOH|A[N -|-[-]-[-]-[-Iplplplp/plp|p/p|ETB]
N: 0 = Off

N: 1=0K

N: 2 = Error

Ajuste de la franja horaria (offset hora)
'SOH|F|C|LIN|Z|-|rIN|ETB]
N:-12, 12

Solicitud franja horaria (offset hora)
'SOH|F[CILIN[Z|-Iw[p[piplpp/plp|p|ETB]

Respuesta
'SOH/AN|/N/N|/N/N/N/N|/Npip|plplplp/p/pETB]

Dispositivo Reset de red
'SOH|F|[c|L|z|-]-]r]- ETB]
Esta definicidon, para la cual no es posible ninguna consulta, obtiene

gue durante la transmision de la definicién anterior se haran efectivas
las modificaciones realizadas.

08.23 Manual de interfaz 67



Registros de parametros Dynacode II IP

9.5 Sensores

Solicitud estado del aire comprimido
|SOH F[C|M[B[H|-|w|p[p/p/p/p/p/p/p/ETB]

Respuesta
'SOH|AIN|-[-I-|-[-[-]-[p|p[p/p/p/plp|p ETB]

N: 0 = Poco o nada de aire comprimido
N: 1 = Aire comprimido OK

Solicitud estado de la carcasa
'SOH|F|c[M[B|I[-\wip/p|plp|p/p p/p|ETB]

Respuesta
'SOH|A[N][-[-]-|-]-[-[-Ip/p/p/p/p/p/p/p|ETB]

N: O = Abrir la carcasa
N: 1 = Cerrar la carcasa

9.6 Valores offset

Ajuste del offset X
SOH|F|c|C|E|-

V: Determinacion del offset (+ 0 -)
NNN: Valor del offset, nimero ASCII de 3 posiciones en 1/10 mm

Solicitud offset X
SOH|F | Cc|C|E|-

-IrVINININT-]- ETB]

w/p/p/plplplplp/plETB]

Respuesta
|SOH|A|VIN|N|N

-lplplplplp/p/plpETB]

Ajuste del offset de la impresion
'SOH|F|C|A[D[L|/A[r[N/N|/N|N|N]|-
NNNNN: Valor del offset de impresion
M: Unidad - 0 = Offset de impresién en 1/10 mm (00000 ... 09999)
1 = Offset de impresién en 1/10 ms (00000 ... 99999)
Solicitud offset de la impresion
|SOH|F|C|AID|L|Alwplplp/p/p plp/p/ETB]

-IM|ETB|

Respuesta
|SOH|A[NIN[NININ/[-|-[Mplp|plp[p/plp/pETB]
NNNNN: Valor del offset de impresion

M: Unidad - 0 = Offset de impresién en 1/10 mm
1 = Offset de impresién en 1/10 ms
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9.7 Asistenciatécnica

Ajuste del ajuste On-line/Off-line
(SOH|F[CcIMIK(C|-[r[M]-]-]-[-]-]-]-[ETB]

M: 0 = Off-line Off
M: 1 = Off-line On

Solicitud On-line/Off-line
'SOH/F|c MK |C|-'w|p|p|plp/p/plp/p ETB]

Respuesta
|SOH|A[M|-|-[-]-I-[-|-Ip[plp/p/plp/p|p|ETB]
Tras el reajuste realizado a través de la interfaz, la pantalla se iniciara

de nuevo automaticamente (en on-line/off-line activado cambia a la
indicacion on line).

Ajuste del funcionamiento de la reimpresion
|SOH|F|C|M|K[D|-[rN|-|-[-]-]-[-|-[ETB]

Solicitud del funcionamiento de la reimpresién
|SOH|F|CIM|KD|-|w/p/plplpppp/pETB]

N: 0 = Reimpresion completa
N: 1 = Reimpresion vacia

Respuesta
'SOH|AIN][-[-]-|-|-[-[-Ip/p/p/p/plp/p|/p|ETB]

Solicitud posicion del cabezal de impresion (cierre el cabezal)
|SOH|F|c[M[B[C|-[rIN|-|-[-]-[-[-|-[ETB]

N: 1 = Cabezal de impresion cerrado

Solicitud estado de la fotocélula del cabezal de impresion
|SOH|F|C|M[B|C|-|w|p|p|p/p/p|p|p|p|ETB]

Respuesta
'SOH|AIN][-[-]-|-]-[-[-Ip/p/p/p/p/p/p/p|ETB]

N: 0 = Cabezal de impresién abierto
N: 1 = Cabezal de impresién cerrado

Solicitud posicién del cabezal de impresién (apertura el capezal)
(SOH|F[CcM[BD|-[r|N]|-[-|-[-]-[-|-[ETB]

N: 1 = Cabezal de impresion abierto

Solicitud fotocélula del cabezal de impresion
|SOH|F|C[M[B|D|-|w|p[plp/p/p/p|p|p|ETB]

Respuesta
'SOH|AIN]-[-]-|-]-[-[-Ip/p/p/p/plp/p/p|ETB]

N: 0 = Cabezal de impresién abierto
N: 1 = Cabezal de impresién cerrado
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Solicitud temperatura del cabezal de impresion
|SOH|F|cM|C|-[-lw|p|p|p/plplplp|p ETB]

Respuesta
'SOH|AIN|-[-]-|-|-[-[-Ip/p/p/p/plp/p/p|ETB]

NNN = Cambio de la temperatura del cabezal de impresién,
namero ASCII de 3 posiciones en grados

Ajuste de la longitud de la cinta de transferencia
|SOH|F|CID|QIA[-[r[NININ[N|-|-|-|-|ETB]
NNNN: Longitud de la cinta de transferencia en metros
Entradas posibles: 300, 450, 600, 900 o 1000

Solicitud longitud de la cinta de transferencia
'SOH|F|C[DQ[Al-|w[p/plp|plplp/p/p ETB]

Respuesta
'SOH|AIN|-[-I-|-[-[-]-[p|p[p/p/p/plp|p ETB]

Ajuste del preaviso del fin de cinta
|SOH|F[CIMILIA[-[rIN]-[-]-[-]-]-|-|ETB]

N: 0 = Off

N:1=0n

Solicitud del preaviso del fin de cinta
|SOH|F[CIMILIAl-|w|p/p/plplp/p/p|p|ETB]

Respuesta
'SOH|AN|-[-|-|-[-[-|-|p|p|p/p/p/plp|p ETB]

Ajuste del preaviso del diametro del fin de cinta
|SOH|F|CM|L|B|-[r[NIN|N|-|-|-|-[-|ETB]
NNN = 030 ... 090 diametro en mm

Solicitud preaviso del diametro del fin de cinta
'SOH[F|c[M[LIBI-|wiplp|plp[p/plp/p|ETB]

Respuesta
'SOH|AIN|-[-I-|-[-[-]-[p|p[p/p/p/plp|p ETB]
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Solicitud diametro actual de la cinta de transferencia

'soH |F[c[Mm[L[C|-[w][-[-[-]-]-]-]-]-[ETB]
Respuesta
'SOH/AIN|N|N|-[-[-|-[-[p/plplp|p|p|p[p/ETB]

Ajuste del modo del aviso préximo del fin de cinta
|SOH|F|CM|L|D|A[r[N[-[-]-[-]-[-]-|ETB|

N: 0 = Atencion
N: 2 = Error

Solicitud modo del aviso proximo del fin de cinta
|SOH|F|C/M|L|D|A|w|p|p|p/p/plplp|p ETB]

Respuesta
'SOH|AIN|-[-|-|-[-[-]-[p|p[p/p/p/plp|p ETB]

Ajusta de laresistencia del cabezal de impresion
'SOH|F[C|M|G|-|-[rN|N[N|N|N|-|-|-[ETB]

NNNNN = Valor de resistencia en ohmnios.

Solicitud resistencia del cabezal de impresién
|SOH|F|CIM|G|-|-|wpiplplplp/p/p/p|ETB]

Respuesta
SOH|A/N|N|N/N|N

-|-[plp/plplplplp/p|ETB]

Ajuste del logo personalizado
|SOH|F[CIN|R|A[-[r[N]|-|-]-[-]-[-|-[ETB]

N: 0 = Off

N:1=0n

Solicitud logo personalizado
|SOH|F|CIN[R|A[-lwipip/p/plplplp/p/ETB]

Respuesta
'SOH|AIN]-[-]-|-|-[-[-Ip/p/p/p/plp/p/p|ETB]
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Kilbmetros recorridos

La cifra de kilometros recorridos tanto por el sistema de impresion,
como por el cabezal de impresion, solamente puede consultarse a
través de la interfaz, pero no ponerse a 0.

Solicitud kildmetros recorridos por el sistema de impresion
|SOH|F|C[HIAl-|-lw/plp/plp|p/p|p p|ETB]

Respuesta
'SOH|A[N[NINININ/NIN[N[p[p[plplplp|p|p|ETB]

Solicitud kilbmetros recorridos por el cabezal de impresion
|SOH|F|C[H!BI-|-lw/p[p/plp|p/p|p p|ETB]

Respuesta
'SOH/AIN|N/N|N[NIN/NIN|p|p[p/p/plplp/p ETB]

NNNNNNNN = Muestra el estado de kilometros recorridos por el
sistema de impresion, o por el cabezal de impresion
respectivamente, en metros
(por ejemplo: '00000123' =123 m)

9.8 Fechay hora

Ajuste de la fecha

'SOH|F | c|I|Al-]-[r/D/D|/M|O|Y|Y|D/W|ETB]|
DD = Dia del mes

MO = Mes

YY = Afio

DW = Dia de la semana (‘00" = domingo)

Solicitud fecha
SOH|F|C|I|Al-

-lwlplplplplplplplplETB]

Respuesta
'soH|A[D[DIM|OY[Y[D/W/p/p/p/p/plplp/p/ETB]

Ajuste de la hora

'SOH|F . Cc|I|B|-|-[r/H/H|M|I|S|S|A|M|ETB]
HH = horas
MI = minutos

SS = segundos
AM = modo (‘fam' = modo AM 12 horas,

‘pm' = modo PM 12 horas, '—' = modo 24 horas)
Solicitud hora

SOH|F|C|I|B

-lwlplplplplplplplp/ETB]

Respuesta
'SOH/AH/H/M]I!S'SIAIM|p|p|p|plp/p/plpETB]
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Ajuste automatico de horario en invierno / verano

Dado que no existe en el ambito mundial una regulacion unitaria
acerca de cuando se produce el cambio de hora entre verano e
invierno (tiempo normal), distinguimos para la definicion de inicio y de
fin de verano entre los siguientes cuatro formatos mostrados a
continuacion.

F O: Formato europeo
Inicio del verano = ultimo domingo de marzo
Fin del verano = ultimo domingo de octubre
W: Semana (1 = primero, ..., 5 = ultimo)
WD: Dia de la semana (0 = domingo, ..., 6 = sabado)
MM:  Mes (01 = enero, ..., 12 = diciembre)

F 1. Fecha fija con indicacion del afio

DD: Dia
MM:  Mes (01 = enero, ..., 12 = diciembre)
YY: Afio
F 2:  Fecha fija sin indicacion del afio
DD: Dia

MM:  Mes (01 = enero, ..., 12 = diciembre)

F 3. Diade la semana a partir de un dia del mes
WD: Dia de la semana (0 = domingo, ..., 6 = sabado)
DD: Dia desde el que se cuenta (contando a partir del
MM:  dia siguiente)
Mes (01 = enero, ..., 12 = diciembre)

Ajuste del ajuste automatico del horario de invierno/verano
(soH|F[ClI|G]-|-[r[N]-[-]-[-]-[-]-[ETB]

Solicitud ajuste automatico del horario de invierno/verano

'SOH|F|[CI|G|-|-|w[p/p/plplplp|p/p|ETB]
Respuesta
'SOH!AIN|-[-I-|-[-[-]-[p|p[p/p/p/plp|p ETB]

N: 0 = Ajuste automatico de cambio de horario
invierno / verano desactivado

N: 1 = Ajuste automatico de cambio de horario
invierno / verano activado.
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Ajuste del inicio del horario de verano
FO: [SOHIF[ClI[H]-[-[r[F[w[;|wD[;[MM[;[H[H[;IM|M|ETB|

-Ir[FID|D};

F1: [SOH|F/ClI[H

M|M

LYY

HH

:IM|M|ETB]

’

F2: [SOH|F/ClI[H

-r[F/D|D};[M|M

; HIH[;[MIM

ETB|

F3: [SOH|F/ClI[H

-Ir/FlwD/;/D|D};|MM|;|H/H[;/M|M ETB|

Solicitud inicio del horario de verano
SOH|F|C|IH wip plplplplp/plp ETB]

Respuesta
'SOH|A|[F/W W D M|M[plplplplplplplp|ETB]

La respuesta va a depender del formato insertado en ese momento.

Ajuste del fin del horario de verano
FO: |SOH F|CllI]-]-[r]F|w]|;/wD

MM

S HIH;

M|/M ETB|

-[r[FID[D];IMIM[[Y]Y[;[H[H];IM[M|ETB]
-/r|[F[D[D[; MM
;/DID;

F1: [SOH|F|c]l]I]-

F2: [SOH|F|C]I]I]-
F3: |SOH|F|ClII]-

S HIH;
MM

M|M|ETB|

-[r|F/wD

;H[H[;/M|/M|ETB|

Solicitud fin del horario de verano
'SOH|F[C|1]I[-[-lw|p/p|plplp/p/p/p|ETB]

Respuesta
'SOH/AF/W|W D/M[Mplplplplplp/p/p ETB]

La respuesta va a depender del formato insertado en ese momento.

Ajuste de la diferencia de horario
|SOH|F|C[1]J]-]-[r[NN|N|-[-]-[-|-|ETB|

NNN = minutos

Solicitud diferencia de horario
'SOH|FIClI]J]-[-|w|p|p/plplp/p|pp ETB]

Respuesta
'SOH|AIN[NIN|p|plplplplplp/p ETB]
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9.9 Contrasefa

Ajuste de la contrasefa
SOH|F|C|K]|A rIN/N|N|N

ETB]

NNN = Valor del contrasefia,
ndamero ASCII de 4 posiciones (0000 ... 9999)

Solicitud contrasefa
'SOH|F|C|K|A-|-lw|p/plplp/p|p/p/p|ETB]

Respuesta
SOH|A[N|N|N|N]|-

ppplplplplplplETB]

Ajuste del grupo de funciones
'SOH|F|[cK|B|-|-[r[A|B/C|D|E]-

-|-|ETB]

A: Menu funciones
0 = Contrasefia Off
1 = Contrasefia On

B: Tarjeta Compact Flash
0 = Contrasefia Off
1 = Directorio estandar permitido
2 = Contrasefia On

C: No asignado

D: Guia impresora
0 = Contrasefia Off
1 = No asignado
2 = Contrasefia On

E: Menu de favoritos

0 = Contrasefia Off

1 = Contrasefia On
Solicitud grupo de funciones

'SOH|F|C/K/B|-|-|lw/p/plp/plp/p/p/p/ETB]

Respuesta
'SOH|Alalblclde

plpplplplplplplETB]
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Ajuste de la contrasefia del Menu funciones
'SOH|F|C|K|D|A]-[r[N|N|IN|N]-|-[-]-ETB]

NNNN = Valor del contrasefia,
numero ASCII de 4 posiciones (0000 ... 9999)

Solicitud contrasefia del Menu funciones
'SOH |F|C|K|D|A|-|w|p|p/plp[plplp|p ETB]

Respuesta
SOH|A[N|N|N|N]|-

ppplplplplplplETB]

Ajuste de la contrasefia del Menu favoritos
'SOH|F|Cc|K|D[B]-[r[N|N|N|N|-|-[-]-|ETB]
NNNN = Valor del contrasefia,
numero ASCII de 4 posiciones (0000 ... 9999)

Solicitud contrasefia del Menu favoritos
'SOH |F|C|K|D|B|-|w|p|p/p/p|plplp|p ETB]

Respuesta
|SOH|A[N|N|N|N]|-

ppplplplplplplETB]

Ajuste de la contrasefia del menu Tarjeta de memoria
'SOH|F|c|K|[D[C]-[rINININ|N][-|-]-[-|ETB]
NNNN = Valor del contrasefia,
numero ASCII de 4 posiciones (0000 ... 9999)

Solicitud contrasefia del menu Tarjeta de memoria
|SOH|F|C|K|D|C|-lw|p/p/p/p/p/p/p/p/ETB]

Respuesta
SOH|A[N|N|N|N]|-

ppplplplplplplETB]

Ajuste de la contrasefia del menu Impresién manual
|SOH|F|C[K[D/D|-[r[N[N|N[N-|-|-[-|ETB]
NNNN = Valor del contrasefa,

numero ASCII de 4 posiciones (0000 ... 9999)

Solicitud contrasefia del mend Impresion manual
|SOH|F|C|K|D|D|-wipip/p/p/p/p/p/p/ETB]

Respuesta
SOH|A[N|N|N|N]|-

ppplplplplplplETB]
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9.10 Tarjeta Compact Flash

Grabe un disefio en la tarjeta Compact Flash
'SOH|F|M|A|O r|P|ETB]

O: Si ya existiera un disefio disponible con el nombre insertado,
ésta se sobrescribira directamente (no se pedira confirmacion).
Si no se ajustara en algo distinto a O, aparece un mensaje
solicitando confirmacion de si desea realmente sobrescribir.

P: Nombre de archivo del disefio a grabar, la unidad y la ruta de
archivo son opcionales, esto es, el nombre de archivo puede
constar de mas de 8 caracteres, con un maximo de 79.

Cargue un fichero en el sistema de impresién desde la tarjeta CF
'SOH|F|M|B|-|-|-[r|P|ETB|
P: Nombre de archivo del fichero a cargar. La unidad y ruta de archivo

son opcionales, esto es, el nombre de archivo puede constar de
més de 8 caracteres, con un maximo de 79.

Borre un disefio de la tarjeta CF
SOH|F|M|C|-|-|-|r|P|ETB|
P: Nombre de archivo del disefio a borrar. La unidad y el nombre de

archivo son opcionales, esto es, el nombre de archivo puede
constar de mas de 8 caracteres, con un maximo de 79.

Formatee la tarjeta CF
'SOH|F|M|D|-|-|-[r|P|ETB]
P: Descripcién opcional de la unidad seguida de dos puntos (p.gj. A:).

En el caso de que no se indique ninguna unidad, se formateara la
que esté actualmente preseleccionada.

Lea el contenido de la tarjeta CF
SOH|F|M|G|O]|-|-|r|P|ETB]
O: En caso di que se indique O, no se mostraran en pantalla ningdn

mensaje de error en el sistema de impresion, p.ej. si no hay
ninguna tarjeta insertada.

P: Descripcién opcional de la unidad seguida de dos puntos (p.gj. A:).
En el caso de que no se indique ninguna unidad, se leera la que
esté actualmente preseleccionada.

Respuesta

| SOH | Nombre del archivo/de directorio | ETB |

Se indican una lista de todas las entradas de archivo, cada entrada
esta incluida en (SOH) y (ETB).
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Solicitud espacio libre en la memoria
|SOH|F[M[H[O[-|-|w[X|plpip/p[p/p|p/p|ETB
O: En caso di que se indique O, no se mostraran en pantalla ningdn

mensaje de error en el sistema de impresion, p.ej. si no hay
ninguna tarjeta insertada.

X: Unidad [A,B] (opcién)
Respuesta
'SOH|A!X|n|[n|n|n

X: Unidad [A,B]
n: Memoria en KB

ppplplplplplp/ETB]

Cree un directorio
'SOH|FM|1|0|-

O: Si ya existe un direcctorio con los nombres insertados disponibles,
esta se sobrescribira sin pedir confirmacion.
Si se inserta algo diferenta de O, aparecera una solicitud de
confirmacioén de la orden de sobrescribir.

r|PETB|

P: Descripcion de unidad y de ruta de acceso

Borre un directorio
SOH | F|M[J]-]-]-

P = Descripcion de unidad y de ruta de acceso

r/P|ETB]

6 iAVISO!
Tenga en cuenta que no se puede borrar el directorio actual.

Borre el ruta del directorio
SOH|F M|J|A|-|-[r|P|ETB]|

Borra el directorio indicado incluyendo todos los archivos y
subdirectorios que contenga.

Cambie el directorio estandar
SOH | F|M|K|-|-]-[r|P|ETB]

P: Descripcién de unidad y de ruta de acceso

Solicitud directorio estandar
SOH|F|M[K]-[-]-|w|ETB]

Respuesta
SOH|A|P|ETB|

P: Directorio actual
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Ajuste del directorio estandar para la seleccién del fichero via I/1O
'SOH|F/M|K|B/-[-[rIN|ETB]

N = ruta del directorio

Solicitud directorio estandar para la seleccién de fichero via /0
|SOH F[MK|B|-|-|wip|p[plplplp/p/p ETB]

Respuesta
'SOH!AIN|-[-I-|-[-[-]-[p|p[p/p/p/plp|p ETB]

Transfiere el fichero desde el sistema de impresion
SOH FM[L|-|-[-]w|P[ETB]
P: Nombre de fichero del fichero a transferir. La unidad y la ruta de

archivo son opcionales, esto es, el nombre de archivo puede
constar de mas de 8 caracteres, con un maximo de 79.

Respuesta
SOH|A|F|*|S|ETB|datos |

F: Nom de fichero
S: Talla de fichero en Byte
Datos: Datos binarios

Pregunta si existe el fichero
SOH|F|M|M -lw/P[ETB]

P: Nombre de fichero del fichero a transferir. La unidad y la ruta de
archivo son opcionales, esto es, el nombre de archivo puede
constar de méas de 8 caracteres, con un maximo de 79.

Respuesta
|SOH|A|X|P|ETB | Daten |

X: 0 = Fichero no existe
1 = Fichero existe
P = Nom de fichero

Solicitud la talla de la tarjeta CF
'SOH|F|M|P|O|-|-|w|X|ETB|
O: En caso di que se indique O, no se mostraran en pantalla ningin
mensaje de error en el sistema de impresion, p.ej. si no hay
ninguna tarjeta insertada.
X: Unidad [A,B] (opcién)
Respuesta
'SOH|A[D[n|n[n|n]-
X: Unidad [A,B]

n: Memoria an KB
D: Pregunta por unidad de disco

-[-[X|ETB]

08.23 Manual de interfaz 79



Registros de parametros

Solicitud el estado de la unidad

'SOH|F|M|S]-]-]-|w[X|ETB]
X: Unidad [A,B]

Respuesta
|SOH|A|X|S|ETB|

X: Unidad [A,B]
S: Estado
0: No hay ningn medio de almacenamiento
1: No esta formateado
2: Preparada para imprimir
3: No determinable

Dynacode II IP
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9.11 Impresion

Ajuste del niumero de filas (n-posiciones)
'SOH|F|B|/A|Al-|-[r|N|ETB
N = Muestra el numero de filas ASCII (1, 10, 100, ...)

Solicitud numéro de filas
'SOH |F|B|AA|-[-|w[p[p|p|plp/plplp/ETB]

Respuesta
'SOH|A[N][-[-]-|-]-[-[-Ip/p/p/p/p/plp/p|ETB]

Comando de inicio/parada

Ademas de con el comando propiamente de inicio / parada, se puede
detener el trabajo de impresion mediante el parametro control remoto.

'SOH|F|D - |-|-[-]r[N[-|-]-[-]-]-[-[ETB]

N: 0 = Detenga impresién
N: 1 = Reanude impresién
N: 2 = Cancele el trabajo de impresion interrumpido

Correcciéon de los errores

Correccioén de los errores
'SOH|F|CIM[H/[-[-[r[N[N[N|N]-|-]-]-[ETB]
NNNN = Muestra la ID del fallo actual o '9999'

Solicitud errores
|SOH|F|C|M|H]|-

wiplplppplplpp ETB]

Respuesta
'SOH/AN|N/N|NJ0/0/0l0[p|p|p|p|p/p/p/p ETB]

Solicitud ID del error y del texto de error
|SOH|F|C[M[H|Al-|wiplplplplp/plp/p|ETB]

Respuesta
[SOH|AN|N|NIN

texto error|; | p|p[p/p/p/p/p|p/ETB]

)
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Numero de unidades del trabajo de impresion

Con ayuda de este comando se pueden efectuar las consultas
siguientes al ordenador huésped (host) sobre el nimero de unidades
del trabajo de impresion:

Cantidad total a imprimir del trabajo de laimpresién actual
'SOH|F B|B|Al-[-/w[p/plp/plplp/p/p ETB]

Cantidad de los disefios pendientes de imprimir
|SOH|F|B|BB|-|-|w|p|p|p|p|p/p|p|p ETB]

Cantidad de los disefios ya impresas
'soH|F|B[B|C|-|-|wiplplplp/p/p|p|pETB]

La impresora envia como anexo de uno de los comandos la cantidad
correspondiente, como valor ASCII con 4 6 5 posiciones en una frase
de respuesta.

Respuesta
'SOH|A|N[NINN ppplplplplplplETB]

Con este registro se pueden transmitir al sistema de impresion el
namero de piezas del trabajo de impresion.

Numero de las unidades del trabajo de la impresién
/SOH | F|B|B|A|-|-/r/N/N|N|N|N - ETB|
NNNNN = Numero de unidades del trabajo de impresién con 5 digitos
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Inicio de laimpresién

|SOH|F|B|C]-

-[ris|-[-[-]-]-[--[ETB]

Por medio de este comando se inicia el trabajo de impresion que se
encuentra en ese momento instalado en el sistema de impresion. Se
van a emplear aqui los parametros actuales como modo de
impresion, velocidad, inicializacion, etc.

S=x: clasificado (se imprimen paginas 1-5, de nuevol-5 vy asi
sucesivamente)

S=1: inclasificado (es imprime n veces la pagina 1, luego n-veces la
pagina 2, y asi sucesivamente)

Inicio de impresién (ver arriba), pero sin offset del inglete del cortador.

|SOH|F|BE

Con este comando se asigna el descriptor del trabajo de impresion
que aparece en la ventana “imprimir” o”interrumpido”
respectivamente, a un trabajo de impresion determinado. En el caso
de que se transmitan solamente caracteres en blanco, el descriptor
del trabajo de impresién se borrara y en la pantalla aparecera el
mensaje 'noname’.

-irininin/nin|n|n|n|ETB|

Inicializacion de la administracién de paginas
'SOH|F|B|F|-|-|-[r|ETB]

Seleccion de la pagina actual
SOH |F|B|G|-|-|-|r|P ETB]

P = Numero de pagina actual [1...9]

Seleccion del orden de las paginas a imprimir
'SOH|F|B|H|-[-]|-]r|P./P2|P:|ETB]

P1; P2;...= P4ginas a imprimir

Generacion de las paginas sin inicio de la impresion
'SOH|F|B|I]-|-]-|rS|ETB]

Con este comando se generan sélo las paginas correspondientes, es
decir, no se enviara ninguna sefial de inicio de impresion.

S:x = clasificado (se imprimen, p.€j. las paginas 1-5, de nuevol-5y asi
sucesivamente)

S: 1= inclasificado (es imprime n-veces la pagina 1, luego n-veces la
pagina 2, y asi sucesivamente)
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Avance

Registro del pardmetro que desencadena un avance
|SOH|F E|-|-|-[-]r|-|-]-]-]-[-]- |- [ETB]

Avance de cinta de transferencia

Registro del parametro que desencadena un avance de cinta de
transferencia

/SOH|F E|B

-|rld

Direct Coder: Avance de cinta de transferencia con indicacion de la
distancia y velocidad

d: Distancia en mm

v: Velocidad en mm/s

-[- v]-[-]--1-[ETB]

Test de impresion

Registro del parametro que desencadena un test de impresion
|SOH|F[F[-[-[-]-[r]-[-]-]-]-]-[-]-|ETB]

Impresion de estado

Registro del parametro para imprimir el estado de laimpresora
|SOH|F|C[M[Q[-|-[rIN]-|-[-]-[-]-]-[ETB]
N: 0 = Ajustes de impresora

N: 1 = Cddigos de barra
N: 2 = Fuentes

Interrumpe el trabajo de impresién

Interrumpe todos los trabajos de la impresidn activos
|SOH|F[G|A rIN[-[-1-]-[-]-[-[ETB]

N: -= Cancela las 6rdenes de impresion activas y borra todos los
datos del disefio

N: 1 = Cancela las érdenes de impresion activas y recibe nuevos
datos del disefio

Con la ejecucion de este commando:
e se pueden confirmar posibles errores proximos

e se cancelan posibles errores préximos debido a entradas
personalizadas
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9.12 Emulacién

Ajuste de la emulacion
|SOH|F|Z|-[-]-[-]rIN[-|-[-]-[-]-[-|ETB]

N: 0 = CVPL (Carl Valentin Programming Language)
N: 1 = ZPL II® (Zebra Programming Language)

Solicitud emulacién

'SOH F|z|-|-[-I-|w[p/p/plplplp|p|p|ETB]
Respuesta
'SOH|AIN|-[-I-|-[-[-]-[p|p[p/p/p/plp|p ETB]
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10 Registros de parametros (modo continuo)

10.1 Parametros de maquina

Ajuste del modo de funcionamiento
|SOH|F|cID|C|-|-[rIN|-|-]-[-]-]-]-|ETB]

N: 1 = I/O estético

N: 3 = I/O externo estatico continuo
N: 5 = I/O externo dinamico

N: 6 = I/O dinamico continuo

Solicitud modos de funcionamiento

'SOH|F/c|D|C|-|-|w|p|p|p|p|p|p|p/p ETB]
Respuesta
'SOH|A[N|-|-|-|-|-|-|-Ip/p/plp/plp/p/p ETB]

Ajuste del offset de impresion
'SOH|F[C|A[D|L/A[r[N[N|N|NIN|-
NNNNN: Valor del offset de impresién
M: Unidad - 0 = Offset de impresion en 1/10 mm (00000 ... 09999
1 = Offset de impresién en 1/10 ms (00000 ... 99999)
Solicitud offset de impresion
|SOH|F|C|/AID|L|Alwplplp/p/p p/p/p ETB

-/M|ETB]

Respuesta
|SOH AIN|NIN[NIN|-|-M|p|p/p|plp/p/p/p ETB]
NNNNN: Valor del offset de impresion

M: Unidad - 0 = Offset de impresion en 1/10 mm
1 = Offset de impresién en 1/10 ms

Ajuste de la velocidad del material (sefial de laimpresién)
|SOH F[C|AD|UID[rN|-|-|-|-[-|-|-[ETB|

N: 0 = Off
N:1=0n

Solicitud velocidad material (sefial de laimpresién)
'SOH|F|C|A[D/U[D|wlp|plplp/p/p/p|p/ETB]

Respuesta
'SOH|AIN|-[-I-|-[-[-]-[p|p[p/p/p/plp|p ETB]

N: 0 = Off
N:1=0n
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Ajuste de laresolucidn del encoder
'SOH|F|C|/A[D|U|A[r[N[N|N[N|-|-[-]-ETB]
N: Valor de la resolucion del encoder (0100 ... 9999)

Solicitud resolucién del encoder
'SOH|FIC/A[D|U|Alw|p|p|p/plp/p p|p ETB]

Respuesta
SOH|A[N|N|N|N]|-

ppplplplplplplETB]

Ajuste del avance del material por el giro del encoder
'SOH|F|C|A|D|U/B|rIN|N|N|N|-]-|-]-|ETB]

N: Valor del avance del material en mm (0010 ... 9999)

Solicitud avance del material por el giro del encoder
|SOH|F|CIAD|U[B|w|p|p[p[p/p/p/p/p ETB]

Respuesta
|SOH|A[N|N|N|N]|-

ppplplplplplplETB]

Solicitud velocidad del material
'SOH|F/C|AID|U[Clw|p|p|p/plplp|p/p ETB]

Con ayuda de la definicion de comando puede consultarse la

Dynacode II IP

velocidad del material en mm/s. Preste por favor atencion a que el

valor sélo se mostrara, pero no puede ser regulado.

Respuesta
[SOH|A/N|N|NIN

ppplplplplplplETB]
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10.2 Ahorro cinta

Ajuste del modo de ahorro cinta
'SOH|F|C|D|RA|-[r|N[-|-[-]-]-|-]- [ETB]
N: 0 = Off

N: 1 = Estandar

N: 2 = Stage 2

N: 3 = Manual

Solicitud modo de ahorro cinta
'SOH|FIC/D/RIA|-|w|plp/plp/p/plp/p ETB]

Respuesta
'SOH|AIN]-[-]-|-|-[-[-Ip/p/p/p/p/p/p/p|ETB]

Ajuste de la sincronizacién de la cinta de transferencia y del
cabezal de impresion

|SOH|F|C|D[R[B/-[r|N[N[N|-|-|-[-]-[ETB]
NNN: Valor de la sincronizacién en % (000 ... 100)

Solicitud sincronizacién de la cinta de transferencia y del cabezal
de impresion

'SOH|F/C|D|RB[-w|p|plplplplp/p p ETB]

Respuesta
'SOH/AIN|N|N|-[-[-|-[-[p/p/plplp|p|p|p/ETB]

Ajuste del cierre del cabezal de impresion
'SOH|F[C|D|RIC|A[r[NIN|N|N[-|-|-][-ETB]
NNNN: Valor del tiempo de cierre en ms (0000 ... 9999)

Solicitud tiempo del cierre del cabezal de impresion
|SOH|F|C|D[R[C|Alw[p[p[p[plp/p/p|p|ETB]

Respuesta
SOH|A/N|N|NIN

ppplplplplplplETB]

Ajuste de la distancia del retirado
SOH|F|[C|D|R|F/A|r[N/N|N|N|-

NNNN: Distancia en mm

-|-[-1ETB]

Solicitud distancia del retirado
'SOH|FIC/D/R/F/A|w|p|p/p/p/p/plp/p ETB]

Respuesta
SOH|A[N|N|N|N]|-

ppplplplplplplETB]
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Ajuste de la velocidad del retirado
'SOH|F|C|D/R|F|B[r[N/NIN|N]|-

NNNN: Velocidad del retirado en mm/s

-|-|ETB]

Solicitud velocidad del retirado
'SOH|FIC/D/R/F/B|w|p|p/p/p/p/plp/p ETB]

Respuesta
SOH|A[N|N|N|N]|-

ppplplplplplplETB]

Ajuste del rendimiento del motor de la cinta de transferencia

/SOH|F|C|D|R/D[A[rIN[N|N|-|-|-|-[-|ETB]

NNN: Valor del consumo del motor de la cinta de transferencia
en % (010 ... 200)

Solicitud rendimiento del motor de la cinta de transferencia
'SOH/FIC/D/RID/A|w|plp/p/p/p plp/p ETB]

Respuesta
'SOH/AIN|NIN|-[-[-|-[-[p/plplplp|p|p|p/ETB]

Ajuste del rendimiento del freno (acelerén + frenazo)

|SOH|F/CID|R|E|A[r[NIN|N|-|-|-|-|-[ETB]

NNN: Valor del rendimiento del freno por el acelerén y el frenazo
en % (000 ... 200)

Solicitud rendimiento del freno (acelerdn + frenazo)
|SOH|F|C|D|R|E|/A|w|p|p/p/p/plplp/p ETB]

Respuesta
'SOH|A[N[NIN|-|-|[-[-[-Ip/p/p/p/p/p/p/p/ETB]

Ajuste del rendimiento del freno durante la impresion

|SOH|F|CID/RIE[B[r[N|N|N|-[-|-|-[-[ETB]

NNN: Valor del rendimiento del freno durante la impresion
en % (000 ... 200)

Solicitud rendimiento del freno durante la impresion
|SOH|F|C|D|R|E[B|w|p|p/p/p/plplp/p ETB]

Respuesta
'SOH/AIN|N|N|-[-[-|-[-[p/plplplp|p|p|p/ETB]
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10.3 Parametros I/O

Ajuste del nivel de la sefial IN
'SOH|F|c|m|D|c|-[r[1]2]3]4|5]6|7|8|ETB]

1-8 (entrada del dispensador 1-8): 2 = ascendiente y descendiente
1 = ascendiente
0 = descendiente
s = Sefial I/0O a través de la interfaz
x = Sefial I/0 bloqueada

Solicitud nivel de la sefial IN
'SOH|F|cM[D[C|-|w[p|plplplp/p/plp ETB]

Respuesta
'SOH|A0/1]2/3]4|5/6[7[p/p/plplplp|p/p/ETB]

Ajuste del nivel de la sefial OUT
'SOH | F|c/M|D|D|-[r[1]2]3]4|5|6|7|8 ETB|

1-8 (salidas 1-8): 1 = Nivel de sefial 1
0 = Nivel de sefal 0
s = Senfal I/0 a través de la interfaz
x = Sefial /0 bloqueada

Solicitud nivel de la sefial OUT
'SOH|F/C[M[D[D|-|w[p|plplplplp|p|p ETB]

Respuesta
'SOH|A0/1/2/3]4|5/6|/7[p/p/plplplplp/p|ETB]

Ajuste de la entrada del software
SOH|F|C|/M|D|F|-[r|1/2|3]4|5/6]/7|8 ETB]

1-8 (entradas 1-8): 1 = Instalar entrada del software
0 = Borrar entrada del software
- = No tener en cuenta la entrada del software
P = Pulse, ejecutar una vez el software de entrada

Ejemplo: Activar un impulso de inicio = FCMDF-rP---——-—

Solicitud estado actual de la entrada del software
'SOH|FICIM|D|F|-w/p|plp/plp|p/p|p ETB]

Respuesta
'SOH!A0/1]2/3]4|5/6[7[p/p/plplplplp|/p/ETB]
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Ajuste de la salida del software
'SOH|F|c|Mm|D|G|-|r|1]2/3/4]5]6]7|8|ETB]

1-8 (salidas 1-8): 1 = Instalar la salida del software
0 = Borrar la salida del software

Ajuste del retraso de la sefial de inicio
|SOH|F|C|S/D|D|-[r[N[NIN|-|-|-[-]-[ETB]
NNN: Retraso de la sefial de inicio en 1/100 s (0 ... 999)

Solicitud retraso de la sefal de inicio
'SOH|F|c[s|D|D|-|w[p|plp/plp/plp/p/ETB]

Respuesta
'SOH|A[N[NIN|-|-[-[-[-Ip/p/p/p/p/p/p/p/ETB]

Ajuste de laimpresion continua (modo)

'SOHF|C/SID|F/A[r|N|[-|-|-|[-[-]-]|-|ETB]
N: 0 = Off
N:1=0n

Solicitud impresion continua (modo)
'SOH |F|c[s|D[F|Alw[piplplp/plp/p/p ETB]

Respuesta
'SOH|A[N][-[-]-]-]-[-[-Ip/p/p/p/p/p/p/p|ETB]

Ajuste de la activacion de la seial de salida ‘impresora
preparada’

'SOH F|C!S/D|J-|r[N]-]-[-]-]-[-]-|ETB]

N: 0 = Off; Al principio de la impresion, la sefial “impresora preparada”
esta inactiva.

N: 1 = On; Al principio de la impresion, la sefial “impresora preparada”
esta activa.

Solicitud activacién de la seial de salida ‘impresora preparada’
'SOH F[C|s|D[J[-/w[piplp[p/plplp/p ETB]

Respuesta
|SOH |A[N|-[-[-]-]-I-[-[p/p[plp|plp/p/p ETB]
N: ajuste actual (ver arriba)

92 Manual de interfaz 08.23



Dynacode Il IP

Registros de parametros (modo intermittente) ‘

11 Registros de parametros (modo
intermittente)

11.1 Parametros de maquina

Ajuste del modo de funcionamiento
|SOH|F|C|AID|H|-[r[N|-|-|-[-|-[-|-[ETB]

N: 1 = Modo cantidad
N: 2 = Continuo

Solicitud modo de funcionamiento
'SOH |F|C|A|D|H|-|w[p|plp/plp/plp/p/ETB]

Respuesta
'SOH|A[N|--|-]-]-]-|-[p|plp/p|p|p|p|p ETB]
N: Modo de funcionamiento actual en modo intermittente

Ajuste de la velocidad de impresién
|SOH|F|C|AA[-[-[r[NININ|-|-|-|-[-|ETB]

NNN: Indica la velocidad de impresion mm/s
Debe insertarse un nimero ASCII de 3 posiciones.

Solicitud velocidad de impresion
|SOH F[C|A|Al-|-|wiplplplplplp/p|p|ETB]

Respuesta
'SOH/AIN|NIN|-[-[-|-[-[p/plplplp|p|p[p/ETB]

Ajuste de la velocidad de retroceso
|SOH|F|C|A[D G- [rIN|N[N[-|-|-[-|-[ETB|

NNN: Indica la velocidad de retroceso en mm/s (050 ... 400)

Solicitud velocidad de retroceso
'SOH|F|C|A|D|G - w|p/p|plplplp/p p|ETB]

Respuesta
'SOH/AIN|N|N|-[-[-|-[-[p/plplplp|p|p[p|ETB]

NNN: Velocidad actual de retroceso
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Ajuste del offset de impresién
'SOH|F|C|A[D[L|-[r[N|N|N|N]-|-[-][-]ETB]
NNNN: Offset de impresion en 1/10 mm (0000 ... 9999)

Solicitud offset de impresion
'SOH|FIC|AID|L|-|w/p/p/p/plp/p/p/p/ETB]

Respuesta
'SOH!AIN|NI/N[N[-I-[-[-Iplplp|p|p|plp/p ETB]

NNNN: Offset de impresién actual

Ajuste del ahorro cinta On/Off

'SOH|F|C/DJ|-|-Ir|N|-[-[-[-][-[-[-[ETB]
N: 0 = Off
N:1=0n
Solicitud ahorro cinta On/Off
'SOH|F|C|D[J|-|-|w|p|p/p/p[p/p|p|p ETB]
Respuesta
'SOH|A[N|--|-|-]-|-|-[p[plp/p|p|p|p|p ETB]
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11.2 Parametros I/O

Ajuste del nivel de la sefial IN
'SOH|F|c|m|D|c|-[r[1]2]3]4|5]6|7|8|ETB]

1-8 (entrada del dispensador 1-8): 2 = ascendiente y discendiente
1 = ascendiente
0 = descendiente
s = Sefial I/0O a través de la interfaz
x = Sefial I/0 bloqueada

Solicitud nivel de la sefial IN
'SOH|F|cM[D[C|-|w[p|plplplp/p/plp ETB]

Respuesta
'SOH|A0/1]2/3]4|5/6[7[p/p/plplplp|p/p/ETB]

Ajuste del nivel de la sefial OUT
'SOH | F|c/M|D|D|-[r[1]2]3]4|5|6|7|8 ETB|

1-8 (salidas 1-8): 1 = Nivel de sefial 1
0 = Nivel de sefal 0
s = Senfal I/0 a través de la interfaz
x = Sefial /0 bloqueada

Solicitud nivel de la sefial OUT
'SOH|F/C[M[D[D|-|w[p|plplplplp|p|p ETB]

Respuesta
'SOH|A0/1/2/3]4|5/6|/7[p/p/plplplplp/p|ETB]

Ajuste del protocolo del puerto /O
'SOH|F|c[M[D|E|-[r[T[CIP|-[-|-[-|-[ETB]
Puerto: Off

Ccom1

COM2

TCP
Solicitud protocolo del puerto I/O
'SOH|F|CM[D|E|-|wiplplplplp/plp/p|ETB]

Respuesta
'SOH|A[0[1]2]3]-]-

-lplplplplp/p/p/p ETB]
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Ajuste de la entrada del software
'SOH|F|c|M|DI|F|-[r[1]2]3]4|5]6/7/8|ETB]|

1-8 (entradas 1-8): 1 = Instalar entrada del software
0 = Borrar entrada del software
- = No tener en cuenta la entrada del software
P = Pulse, ejecutar una vez el software de entrada

Ejemplo: Activar un impulso de inicio = FCMDF-rP----—-—

Solicitud estado actual de la entrada del software
'SOH|F|C[M[D[F-lw|p/p|p|plplp/p p|ETB]

Respuesta
'SOH|A0/1/2/3]4|5/6/7[p/p/plplplplp/p|ETB]

Ajuste de la salida del software
SOH|F/C/M|D|G|-|r[1]2/3]4|5|6|7|8|ETB]

1-8 (salidas 1-8): 1 = Instalar la salida del software
0 = Borrar la salida del software

Ajuste de la sefial de eliminacidn de rebotes (debouncing)
|SOH|F|C|S|D|C|-[r|N|N|N|-|-|-[-]-[ETB]

NNN: Tiempo de eliminacién de rebotes (debouncing)
enms (0 ... 100)

Solicitud sefial de eliminacion de rebotes (debouncing)
'SOH|F|c[s|D/c|-lw|plp[p/plp/p|plp ETB]

Respuesta
'SOH/AN|N|N|-[-|-|-|-[p/p/plplp|p|p|p/ETB]

Ajuste del retraso de la sefial de inicio
|SOH|F|C[S/D|D|-[r[N[NIN|-|-|-[-]-[ETB]
NNN: Retraso de la sefial de inicio en 1/100 s (0 ... 999)

Solicitud retraso de la sefal de inicio
'SOH|F|C|S|D|D|-|wlplplplp/p/plp/p ETB]

Respuesta
'SOH/AIN|N|N|-[-[-|-[-[p/plplp|p|p|p|[p/ETB]
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Ajuste de la impresidn continua (modo)

'SoH|F/C|s|D|F|A[r[N]-]-[-[-[-]-]-[ETB]
N: 0 = Off
N:1=0n

Solicitud impresion continua (modo)
|SOH|F|c[s|DIF[Alwiplp/plplp/p/p|p ETB]

Respuesta
'SOH|A[N][-[-]-|-]-[-[-Ip/p/p/p/plp/p/p|ETB]

Ajuste de la activacion de la sefal de salida ‘impresora
preparada’

'SOH F|c!s/D[J!-[r[N]-]-[-]-]-[-]-[ETB]

N: 0 = Off; Al principio de la impresion, la sefial “impresora preparada”
esta inactiva.

N: 1 = On; Al principio de la impresion, la sefial “impresora preparada”
esta activa.

Solicitud activacion de la seiial de salida ‘impresora preparada’
|SOH|F|C|s/D|J[-\w|p|p[plp/p/p/p/pETB]

Respuesta
|SOH |A[N|-[-|-]-]-I-[-[p/p|plp/plp/p/p ETB]
N: ajuste actual (ver arriba)
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12 Configuracién & Estado

Memoriza la configuracion permanente

Si se quieren memaorizar como configuracién permanente los ajustes
anteriormente descritos, se debe transmitir al sistema de impresion el
comando siguiente:

'SOH | F[X|-[-]-]-[rIN|-[-]-]-]-[-]-|ETB]

N: O = Grabar parametros actuales
N: 1 = Establecer todos los valores de los parametros por defecto
Entonces el médulo de impresion se reinicia

Lee la configuracion
|SOH|F|X|-|-|-[-|w]|-|-[-]-]-|-]-|- [ETB]

El sistema de impresion envia como respuesta todos los ajustes
actuales como juego de parametros.

Consulta de estado

A través de la interfaz serial se puede recibir informacion del
ordenador huésped (HOST) del sistema de impresion.
La consulta del estatus tiene el siguiente formato de archivo:

SOH|S|ETB|

Mensaje de retorno de estado

Tras recibir la consulta de estado, el sistema de impresion envia el
correspondiente mensaje de retorno de estado.

Formato de archivo del mensaje de retorno de estado

SOH 1. Byte 2. Byte 5.-1.pos. ETB
8765432187654321

1. Byte = | 1. Byte de estado
8.Bit= libre
7.Bit=  siempre ocupado
6.Bit= libre
5.Bit= 1= Trabajo de impresion en curso
0 = Cantidad (0 = sin trabajo de impresion)
4.Bit= 1 =Tecla de parada activada
0 = Tecla de parada no activada
3.Bit=  Cortador (0 = sin error; 1 = error)
2.Bit=  Cinta de etiqueta (0 = sin error; 1 = error)
1. Bit Cinta de ribbon (0 = sin error; 1 = error)
2. Byte = | 2. Byte de estado
8. - 4. Bit = libre
3.Bit=  Tarjeta Compact Flash
2.Bit=  Definicion de méascara
1.Bit=  Temperatura del cabezal de impresién
5.-1. pos. = | Cantidad: 5 posiciones como caracter ASCII
min. '00000' / max. '65535'
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12.1 Autostatus

Los sistemas de impresion disponen de una funcién autoestatus
(estado automatico), lo que significa que en determinados estados de
funcionamiento, el sistema de impresién activo envia el
correspondiente estatus. Este se puede solicitar a través de la interfaz
serial.

Para activar el autostatus, el ordenador huésped debe enviar el
siguiente comando al sistema de impresion:

SOH|G|1. Byte| 2. Byte | ETB|

Cada uno de los avisos abajo indicados son controlados y enviados
por el sistema de impresién a través de la funcidén autoestatus, con un
set de bits (véase en el cuadro inferior 1 byte y 2 byte). El sistema de
impresion envia, tras haberse cumplido cada una de las condiciones,
el mensaje correspondiente (respuesta) al ordenador cliente (host).

Estan previstos los siguientes avisos:
1 Inicio de la generacion

2 Final de la generacion
El sistema de impresion envia este estado cuando los datos deban
generarse para un disefio completo. El test de impresion no se va
a tener en cuenta. En el caso de variables de datos o
numeradores, el sistema de impresion envia un ciclo de estado
(principio, fin) por cada disefio.

Inicio de laimpresion

4 Final de laimpresién
Se envia el inicio del sistema de impresién, cuando se impriman
los datos generados.
El final de la impresion se envia cuando la impresion de disefios
esté lista y se haya parado el motor.

5 Inicio del movimiento de corte

Fin del movimiento de corte

Este estado describe el movimiento del cortador (cuter). Aqui se
puede comprobar en su caso el Timeout al final del movimiento del
cortador - Error.

Inicio del movimiento de avance

8 Fin del movimiento de avance
Este estatus se envia cuando se produce un movimiento de
avance afadido (borde del dispensador, cortador, borde del
cortador).

9 Inicio del trabajo de impresion

10 Fin del trabajo de impresion
Este estado indica el inicio y el final de un trabajo de impresién
completo (1...99999 etiquetas). Estara activo den todos los modos
de funcionamiento.

11 Estado de error
Este aviso de estado se envia cuando se produce un determinado
fallo.

12 Impresion detenida
Este mensaje se envia si la impresién se detiene.

13 Impresiéon reanudada
Este mensaje se envia si se reanuda la impresion.
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El sistema de impresion envia el autostatus al ordenador Host en el
formato siguiente:

SOH |G| 1. Byte | 2. Byte | ETB |

1. Byte

8. Bit = Inicio generacion 4. Bit = Inicio corte

7. Bit = Final generacion 3. Bit = Fin corte

6. Bit = Inicio impresion 2. Bit = Inicio avance

5. Bit = Fin impresién 1. Bit = Siempre 0

2. Byte

8. Bit = Fin avance 4. Bit = Libre

7. Bit = Inicio trabajo de impresién 3. Bit = Impresion detenida
6. Bit = Fin trabajo de impresion 2. Bit = Impresién reanudada
5. Bit = Error 1. Bit = Siempre 0

ﬂ iAVISO!
El bit 1 debe ser siempre 0 en el Byte 1y en el Byte 2. De otro
modo el sistema de impresién puede interpretarlo eventualmente
como SOH 6 ETB.

En el aviso de inicio de impresion en el ordenador huésped (Host), se
regulara siempre 1 bit. Puede sin embargo, ocurrir que se ajusten
varios bits al mismo tiempo.

En la demanda de estado del ordenador huésped (host) en la
impresora, pueden regularse asimismo varios bits a un tiempo.

Los requisitos del autostatus no se grabaran en el sistema de
impresion, esto es, se pondran a 0 tras la conexion o desconexion. Se
deben por tanto regular tras cada demanda.

Ejemplo El sistema de impresion debe controlar el inicio del trabajo de
impresion. Para ello envia al ordenador huésped (host) la demanda
gue se ve a continuacion.

| SOH | G | 00000000 | 01000000 | ETB |

Tan pronto como se hayan cumplido los requisitos necesarios (= inicio
del trabajo de impresion), el sistema de impresion envia el siguiente
mensaje al ordenador huésped (host):

| SOH | G | 00000000 | 01000000 | ETB |

El contenido de la respuesta se corresponde siempre con la definicién
del formato.
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13 Monitored Printing (impresién
monitorizada)

Este protocol remplaza al desfasado Autostatur. Al contrario que con
el Autostatus, este no es un protocol binario sino un protocol basado
en texto que envia los commandos como texto normal en inglés. La
ventaja es un rastreo y desarrollo de los errores muy rapido y simple.
La desventaja de un gran volume de datos hoy en dia juega un papel
menor.

13.1 Introduccién breve

Para activar la impresion monitorizada:
(SOH)FHM---rSE(ETB)
(SOH)FHA---r2(ETB)

13.2 Establecer parametros (host — impresora)

Formato: #- SOH *-ETB

Comando: Ajuste el modo de monitorizacion.

Sintaxis: #FHM---rSEPnnnCnFn*

Ejemplo: #FHM---rSP10E*

Descripcion: Activa el envio de ciertos eventos al servidor. Los
resultados son:

S — (start/stop): Inicio de impresion, final de impresion, parar
impresioén, continuar impresion, cancelar impresion.

E — (error): Error vigente, error confirmado
C — (photocell): Activa el test de fotocélula (n=1)/desactivado (n=0)
F — Activa el perfil del encoder (n=1)/desactivado (n=0).

P — (progress): Progreso de la impresién, indica el nUmero de
etiguetas ya impresas. De manera estandar, el intervalo entre dos
eventos es una etiqueta. Si se indica un nimero detras de la band
era, se dispara un evento cada nnn etiquetas (ver ejemplo). Con la
impresién en columnas se dispara el evento tan pronto como el
intervalo introducido se alcance o se supere por primera vez (ejemplo:
3 columnas, intervalo 4, 20 etiquetas en total. Evento en la etiqueta 6,
9,12y 18).

Comando: Activate, desactiva la monitorizacion.

Sintaxis: #FHA---rn*

Ejemplo: #FHA---r2*

Descripcién: active, desactiva la monitorizacion (n=[0,2]);

,0’ —permite la monitorizacion después de la finalizacion de la orden
de impresion

,1" —reservado

,2' — activa la monitorizacion del puerto actual.
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13.3 Peticidon directa

Comando: Pide el estado de impresion

Sintaxis: #FHS---r*

Ejemplo: #FHS---r*

Descripcion: Invita al cliente a enviar el estado actual.

Comando: Comando de usuario al remitente de la orden de
impresion

Sintaxis: #FHU---rDatos*

Ejemplo: #FHU---rSE*

Descripcién: Envia #Data* al remitente de la orden de impresion.
Maximo 100 caracteres.

13.4 Establecer respuestas (impresora — host)

Evento: Inicio de impresion

Ajuste: #HSStart-Pagename-Labelsrequested*

Ejemplo: #HSStart-NoName1-100*

Descripcion: Indica el inicio de una orden de impresion, incluyendo
el numero de pagina y el nimero de etiquetas a imprimir.

Evento: Impresion completada

Ajuste: #HSDone-Pagename-Etiquetas impresas*

Ejemplo: #HSDone-NoName1-100*

Descripcion: Indica la finalizacién de una orden de impresion
incluyendo el nimero de pagina y el nUmero de etiquetas a imprimir.

Evento: Impresion detenida

Ajuste: #HSHold-Pagename-Labelsprinted*

Ejemplo: #HSHold-NoName1-10*

Descripcion: Indica la detencion de la orden de impresién incluyendo
el numero de péagina y el niumero de etiquetas a imprimir. Sucede
cuando el usuario detiene la orden de impresion y/o después de un
error.

Evento: Reanudar impresion

Ajuste: #HSContinue-Pagename-Labelsprinted*

Ejemplo: #HSContinue-NoName1-55*

Descripcién: Indica la reanudacién de la orden de impresién
incluyendo el nimero de pagina y el nimero de etiquetas a imprimir.
Sucede cuando el usuario reanuda la orden de impresion.

Evento: Cancelar impresion

Ajuste: #HSAborted-Pagename-Labelsprinted*

Ejemplo: #HSAborted-NoName1-57*

Descripcion: Indica la cancelacion de la impresién incluyendo el
namero de pagina y el nimero de etiquetas a imprimir.
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Evento: Error

Ajuste: #HSError-Pagename-Labelsprinted-ErrorID-Mensaje de
error*

Ejemplo: #HSError-NoName1-57-28-Fallocortador*

Descripcion: Indica que ha ocurrido un error incluyendo el nimero
de pagina y el nimero de etiquetas a imprimir, identificacion del error
y texto de error.

Evento: Confirmacioén del error en la impresora

Ajuste: #HSAck-Pagename-Labelsprinted *

Ejemplo: #HSAck-NoNamel-57*

Descripcién: Indica la confirmacion de un error incluyendo el nUmero
de péagina y el nimero de etiquetas a imprimir.

Evento: Progreso de impresion

Ajuste: #HSProgress-Pagename-Labelsprinted *

Ejemplo: #HSProgress-NoNamel1-60*

Descripcion: Indica el progreso de la impresion incluyendo el nimero
de pagina y el nimero de etiquetas a imprimir. Este evento también
se activa como respuesta a la peticidn de estado, si la impresora esta
imprimiendo.

Evento: Valor fotocélula

Ajuste: #HSPhotocell-DLS:xxx-RLS:xxx*

Ejemplo: #HSPhotocell-DLS:3.8-RLS:1.9*

Descripcion: Devuelve los valores de transmision y reflexion de la
fotocélula. La verificacion se hace cada 5ms; solo se envian los
cambios.

Evento: Perfil del encoder

Ajuste: # HSEnc-Dist:xxx-Speed:xxx*

Ejemplo: # HSEnc-Dist:120-Speed:202*

Descripcion: Genera el perfil del desarrollo de la velocidad de la
magquina de envasado durante una orden de impresion

Evento: Respuesta a la peticién de estado (#FHS---r*)
Descripcion: Se envia de vuelta la impresion vigente.

08.23

Manual de interfaz 105



Monitored Printing (impresién monitorizada)

13.5 Etiqueta de ejemplo

Dynacode II IP

Una Etiqueta sencilla con monitorizacién de todos los parametros con
salida del progreso — todas las 10 etiquetas - se parecen a lo

siguiente:

FHM---rSP10E
//Ueberwachung einschalten
FHA---12

// JOBNAME: "ETIKETT1"
FBE---rETIKETT1

// TYPE: Endlosetiketten
// HEIGHT: 20.00 mm

// GAPLENGTH: 2.00 mm
// COLUMNS: 1

// COLUMN DISTANCE: 100.00 mm
FCDA--rl-—-—-—--—
FCCL--r0002000-
FCCM--r00000---
FCCHA-rl-----—--
FCCHB-r999-----

// SPEED: 50 mm/s
FCAA--r050-----—

// CONTRAST: 200%
FCAB--r200-----—

// LABELCONTROL: 0
FCDE--rQ0-------—

// RIBBONCONTROL: 1

// RIBBONSENS: 0
FCDB--r10------—

// MATERIAL: Typ 1
FCDNA-rQ-------
FCDNB-rl-------
FCDNC-r0000----

// SCAN MODE: 0

// SCAN PORT: 0

// NO READ: 0

// FEED LABEL: 0
FCDM--r0000----

// MIRROR LABEL: Nein
FCDO--r0-------

// TEXT (1/100 mm)

AM[1]1407;6907;0;4;0;3;398;398;8

BM[1]Test

// SETLINENO: 1 lines
FBAA--r1

// SETCOPIES: 1
FBBA--r00050---

// PRINT
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Muestras de tipo de letra

14 Muestras de tipo de letra

14.1 Fuentes bitmap (no proporcionales)

.annt 01 €8 x 11> Verhaltnis 3:3

Font 02 (12 x 17) Verhaltnis 3:3
Font 03 (18 x 26) Verhaltnis 2:2
Font 04 (40 x 56) Verhaltnis 1:1

Font 05 (18 x 32 mit Unterlangen? Yerhaltnis 2:2

Font 07 (12 ®x 22 mit Unterlangen’ Yerhaltnis 2:2 )

14.2 Tipos de letra bitmap (proporcionales)

e o
Font 21 { 10 proportional) Verhaltnis 3:3
Font 22 (18 proportional) Verhaltnis 2:2

Font 23 (26 proportional) Verhaltnis 2:2

Font 24 (56 proportional) Verhaltnis 11
Font 28 (40 proportional) Verhaltnis 11

_Font 29 (8 proportional) Yerhaltnis S5 y.

14.3 Tipos de letra vectoriales

Absender (Baskervil]e) Das ist ein Musteretikett
) ) fir die Darstellung der
Gold, Petra (Swiss Light)  schriftarten (Monospace)

Name, Vorname (Helvetica Bold)

GoldstraBe 456 (Swiss Light)

StraBe, Hausnummer (Helvetica Bold)

23456 Golddorf (Swiss Light)

PLZ, Ort (Helvetica Bold)

Empfinger (Baskerville)

Mautestiofercny Mustermann, Max (Helvetica Roman)
Bitte bestiitigen Sée Name, Vorname (Helvetica Bold)
dew Emplany. (Bruck Seript) MusterstraB3e 123 (Helvetica Roman)

StraBe, Hausnummer (Helvetica Bold)

45678 Musterstadt (Helvetica Roman)

PLZ, Ort (Helvetica Bold)
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15 Index
#

*FBAA, NUMEro de filas........coovvveiiiiiie e 55
*FBAA, NUMETO filaS....eeii i 81
*FBBA, cantidad total del trabajo de impresion ............cccccccevvviieenn. 82
*FBBB, etiquetes pendientes de imprimir..........cccccooviiiiieeeeeeninnenne. 82
*FBBC, etiquetas Ya iMPreSas.........ccovveiiieeeeiniieee i sieeee e 82
*FBC, INICIO d& IMPreSION. ... .ccoiiiiiiieeiiie ettt 83
*FBE, inicio de impresion (asigna descriptor del trabajo impr.)......... 83
*FBF, inicializacion administracion de paginas..........ccccoceeeerveenieenne. 83
*FBG, seleccion pagina actual.............ccoveiriieeiiie e 83
*FBH, Orden PAGINAS. .......coiiiiiiiiiiiii et 83
*FBl, generacion (pagina sin iniCio iMpPr.) ........ocvoeeviieeeiiiieee e 83
*FCAA, velocidad de impreSion ........cccceeevvecciiiieee e 93
L S OF AN = B oT0] 1 = 1] (= 54
*FCADG, velocidad de retroceso (modo intermittente) ..................... 93
*FCADH, modo de funcionamiento (modo intermittente) .................. 93
*FCADI, diSEA0S POr CICIO ....ieciiiiiiiiieiie e 53
*FCADK, posiCiOn de impreSion .......cceeovevcciiieeeee e ccineee e 57
*FCADL, offset de impresion (modo intermittente).........ccccceeeeeennnee. 94
*FCADLA, offset de impresion.........ccccveevvevciiiiieeee e 68
*FCADLA, Offset de impresién (modo continuo) ..........cccceeeeeeeieennnnee, 87
*FCADO, modo de funcionamiento ..........ccccceevuieeeiiiiiiee e 57
*FCADUA, resolucién encoder (modo continuo) ..........cccceeeeeeeieennnnee, 88
*FCADUB, avanze material (modo continuo) ...........ccccuvvveeeeeeninnnnee. 88
*FCADUC, velocidad material (modo continuo) ...........ccceeeeeeeeinnnnnee. 88
*FCADUD, velocidad material (C-MOdUS) .........cceeeeriiiiiiiiiiiieeeiee 87
*FCCB, ZUMDAAON ... 60
*¥FCCE, OffSEE Xuuuiiiiiiiie e 53, 68
*FCCHA, NUMEro de CarrilesS .........covcvieeiiiiiie e 54
*FCCHB, ancho de CarTil...........eeiiiiiiiccee e 55
*FCCJ, ONENLACION .......oooieeeeieieeeeeeeeeeeeeeeee e 54
*FCCK, asignacion teCaldo..........cccovcvvieeiiiieee i 60
*FCCL, largo de disefio 1/100 MM ....oooiiiiiiiiiiiiieie e 53
*FCCN, COUBPAGE ... .eeeeeiitiiee ittt 59
*FCCO, ancho de disefio 1/100 MM .......cvveeeeieieiieiiieee e 53
*FCCP, parametros externos de impresion .........cccovceeevveeeeeiieeeenn. 58
*FCDB, control de ribbon ..........eueiiiiiiiie 57
*FCDC, modo de funcionamiento (modo continuo).........ccccceeeevnneee. 87
*FCDI, idioma de diSPlay .......ccoevevieiierie e 58
*FCDJ, ahorro cinta (modo intermittente) .........ccccceevvvcvvieeeeee e, 94
*FCDK, administracion de CampoOS........ccoovcvvvieeeeeeiinsiiinieeee e 58
*FCDN, girar diSER0........uuviiieiiiiiiiieeec e 55
*FCDNC, MALErial ......vvveeiiiiiee e 54
*FCDO, diISEM0 ESPEJO ...vvvreeieeeieiiiiiiieiie e e e e sttt e e e e et e e e 55
*FCDQA, longitud cinta de transferencia..........ccccccccoeccvvveeeeeeeiecnnnee, 70
*FCDRA, ahorro cinta (modo continuo) ........ccccceeeeeeiniiiiiieeeee e 89
*FCDRB, sincronizacién (modo continuO) .........cceeeevviiiiineeeeeeeiennnne 89
*FCDRCA, tiempo de cierre del cabezal (modo continuo) ................ 89
*FCDRDA, rendemiento motor de la cinta (modo continuo).............. 90
*FCDREA, freno por acelerén + frenazo (modo continuo) ................ 90
*FCDREB, freno durante impresion (modo continuo) .............ccue... 90
*FCDRFA, distancia del retirado (modo continuo) ...........ccccccceeueeee. 89
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*FCDRFB, velocidad del retirado (modo continuo) ............ccccevcvveeen. 90
*FCDS, voltear/girar de diSER0 .........cevveeiiiiiiiiiiiiie e 56
*FCDU, guia OPErador ......ccceie ittt 59
*FCDW, NOtSTAI .....covvieiiii e 60
*FCFF, protocolo de interfaz..........cccccveei v, 62
*¥FCGC, SOH/ETB......oiiiiiiieiee ettt arae e 62
*FCGD, memoria de archivoS...........cccce v 63
*FCGEA, respuestas ante preguntas desconocidas ......................... 63
*FCHA, kildmetros recorridos (sistema de impresion)....................... 72
*FCHB, kildmetros recorridos (cabezal) ........ccccceveeeiiiiciiieeeee e, 72
HFECIA, TECNA. ...t 72
HFECIB, NOM@ ceiiiiiiiee e 72
*FCIG, ajuste automatico de hora .........c.ccveeeiiiiiie i 73
*FCIH, incio horario del Verano..........cccccooiviiiiiiiiiiiniice e 74
*FCII, fin horrio del Veran0o ... 74
*FCIJ, diferencia NOrario ...........ooccueeeeiiiiiiii e 74
*FCKA, CONITASEMA ... 75
*FCKB, grupo de funciones (Contrasena) ..........cccccevvvivrireeeeeeennnnnnee 75
*FCKDA, contrasefia menud funCIONES .........ccccvcvvveeeiiiiee v 76
*FCKDB, contrasefia menu favoritoS.........cccccovcvvveeiivieeesvciiee e s 76
*FCKDC, contrasefia tarjeta de memoria ..........ccccevcvveeeeiiieeeeiiieeenne 76
*FCKDD, contrasefia impresion manual...........ccccceveeiiieniieeneeene 76
*FCLA, direCCiOn IP (red) .......ooivieiiieiiee e 64
*FCLB, mascara de red (red)..........ceeieeiiieeiiee e 64
*FCLC, direccion Gateway (red) .......cc.ceevvreeeeiiiieee e 64
*FCLD, modo de transmision (red) ..........occceeevviieee e 65
*FCLE, soporte DHCP (Fed)......c.cvviiiiiiieiiiiiee e 65
*FCLF, nombre sistema de impresion (red).........cccovcveeeiiieeeiiiieennn. 65
*FCLMB, direccion MAC (R .......cuvvveeiiiiiiiieeee e 65
*FCLNI, NTP Servidor IP (red).......coooveeiiiiiiieiiee e 66
*FCLNS, estado NTP (red) .......cocuvviiiiie e 67
*FCLNZ, franja horaria (red) ........ccovveeeeeiiiiicce e 67
*FCLZ, Dispositivo Reset de red (red)........cccocveeeeeeiiiiciiieeeee e, 67
*FCMBC, cabezal Cerratdo ........cooovviiiiiiiiiiiiee e 69
*FCMBD, cabezal @bierto .........cccccevviieiiiiiiiee e 69
*FCMBH, aire comprimido (SENSOI) .........ccvccuviiieieeeeieiiiiree e 68
*FCMBI, Carcasa (SENSOI).....ccouiiuuiiiiiiie et e e e e e 68
*FCMC, temperatura cabezal de impresion...........cccccceevvcieeeeviieeenn, 70
*FCMDC, nivel de sefial IN (modo continUO)..........cooocuviieeeeeerinnnnee. 91
*FCMDC, nivel de sefial IN (modo intermittente)..............ccccceeeennnee 95
*FCMDD, nivel de sefial OUT (modo continuo)..........ccuvveeeeeeninnnnnnee. 91
*FCMDD, nivel de sefial OUT (modo intermittente) ..............c.oeu..e. 95
*FCMDE, protocolo de puerto I/O (modo intermittente) .................... 95
*FCMDF, entrada del software (modo continuo) ..........c.cccveeerrvneenn. 91
*FCMDF, entrada del software (modo intermittente)............cccocueee.. 96
*FCMDG, salida de software (modo continuo) ...........ccceevcvveeeiiineeenne 92
*FCMDG, salida de software (modo intermittente)...........cccccevcveeenne 96
*FCMG, resistencia cabezal de impresion...........ccccoevvevceeeiieeneeene 71
*FCMH, COIMECION EITOIES ...eeiiiiiiiiee ittt 81
*FCMHA, ID €rTOr/tEXIO EITON .....vveee et 81
*FCMKC, on-liNe/off-liNe ... 69
*FCMKD, reimpresion funcionamiento ..........cccccceeevvviiiieeeeee e, 69
*FCMKE, diSefio-eStaANdar...........coeviiiiiiiiiiee e 61
*FCMLA, preaviso fin de Cinta ........ccccveeveivciiiiieeee e 70
*FCMLB, preaviso fin de cinta (ajuste didAmetro) ..........cccccceeeeevennneee, 70
*FCMLC, leer diametro actual de Cinta.........ccocveeeiviieeeiiiiiee i, 71
*FCMLDA, modo del aviso proximo fin de cinta...........ccccceeeeeiennene, 71
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*FCMQ, iImpresion de estado...........ccceeeiiiieee e 84
*FCNRA, 1090 personalizado...........ccveeeiiiieiiiniieeeiiiee e 71
*FCSDC, sefial eliminacion de rebotes (modo intermittente)............. 96
*FCSDD, retraso de la sefial inicio (modo continuo) ...........ccccccuveee.. 92
*FCSDD, retraso de la sefial inicio (modo intermittente).................. 96
*FCSDFA, impresion continua (modo continuo)..........cccoccvveeeiiieeenn. 92
*FCSDFA, impresion continua (modo intermittente) ........ccccceeeeeeee. 97
*FCSDFC, cambio disefio confirmacion ...........ccccccveiiviiee e, 61
*FCSDFD, impresiéon después de mediCion ............occcvvvveeeeeeeiecnnee, 61
*FCSDJ, sefial de salida (modo continuo)..........ccccceevvciiiieeeeeeeicennnee, 92
*FCSDJ, sefial de salida (modo intermittente)............cccccceveveeeieenneee, 97
*FD, comando inicio/parada..........cccceveeeeiiiiiiiiiiee e 81
HKFEE, BVANCE ..coeiiiiiiiiiiieieeee e 84
*FEB, avance cinta de transferencia ............ccccccceeviniiiiiie e 84
*FF, teSt de IMPreSION.....ccviiie it 84
*FGA, interrumpir trabajo de impresion .........ccccccevvvcieeesiiiee e 84
*FMA, grabar disefio (tarjeta CF).......ccccoiiiiiiiiiieiiieee e 77
*FMB, cargar fichero (tarjeta CF).......ccccoiiiiiiiiiiieieeee e 77
*FMC, borrar disefio (tarjeta CF) ........cooviiieeiiiiieeieee e 77
*FMD, formatear (tarjeta CF) .......oooviiiiiiiii e 77
*FMG, leer contenido (tarjeta CF)........cooviiiieeiiiieeeiiiieee e 77
*FMH, espacio libre memoria (tarjeta CF) ........cccccoviiiiiiiiiieciiiieeene 78
*FMI, crear directorio (farjeta CF) ........cooviiiiieiiiiieeiiiec e 78
*FMJ, borrar directorio (tarjeta CF).......coceeeiiiiiieiiieeeieee e 78
*FMJA, borrar ruta del directorio (tarjeta CF) .......ocovveeiiiiiieeiiiiieennn. 78
*FMK, cambiar directorio (tarjeta CF) .......cccccvviieeeiiiiiee e 78
*FMKB, directorio estandar via I/O (tarjeta CF)........cccccevvcveeeiiiiieenn. 79
*FML, transferir fichero (tarjeta CF) ..o 79
*FMM, pregunta si existe un fichero (tarjeta CF).......cccccveeeiiiiieenn. 79
*FMP, talla tareta CF......oveviiee e 79
*FMS, estado de unidad (tarjeta CF) ........coccvviveeieei e, 80
*¥FZ, @MUIACION .....ooiiiiiiie e 85
A
Ahorro cinta (modo continuo)
Distancia del retirado ..........cceeveeiiiiiiiiiieee e 89
1V/[oTo [0 J=1a o T4 (o I o1 o] - USRS 89
Rendemiento del freno (acelerdn + frenazo)........cccovcveeeiiiieennnee 90
Rendemiento del freno (durante impresion)...........ccoccceeveeeieeennnn. 90
Rendemiento motor de la Cinta...........cccceeviiieiiiie e 90
SINCIONIZACION .....vvieeeeciiie ettt e eenree e enees 89
Tiempo de cierre del cabezal ..o 89
Velocidad del retirado ... 90
Ahorro cinta (modo intermittente)..........ccccveeeeee i, 94
Aire comprimido (SENSOI) ......ocuiiieieeee e 68
Ancho de disefio en 1/100 MM ....cocciveeiiiieeeiiiiee e 53
Asistencia técnica
Aviso proximo fin de cinta, MOdO........ccoovcvviieeie e 71
LogOo personalizado ............eeveeeeiiiiiiiiiiee e 71
Longitud cinta de transferencia ..........cccceveeveieiiiee e 70
ON-lNE/OFF-IINE ... 69
Preaviso fin de CiNta ..........eeviiiiiiii e 70
Preaviso fin de cinta, ajustar diAmetro ..........ccccoccvveeviieeeeiiineeenne, 70
Reimpresion, funcionamiento ............cccvveieiiieeiiiiie e 69
Resistencia cabezal de impresion ..........cccccvveveiieeccciie e 71
Temperatura cabezal de impresion ...........ccccceeveeeeevcciiieeeee e 70
AVBNCE. ... 84
Avance cinta de transferencia.........cccccevvveve i 84
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Avanze material/giro encoder (modo continuo) ........cccccveeeeviievvvennnnn. 88
Aviso proximo fin de cinta
1Y oo (o RO 71
C
Cabezal de impresion
ADIBITO. ..t 69
(=T 7= To [0 J PO UUPTT T OPPUPPPPPT 69
RESISIENCIA ...eeiiiiveiii e 71
TEMPEIALUIA ... 70
Cambio disefio, confirmaciOn............cuuueeiiiiiiiieeeee e 61
CaArCASA (SENSON) .uviiieiitiiee ettt ettt ettt ettt st sbb e naeeas 68
Carril (ancho), impresion en varias columnas.........ccccccooevevvvevereeeennnns 55
Carriles(nimero), impresion en varias columnas ...........cccoccvvveevrennen. 54
Cierre del cabezal, tiempo (Modo continUO) ...........ceevvieeeeeiiiieeeninnen. 89
Cinta de transferencia, [oNgitud .............cccoviiiiiiiiiiiii e, 70
(6700 [T o= To [P UUTT TR PUPTPPPPPT 59
Comando INICIO/PAradaA .........eeeiiiei i 81
Compact Flash
2] 0] = 1o [T =To1 (o] £ T TSR RRP TP 78
BOITar diSEM0 ......vveiiiiiiiii e 77
Borrar ruta del dir€CtOri0 ........eveieeiiieiiiie e 78
(0= 101 o F= T o [1 (=T d (o1 o 0SSR 78
Cargar fICNErO ........eiiiiii 77
(O1¢=T- Vo 1= Tox (0] o 1SRRI 78
Directorio estandar via I/O..........cccceiiciiieiciie e 79
Espacio libre de Mmemoria.........occuveieiiiiieiiiieie e 78
Estado de unidad............c..ueeiiiiiiiiie e 80
Formatear tareta .......ooouuieieiee e 77
Grabar diSEAO ........coiiiiiiiee e 77
Pregunta si existe un fichero ... 79
Tallatarjeta CF ... 79
Transferir fIiCNero..........oi i 79
Configuracion/estado
AUTOSTALUS ..o 100
Consulta de eStad0.........ccevveiiiiee e 99
V[T a0 2 | GO SRS PPRRRR 99
Mensaje retorn0 de eStado...........eevviviiieiiiiie e 99
(O00] 011 = [1=1 1 F- WSS 75, 76
LO00] 4112 11 (PP PPPPPPRP 54
Control de ribboN ... 57, 58
D
Definicién de mascara
Cadigo de barras CODABLOCK F......cocoviiiiiiiiieee e 27
Cadigo de barras GS1 DataBar (RSS).......cccceerieinieeiiiieeniee e 28
(00 o [To o I I I SIS ERTPP 22
Caédigos de barra COdigo AZLEC.........cccuvveeiiiiie e 30
Cddigos de barra COdigo QR .......eevviiiiiieeiiiee e 29
Caodigos de barra DataMatliX..........ceeevveeeeiiiiieesiiieeeesieeeeesieee e 25
Caodigos de barra eStAndar............cccvveeeee i 21
Cabdigos de barra GS1 DataMatriX ........ccceeeeiiiiivieeeeeesiiniiiieeeeeeeeenns 26
Cédigos de barra MAXICODE .........cocvieeeie e esieeer e 24
Codigos de barra PDFALT .....cceee i cctieeee e sneen e 23
GIrafiCO INLEINO ..o 32
LiN@a ..o 31
RECIANGUIO ...t e 31
LIS o PSSR 19, 20
Definicion gréfico
FOrmato general .......oooeuiiiiiiee e 35
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FOrmMato PCX ...t 35, 36
Definicién texto, generalidades ........ccccceeeveveiviiieeee s 33
Direccion Gateway, red.........ceevvicurrieieie e eesieree e e e e e s snrerer e e e e 64
DireCCiON IP, & ......coeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 64
DireCCiON MAC .....oooiiiiiieeee e 66
Disefio
DiSEM0-ESTANGAT ......cci ittt 61
ESPEJO ..ttt 55
(1= | P 55
VOIEANGITAN ...eeiiieeeiiee et 56
Dispositivo Reset de red ........coooiuiiiiiiiieiiiiiiieeeee e 67
Distancia del retirado (modo continuo) .........cccceveeeeiiiiiiieeeee e 89
E
EMUIACION.......ouiiiiiiiiiee e 85
Entrada del software (mModo CONtiNUO) .........cccoviieeeiiiiiieeiiiieee e 91
Entrada del software (modo intermittente) ..........cccccooviuiviieeeeeninnnnnne. 96
| S o] o] 1 {=Tox o] o FO SRR PRI 81
EStA00 NTP ... 66
Estado, IMPreSiOn........c..vuiieiiee e 84
F
Fecha/hora
Ajuste automatico de hora.........cceevvveee v 73,74
FECNA...co i 72
HOFB .o 72
Filas (nGmero), impresién en varias columnas .........ccccceevevveeeeivveeenn. 55
FIlas, NUMETO........oiiiiiiiee e 81
Formato de datos
ALHDULOS CaMPO ... 13
EXPlICACIONES ...t 12
(C1=T a1 = 1o F=To [P 11
NOMDBIES CAMPO ..oeeeiiiiiiiiie e 14, 15, 16, 17
Propiedades CamMPO.........cocuiiiiiiiiii e 13
SElECCION CAMPO .. eeieiiie ittt 18
Franja horaria (0ffSet hora)..........cccuvveeiiiiiiiii e 67
G
Generacion, PAgINA aCtUAI ............ooocuviiiiiee e 83
LCTU] = W0 1] = Lo o] SRS SPRRR 59
H
Hora, ajuste automatico
Diferencia NOrario ..........cooviieiiiiie e e 74
Fin horario del VEran0........ccc.uveiiiiie i 74
Inicio horario del VErano ... 74
[ (0] 5] 1= | PP T PP PRPPPRPIN 60
I
Identificador formato, fecha/hora ... 41,42, 43
Idioma de diSPlay ........ceeevieeiiiiiiiieec e 58
Impresién
AVBNCE ... 84
Avance cinta de transferencia .........ccccccvveeiiiiiee s, 84
Cantidad total del trabajo de impresion.........ccccccceveeeievciiieeee e, 82
Comando INICIO/PArada. .........eeeeiriiie e 81
COITECION BITOTES ...ceeeeeeieeiiteeee e e e e ettt e e e e e e e ettee e e e e e s e seaabaaeeeeeeeaans 81
Generacion pagina actual...........cceeveeerieieiiee e 83
IMPresion de eStAad0 ........cocvviie i 84
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Inicializacion administracion de paginas .........cccccceveevviicvieeeeeeeennnns 83
INICIO A€ IMPIESION ... e 83
Interrumpir trabajo de IMPresioN.........ccccceevvecceieeeeee e 84
NUMETO filaS......cvveiieiiiiie e 81
o] (o [T o SO 83
Seleccion pagina actual...........ccooceeeiiiiiiiiiiie 83
TeSt de IMPreSION ......oiiieiiiiie ettt e 84

Impresion continuo (MOdO CONEINUO) ......ccueieiveieiiieeiiee e 92
Impresion continuo (Modo INtermMittente)..........coocueeveeiieee e, 97
Impresion después de MediCiON ........ccovveveeiiiiie e 61
Incializacion administracion de PAginas..........cccceevvciveeeiiiireesiiiee e 83
INICIO A€ IMPIESION ....vvviiiii e 83
Interfaces
PArAMELIOS ...coiiiieiii e 62
SOH/ETB ...ttt e 62
K
Kilémetros recorridos
Cabezal de IMPreSiON ........occvvvee it 72
Sistema de IMPreSiON ... 72
L
Largo de disefio €n 1/100 MIM .....oeeiiiiiieiiiieee e 53
LOQO PErsON@liZado ..........cueeeeiiiiiieiiiiee et 71
M
MASCAra de red, I ......cooieeiiieeiiee e 64
Mascara texto, €JEMPIO .......eeviiiiiiie e 34
Material, SEIECCION.........ciiiiieieeeee e 54
Memoria de arChivosS ... 63
Memoria de archivos, respuesta, preguntas desconocidas............... 63
Modo ahorro cinta (Modo CONLINUO) .......c.oveeeeiriiieeiiiiee e 89
Modo continuo (registros de parametros)
ARNOITO CINTA ..t 89
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