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copyright by Carl Valentin GmbH.

MHdopmaumaTa 3a obema Ha focTaBkaTa, BbHLUHWS BU, pa60TaTa, pasmMepuTe u TernoTo oTroBapsa Ha HalnUTe 3HaHUA B
MOMEHTa Ha AaBaHeTo 3a nevar. 3anaseHu npaea 3a USMEHEHMUS.

Bcunuku npasa, BKNOYMTENHO BbPXY NPeBoaa, 3anaseHu.

HwTo efHa YacT OT MHCTPYKUMsITa He Moxe fa 6bAe penpoayuMpaHa noa Hukakea copma (Ypes HanevaTBaHe, poTokonmpaHe
unu apyr crnoco6) 6e3 nucmeHoTo cbrnacue Ha Carl Valentin GmbH vnu ga 6bae npepaboTBaHa, pasMHOXaBaHa unm
pasnpocTpaHsiBaHa Mo eneKTPOHEH MbT.

I'Iopa,qm NOCTOAHHOTO YCbBbLPLUEHCTBYBAHE Ha anapatute MoraT Aa Bb3HUKHAT pasnnyina mexay AOKyMeHTauuAaTa n anaparta.
AKTyaJ'IHOTO onucaHne MoXxe fa ce HaMepu B UHTEPHET Ha agpec www.carl-valentin.de.

TbproBcka mapka

Bcuyku HazoBaHU MapKy UMM CTOKOBM 3HALM Ca PErNCTPUPaHn MapKy UM PermMcTpupaHi CTOKOBU 3HALUW Ha TEXHUTE CbOTBETHU
cobcTBEHULM U He ca 0603Ha4YeHn OTAEeNHO Npu HeobxoammocT. OT nuncata Ha 0603HAYEHNETO HE MOXE Aa Ce 3aKIoun, Ye
He cTaBa BbMNPOC 3a perucTpupaHa Mapka Unu 3a permcTpupaH CTOKOB 3HaK.

OvpekTHWTe nevaTawym mexaHnamm Ha Carl Valentin GmbH manbnHsaeaTt cnegHute ampektvemn Ha EC:
e  [npextuBa Ha EO 3a Hucko HanpexeHue (2014/35/EU)
e  [npektuBa Ha EO 3a enektpomarHutHa cbBmecTumocT (2014/30/EU)
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M3non3BaHe no npegHasHa4vyeHune

ﬂVIpeKTHVIﬂT nevyartall MexaHu3bM e NpounsseeH B CbOTBETCTBNE C TEXHUYECKOTO paBHULLE N NPU3HATUTE Npasuna no
TexHuKa Ha 6e3onacHocT. B'bl'lpeKVI TOBa Mo Bpeme Ha pa60Ta MoraTt Aa Bb3HMKHAT ONacHOCTU 3a XMBOTa U 34paBeTOo Ha
I'IOTpeGVITeJ'IH nnn TpeTun nmua pecn. nospean Ha ANPeKTHUA nevyaTtaly MexaHn3bM 1 Apyru MmaTtepuanHm LeHHOCTU.

[VpeKTHUAT nevaTtally MexaHn3bm TpsibBa Aa ce u3nonasa camo B 6e3ynpeyHo B TEXHUYECKO OTHOLLEHME CbCTOSIHUE U
caMo no npefHasHayeHve, kaTo ce B3emarT Mo BHMMaHve npasunaTa 3a 6e30nacHoCT U ONacHOCTMTE U ce crassa
WHCTpYKUMsiTa 3a ekcnnoatauusi! Moepeaute, ocobeHo TakuBa, KOUTO 3acsrat 6esonacHocTTa, TpsibBa Aa ce oTCTpaHsBaT
He3abaBHoO.

[VpeKkTHUAT nevaTaly MexaHn3bLM € npefgHasHaYyeH camo 3a nevaT Ha noaxoasaLm u O,D,O6peHVI OT npounsBoauTens
martepuanu. M3nonssaHeTo 3a apyrun uenu, pasnmnyHn oT NoCoYeHnTe, ce CHUTa 3a U3non3esaHe He Nno npegHasHaveHue.
3a noBpeaun B pe3ynrtaTt Ha HeNno3BONeHOo KU3nonssaHe I'IpOVI3BO,D,VITeJ'IFlT/,ElOCTaB"IVIK'bT He noema OTroBOPHOCT, PUCKLT Ce
HOCU €OUHCTBEHO OT n0Tpe6v|Ten;|.

KbM nM3nonseaHeTo Nno npegHasHadYeHue cnaja ChLUo Taka cna3BaHeTo Ha MHCTPYKLUMSTA 3a eKCcnnoatauusi, BKIYUTENHO
Ha JafeHuTe OT MPOU3BOAMTENS NPENOPBKU/MHCTPYKLMM 3@ NOAAPBXKATA.

I'Ipanma no TexHMKa Ha 6e3onacHocT

[VpeKTHUAT nevaTtall MeXaHU3bM € KOHCTPYMPaH 3a eNeKTPUYECKN MPEXN C MPOMEHMMBO HanpexeHne ot
110 V AC ... 230 V AC. BkntoyBaiTe AnpekTHUS nevaraily, MeXaHu3bM Camo B ENEKTPUYECKN KOHTAKTW CbC 3alUTeH
NPOBOJHMUK.

YKA3AHUE!

Mpn npomeHn B HanpeXxeHWeTo Ha MpexaTa TpsibBa Aa ce HaCTPOM CbOTBETHO 3aluUTHaTa CTOMHOCT ((BWK
TEXHUYECKN JaHHN).

OVpeKTHVAT nevaTall MexaH3bm TpsibBa Aa ce CBbP3Ba Camo C YCTPOMCTBA, KOUTO PpaBoTAT ChC 3aLLUTHO MOHKEHO
HanpexeHue.

Mpeaw ocbluecTBABaHe UNW NpeKbCBaHe Ha BPb3k1Te TpsibBa Aa ce U3KnioyaT BCUYKM yYacTBaLLM YCTpOMUCTBa
(koMnOTBP, MOAYN, akcecoaph).

C AMpeKTHMA nevaTall MexaHu3bm TpsbBa Aa ce paboTn camo B Cyxa OKOIHa cpeja 1 Tow He Tpsibsa Aa ce nanara Ha
Bnara (BogHW NpbCKW, Mbrna u ap.).

He eKcnnoaTMpaVlTe ypena BbB B3puBoOoONnacHa aTmoccbepa 1 B 6rn3ocT 4O NMUHUK 3@ BUCOKO HanpexeHue.
Manonssante ypena camo B cpefa, KoATOo € 3auuTeHa ot LLIJ'IVICbOB'bLIeH npax, MeTariHn CTPYXKU 1 nogo6Hu qyXxgu tTena.

MepkuTe Mo TEXHMYECKOTO 06CNyXXBaHe M NOAOBbPKAHETO B M3NPABHOCT TPsAOBa [ja ce U3BBbPLUBAT camMo OT 0byyeH
cneuuwanusmpaH nepcoHarn.

O6cnyxBalLuaT nepcoHan Tpsabea aa 6bae obyyeH OT ekcnroaTMpallus Bb3 OCHOBA Ha PbKOBOACTBOTO 3a eKcrnrioaTauus.

B 3aBucumocT oT ynotpebata TpsibBa Aa ce BHMMaBa, ApexuTe, kocute, BuxyTtaTa U Ap.n. Aa He BNW3aT B KOHTaKT C
OTKPUTUTE BBPTALLM Ce YacTK Pecr. ABWXeLLMTE ce YacTu (Hanp. neyatallaTta kapeTka).

YKA3AHME!

Mpv nevaTawms ypen OT OTBOPEH TWMN NOPaAN KOHCTPYKTUBHU NMPUYKMHN HE Ca U3MbITHEHW U3NCKBaHMATa Ha
EN 60950-1/EN 62368-1 oTHOCHO NpoTMBOMNOXapHus kopnyc. CblumTe TpsiGBa Aa ce rapaHTMpaT ypes
BrpaXaaHeTo B KpalHUS ypeq.
Mo Bpeme Ha neyaTaHeTO ypeAbT M HEroBM YacTu (Hanp. MOTOPBT, NevaTallata rnasa) MoraT Aa ce HaropelsT. He rm
[AOKOCBaWTe No Bpeme Ha paboTta u rm octaBeTe Ja ce OXNaaaT Npeav CMsHa Ha maTtepuana, AeMOHTaX UNu perynnpaHe.

Hukora He usnonseavite necHo ropyMun KOHCymMaTuBu.

V|3B'prLIBal7ITe caMo JewcTBuATa, onucaHu B Tasm MHCTPYKUMA 3a eKkcnnoaTtauus. Bcuuku octaHanun genHocTtu Tpﬂ6Ba na
Ce n3pbpLlIBaT camo OT nNpoussoanTena Unn ga ce cobrracyBaTt C Hero.

HenpaBomepHMTe HaMecu no enekTpoHHUTe MoayJin U TeXHUA cochyep MoraTt Aa npeaun3sukat Hems3npaBHOCTU.
HenpaBMnHaTa pa60Ta nnn npomMeHuTe No ypeaa Morat a 3actpaillaTt ekcniioatauMoHHaTa HagexgHocCT.

Mo ypeauTe ca noctaBeHU pa3nunyHn npeaynpeguTernin yka3aHua, KOuto Oﬁp'bLLl,aT BHVMMaHWe Ha onacHocTuTe. Tean
rneneHkn He 6uBa fa ce OTCTpaHABaT, B NPOTUBEH CJ'Iy‘-IaI;i ONnacHOCTUTEe BeYve HAMa Aa MoraT fa ce pa3no3HaBsar.
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CnMpaHe OT eKcnnoaTtauusa n geMoOHTax

YKA3AHME!
JemoHTaxbT Ha nevaTaliara cuctema Tpsibea fa ce 13BbpLLBa camo oT oby4eH nepcoHan.

NPEONA3JINBOCT!

OnacHOCT OT HapaHsiBaHe nopaau HEBHUMAaTENHO MaHUMynMpaHe Npu NoBauraHe Wnu cryckaHe Ha ypega.
= He nogueHsBanTe TernoTo Ha AMPEKTHWSA neyaTaly, MexaHusbm (9 ... 12 kg).

= [pu TpaHcnopTUpaHe ocurypete AUPEKTHUS NevaTall MeXaHu3bM CPeLly HEKOHTPOSIMPAHU OBUXKEHNSI.

M3XB'pr1ﬂHe CbrnacHo eKoNnorn4yHnTe u3ancKkBaHus

Ot 23.03.2006 roa. npoussoguTenute Ha B2B ypeau ca 3agbrkeHn Aa npuemar v onons3oTBopsABaT cTapute ypeaw,
npoussegeHu cneq 13.08.2005 rog. CtapuTe ypeau He Tpsibsa ga ce npegasat B CbbupaTenHute nyHKToBe 3a OUTOBM
oTnagbum. Cblymte TpAbBa OpraHM3vpaHo Aa Ce Onon3oTBOPSBAT U M3XBBPNAT OT npounssoanTens. CrnegosatenHo Carl
Valentin GmbH wwe npuema 3a B 6baeLle obpaTtHO NPoayKTUTE, O3HAYEHU CLOTBETHO C MapkaTa Valentin.

CnepoBaTenHo cTapuTe ypeau e ce U3XBBbPMSAT CbracHo npeanmcaHnaTa.

Carl Valentin GmbH noema Bcu4kn 3agbImKeHVs 3a HABPEMEHHOTO U3XBBPIIAHE Ha OCTapenuTe ypeau, ¢ KoeTo npasmn
Bb3MOXHO NO-HaTaTbLUHMSA 6e3npensaTCTBEH NNacMeHT Ha npogykTute. Moxem ga npmemem o6paTHO eAMHCTBEHO ypeauTe,
KOUTO ca HX JocTaBeHn 6e3nnaTHo.

EnekTpoHHaTa nnaTka Ha nevaraliarta cucTema e OKOMMNIeKToBaHa ¢ nutuesa 6atepus. Ta TpsibBa Aa ce Usxsbprs B
KOHTeWHepu 3a cbbupaHe Ha ynotpebeHn 6aTtepun B TbproBckaTa Mpexa unv ga ce npegasa Ha nybnvyHo-npaBHu cybekTy 3a
cbbupaHe, obesBpexaaHe 1 ONon3oTBopsiBaHe Ha OTNagbLM.

[MoBeye nHopmaLmsa moxeTe aa nonyuute oT EBponericka [upekTvea 3a 0TNagbyHO ENEKTPUYECKO U eNEeKTPOHHO
obopyasaHe (WEEE) unu ot Hawara nHTepHeT cTpaHuua www.carl-valentin.de.
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EKCHnoaTaLI,VIOHHVI ycnoBus

EkcnnoaTtauuoHHUTe YCNoBUSA ca NpeanocTaBku, kouto Tpsibea Aa 6baaT U3MbIHEHU MO OTHOLLEHWE Ha HaLMS ypes npeau
nyckaHe B eKcrnroatauusi U no Bpeme Ha paboTa, 3a Aa ce rapaHTupa 6esonacHata u 6esaBapuiiHa paboTa.

Mons npo4yeteTe BHUMATENHO A0NTyNOCOYEHNTE eKcnnoaTayMoHHN yCroBUA.

B cnyvait, 4e MmaTe BbNpOCK BbB Bpb3ka C NPAKTUHECKOTO NPUMNOXKEHNE HA eKCnnoaTaLMoHHUTE YCIOBUS, CBbPXKETE Ce C Hac
unu ¢ Bawara komneTeHTHa cepBu3Ha crnyxba.

O6wwm ycnosus

Ypegute TpﬂﬁBa na 6baar TPaHCNOPTUPaHN N CKNnagupaHu npean MHCTanmpaHeTo CaMo B OpUrMHanHaTa onakoBKa.

YpeauTte He TpsibBa Aa 6bAaT UHCTanupaHu 1 He TpsibBa Aa 6bAaT nyckaHn B ekcnnoaTtauus npeauy Aa 6baaT UsnbrHeH
eKcnrnoaTaunoHHUTE YCrOoBUSL.

nchaHeTO B ekcnnoartauuna, nporpammpaHeTo, 06CJ'Iy)KBaHeTO, NOYNCTBAHETO N NoAAPbBXKaTa Ha HaluTe ypeaun TpH6Ba Aa ce
npoeefe cnea oCHOBHO NpoYuTaHe Ha HalluTe pbKOBOACTBA.

Ypegute TpsibBa aa 6baaT obcnyxBaHu camo oT 0by4eH nepcoHan.

0 YKA3AHUE!
MpoeexpariTe HeobxoammuTe perynspHu obyyeHus. CbabpkaHvue Ha obyyeHusiTa ca rmasa 'EkcnnoartaumoHHn
ycnoswus, 'TlocTaBsHe Ha TpaHcdepHaTa neHTa ' 'Tloaapbxka U noyYmMcTeaHe'.
YKasaHuaTa ca B Cuna CbLLUO U 3a JOCTABEHUTE OT HAC YyXau ypeau.
TpsibBa fa 6baaTt M3NoN3BaHM Camo OPUrMHANHN Pe3epBHU U CMEHHM YacTu.
OTHOCHO pe3epBHUTE/M3HOCBALLUTE Ce YacTh ce obpbLyaiTe MoMsi KbM MPOM3BOAUTENS.

YcnoBus Ha MAICTOTO 3a MOHTaxX

MoHTaxHaTa NoBBbPXHOCT TpsibBa Aa GbAe paBHa, 6e3 Hanuuue Ha BUGpaLmu, NioneeHe U Bb3AyLIHO TeYeHue.
Ypeaute Tpsi6Ba Aa ce noapeasT Taka, Ye Aa 6baart Bb3MOXHU OnTUMarnio obenyxsaHe 1 4o6bp A4OCTLN 32 NoAApbXKa.

MHcTanupaHe Ha enekTpo3axpaHBaHETO Ha MACTOTO 3a MOHTaX

MHCTaJ’IVIpaHeTO Ha enekTpo3axpaHBaHETO 3a CBbp3BaHe Ha Halua ypen Tpﬂ6Ba a ce n3BbpLUn No MexayHapogHute
paanope,qu 1 nponsTuyawmnTe OoT TAX USNCKBaHUS. KbMm TX no npuHUUN cnagaT NpenopbKkUTe Ha edHa OT criegHuTe Tpu
KOMUCKUN:

° MexayHapoaHa enekTpoTexHudecka komucus (IEC)
. EBponenckn komuTeT 3a cTaHgapTM3aums B enektporexHukata (CENELEC)
e  Cwblo3 Ha HemckuTe enekTpoTexHuum (VDE)

HawwuTe ypeam ca KOHCTpyMpaHu CbrnacHo knac Ha 3awmra | Ha Cbio3a Ha HemckuTe enekTpoTtexHuum (VDE) n TpsibBa ga
6bAaT CBbP3aHN KbM 3aLLMTEH NPOBOAHMK. EnekTpo3axpaHBaHETO Ha MACTOTO Ha MOHTaxa Tpsibea Aa 6bAe U3MbIHEHO CbC
3aWwmTEH NPOBOAHVK, 3a Aa 6bAaT OTBeAEHN BbTPELLHUTE TOKOBUTE CMYLLIEHWS OT Ypeaa.

TexHU4YeCKM AaHHU Ha eNneKTpo3axpaHBaHeTo

HanpexeHue 1 YecToTa Ha eneKkTpo3axpaHBaHeTo: BwxTe dpupmeHaTa Tabenka

Honyctumun konebaHuns Ha HanpexXeHNeTo Ha enekTpo3axpaHBaHeTo:  +6 % ... =10 % OT HOMUHanHaTa CTOMHOCT
Honyctumun konebaHuns Ha YyecToTaTta Ha enekTpo3axpaHBaHeTo: +2 % ... =2 % OT HOMMHanHaTa CTOMHOCT
Jonyctum koedUUMEHT Ha HENUHENHWN N3KPUBABAHWUS Ha <5%

eneKkTposaxpaHBaHeTo:

MepKVI 3a NOTUCKaHe Ha CMyLlueHusATa:

Mpy Mpexa CbC CUTMHM CMYLLeHUs (Hanp. Npy HanMyme Ha yCTPOWCTBA C TUPUCTOPHO ynpaBreHve) Tpsibea Aa Gbaar B3eTu
MEepK 3a NOTMCKaHe Ha CMyLleHusTa. Mimate HanpuMep criefHNUTe Bb3MOXHOCTY:

° Oa npeagBngnTe OTAENHO MPEXOBO enekTpo3axpaHBaHe 3a HalluTe ypegu.

e B npobremHu criyyam aa MoOHTMpaTe KanauMTUBHO paseMHEH pasaenuTtenieH TpaHcdopMaTop Uiv Apyr ypes 3a
MOTUCKaHE Ha CMYLLEHMATA KbM 3axpaHBaLLu1sA NMPOBOAHUK Ha HaLIMSA ype[.
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CB'bpSBaLI.I,VI npoBOAHNLUN KbM BBbHLIHK ypeau
Bcuyky cBbp3Balum NnpoBoaHuUM Tpsabea aa 6baaT npoBeaeHn B ekpaHupaHu kabenu. EkpaHupaHeTo Tpabea aa 6bae
CBbP3aHO OT [ABETE CTPaH YerlHo KbM Kopryca Ha Liencerna.

He ce noseonsea npekapBaHeTo Ha NPOBOAHMLIMTE NapariefiHo Ha eniekTposaxpaHBaHeTo. MNpu HensGexHO napanenHo
npekapeaHe TpsibBa Aa ce ocUrypu MUHMManHo pasctosiHue ot 0,5 m.

TemnepatypeH gnanasoH Ha nposogHuumTe: —15 ... +80 °C.

TpsibBa Aa ce CBBbP3BAT EMEKTPUYECKM CaMO YCTPOMCTBA, KOMTO U3MbIIHABAT M3UCKBaHWATa Ha "Be3onacHo CBPBbXHUCKO
HanpexeHne" (SELV). ObukHoBeHO ToBa ca ypeauTte, kouTto ca ogobpenn no EN 60950/EN 62368-1.

MHCTanMpaHe Ha npoBoagHuUuUTEe 3a AaHHU

NPOBOAHUKDLT 3a AaHHUTE TpH6Ba na 6bae HanbHO €KpaHupaH 1 ocurypeH ¢ MmetaneH unn metanm3npaH Kkopnyc 3a
LLlencesiIHoTo CbeanHeHue. EKpanpavaT kaben u WwencenHoTo cbeMHEHNe ca HeobxoaumMm 3a n3bsreaHe Ha U3NbYBAHETO U
npneMaHeTo Ha eNneKkTpu4ecKkn CMyLLEeHUA.

Jonyctumu npoBogHULN

EkpaHupaH npoBOAHuK: 4x2x0,14 Mmm 2 (4 x2x AWG 26)
6x2x0,14 Mm2(6x2xAWG 26)
12x2x0,14 Mm 2 (12 x 2 x AWG 26)

MpepaBaTenHUST 1 NPUEMHUAT NPOBOAHMK Tp9|6|3a BMHarM ga 6vaat yCyKBaHu no OBOWKM.

MakcumanHu ObImKUHN Ha npu uHtepdeiic V 24 (RS232C) - 3 m (¢ ekpaHupaHe)
npoBoOAHULUTE: npn USB -3 m
npu Ethernet - 100 m

Bb3aywHa KoHBeKuus

3a pa ce usberHe HeaonyCcTuMoTO 3arpsaBaHe, OKoso ypega Tpﬂ6Ba na 6bae ocurypeHa cBobogHa Bb3ayLlHa KOHBEKUUA.

FpaHW4YHM CTOMHOCTHU

Twvn Ha 3awmTaTa cbrnacHo IP: 65
Temnepatypa Ha okonHaTa cpeaa °C (paboTHa): MuH. +5
mMakc. +40
Temnepatypa Ha okonHaTa cpega °C MwuH. =25
(npw TpaHcnopTupaHe, cknagosa): Makc. +60
OTHOCMTENHa BNAXHOCT Ha Bb3ayxa % (paboTHa): Makc. 80
OTHOCUTENHA BNaXHOCT Ha Bb3ayxa % Makc. 80 (He ce gonycka opocsiBaHe Ha ypeaa)

(npw TpaHcnopTupaHe, cknagosa):
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MapaHuusa

He noemame OTroBOpHOCT 3a LLeTH, KOUTO MoraT Aa 6baaTt NPUYNHEHN OT:
. HecnassaHe Ha HalMTe ekcnoaTauMoHHW YCoBKs U PHKOBOACTBOTO 3a ekcnsioatauums.

e  [MorpeluHo enekTpuyecko MHCTanupaHe Ha cpeaaTa.

o KOHCTpYKTUBHM M3MEHEHUSI HA HaLLUTE Ypeau.

e  [lorpelHo nporpamupaHe n obcryxBaHe.

° He npoBexaaHe Ha 3aluMTa Ha AaHHUTE.

e  lI3nonssaHe Ha HEOPUMMHAMNHN PE3EPBHM YacTu U NPUHALANEXHOCTU.

. EcTtecTBeHO nsHocBaHe u n3TpuBaHe.

KoraTto ypeauTte 6b4aT HAaCTPOEHM MW NporpammpaHy OTHOBO, NPOBepeTe HACTPOKUTE Ypes NpoGeH xog 1 npobeH neyat. C
TOBa Liie U3BErHeTe NorpeLIHNTe PesynTaTi, OTYETU U OLIEHKM.

Ypegute TpsibBa aa 6baaT obcnyxBaHu camo oT 0by4eH nepcoHarn.
MpoBepeTe npaBunHaTta paboTa ¢ HawuTe U3aenusi U NoBTopeTe 0By4eHUeTo.

Huve He noemame HUKakBa rapaHuMs 3a TOBa, Ye BCUYKM OMNMCaHN B TOBA PbKOBOACTBO CBOWCTBA Ca Hanumue npy BCUYKK
mogenw. Mopagn HawmnTe ycunusi 3a HenpekbCHaTO PasBUTME U YCbBBbPLLEHCTBAHE CbLUECTBYBA BEPOSITHOCT TEXHUYECKUTE
OaHHM Aa 6bgaT npomeHeHu 6e3 oa By yBegommnm 3a ToBa.

Mopagwn pa3BuTMETO MNK cneumndnyHN 3a cTpaHaTa pasnopeabu uncTpaumnTe U NpUMepuTe B pbKoBOACTBaTa Morar Aa ce
pasnuyaBaT OT JOCTaBEHOTO U3MbITHEHME.

Mons cbvbntogaBanTte nHopmaumaTa 3a 4oNyCTUMUTE NeYaTHU CpeacTBa U NpenopbKMTe 3a 00CNyXBaHETO Ha ypeaa, 3a Aa
nsberHeTe NoBpean Unu NpexxaeBpeMeHHO 3HOCBaHe.

Hue ce aHraxumpaxme ga HanveM ToBa pbKOBOACTBO B pa3bupaema dopma u aa Bu npegoctaBum Bb3MOXHO Hai-MHOIO
uHdopmauus. B cnyyai, 4e umaTe BbNPOCU UMK KOraTo YCTaHOBUTE rpeLLka, Mons cbobLleTe HM TOBa, 3a Aa MOXEM Aa
nogo6pymM HalMTe pbKOBOACTBA.
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Dynacode IP

PasonakoBaHe/OnakoBaHe Ha AWPEKTHUA nevartal, MexXxaHN3bm

NMPEANA3NIUBOCT!

OnacHOCT OT HapaHsiBaHe nopaay HEBHUMAaTENHO MaHWUNynMpaHe Npu NOBAUraHe UMK criyckaHe Ha ypega.
= He nogueHsBanTe TernoTo Ha AMPEKTHNSA neyaTaly, MexaHusbm (9 ... 12 kg).

= [pu TpaHcnopTUpaHe ocurypete AMPEKTHUS NevaTall MeXaHU3bM CpeLly HEKOHTPONMPaHU ABUKEHUS.

MaxHeTe OMPEKTHUSA NevaTall, MEXaHU3bM OT KapToHa.
MpoBepeTe AMPEKTHUSA NeYaTall MexaHU3bM 3a NMOBPEAU MO BPEME Ha TPaHCMOPTMPAHETO.
OTcTpaHeTe NeHO0Opa3HMUTE TPAaHCNIOPTHM 06E30MacuTENHN ENEMEHTM B 30HaTa Ha nevartaliara rnasa.

LU U

MpoBepeTe AocTaBKaTta 3a KOMIMMEKTHOCT.

O6em Ha gocTaBkKkuTe

e [evaTalla MexaHuKa. e MaHoMeTbp. e  KapToHeHa wnyna (npasHa),
NpeaBapuTesiHoO MOHTMpaHa BbpXy
HaBMBaukaTa 3a TpaHcepHaTa neHTa.

. YnpaensiBalla eneKkTpoHuKa. . MHeBMaTNYEH MapKyy. ° MouncTBawo donno 3a neyaraiyata rnasa.

. MpexoBu kabenu. . LLlencenHo cbeamHeHue. ° [okymeHTaums.

. MNouncTBalla kaceTa. . 1/0 MpuHagnexHocTn (HacpeweH e [OpaviBep 3a neyatawoTo ycTpoiicteo CD.
ekep 3a I/0O).

. Csbp3Balum kabenu. . MokpuTnsa 3a Hen3nonssaHu
LLencenHn CbeanHEHUS.

° MwuHuperynaTtop. ° 1 ponka TpaHcdepHa neHTa.

YKA3AHUE!

3anasete opurmHasnHaTa onakoBKa 3a No-KbCHO TpaHCcnopTupaHe

MoHTax Ha nevyaTawaTa MexaHMKa KbM MallMHUTE (BrpaxgaHe ¢ pamMka)

Ha ponHaTa cTpaHa Ha MOHTaxHaTa pamMka ce HaMmupaT CbOTBETHO ABe pe3bu M8, komTo moraTt ga 6baaTt u3non3saHu 3a
3aKkpenBaHe KbM MalvHaTta. B goctaBkaTa ca BKITHOYEHW OMbIHUTENHO MyNTUAYHKUMOHAMNHM CBbP3BaLLy YaCTy.
TpsbBa ga ce cnaseaT criegHUTE NpeanMcaHus:

° MakcmMmanHaTta gbnboynHa Ha 3aBMHTBaHe B pe3bute M8 e 10 Mm.

. MeyaTawata MmexaHuka Tpﬂ6Ba [a ce Brpaau ¢ pascTtosaHune 2 ... 3 MM OT neyaTawiata rnasa go HacpeliHaTa nev4aTtHa
nnova.

YKA3AHME!

MpenopbYUTENIHO € Pa3CTOSIHWE OT 2 MM.
Mo-marnko pascTosiHe He e Bb3MOXHO Bb3 OCHOBa Ha YMITbTHABALLATa aicHa Ha JonHaTa cTpaHa Ha nedarawara
MexaHuKka, Tbil KaTo TSl MHaye ce cnara Ha HacpellHaTa neyartHa nnova Unu Ha nevaraiums Bansik.

e  Hawn-pobpute pesyntatu Ha oTneyaTBaHe ce MoCTUraT, Korato CUIIMKOHBT Ha nevaTalums Bansk e ¢ TBbpaocT oT ok. 40°
... 50° Shore A pecn. enacToMepbT Ha HacpellHaTa neyaTHa nnova nokassa TBbpAOCT OT oK. 60 + 5 Shore A
(CpenHa CTOMHOCT Ha BUCOYMHWTE Ha rpanaBunHuTe Ra = 3,2 mm).

° HaneLLl,HaTa neYyartHa nno4a TpﬂﬁBa Aa ce NocTtaBu ycnopegHo Ha TNINHEVHOTO ABWXEHME Ha NOANeXaLloTo Ha nevat
CbOJ'IVIO N Ha d)OKycHaTa NWHWSA Ha nevaTtallaTta rnasa. OTKNOHeHUsTa ot ycnopeaHocTTa KbM (bOKyCHaTa JINHUA N
BANBbOHATUHUTE MO NnovaTa BoAsT A0 No-cnab oTnevaTbk B Te3n MecTa.

T o=

q n
Folie  Foil
u ——

Bbnrapcku 13



Dynacode IP

MoHTaX Ha neyaTawarta MexaHukKa KbM MallMHUTe (Brpa)Kp.aHe be3 paMKa)

AKo ypenbT ce usnonasa 6e3 pamkarta 3a BrpaxaaHe, neyatawmaT MOAYN MOXe OT ropHaTa cTpaHa Ja ce 3akpenu c 4 BUHTa
M6. MakcumanHaTa gbnbo4dvHa Ha 3aBMHTBaHe Ha BUHToBeTe M6 e 6 mm.

Cebp3BaHe Ha 3aXpaHBaHETO CbC CMbCTEH Bb3ayX

3axpaHBaHETO CbC CrbCTEH Bb3AyX 3@ MExaHUKaTa Ha nevaTallaTa rnaBa npef perynaropa Ha HansiraHeTo TpsioBa aa
ocurypsiea MMHMMariHO NOCTOSIHHO HansraHe oT 4 ... 6 bar. MakcumanHoTo HansiraHe npep perynatopa Ha HansiraHeTo e 7 bar
1 4 bar crnepg perynatopa Ha HansraHeTo.

YKA3AHUE!
lMpenopbyBa ce 3axpaHBaHe CbC CrbCTEH Bb3AyX OT 4 bar.

TpsbBsa ga ce cnaseaT cnegHUTE NPeAnMCcaHus:
° CrbCcTeHusaT Bb3OyX TpHGBa Aa e CyX n B Hero ga Hama macrno.

e  BknoyeHusiT B JocTaBKaTa perynarop Ha HansiraHe ¢ MaHOMETbP Ce CBbp3Ba KbM 3aXpaHBaHETO CbC CrbCTEH Bb3AyX C
nMHeBMaTUYeH Mapkyy & 8 MM 4pes LLekepHO CBbp3BaHe. 1o CbLUMSI HAUYMH Ce U3MbIHSBA M Bpb3kaTa Mexay perynartopa
Ha HansraHeTo M neyaTtaliaTta MexaHuka, Ype3 NHeBMaTu4eH Mapkyd & 8 mm.

. Pasnonoxete perynartopa Ha HanAaraHeTo KOJKOTO € Bb3MOXXHO no-6nmn3o Jo nevartallata MexaHuka.

e  PerynaTtopbT Ha HansraHeTo MOXe [a ce ekcnrioaTvMpa camo Mo Nnocoka Ha cTpenkarta (oTrnevataHa Bbpxy AofiHaTa
cTpaHa). [NocokaTa Ha cTpenkaTa nokassa MbTa Ha NPOTUYALLNS Bb3AYX.

. B HuKakbB criyyan He nperbBaniTe MHEBMATUYHUS MApPKyY.

. CkbCABaHETO Ha NHEBMAaTMYHMA MapKyy TpsibBa Aa ce u3BbpLUM C YNCT, NPaBObIbIEH cpes, 6e3 npuTuckaHe Ha Tpbbara.
Mpn Hyxga n3nonseante cneumanHy MHCTPYMEHTU (MoraT Aa ce 3akynsaT B cneuuanusnpaHnTe MmarasuHn 3a NHeBMaTuyHn
WHCTPYMEHTH).

. ObbpHEeTE BHMMaHME Ha Bb3MOXHO Hal-kbCcaTa AbIDKMHA Ha 8 MM-BUTE MHEBMATUYHU MapKy4u.

Druckmechanik
Print mechanics

Pneumatikschlauch
Pneumatic tube 8x1

Druckregler mit Manometer
Pressure regulator with manometer

Druckluftversorgung
Pneumatic power supply
min. 4 bar, max. 7 bar
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Dynacode IP

CB'bpSBaHe Ha ANPEKTHNA neyvyaTtawl mexaHn3bm

MogaynbT e obopyaBaH cbe 3axpaHBaly, 6ok ¢ WMpokK Avana3oH. PaboTaTta ¢ HanpexeHue Ha efnlekTpudeckara mpexa
110 ... 230V AC /50 ... 60 Hz e Bb3mOXHa 6e3 fa ca Heo6XxoaMMU NPOMEHU B YCTPOMCTBOTO.

NMPEANA3JIUBOCT!
MoBpena Ha yCTPOMCTBOTO Nopaan HefAedVHYPaHK TOKOBe Ha BKITOYBaHE.
= [pepu BKIOYBaHe KbM eflekTpuyeckaTa Mpexa nocTaBeTe MpEeXoBUs KoY Ha nosioxkeHue “O”

= BkntoyeTe 3axpaHBawmns kaben B rHe3[oTO 3a BKIIOYBAHE KbM eriekTpuyeckaTa Mpexa.
= BknwoyBanTe Liencena Ha 3axpaHsaLums kaben B 3a3eMeH EJ1IeKTPNUYECKU KOHTaKT.

YKA3AHMUE!

|_|pl/| HenpasBuIiHO 3a3eMsBaHe Unu nurnca Ha 3a3emMdaBaHe Morart a ce nosBAT CMyLUEeHUA B paGOTaTa.
OGbpHETE BHUMaHWE Ha TOBa, Ye BCUYKWM CBbP3aHK C AMPEKTHUSA NevaTall MexaHM3bM KOMMIOTPHU, KaKTo 1
CcBbp3BaLLMTE kabenu TpsibBa Aa ca 3a3emMeHMu.

= CB'bp)KeTe ANPEKTHUA neYaTall MeXaHU3bM C KOMMIOTbP UK MpeXXa NocpeacTBOM NOAXOAALL kaben.

MoaroTtoBka 3a nycKaHe B eKcnnoartauus

U

MoHTupaWTe nevyaTawata MexaHuka.

[MbXxHeTe cBbp3BaLLMA kaben MeXay nevatawlata MexaHuKka U ro ocurypeTe cpelly HEBOJTHO OTKa4aHe.
CB'bp)KeTe MHCTanauuaTa 3a Bb3gyx noa HandaraHe.

CB'bp)KeTe ynpasndaBallaTta efieKTpoHMKa 1 KOMMITbpa Nnpe3 NopToBeTe Ha moayna.

Uuuul

CebpxeTe ynpaBnssallaTa efleKTpoHMKa U ONakoBbYHATa MalLuHa npes ynpaensBalluMTe BXOA0BE U yripaBnsBalimTe
N3X0aMW.

U

CebpeTe MpexoBusi kaben Ha ynpaensiBallata enekTpoHuka.

YnpaBneHue Ha nevaTa

Tbii KaTO AUPEKTHUAT NevaTall MexaHM3bM BUHArM ce HamMupa B ynpaBnsBall pexuM, npes HanuyHuTe nopTtose (cepveH, USB
unn eeseHTyanHo. Ethernet) 3asBkuTe 3a neyart mMorat camo Aa ce npeaasar, Ho He 1 Aa ce cTapTupar. MNeyatsT ce ctapTupa
ypes CTapTOB CUrHas Ha ynpasrsiBaliMs BXOA 3a cTapTupaHe Ha nevara. 3a 4a Moxe ynpasrsBsallaTta enekTpoHuka aa
yCTaHoBW, kora Moxe a 6bae NocTaBeH CTapTOB CUrHar, € Bb3MOXHO U B MOBEYETO Clyyan HeobXxoaMMo Aa ce npocneau
cTaTyca Ha nevarta npes ynpasrsiBalimTe BXOAO0Be.

I'IyCKaHe B eKcnnoaTtauud Ha OUPEeKTHUA nedyartaw, MeXxaHU3bm

Cnep kaTo ca OCbLLECTBEHM BCUYKU BPB3KU:

= BkniovyeTe AMPEKTHUSA neyarall, MEXaH13bM OT MPEBKIoYBaTENs Ha eneKTpo3axpaHBaHeTo.
Crep BKMIOYBAHETO Ha AVPEKTHYWS neyaTall MexaHu3bM ce NMosiBsiBa OCHOBHOTO MEHI0, OT KOETO MoraT Aa ce BUAAT TUMbT
Ha Moayna, TekyllaTta aarta v 4ac.

= [locTaBeTe kaceTaTta Cc TepMOTpchcbepHaTa NeHTa.
Cnep noctaBsiHe Ha kaceTaTta c TpchcbepHaTa NeHTa ce n3BbpLiBa U3MepBaHe Ha TpchqJepHaTa NeHTa n nevartawarta
rmaBa ce npuasuxea B NO3NLNA 3a nevar.
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Dynacode IP

NMocTaBsiHe Ha KaceTaTa C TpchcbepHa JNIeHTa

YKA3AHUE!

TbI KaTo NOPaAM eNeKTPOCTaTUYHOTO paspexaaHe Moxe Aa 6bae NoBpeaeHo TbHKOTO MOKPUTUE Ha nevaTalyaTta
TepMornasa unu Apyrv enekTpoHHU AeTainu, TpaHcdepHaTa neHta Tpsbsa Aa e aHTMCTaTWYHa. M3non3saHeTo Ha
rpeLHn Ma epuanu Mmoxe Aa AoBeAe A0 HeNpaBuITHO pyHKLIMOHMPaHe Ha NpUHTEpa 1 Aa ce OTnafHe rapaHumsiTa

BbHWHO HaBuTa TpaHcdepHa neHTa

YKA3AHME!

Mpean fa 3apeauTte HOBa posika ¢ TpaHcepHa neHTa, TpsibBa Aa ce NoYMCTU neyaTHaTa rnasa CbC CPEeACTBO 3a
nouncTBaHe Ha nevatHu rnaeu v ponku (97.20.002). Cna3saiTte ykazaHusTa 3a pabota ¢ usonponason (IPA). Mpu
BMK3aHe B KOHTAKT C KoXaTa U o4nTe U3MUNTE LaTesiHo ¢ Teyalla Boaa. AKo Apa3HeHeTo NPoAbIKaBa, noTbpceTe
nekap. MorpwxeTe 3a 4OOpO NpoBeTpeHue.

— — Ha durypata e nokaszaHa nsBa nevatawia cuctema. [pu gacHa neyaraiia
[ [ cucTema HoBaTa porka TpsibBa Aa ce NocTaBu BNSIBO, a KApTOHeHaTa
CbpLeBNHa BASACHO.

© & o e  3aebpTerte nocta (A) Ha 90° B NOCOKa Ha YaCOBHMKOBATa CTpenka.

[ ‘ ‘ } . CBanerte kaceTaTa c TpaHcdepHa neHTa OT nevarallara MexaHuka 4ypes
n3gbpreaHe Ha pbkoxeaTtkaTa (B).

e  HapeHeTe HoBa pornka TpaHcdepHa neHTa (A) 4o yrnop BbpXy
YCTPOMCTBOTO 3a pa3ssuBaHe (C).

] o ] e  HapeHeTe fo ynop npasHa kapTOHEHa porika BbpXy YCTPOWCTBOTO 3a
— - HaBuBaHe (D).

. [MocTtaBeTe TpaHcdepHaTa neHTa cbrnacHo durypaTta.

e  3aneneTe TpaHctepHaTa fleHTa CbC camo3arensalla uBmLa Kbm
npasHaTa posika u 1 obTerHeTe 4Ypes HAKONKO 0bopoTa Ha porkara.

° OTHOBO HafeHeTe KaceTaTta C TpaHcdepHa neHTa BbpXy nevartawiata
MexaHuka, npu ToBa BHMMaBaWTe Aa He ce cKkbca Tpchq)epHaTa NeHTa.

° 3aBbpTeTe nocta (A) Ha 90° obpaTHO Ha YacoBHMKOBATa CTperka.
NMPEONA3NMNBOCT!

BrnvsHue Ha 3apefeH CbC CTaTUYHO eNeKTPUYeCcTBO Matepuan
BbpXy YoBeka!

= W3nonsanTte aHTUCTaTM4HA TpaHCdepHa NeHTa, Thii KaTo
npv U3BaxaaHeTo € Bb3MOXEH paspsf Ha CTaTUYHO
eneKTpu4ecTBo.

BbTpellHo HaBUTa TpaHcepHa NeHTa

. - Ha durypata e nokasaHa gsicHa nevaralla cuctema. Npu gscHa nevatawa
| [ ] L cucTeMa HoBaTa porika TpsibBa fja ce NMocTaBu BrisSIBO, a KapTOHeHaTa
CbpueBuHa BOACHO.

B
© © e  3aBbpreTe nocrta (A) Ha 90° B Nocoka Ha YacOBHUKOBATa CTperka.

[ ‘ ‘ } e  CaaneTe KaceTaTa c TpaHcepHa JNieHTa OT nevarailara MexaHvka Ypes
u3gbpreaHe Ha pbkoxsaTtkaTa (B).

e HapeHeTe HoBa ponka TpaHcdepHa rneHTa (A) fo yrnop BbpXy
] / [ YCTPOWCTBOTO 3a pa3suBaHe (C).
H ° " ] e  HapeHeTe o ynop npasHa kapTOHEHa porika BbpXy YCTPOWCTBOTO 3a
- — HaBuBaHe (D).

e [ocraBeTe TpaHcgepHaTa JieHTa CbrnacHo durypara.

° B3anenete TpchcbepHaTa JleHTa CbC camMo3arnensalia memua KoM
npasHaTta poJika u A obTerHeTe 4ypes3 HAKOJKO 060p0Ta Ha ponkaTta.

° OTHOBO HafleHeTe KaceTaTta C TpchcbepHa NIeHTa BbpXy nevartawiarta
MexXaHuKa, npu Toea BHMMaBanTe Aa He ce Ckbca TpchdoepHaTa NneHTa.

e  3aBbpTeTe nocta (A) Ha 90° obpaTHO Ha YacoBHMKOBATA CTpernka.
NPEONA3NIMBOCT!

BrnvsHue Ha 3apefeH CbC CTaTUYHO eNeKTPUYeCcTBO Matepuan
BbpXy 4oBeka!

= W3nonseawTte aHTUCTaTUYHa TpaHcepHa neHTa, Tbii KaTo
npy U3BaXxaaHeTo € Bb3MOXEH paspsaa Ha CTaTUYHO
eneKTpUYeCTBO.
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Dynacode IP

Bogo- u Nnpaxo3awmuTHO yCTPOUCTBO

Cneu npon3BoACTBO Ha BCUYKU HGOGXO,U,VIMI/I CbeNHUTENTHN BPB3KN 3a ENIEKTPOHUKATA Ha ynpasrieHne U NoKpUTnue Ha BCUYKN
Henon3BaHu wWwencenHn cbegunHeHnsa CbC CbOTBETHATA OKOMMIIEKTOBKA (C'b,[lbp)KaT ce B obema Ha ﬂOCTaBKa), KbM BCEKU eanH
MOMEHT yrnpaBlieHNeTO CbrfacHo CTeneHTa Ha 3awwTa IP65 e 3awwmuTeHo cpelly NpOHNKBaAHETO Ha BoAa U npax.

B3 ocHoBa Ha AafeHoCcTuTe No BpemMe Ha pexuma Ha OUPEeKTHUTE neYvartalun yCTpOI7ICTBa OT TOBa KOHCTPYKTUBHO U3NbJIHEHUE,
nevatallaTta MexaHuka He MOXe KbM MOMEHTa Ha oTneyaTBaHe Aa 6bae nsusano 3awuTeHa cpeLly NPoHMKBaHETO Ha BoAa.

C nomolLTa Ha creuumarnHa 'noymcTBalla kaceta' (Cbabpxa ce B obema Ha JocTaBka) obaye e Bb3MOXHO, NeyaTallaTa
MeXaHuKa no BpemMe Ha NpoAbIKUTENHOCTTa Ha NPECTON Ha YCTPOWCTBOTO ChIMNacHo cTeneH Ha 3awwmTa IP65 na ce npeanasn
cpeLly NpoHNKBaAHETO Ha BoAa U npax.

Kaceta c TpchcbepHa JIeHTa n no4YyncrTBalla Kaceta

KaceTa ¢ TpaHcdepHa neHTa MouncTBawa kaceta

A =lnbTeH npodun
B = lNokpuBalla namapuHa Aoy ¢ MOHTaXHW YacTu

M3non3BaHe Ha noyucTBalla KaceTa

= Heobxogumara 3a pexuma Ha ne4vyaTtaHe Kaceta C TpchcpepHa NeHTa cneasa aa ce ussagu.
= [louncTBawata KkaceTa fa ce NocTasu u 3aTBOPU NO CbLUUA HAYUH.

= [locpencTBoM noctaBeH nnbTeH npodun (A) n kanak (B) nevaTawara MexaHuka ce npegnassa cpeLly NpoOHWKBAHETO Ha
BOAa W npax.

= [HeBMaTUYHUSAT MapKyd 1 CBbP3BaLLMST kaben KbM enekTpoHWKaTa Ha ynpaBneHue ¢ TEXHUTE ChLLO Taka BOAOYCTONYMBY
NOKPUTKS NpU ToBa He TpsIOBa [ia ce n3Baxaar.

= VIH(bopmame OTHOCHO noaapbXKaTa U No4YUCTBaAHETO € onnucaHa B nocneaHarta rnaea.

U

Mpeau Bb306HOBABAHETO Ha peXxunMa Ha nevyaTaHe novucTBallaTa kaceTa OTHOBO CriefiBa [a Ce CMEHU C KaceTara C
TpaHcepHa feHTa.

NPEAMNA3JNIUMBOCT!

MoBpexaaHe Ha ypeda NocpeacTBOM HaBMM3aHETO Ha BoAa Bb3 OCHOBA Ha HenpaBuITHO
obcnyxBaHe/3aTBapsiHe.

= Cnep v3BaxaaHe Ha novucTBallarta kaceTa, neyaralyara MexaHvka fa ce NpoBepy 3a NPOHUKBAHETO Ha
BOAa.

= I'Ipe/:u/l ypeabvT ga ce nyCHe OTHOBO B eKcniioaTtauusd, CbOTBETHUTE MECTa J:|,06pe Aa ce noacywart.
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Dynacode IP

Print Settings (MHMUunanusupaHe Ha nevara)

MocnepoBaTenHOCT OT GyTOHU: [EJJ L 2

Speed
(CkopocT)

Contrast
(KoHTpacT Ha nevara)

ByToH:

Ribbon control
(KoHTpon Ha TpaHcdepHaTa
neHTa)

ByToH:

X Offset
(X-usmecrBaHe)

CaMo NOBTOPHO KPaTKOBPEMEHEH PeXUM

[aHHK 3a cKkopocTTa Ha nevaT B MM/Cek.

CKopocTTa Ha oTrneyaTBaHe 3a BCska Nopbyka 3a neyat Moxe a ce onpenenst HaHoBO.
HacTtpoiikaTa Ha CKOpOCTTa Ha oTne4yaTBaHe Ce OTpa3siBa CblLO M Ha TECTOBUTE NevyaTaHus.
[OnanasoH Ha cTonHocTuTe: 50 Mmm/cexk. ... 600 Mm/cek (BMK TEXHUYECKM OaHHM).

[laHHK 3a CTOMHOCTTa, HeobxoauMma 3a HacTpoKrkaTa Ha MHTEH3MBHOCTTA Ha neyar, npu
M3MON3BaHe Ha pasnuyHU Matepuany, CKOPOCTU Ha NevaT UK NevYaTHU CbAbpPXKaHUS.
[OunanasoH Ha ctonHocTuTe: 10 % ... 200 %

MpoBepeTe Aanu ponkata ¢ TpaHcdepHa neHTa e CBbpLUKa Unu TpaHcepHaTta neHTa Ha
pasmoTaBallaTa porka ce e ckbcana.

Off (U3kn.): KoHTponbT Ha TpaHcdepHaTa NeHTa e eakTuBupaH.

On, weak sebsibility (Bkn., cnaba yyBcTBUTENHOCT): KOHTPONBLT Ha TpaHcdepHaTa NneHTa e
aktusupaH. MogynbT pearupa c okono 1/3 no-6aBHo B kpasi Ha TpaHcdepHaTa neHta (default).
On, strong sensibility (Bkn., cunHa YyyBcTBUTEeNnHOCT): KOHTpoNbT Ha TpaHcdepHaTa neHTa
e akTuBMpaH. MopynbT pearvpa BegHara B Kpasi Ha TpaHcdepHaTa NneHTa.

MpemecTBaHe Ha Uenusa oTneyaTbk HanpeYyHo KbM NocokaTa Ha U3nu3aHe Ha xapTuaTa.
[MpemecTBaHETO € Bb3MOXHO CamMO A0 OrpaHNYMTENUTE Ha 30HaTa Ha neyaTtaHe u ce onpenensi
OT LWUMpoYMHaTa Ha hoKycHaTa NMHUsI B MevaTHaTa rnasa.

[OunanasoH Ha ctonHocTuTe: —90,0 ... +90,0

Machine Parameters (MawmHHM napameTpm)

MocnepoBaTenHocT OT 6yTOHMZE], - ,| L

HenpekbCcHaT pexum

Mode
(Pexum)

ByToH:

Print offset
(Pa3cTosiHue Ha neuayTa)

ByToH:

Print position
(Mo3unumsa nevar)

ByToH:

Layouts/cycle
(NenayTn/umksbn)

ByToH:

Check speed on start
(MpoBepka ckopocTTa Ha
MaTepuana npu ctaptTupaHe
Ha NpuUHTepa)

M36op Ha pexunma Ha pabota (IO ctatuyHo, |0 ctatnyHo HenpekbeHaTto, |0 guHamuyHo, 10
AMHAMWUYHO HEMPEeKbCHATO, TECTOBU PEXUM WUNW AUPEKTEH CTapT).

PascTosiHue oT nernayta (pecn. oT MbpBus NerayT, ako 3a eauH paboTeH LUKb ce oTnevaTeart
HSIKONKO NnenayTa) [0 HyneBaTa Todka Ha MallvHaTa.

HacTtpoliBaHeTo ce 13BbpLUBaA UMW B MM UMW B MCEK.

[nanasoH Ha cTonHocTuTe: 0 ... 93 MM

CrapToBa no3uuusa Ha nevarallara LwerHa B mm.
[OwanasoH Ha cToHocTK: 12 ... 93 mm

[aHHK 3a neyaTawuTe NpoLecy 3a AbJKMHA Ha nevaTa.
[nanasoH Ha cTonHocTu: 1 ... 25 nenayTta 3a UMKbLA.

Off (M3kn.): CkopocTTa Ha MaTepuana ce NnpoBepsiBa eABa, KoraTto HacTpoeHaTa odceT-
CTOWMHOCT e M3nbnHeHa. MeyaTalmaT cTapToB CUMrHam Moxe Aa ce 3ajaBa, Makap Ye
MaTepuanbT BCe OLLe He ce ABWxkU. [lo kpasi ckopocTTa Ha MaTepuana BbB BCeku criyda
TpabBa fa e B paMKuTe Ha BanuAHWs AMana3oH Ha CKOpPOCTTa, Tbi KaTo B MPOTMBEH Cryyai
ropbykaTa 3a nevar ce npekpaTsisa.

On (Bkn.): CkopocTTa Ha MaTepuana ce npoBepsiBa Npyu nevartaluus CTapToB curHan. Ako
CKOpPOCTTa Ha MaTepuarna e U3BbH BanuaHWs AMana3oH Ha CKOpoCTTa, CTapTOBUAT CUrHan ce
urHopwpa.

Mo noppasbupaHe: U3kn
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Dynacode IP

ByTOH:

Encoder resolution /
material feed per encoder
rotation

(PaspenurtenHa
cnocoGHoCT Ha gekopepa /
NMopaBaHe Ha maTepuan Ha
3aBbpTaHe Ha JaTyuka)

ByToH:

Material speed
(CkopocT Ha maTepuana)

MpekbcBaly, pexum

Mode
(Pexum)

ByToH:

Back speed
(CkopocT Ha BpbLyaHe)

ByToH:

Print offset
(Pa3cTosiHue Ha nemayTa)

ByToH:

Print position
(Mo3uumsa nevar)

ByToH:

Layouts/cycle
(NenayTu/umksbn)

Label Layout (llenayT)

[MocnepoBaTenHocT OT 6yTOHl/IZ

Print length
(ObmkuHa Ha neyvara)

ByToH:

Column printing
(MHOrokomnoHeH nevar)

ByToH:

Material selection
(MaTepuan)

ByToH:

Flip layout
(OrnepaneH neuayr)

MNoka3Ba pasgenuTenHaTa cnocoBHOCT Ha M3MNON3BaHWA Aekodep U NoAaBaHETo Ha MaTepuan
Ha 3aBbpTaHe Ha JaTyuka B MM. Tesau HacTpOMKKM Cryxar 3a ToBa Aa Ce U3MepU CKOpOCTTa Ha
martepuana.

MNMomaBaHeTo Ha MaTepuan Ha 3aBbpTaHe Ha JaTyvka Hanpumep cboTBeTCTBa Npu 1:1-
NPEeBOAHO OTHOLLEHWE MEXAay AaTyvka v Bansika Ha obema Ha Bansika.

[Moka3Ba HacTpoeHaTa CKOpPOCT Ha MaTepuana.

M36op Ha pexuma Ha paboTa (6pon n3genus, HenpekbcHaTa paboTa, TECTOB pexuM Ha paboTa
WUINN OUPEKTEH CTapT).

[laHHK 3a cKkOpOCTTa Ha BpbllaHe Ha nevaTaliata MexaHuka crief 3aBbpLuBaHe Ha nevaTa B
mm/s
aunanasoH Ha ctorHocTu: 50 ... 600 mm/s.

Pa3scTosHue oT nernayta (pecn. oT NbpBuKs NerayT, ako 3a eauH paboTeH LUKb ce oTnevaTeart
HSIKONKO NnenayTa) Ao HyneBaTa Todka Ha MallvHaTa.

[OunanasoH Ha ctonHocTuTe: 0 ... 93 Mm

Mo nogpasbupane: 0 mm

CrapToBa no3uumsa Ha nevarailara LenHa B mm.
[OwanasoH Ha cToHocTK: 12 ... 93 mm
Mo nogpasbupaHe: 83 mm

[aHHu 3a nevaTawuTe nNpouecu 3a AbIKMHA Ha nevaTa.
[nanasoH Ha cTonHocTu: 1 ... 25 nenayTta 3a UMKBLA.

Fll~ (=~ e

[aHHK 3a NbTs, KONTO TpabBa Aa 3MMHE NevaTallaTta MmexaHuka. [brmkMHaTa Ha nevaTa ce
onpegens oT AbMKWHATa Ha nevaTallaTa MexaHuvka.

OaHHu 3a wnMpuHaTa Ha neﬁayTa, KaKTO 1 AaHHU 3a TOBa, KOJIKO nelhayTa nva egunH 0o apyr
BBbpXYy HOCeluna maTtepuarn.

M36op Ha n3nonssaHus marepuarn.

OrnepanHata oc ce Hamupa B cpefiaTta Ha nenayTa. Ako LUMpVHaTa Ha nenayTa He 6bae
npexsbprieHa Ha nevartallusi MOAyr, Ce U3Mon3Ba LWupuHaTa no noapasbupaHe, T.e. lWMpuHaTa
Ha nevaTtawara rnaea. [opaau ToBa TpsibBa Aa ce BHMMaBa, NnenayTbT Aa 0bae LWMpok
KOIKOTO nevyaTtHaTa rnaea. B npoTuseH cnyya moxe ga ce cTurHe Ao npobnemu c
No3NLMOHNPAHETO.
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Dynacode IP

ByTOH:

Rotate layout
(3aBBbpTaHe Ha nenayr)

ByToH:

Alignment
(MoapaBHsiBaHe)

CTaHﬂ,apTHO J'Iel;layT'bT Ce oTnevartBa C rnaea, 3aBbpTAHa NpeaBapUTesiHO Ha 0°. Ako
ChyHKLl,VIﬂTa € aKTnBMpaHa, HeVIayT'bT Ce 3aBbpTa Ha 180° 1 ce oTneyaTBa B NocokaTa Ha
vyeTeHe.

MoppaBHsiBaHETO Ha neliayTa ce NocTura efpa cnef 3aBbpTaHe/obpbluaHe, T.e.
noApaBHSIBAHETO He 3aBUCK OT 3aBBbPTAHETO UMK 0BpbLLAHETO.

Left (BnaBo): JleiayTbT ce nogpaBHsBa no neeus pvb Ha neyaTHaTa rnasa.

Centre (B cpepnara): JlenayTbT ce nogpasHsiBa (LEHTpOBa) MO cpeaHaTta Toyka Ha neyaTHata
rnaea.

Right (BasicHo): JleiiayTbT ce nogpaBHsABa No gecHUs pb0 Ha nevaTHaTa rnasa.

Ribbon Save (OnTtumupaHe) - HenpekbcHaT pexum

[MocnepoBaTenHocT OT 6yTOHVIZ

Mode
(Pexum)

Pexum: CtaHgapTt

Transfer ribbon correction
(Kopekuus Ha BpbLLAHETO)

ByToH:

Performance information
(UHdopmauusn 3a
Npou3BOAUTENHOCTTA)

ByToH:

Expert parameters
(EkcnepTHu napameTpm)

ByToH:
Printhead down time
(CrapTupaHe Ha neyaTawiara
rnaea Hagony)

Ribbon motor early start time

Fl ==~ ®
MN360op Ha onTUMKMpAaLL, PEXUM.

Off (U3kn.): OnTumupaHe n3kn.

Standard (CtaHgapT): MakcumanHa MOLLHOCT Ha ONTUMKU3auusi, TOBa O3Ha4YaBa, Ye C Tas3un
HacTpoika He Bb3HWKBA 3ary6a Ha TpaHcdepHa neHTa (M3BbH pa3cTosiHie Ha 6e3onacHoCT oT
1 MM, 3a ja He ce oTneyYaTaT neyaTHUTe rnoseTa efHo B ApYro).

Shift (PaamecTBaHe): JleiayT-gaHHUTE MHOrOKpaTHO MoraT Aa ce oTrnevaTtart CTpaHU4yHO
pa3mecTeHu. MNocpeacTBOM TOBa MOXE a Ce MOCTUrHE MakcUMarHo M3rnon3eaHe Ha
TpaHcdepHaTa neHTa.

SaveStrt (3anameTsiBaHe Ha cTapToB curHan): bes 3arybu Ha cTapToB curHan, AUPEKTHUST
revarall MexaHusbM aBTOMaTUYHO peryrnmpa kayecTBOTO Ha ONTUMMU3aLuMs criopes
N3UCKBAHETO.

Speed (CkopocT): OnpeaensiHe Ha Makc. CKOPOCT Ha nevar.

Ha 6a3a Ha Ta3u CTOWHOCT ce NpaBsAT BCUYKM HEOOXOOAMMU U3YUCTIEHNSI.

0 mm = BuHaru ce BpbLla camo AOTOSKOBA, Ye [a ce NOCTUrHe ONTUMarnHo onTuMupaHe
(HaAma 3aryba Ha TpaHcdepHa neHTa).

3aBoACKM HAaCTpoeHn cTonHocT: 0 mm

—-XX mm = BpblyaHeTo moxe Aa 6bae HamaneHo.

+XX mm = BpbLyaHeTo Moxe Aa 6bae yBenmyeHo.

sa/mm: Hain-mankoTo Bb3MOXHO pasCTosiHME MeXAy ABa neyaTa npu MbriHO onTumMmupaHe.
cmin: Makc. 6pov TakToBe B MUHyTa.
so/mm: [JaHHu 3a 3arybaTa npu onTumupaHe.

3au.w|Te|-m C napona
BbBenete naponarta, HaTUCHeTe KnasuLl | L . U Ce nokaseaT cnegHuTe napamMmeTpu.

PhDownT = printhead down time in ms:
M3uncnssaHe Ha BpeMeTo 3a cnnpaHe Ha nevaraiuarta rnasa.

REStartT = ribbon motor early start time in ms:

(CrapToBo Bpeme MoTop TPJ1) Tasu CTOWHOCT JOMBLIHATENHO Ce NPECMSATa KbM BPEMETO 3a YCKOPEHUe ABWKEHNETO Ha

ByToH:

Minimal print speed
(MuH. ckopocCT Ha ne4yaTaHe)

Tpchd)epHaTa nenTa. MNocoyBaHe Ha garta un yac 3a BpeMeTo Mexay 'MOTOp'bT poctura
CKOPOCT Ha maTepuana u 'nevaTHaTa rnasa 3anucea'.

MinSpeed = minimal print speed:
AKO ce yBENMYM MUH. CKOPOCT Ha nevaTaHe, CblLOo Ce yBenuyaBsa 1 Makc. 6poi LIMKu.
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Dynacode IP

Print offset border
calculation (M3uncnsaBaHe
M3MecTBaHeTO Ha nevara)

ByToH:

Printhead up time
(CrapTtupaHe Ha
nevarawiara rnasa Harope)

ByTOH:

Printhead valve reaction
time

(Bpeme Ha peakums Ha
KrnanaHa Ha nevarawara
rnaea)

ByToH:

Ribbon motor stop delay
time
(Bpeme Ha 3ab6aBsiHe)

ByTOH: E]

Field ribbon saving
(OnTumupaHe Ha noneTol/)

Rewind speed
(ObpaTHO NpeHaBMBaHe)

ByToH:

Speed 1 field
(CkopocT 1. none)

ByToH:

Tension
(HanpexeHue)

Calcoff = Turn On/Off print offset border calculation:
Ako napameTbpbT ce noctasm Ha Off, moxe fa 6bae BbBeAeH NO-Manko oT HeobxoAMMOTO
n3MecTBaHe Ha neyaTta.

PHupT = printhead up time in ms:
M3uncneHve ganv moxe nnu He Moxe Aa 6b4e N3BbPLIEHO ONTUMMPAHE Ha MOMeTO.

PhVReactT = valve reaction time in ms:
M3uncneHne Ha cTapTMpaHETO Ha OBWKEHMETO Ha NevarallaTa rnasa Harope.

RibMotStpDlayT = ribbon motor stop delay time
Bpeme Ha 3abaBsiHe B ms, Npe3 KoeTo Npeaun CnvpaHeTo ABUratensaT Ha TpaHcdepHaTa neHTa
npofbrkasa Aa ce ABWXKM CbC CbliaTta CKOpPOCT.

FieldRS = field ribbon saving:

Off (M3kn.): OnTMmMmMpaHe Ha NoneTo M3k

PHOnNly: Oswxu ce camo nevatawiata rna.a. TpaHccepHaTa fneHTa He cnupa.

Normal (HopmanHo): OnTrMMpaHeTo Ha NONeTo ce U3BbPLUBA Camo KOraTo ABUraTensaT Ha
TpaHcdepHaTa neHTa e HambJIHO CrpsiH.

Strong (PukcupaHo): ONTMMMpPaHETO Ha NOMETO Ce U3BBLPLLBA AOPU M KOraTo ABUraTensiT Ha
TpaHcdepHaTa fneHTa He e CrpsiH.

Rwind v = rewind speed in mm/s:
[aHHK 32 06paTHOTO NpeHaBMBaHe B mMm/s.

Korato e HacTpoeHa 0 (babpuyHa HacTponka), fapamMeTbpbT HAMa BIMAHUE BBbPXY
ONTUMUpPaHETO.

[aHHu 3a gbmKkUHAaTa, KOTO ce TpaHCNopTMpa Hanpen crief UsMepBaHeTo Ha TpaHcgepHaTa
neHTa.

Pexwum: Shift (MpemecTBaHe)

X-Shift / Y-Shift
(X-Offset / Y-Offset)

ByToH:

Lanes / R-Shift
(TpaekTopumu / R-Offset)

ByToH:

Expert parameters
(EkcnepTHu napameTpm)

X-Shift: [laHHM 3a MpeMecTBaHeTO Ha oTnevyaTbka B X-nocoka.
Y-Shift: [laHHM 3a npeMecTBaHeTO B NocokaTta Ha neyar.

Lanes (Tpaektopum): [laHHM 3a 6posi LMKNK, OoTNeYaTBaHN eanH A0 ApYr.
R-Shift (R-Offset): [JaHHK 3a pa3cTOSHNETO NpY CMsiHAaTa KbM HOB LMKbII.

3awmTeHu c napona
BbBepnete naponata, HaTMCHeTe KnaBuL | ® 1 ce nokassar cneghHute napameTpw.
OnuvcaHneTo MoXe Aa ce Hamepu B pexum 'CTaHgapT'.

Pexxum: SaveStrt (3anametaBaHe CTapTOB curHan)

Expert parameters
(EkcnepTHM napameTpm)

3awmTeHu ¢ napona
BbBenete naponarta, HaTUCHETE KNaBuLL | ® uce nokassar cneatute napameTpu.
OnuncaHueTo Moxe Aa ce Hamepu B pexxum 'CtaHgapT'.
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Dynacode IP

Ribbon Save (OnTumupane) - NpekbcBally peXxum

MocnepnoBaTtenHocT OT GyTOHMU: @[ - H - ][ - H 8

Mode
(Pexum)

Pexxum: Ctangapt

Transfer ribbon correction
(Kopekuus Ha BpbLyaHeTo)

ByTOH: E]

Expert parameters
(EkcnepTHU napameTpm)

ByToH:

Printhead down time
(CtapTupaHe Ha
nevarawiara rnaea Hagony)

Printhead up time
(CtapTupaHe Ha
nevarawara rnasa Harope)

ByToH:

Printhead valve reaction
time (Bpeme Ha peakuus Ha
KNnanaHa Ha nevarawjarta
rnaea)

ByToH:

Tension
(O6TsraHe)

Ribbon Mode
(Pexxum Ha TpaHcdepHaTa
neHTa)

M360op Ha onTMMMpaLL, pEXVM.

Off (U3kn.): OnTumupaHe n3kn.

Standard (CtaHgapT): MakcumanHa MOLLHOCT Ha ONTUMM3auus, TOBa O3HaYaBa, Ye C Tasn
HacTpoika He Bb3HMKBaA 3aryba Ha TpaHcdepHa neHTa (M3BbH pa3cTosiHne Ha 6e3onacHoCT oT
1 MM, 3a Ja He ce oTnevartaT ne4yaTHUTe noneta e4Ho B APYro).

Shift (PaamecTBaHe): JleriayT-4aHHUMTE MHOrOKpaTHO MoraT Aa ce oTnedaraT CTpaHU4HO
pasmecTteHu. [locpeAcTBOM TOBa MOXe Aa Ce NMOCTUIHE MakCMMarHo U3non3saHe Ha
TpaHcdepHaTa neHTa.

0 mm = BuHaru ce BpbLla caMo AOTOSIKOBA, Y€ Aa ce NOCTUrHe ONTUMAarnHo onTuMupaHe (Hama
3aryba Ha TpaHcdepHa NneHTa).

3aBoAckMn HacTpoeHn cTonHocTh: 0 mm

-XX mm = BpblaHeTo Moxe aa 6bae HamaneHo.

+XX mm = BpbLyaHeTo MOXe Aa 6bae yBenmyeHo.

3awmTeHu ¢ napona
BbBeneTe naponaTta, HaTUCHETe KnaBuL ® | ce nokassar cnegHuTe nNapameTpu.

PhDownT = printhead down time in ms:
M3uncnsiBaHe Ha BpeMeTo 3a cnvpaHe Ha nedvaraiiarta rnasa.

PHupT = printhead up time in ms:
M3uncneHune ganvu Moxe unu He Moxe fa 6bae M3BbPLUEHO ONTUMMPaAHe Ha MoneTo.

PhVReactT = valve reaction time in ms:
M3uncneHve Ha cTapTUpaHeTo Ha ABUXKEHMETO Ha NneyaTallaTa rnaea Harope.

[aHHn 3a gbmkuHaTa, KoATo ce TpaHCnopTupa Hanpea cnej nsmMepBaHeTo Ha Tpchq)epHaTa
neHTa.

0: Crieq Bceku neyart TpaHcdepHaTa fieHTa ce U3Terns obpaTHO Mo uanaTta AbmkuHa Ha
nevarta, TOECT He e HanuLle oNTUMUpaHe MeXay OTAEeNHUTe nenayTu.

1: TpaHcdepHaTa NneHTa ce usterns o6paTHO camo Haj oTrneyaTaHaTa 30Ha, TOecT NpasHuTe
MecTa Mexay feiayTuTte ce onTummpar.

Mpu cMsAHa Ha neviayTa TpaHcdepHaTa NieHTa ce No3ULMOHMPa aBTOMaTHYHO.

Pexwum: Shift (MpemecTBaHe)

X-Shift / Y-Shift
(X-Offset / Y-Offset)

ByToH:

Lanes / R-Shift
(TpaekTopumu / R-Offset)

ByToH: E]

Expert parameters
(EkcnepTHU napameTpm)

X-Shift: [laHHM 3a NMpeMecTBaHeTO Ha oTrneyvyaTbka B X-Mocoka.
Y-Shift: [laHHM 3a NnpeMecTBaHeTO B NocokaTta Ha nevar.

Lanes (Tpaekropuu): [laHHM 3a 6post LMKNK, oTnevaTBaHu €AnH A0 APYT.
R-Shift (R-Offset): [JaHHK 3a pa3cTOSHMETO NpW CMsiHaTa KbM HOB LMKbBII.

3awmTeHu c napona
BbBenete naponata, HaTUCHETE KnaBuLL ® | ce nokassar crefHVTe napameTpu.
OnuncaHneTo Moxe aa ce Hamepu B pexxum 'CtaHgapT'.
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Dynacode IP

Device Settings (MapameTpu Ha ypeaa)

[NocnepoBaTenHocT oT 6yTOHVIZ[E,[ - ,[ - ],[ - ,[ — ],| ®

Field handling

(YnpaBneHue Ha noneTo)

ByToH:

Codepage
(KopoBa cTpaHuua)

Knaeuww: E

External parameters
(BbHW. napameTpm)

ByToOH:
Buzzer
(3ymep)

Display
(Oncnnen)

ByToH:

Language
(E3uK Ha NnpuHTepa)

ByToH:

Keyboard layout
(Pa3nonoxeHue Ha
KnaBuaTyparta)

ByToH:

Customized entry

(BbBexpaHe oT oneparopa)

ByToH:

Hotstart
(Tonbn cTapT)

Off (U3kn.): UsanaTta nameT Ha mogyna ce M3Tpuea.

Keep graphic (3aabpxkaHe Ha rpadomka): ['pacuka, pecnekTmBHO, pecn. malabupyem
(TrueType) WpndT ce NpexBbpNsA e4HOKPaTHO B MOAYNa U Ce CbXpaHsiBa BbB BbTpeLUHaTa
namet Ha mogyna. [Mpu cnedBawaTa 3agaya 3a nevar cera ce nogasaTt caMo NPOMEHEHUTE
AaHHu B moayna. lMpeamMmcTBo Npy ToBa e CnecTsBaHeTo Ha BpeMe 3a NPEXBbPIISiHE Ha AaHHU
B Moayna.

Delete graphic (U3TpuBaHe Ha rpachmka): 3anameTeHnUTe B NnameTTa Ha Moayna rpacuku,
pecn. mawabupyem (TrueType) WpUT ce nsTpmear, a Apyrute noneTa ce 3anassart.

Restore graphic (Bb3cTtaHoBsiBaHe Ha rpadmka): Cneg kpas Ha 3agada 3a neyart
oTrnevyaTaHaTa 3ajaya Moxe [ja ce cTapTupa OTHOBO Ha AUPEKTHUS nevaraly moayn. Benukn
rpaduku u WwpudTose TrueType ce oTnevaTBaT OTHOBO.

M3kntoyeHue: MNpu MHOropenoB nevat BMHarK Tpsibea Aa ce oTnevaTsat NbiHU pegose (bpon
BMHaru KpateH Ha pegoBeTe). V3TpuTn pegoBe He ce Bb3CTaHOBSBAT.

M36op Ha KogoBaTa CTpaHuua, KosATO Lie ce u3nonasa. Ha pasnonoxeHue ca cnegHuTe
Bb3mMoxHocTu: ANSI-Habop ot 3Hauu / Codepage 437 / Codepage 850 / GEM Hemckn / GEM
aHrnuiickn / GEM dpeHckn / GEM weeackn / GEM gatcku.

Layout dimension only (camo usamepeHue Ha ocbopmneHueTo): NapameTpute 3a
AbIDKMHATa Ha 0POPMIIEHNETO, 3a AbIMKMHATA Ha OTBOPUTE 1 3a LUMPOYMHATA Ha
odhopMrieHneTo morat ga 6baart npexBbprsHU. Bcuuku apyrn HacTpoOnKKM Ha napameTpute
TpsibBa Aa 6baaT npegnpueTy OMPEKTHO Ha cucTemara Ha NpuHTepa.

On (Bkn.): MNMapameTpuTe morat ga 6baat npexBbpsHu B Mogyna Ypes Hawwms codTyep 3a
cb3faBaHe Ha nenayTu. lNapameTpuTte, KOMTO ca BUnM ANPEKTHO HAaCTPOEHU B MOZyna, HAama
[a ce B3emart nof BHUMaHue.

Off (U3kn.): LLle ce B3emaT npeaBmna camo HaCTPOWKUTE, U3BBPLLIEHN AVPEKTHO B MoAdyna.

On (Bkn.): Mpu HaTUCKkaHETO Ha KOWTO M [a € KMNaBuLL ce YyBa 3BYKOB CUrHar.
[OunanasoH Ha cTonHocTuTe: 1 ... 7
Off (U3kn.): He ce uyBa curHan.

HacTpoliika Ha KOHTpacTa Ha gucnnes.
[nanasoH Ha cTorHocTuTe: 45 ... 75

MN36op Ha e3uka, Ha KOUTO TpsAbBa Aa 6bae U3NMCBaHN TEKCTOBETE BbPXY AUCTNEs Ha
npuHTepa. Ha pasnonoxeHue ca cnegHuTe Bb3MOXHOCTU: HemMCckm, aHrmmniAcku, opeHcku,
McnaHcKK, OUHCKK, YeLLKW, NOPTYrarncku, XONaHACKW, UTanmnaHcky, AaTCKW, MOMCKU, MPbLKY,
YHrapcKu, Pycku, KUTANCKK (ONLMST), YKPAMHCKW, TYPCKM, LLIBEOCKW, HOPBEXKU.

M36op Ha cxemaTa Ha cTpaHaTa 3a XKenaHoTO pas3rnonioXeHue Ha knaBuatyparta. Ha
pas3nonoxeHue ca cnegHuTe Bb3MOXHOCTU: Moxe aa ce usbepe Mepmanusi, AHrnus, ®paHuums,
Mbpums, Ucnanus, Wseums n CALLL

Off (M3kn.): Ha gucnnesi He ce NosiBABAT 3anNMTBaHUsA 3a BbBeXAaHWUTE OT onepartopa
npomMeHnuBY. B To3u cnyyait ce nevarta 3anameteHata abpuyHa CTOWHOCT.

On (Bkn.): 3anuTeaHe 3a BbBEXAAHWUTE OT ONepaTopa NPOMEHIMBY Ce MNOsIBSABA e4HOKPATHO
Ha avcnnesi npegum cTapT Ha nevara.

Auto (ABTO): 3anUTBaHWs 3a BbBEXAAHUTE OT onepaTopa NPOMEHNNBU U KOJNIMYECTBOTO ce
NoSIBABAT Cried BCsIKa HACTPOiiKa.

Auto without quantity query (ABTomaTuyHo 6e3 3anuTBaHe 3a KONM4YecTBO): 3anuTBaHe 3a
BbBEXAaHUTe OT ornepaTopa NPOMEHNMBY Ce NOosIBABa CNef BCsika HacTpoika 6e3
JOMbITHATENHO 3anuTBaHe 3a KOSIM4YecTBO.

On (Bkn.): MNpekbcHaTa 3agada Ha Moayna Moxe fAa 6bae npoAbIHKeHa crnef HOBO BKIOYBaHe
Ha mogyna. (Camo, korato MogynbT e ob6opyasaH c onumsita Compact Flash Card (komnakTHa
dnaw kapra).

Off (U3kn.): Cnep usknouBaHe Ha Modyna BCUYKM AaHHU ce usrybear.
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Dynacode IP

ByTOH:

Layout confirmation
(MoTBbpXAeHME Ha
nenayra)

Print after measuring
(OTtnevarBaHe cnen
M3mepBaHe)

ByToH:

Standard layout
(CraHpapTeH LWabnoH)

On (Bkn.): HoBa 3asBka 3a nevaT ce neyarta efBa cnej noTBbpXAeHWE Ha ypeaa.

AKTMBHO M3NbIHSABALLA Ce 3asBKa 3a nevat npoabimkasa Aa ce nevara, AoKaTo ce U3BBbPLUN
noTBbPXKAEHWE Ha ypeaa.

Off (U3kn.): Ha aucnnes Ha ynpaBneHWeTo He ce NosiBsiBa 3anuTBaHe.

On (Bkn.): Ako nNo Bpeme Ha nevaTaHeTo Bb3HWKHE rpeLLka, YNeTo oTCTpaHaBaHe MOXe Aa
6bae pasno3HaTo oT camusi ypen (Hanp. OTBOPEHU Kpaii Ha TpaHcdepHa NeHTa, kaceTa),
Toraea crnef OTCTpaHsiBaHe Ha rpelukarta (Hanp. OTHOBO 3aTBOpeHa kaceTa) ypeabT HeaabaBHO
NOBTOPHO CMEHS B MOMNOXEHMe 'ToToB'.

Off (U3kn.): Cnepn oTcTpaHsaBaHe U NOTBbPXAEHME Ha rpeLlka ypeabT OTHOBO CMEHS B
nonoxeHwue 'cnpsiH'.

On (Bkn.): Ako 3asiBka 3a neyat ce ctapTvpa 6e3 npeaBapuTenHa AeduHULMA Ha LAGOoH,
oTrnevartsa ce CTaHAapTHWSA WabnoH (Tvn ypea, Bepcust Ha hupmMerus codTyep, Bepcus Ha
codptyepa).

Off (U3kn.): Ako 3asiBKa 3a nevar ce ctapTvpa 6e3 npegsapuTenHa aedHNLMS Ha WabroH, Ha
ekpaHa ce nosiBsia CbobLLeHMe 3a rpeLuka.

I/O Parameters (/O napameTpm)

MocnepoBaTenHocT OT ByTOHW: m,[ - ,[ - H - ,[ - H - ,| ®

IN signal level

(BxoaHO cUrHanHo HMBO)

ByToH: (=]

OUT signal level

(U3xopHO cUrHaNHoO HUBO)

ByToH:

Debouncing
(OtcTpaHsiBaHe)

ByToH:

Start signal delay

(3akbCHeHMe Ha cTapToB

curHan)

ByToH:

Not ready: error

(HeroToBHOCT: rpeLuka)

ByToH:

I/0O Profile
(Mpodoun Bxopn/U3xopn)

Network (Mpexa)

[aHHu 3a curHana, npu KOMTO ce CTapTupa 3asiBKa 3a nevar.

+ = aKTMBHOTO curHanHo HuBo e 'high' (Bucoko)(1)

— = aKTMBHOTO CUrHarnHo HuBo e 'low' (Hucko)(0)

X = He aKTMBMPaHO CUTHANHO HMBO

s = [Npe3 nHTepderica Moxe aa ce Bnusie Ha CbCTOsIHNETO (BbB Bpb3ka ¢ Netstar PLUS)

[laHHM 3a CUrHANHOTO HMBO HAa U3XOAHWS CUrHar.

+ = aKTMBHOTO curHanHo HuBo e 'high' (Bucoko)(1)

- = aKTMBHOTO CUrHarnHo HuBO e 'low' (Hucko)(0)

s = lNpe3 nHTepderca Moxe Aa ce BNusie Ha CbCTosHMETO (BbB Bpb3ka ¢ Netstar PLUS)

[aHH¥ 3a BpeMeTo 3a OTCTpaHsiBaHe Ha 3axpaHBallus BXOA.
[nanasoH Ha ctorHocTu: 0 ... 100 ms.

[aHHu 3a BpeMeTo ¢ koeTo ce 3ab6aBsi cTapTa Ha nevyaTa B CEKyHAU.
[wnanasoH Ha ctorHocTu: 0.00 ... 9.99.

On (Bkn.): Ako e HanuLe akTUBHa 3aada 3a neyar, HO MeXaHU3MbT 3a AMPEKTEH NevaT He e
rotoB Aa 9 06paboTu (Hanp. 3aL0To BeYe e B pexuM 'neyat’), ce n3sexaa rpeLuka.
Off (U3kn.): He ce n3Bexaa cbobLueHWe 3a rpeLuka.

M36op Ha cblyecTByBaLlaTa koHdurypaums Std_Direct unu StdFileSelDirect. CboTBETHOTO
[OKyMeHTMpaHe Ha ABeTe KoHdurypauum moxe aa ce Buam ot MHcTpykumsaTa 3a pabota.

[NocnepoBaTtenHocT ot 6yTOHMZ@,[ - ,[ - ],[ - ,[ - ],[ - ,[ - ],| L

HonbnHutenHa VIHCbOpMaLI,MF! 3a Ta3n TO4Ka OT MEHIOTO B3eMeTe, MOond, OT OTAENTHUA HAPBYHUK.
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Password (Mapona)

Mocnegosarentioct ot Gyromt: L, [ = | (= | [= | [= [~ |[= |[= |[®

Operation (O6cnyxBaHe)

Password (Mapona)
ByToH:

Protection configuration
(3awmTa c napona Ha
» PYHKLIMOHANHO MeHK)

ByTOH: E]

Protection favorites
(3awwuTa c napona Ha
»fpeanoynTaHmn®)

ByToH:

Protection memory card
(3awmTa c napona Ha
»,Kapta namet“)

ByToH:

Protection printing
(3awwmTa c napona Ha
»Mevar®)

Network (Mpexa)

Password (Mapona)

ByToH:

Protection HTTP (3awwuTa
c napona Ha HTTP)

ByToH:

Protection Telnet
(3awwmTa c napona Ha
Telnet)

ByToH:

Protection remote access
(3awwmTa c napona Ha
»dAUCTaHLMOHEeH aocTbN®)

0 YKA3AHUE!

BbBexaaHe Ha 4-paspsigHa undposa napona.

HacTpoiikute Ha NpuHTepa moraT fa 6baaTt NPOMeHsIHU.
(dpokycHa cuna, CKOpoCT, pexum Ha paboTa, ...). 3awmTaTa ¢ napona npegoTeparsea
NMPOMEHU Ha HACTPOMKUTE Ha NPUHTEpPA.

3awmraTa c napona Bb3npendaTcTsa A0CTbMNa 40 MEHKTO ,,ﬂpep,nquTaHM“.

C dyHKUMWTE Ha KapTaTa nameT mMoraT fa ce 3anameTsaBar, 3apexaar,... eTukeTu. 3awmraTa
c napona TpsibBa Aa pa3nuyaBa fanv He e paspeLleH JOCTbM UMK e paspeLLeH camo AOCTbN
3a YyeTeHe [0 kapTaTa namer.

MbneH goctbn: HaAma 3awmta ¢ napona

Camo yeTeHe: Bb3amoxeH camo AOCTBN 3a YeTEHE

3awwmTa: [loctbn 6nokvpaH

AKO NpWHTEpHaTa cuctema e CBbp3aHa KbM NEPCOHaneH KOMMTbP, MoXe Aa e
LuenecbobpasHo, onepaTopbT Aa HE MOXe PbYHO Aa 3adeincTBa nevar. 3awumrara ¢ naporna
BB3MNPENATCTBA PBYHOTO 3aeiicTBaHe Ha nevar.

BbBexaaHe Ha 15-pa3psigHa napona. MaponaTta moxe Aa ce cbcTou OT BykBEHO-LMPOBYU 1

cneumanHn 3Hauun.

KomyHukaumsita upes HTTP moxe aa 6bae nsberHara.

Hactpoiikute Ha cnyxba Telnet He moraT ga 6bAaT NPOMEHSIHM.

DocTtbnbT Ypes BbHWeH HMI nHTepdeiic moxe fa 6bae Bb3npensTCTBaH.

3a fa ce M3MbMHK 3aKrodeHa yHKUMS, MbpBO TpsGBa Aa ce BbBeae BanuaHaTta napona. Crief BbBexaaHe Ha

BanuaHaTa napona XxenaHaTta d)yHKLlI/IH Ce u3nbiHABa.
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Interface (UHTepcpeich)

[MocnepoBaTenHocT OT 6yTOHVIZ

COM1/Baud/P/D/S

ByToH:

Start/stop sign
(3Hak 3a Ctapt/CTon)

ByToH:

Data memory
(MamerT)

ByToH:

Port test
(TecT Ha nopTa)

Emulation (Emynauus)

MocneposatenHocT OT By TOHM:

Protocol
(MpoTokon)

ByToH:

Printhead resolution
(PaspenurtenHa
CMoCOGHOCT Ha nevyaTHa
rnasa)

ByToH:

Drive mapping
(MpeHacouyBaHe Ha

Fl = =) [= (== [=][=

COM1:

0 - cepueH nHtepdenc Nakn.

1 - cepueH nHTepdenc Bkn.

2 - cepueH uHTepdeiic Bkn.; npu ToBa He ce U3BbPLLUBA NOTBbPXAABaHE Ha CbOobLLEHNe 3a
rpeLuKa rnpu rpeLuka B npeHoca Ha JaHHu

Baud (Bop):

AaHHW 3a BuToBETE, KOMTO Ce NPeHacHAT Ha cekyHaa. MoxeTe ga nsbvpate Mexay cnegHuTe
cTonHocTu: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 n 115200.

P = Parity (4eTHoCT):

N - nunca Ha 4eTHOCT; E - yeTeH; O - HeveTeH

Mons BHMMaBaWiTe 3a ToBa, HAaCTPOMKMTE [a CbOTBETCTBAT C Te3n Ha Moayna.

D = Data bits (6uToBe ¢ AaHHM):

HacTpoWka Ha butoseTe ¢ AaHHW. MoxeTe aa n3bupate unu 7, unm 8 buta.
S = Stop bit (cton 6uToBe):

MmaTe Bb3MOXHOCT Aa usbupare 1 unu 2 cton 6uta.

[aHHn 3a cTon butoBeTe Mexay bantoseTe.

SOH: Hauyano Ha 6noka 3a npeHoc Ha gaHHu —*+ HEX-copmat 01:
ETB: Kpan Ha 6noka 3a npeHoc Ha gaHHn —* HEX-copmart 17

Standard (CtaHpapTHa): Cnep ctapta Ha neyaTa ce npvemaT AaHHW JoToraBa, oKaTo ce
3anbnHu 6ydepHaTa namer.

Extended (PaswwupeHa): o Bpeme Ha Tekylua 3agaya 3a oTnevyaTBaHe nNpoabiikasar Aa ce
npvemart n obpaboTBaT AaHHW.

Off (U3kn.): Cnen cTapTa Ha egHa 3agadva 3a oTrnevyaTBaHe He ce npuemMat noBeyve OaHHU.

MpoBepka Aanu AaHHWTe ce NpeHacaT npe3 uHTepderica.

HaTtucHeTe knaBuwmn m " m 3a fa usbepete 0610 (On) . HaTucHeTe knasuw | ® 1
[aHHUTe, usnpawlaHu npes koruTo u aa e nopt (COM1, LPT, USB, TCP/IP), ce oTneyaTBar.

CVPL: E3suk 3a nporpamupaHe Carl Valentin

ZPL: E3uk 3a nporpamupaHe Zebra®
C 6yTonuTe | * | ul Y Jusbepete npotokona. HatucHete 6yToHa | ., 3a Aa noTebpanTe

usbopa. MpuHTEP®T e ce pecTapTupa 1 komaHauTe Ha ZPL [1® BbTpeluHo e ce
TpaHcdgopmupaT B koMaHan Ha CVPL.

Mpu aktuBMpaHa emynaums Ha ZPL 1I1® Tpsibea ga 6bae 3agageHa pasgenuTtenHara
CMoCOBHOCT Ha nevaTHaTa rnaea Ha eMynupaHus NpuHTep.

YKA3AHME!

AKo pasgenuTenHarta cnoco6HoCT Ha Zebra® cuctemara 3a AUPEKTEH nevat ce
pasnunyaBa oT Ta3u Ha ypeaa Valentin, To paamepbT Ha obekTuTe (Hanp. TEKCTOBE,
rpadvkmn) He cbBrnaga TOYHO.

JocTbnbT Ao yctpoiicteata Zebra® ce npexsbpnsi KbM CbOTBETHUTE yCTpoicTea Valentin.

yCTpoiicTEO) 0 YKA3AHME!
Tbi KaTo BKMoueHUTe B Zebra® cuctemara 3a AMPEKTEH nevaT BbTPeLIHu
wpndToBe He ca Hanuue B ypeaute Valentin, moxe ga ce cTurHe Ao He3Ha4yuTenHu
pasnuKky B OKOTO Ha LwpudTa.
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ByToH:

PJL - Printer Job Language Morat ga ce nokassaTt MHOpMaLum 3a cTaTyca, 3acsralim 3asiBkata Ha npuHTepa.

(PJL — PaboTeH E3uk Ha
MpuHTepa)

Date & Time (QaTta m 4ac)

HOCﬂe,D,OBaTeJ'IHOCTOT6yTOHI/IZEL[ -~ [~~~ [~ [~ [~ ][~][~]]®

Set date/time
(MpomsiHa Ha paTaTa u
yaca)

ByToOH:

Summertime
(IlaTHo YacoBo Bpeme)

ByToOH: (=]

Format - start of
summertime

(Popmar 3a HayanoTo Ha
NIAATHOTO YacoBO Bpeme)

ByToH: (=]

Date — start of summertime
(OaTa Ha 3ano4yBaHe Ha
NAAITHOTO YacoBO Bpeme)

ByToH:

Time - start of sumertime
(Yac Ha 3anouBaHe Ha
NIAAITHOTO YacoBO Bpeme)

ByToH:

Format — end of
summertime

(Popwmar 3a kpasi Ha
NATHOTO YacoBO Bpeme)

ByToH:

Date — end of summertime
(AaTa Ha Kpasl Ha NATHOTO
4acoBO Bpeme)

ByToH:

Time — end of summertime
(Yac Ha kpasi Ha NATHOTO
YacoBO Bpeme)

ByToH: (=]

Time shifting
(U3smecTBaHe Ha BpemeTo)

OpHUAT pea Ha gucniesa nokasea TekylwaTta aata, a AONTHUAT pef - TeKyLna Hac. C nomouwta
Ha Knasuwunte n MOXeTe fa ce NpuaBwxuTe 40 creaBawloTo none, 3a Aa ysenuminte

Unn HamanuTe C KnasuwunTe n nokasBaHuUTe CTOWHOCTW.

On (Bkn.): JIAaTHOTO pecn. 3MMHOTO YacoOBO BpeMe Ce NpeHacTponBa aBTOMaTUYHO.
Off (U3kn.): JIaTHOTO YacoBo BpemMe He ce pa3no3HaBa aBTOMAaTUYHO M NMpeHacTponBa.

M36op Ha hopmaTa 3a BbBEXAAHE HAa HAYasnoTo Ha NATHOTO YacoBO BPEME.
DD = pgeH

WW = cegmunua

WD = ceamnyeH aeH
MM = mecen

YY = roguHa

next day = nog BHMMaHVe ce B3vMa crnefBalius AeH
BbBexaaHe Ha aaTtaTa, Ha KosiTo TpsibBa [a 3anoyvHe NATHOTO YacoBO Bpeme. ToBa BbBeXaHe

ce oTHacs 3a u3bpaHusi Npeay Tosa opmar.

C nomowyTa Ha Tasu yHKUMS MOXETE [a 3afafeTe yaca, B KOMTo TpsAbBa 4a 3anodHe NATHOTO
4acoBo Bpeme.

M36op Ha hopmaTa 3a BbBeXAaHe Ha kpasi Ha NIATHOTO YacoBO BpeMe.

BbBexgaHe Ha fartara, Ha KosTo TpsiGBa Aja CBbPLUM IITHOTO YacoBo Bpeme. BbexaaHeTo ce
oTHacs 3a n3bpaHusi npegm ToBa opmar.

BbBexaaHe Ha yaca, B KOUTO TpHGBa Aa CBbPLUN NATHOTO YaCcoBO BpeMe.

BbBexaaHe Ha U3MecTBaHeTO Ha BpemMeTo Nnpu NpeBKN4YBaHETO OT JIATHO Ha 3UMHO YacoBO
BpemMe B HacoBe U MUHYTWU.
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Service Functions (CepBu3Hu ¢hyHKLMMN)

YKA3AHME!

3a ga Moxe AUNbPBLT pech. NPOU3BOAUTENST Ha ypeda Aa Npeanoxu 6bpaa nogapbXKa B criyyai Ha CepBU3HO
obcnyxsaHe, HeobxoanmaTa MHopMaLMsi, KaTo Hanp. HaCTPOEHUTE napameTpu, Moxe Aa 6bae npoyeTeHa
OVPEKTHO Ha ypeaa.

HOCJ'Ie,D,OBaTeJ'IHOCTOT6yTOHVIZEl[ - ,[ - ],[ - ,[ - ],[ - ,[ - ],[ - ],[ - ],[ - ],[ - ],[ - ],| L
Photocell parameters H = MNpekbcBay Ha Kanaka (Camo npu ypeam ¢ NpesKroYBaTen Ha kanaka)

(MapameTpu Ha 0 = OTBOpEH Kkanak

c¢oTokneTkara) 1 = 3aTBOpEH Kanak

P = Hansrane:
[aHHK 3a cTOWHOCTTa 3a KOHTpONa Ha Bb3ayxa nog Hansrade (0 unm 1).

R1 = Ponka 3a HaBuMBaHe Ha TpaHccepHaTa neHra:

[laHHM 3a CbCTOAHMETO Ha pornkaTta 3a HaBMBaHe Ha TpaHcdepHaTa neHTa. [Nokassar ce 4
cTaTyca (HAMa MapKkMpoBKa B CBETIMHHAaTa Bapuepa, MapKkMpoBkaTta uasa oT ASICHO,
MapKvpoBKaTa uaBa OT M5B80, MapkMpoBKaTa M3usao B CBeTNMHHaTa bapuepa).

R2 = Ponka 3a pa3BuBaHe Ha TpaHcdepHaTa neHra:

[aHHM 32 CbCTOSAHMETO Ha porikaTta 3a pasBMBaHe Ha TpaHcdepHaTa neHTa. Nokaseat ce 4
cTaTyca (HsiMa MapKMpoBKa B CBETNMHHaTa bapuepa, MapkupoBkaTa uasa oT ASCHO,
MapK1MpoBKaTa uaBa oT NsiBO, MapKMpoBKaTa U3usano B CBETNMHHaTa 6apuepa).

C = WewHa:

[aHHK 32 No3unumMsATa Ha neyarallaTa LemnHa.

ENC = [lekoaep:

[aHHM 32 aKTyanHOTO CbCTOSIHME Ha AaTyvka 3a brbfia Ha 3aBbpTaHe.

ByToH:

Paper counter D: laHHu 3a npobera Ha neyaTHaTa rnaea B METpW.

(Mpober) G: [aHHu 3a npobera Ha ypeaa B METpW.

ByToH: (=]

Heater resistance 3a aa ce nocturHe gobpa kapTuHa Ha oTnevaTBaHe, Npu CMsHa Ha nevyaTHaTa rmasa Tpsbsa ga

(TO‘-IKOBO C'bI'IpOTMBﬂeHMe) 6bae HacTpoeHa oTbenszaHaTa BbpXy ne4yaTHaTa rnaea CTONHOCT B OMOBE.

ByToH:

Printhead temperature MHauvkaumsa Ha TemnepaTtypaTta Ha nedaTtHata rmaea. OGUKHOBEHO TemnepaTtypaTa Ha
(TemnepaTtypa Ha neyartHara rnaea e crarHarta temnepartypa. Obade B crnyyan, 4e MakcMmarnHarta Temnepartypa
neyaTHaTta rnaea) Ha nevaTHaTa rnaBa ce NpeBuLLK, TekyLlaTa 3aJada 3a nevaT ce NpekbCBa W Ha Aucnies Ha

NpuHTEpa Ce nosiBsiBa CbobLLeHre 3a rpeLuka.

ByToH:

Ribbon M360p Ha n3non3BaHaTa AbJKMHA Ha TpaHcepHaTa neHTa.
(NenTa) (300 m, 450 m, 600 m, 900 m, 1000 m)
Ink side M36op ganu ce nanonseat TpaHCHEPHU NEHTU C BbHLUHA UK BbTPELLHa HamoTKa.
(HamactuneHa ctpaHa) 3aBoACKM HAaCTPOEHM CTOMHOCTU: BbHLLIHA HamoTka
ByToH:
Brake power BrkPow:
(CnupayHa MoLHOCT) PerynupaHe Ha cnvpayHaTa MOLLHOCT 3a yckopeHue n 3abassHe B %.
BrkPowP:
PerynupaHe Ha cnupayHaTa MOLLHOCT Mo BpeMe Ha rnevara.
ByToH:
Print examples Upes nsbnpaHe Ha Ta3n To4ka OT MEHIOTO Ce U3BBLPLLBA OTNeYaTBaHe C BCUYKN HacTPOVKM Ha
(MeyaTHu o6pasuum) npuHTEpa.

Settings (OTu4eT 3a CbCTOSAHUETO):
OTneyaTBaT ce BCUYKM HACTPOWKM 3a NeyaT, KaTo Hamp. CKOpPOCT, MaTepuan Ha eTUKETU U
TpaHcdepHa neHTa u ap.

Bar codes (BapkopoBe):

OTneyaTtBaT ce BCUYKW HannyHu 6apkoaose.

Fonts (LUpudToBe):

OTneyaTtBaT Ce BCUYKM BEKTOPHU U pacTepHU LWpndTOBE.
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ByTOH:
Input
(Bxon)
ByTOH:
Output

(U3xon)

Diagnostic
(OnarHocTuka)

ByToH:

Encoder profiling
(Mpodmnupane Ha
KOAUPALLO YCTPOMCTBO)

ByToH:

Roller diameter
(OnameTbp Ha
TpaHcdepHaTa neHTa)

ByToH: E

Encoder average
(Oekopep — cpegHa
CTOMHOCT)

ByToH:

I/O status
(Cratyc l/O)

ByToH:

Online/Offline
(MpexxoB/aBTOHOMEH)

WHavkaums Ha HUBaTa 3a BxogoBeTe Ha |O napameTtpuTe.
0 = Low (Hucko)
1 = High (Bncoko)

WHavkaums Ha HuBaTa 3a naxogute Ha |0 napameTpuTe.
0 = Low (Hucko)
1 = High (Bncoko)

HaTucHeTe knasuw | # | 3a ga MMHETE B ANArHOCTUHHOTO MEHIO.

CTonHOCTUTE OT AaTuuKa 3a 3aBbpTaHe ce 3anucBaT BbB NPOTOKONHUTE dannose Ha CF
KapTaTa npu Ha4arno Ha nevat. B3 ocHoBa Ha Te3un AaHHM MOXe Aa ce cb3fage rpadunyHo
n3obpaxkeHve Ha kpuBaTa Ha AaTyvka 3a 3aBbpTaHe.

DiaRW = [lnameTbp Ha porkaTa 3a HaBMBaHe Ha TpaHcdepHaTa neHTa.
DiaRU = [lnameTbp Ha ponkaTa 3a pa3BMBaHe Ha TpaHcdepHaTa neHTa.

BpoWi Ha cTonHoCTMTE, MOCPEACTBOM KOMUTO Ce OCpeaHsBaT curHanute Ha gekogepa. Konkorto
no-BMUCOKa € CTOMHOCTTa, ToNKoBa no-6aBHO ypeabT pearmpa Ha MPOMEHW Ha CKOpoCTTa.

PeneBaHTHWTE CTOWHOCTM Ce NnpecMATaT 1 ce 3anuceat B npoTtokon B RAM-nametTa. Cnef
N3KIIOYBaHe Ha ypeaa NpoTOoKONbT ce n3rybea.

lgnrStrt = bposy 3a UrHopupaHu CTapToBKU CUTHANMM.

IntPrts = Bposy 3a npekbCHaTK 3asBKW 3a nevar.

C kypcopa usbepeTte CTOMHOCTTA 3a KOATO enaeTe AoMblHUTerNHa MHAOPMAaLIUS U HaTUCHETE
knasuw | @

NJb = No job (Hama 3asBka):
Bposiy 3a urHopupaHu cTapToBM CUrHanv, 3aLloTo 3asiBkaTta 3a neyart He e buna akTuBHa.

NRd = Not ready (He e roToB):
Bposiy 3a urHopupaHu ctapToBM CUrHanu, 3aLloTo 3asiBkaTa 3a neyat He e 6una akTuBHa
(cTonupaHa nnu cboOLLEeHWE 3a rpeLLka).

Prt = Printing (Meuvar):

Bposi4 3a urHopupaHu cTapToBM CUrHanu [okaTo ypeabT neyara/paboTu.

MS/I = Manual stopped/interrupted (Pb4HO cTonMpaHe/npekbCBaHe):

HaTtucHaT e knaBuLL CTON BbPXY KnaeuaTypara ¢ onuno, naHen unu B apyra nporpamMa.

Itfl = Interface interrupted (UHTepdelicHO NpekbCBaHe):
3asBkaTa 3a neyaT e npekbcHaTa, 3aloTo ca NPUETU HOBU AaHHM Npe3 UHTepdeNcC.

SpedS = (Speed stopped) CTonupaHe nopaau ckopocTTra:
3asBkaTa 3a nevart e npekbcHaTa, 3allloTo U3MepeHaTa CKOpOCT Ha nevar e 6una Tebpae
6aBHa.

AKo YHKLMSTA e akTuBMpaHa, ¢ knasuil | ®  na ce MUHaBa MeX[y MpEXOB 1 aBTOHOMEH
pexum.

CraHpapT: U3kn

Online (MpexoB): Npe3 nHTepdeiicuTe morat Aa 6baat npuemann gaHHW. Knasuwwmnrte Ha
chonuitHaTa KnaBmaTypa ca akTUBHUM camo koraTo ¢ knasuwi | ® e MUHaTO B aBTOHOMEH
pexum.

Offline (ABTOHOMEeH): KnaBuwumnTe Ha cdonuiHaTa knaeuatypa OTHOBO Ca aKTUBHU, HO

nonyvyeHnTe aHHU He ce 06p860TBaT noeeye. Korato ypeabT OTHOBO € B MPEXOB pexum, ce
npuemat OTHOBO HOBW 3asdBKM 3a neyar.
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ByTOH:

Transfer ribbon warning
(NpepBaputenHo
npeaynpexaeHue 3a
TpaHcdepHaTa neHTa)

ByToH:

Write log files on MC
(3anucBaHe Ha
peructpupauy cdann Ha MC)

TRB = Transfer ribbon advance warning (MpeasaputenHo npeaynpexaeHue 3a
TpaHcd)epHaTa fneHTa)

Mpeaw kpasi Ha TpaHchepHaTa neHTa ce nogasa CUrHan npes ynpasnsiBall, U3Xoa.
Warning diameter (MpeaynpepavteneH anametsp):

HacTpovika Ha gnameTbpa 3a NpeaBapuTenHo npedynpexaeHve B mm.

Ako Ha TOBa MSCTO ce BbBee CTOMHOCT B mm, TO Mpy JOCTUraHe Ha TO3M AMaMeTbp
(M3MepeHo Ha pornkaTta TpaHcdepHa neHTa) ce nogaea curHan npes ynpaensieally u3xop.

Ribbon advance warning mode (Pexum Ha pa6oTa 3a npeaBapuUTenHoO npeaynpexaeHue):
Warning (MpepynpexaeHue): Npn gocturade Ha npeaynpeauTenHus AnameTsp ce nocTass
cboTBeTHMA nsxon I/0.

Error (Fpewwka): NeyatHaTa cuctema cnvpa npy AocTuraHe Ha npeaynpeauTenHus guameTsp
C 'npekaneHo mManko TpaHcdepHa neHTa'.

Ypes Ta3n komaHAa ce 3anucBat pasnuyHu peructpupalum (LOG) caiinose BbpXY Hann4yHo
nHopmaumoHeH HocuTen (MC-kapta nnn USB-ctuk). Cnep cvobuenne 'Totoso'
MHOPMALIMOHHUST HOCUTEN MOXe Aa Gbe OTCTPaHEH.

davinoseTe ce Hamupart B gupektopus 'log':

LogMemErr.txt: MNpoTokonupaHm rpeLuxky ¢ JOMbIHUTENHM MHpOpMaLIMK KaTo Hanpumep
natalyac n ume Ha cpaiina/Homep Ha pefa (3a NPOEKTaHTK)

LogMemStd.txt: [NpoTokonupaHe Ha n3bpaHu cbouTUs

LogMemNet.txt: MNocneaHo nanpatennTe Ype3 nopt 9100 gaHHM
Parameters.log: Bcuukn napameTpun Ha NpyMHTEpa B YeTnuBa 3a YoBeka dopma
TaskStatus.txt: CtaTyca Ha BCUYKM 3a4ayn Ha npuHTepa

Main Menu (OCHOBHO MeH10)

Criep BKTIOYBaHE Ha ynpasrsiBallaTa enekTPoHKUKa Ce NMoka3sa OCHOBHOTO MeH0. OCHOBHOTO MEHIO Noka3sa UHdopmMaums
kaTo Hanp. Tuna NpUHTEp, akTyanHarta JaTta 1 yac, HoMepa Ha BepcusTa Ha oMpMeHust codpTyep v uanonassaHuTe FPGA.

W3bpaHaTa MHAMKaLmMs ce nokasea camo 3a KpaTko, Crie[ TOBa OTHOBO Ce MPEeBKIIioYBa KbM MbpBaTta uHpopmauys.

C 6yToHa| ® moxe na ce oTuae [0 CboTBETHAaTa CrieABalla HAVKaLWS.
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Compact Flash Card / USB cTtuk

C GyToHUTE Ha honuiHaTa KnaBmaTypa Ha ynpasnsiBallaTa enekTpoHuka Unm ¢ pasnuyHnTe dyHKUMoHanH1 6yToHu Ha
cBbp3aHa USB-knaBuatypa, ce obcnyxsa MeHtoTo MNamerT.

Haszag kbm nocnegHoToO MeHHo.

Bbe dyHkumnaTa Load layout (3apexaaHe Ha newviayT): NpesknioyBaHe kbM Pann ekcnnopsbp.
Pain ekcnnopbp: NpeBknoYBaHe KbM KOHTEKCTHOTO MeHH0 (context menu).

MapkupaHe Ha hain/gupeKkTopusi, ako € Bb3MOXEH 1360pP Ha HSKOMKO enemeHTa.

OcHoBHO MeHto: N36op Ha meHtoTo MamerT.
dann ekcnnopbp: Cb3gaBaHe Ha HOB chain.

M3nbnHsaBaHe Ha akTyanHaTa yHKUMSA 3a akTyanHus darin/akryanHara AMpekTopus.

[MpeBknioyBaHe KbM iepapxm4ecku No-ropHaTa AMPEKTOpUS.

[MpeBknioyBaHe KbM aKTyalnHO MapKupaHaTta gUpeKTopuA.

CkpornBsaHe Harope B akTyanHaTta aUpeKkTopusi.

ONNEFEEEE
e ENEEER

CKpOJ'IBaHe Haaony B akTyanHata gupekropua.

Define user directory

(dedmHupaHe Ha noTpebuTencka

AupeKTopus)

[eduHnpante ctaHagapTHaTa OUPEKTOPUS, B KOSTO ca 3anameTeHn hannoseTe 3a

obpaboTka.

YKA3AHME!
MoTpebuTenckaTta gupekTopusa Tpsibea aa ce AedmHupa:

e peaM Aa ce U3Non3Ba pecr. Aa ce M3BbPLUN HaBuraums ot MeHtoTo MNamer.
e aKo e u3BbpLueHo dopmaTupaHe Ha USB ctuka Ha PC n nopaau toea CTAHOAPTHATA gupektopus
He e Cb3fjlafileHa aBTOMaTUYHO.

File Explorer
AN

[Drives]
= <STANDARD>
<DIR_1>

Context Menu
1%

= Set as user dir
Format

Copy

Load layout
(3apexpaHe Ha neuayT)

Load layout
|2 : \STANDARD

S File namel.prn
File name2.prn
File name3.prn
File name4.prn

YKA3AHME!

Ll

F]

(2] [=]. [« [»]
F]

(4] (=]

e

]

[octbn go meHtoTo MNamer.

M3BukBaHe Ha dann ekcnnopsp.

M36op Ha ampekTopus.

MHavkauusi Ha HannyHUTE OyHKLUK

M36op Ha dyHKumaTa Set as user dir (noTpebuTenckm cnucek).
MoTBBbPXAEHME Ha n3bopa.

Hasag kbM OCHOBHOTO MEHI0.

I'IpV| cneasallo U3BMKBaHe Ha MeHto MameTt M36paHaTa
ONPEKTopuaA ce nokasea Kato I'IOTpe6VITeJ'ICKa ONpeKTopuda.

3apepeTe nenayT B flecbuHupaHaTa notpebutencka avpekropus. OyHkumaTa
no3sonsisa 6bp3 4OCTLN A0 UCKaHWS NeiiayT, Tbil KaTo Ce NoKas3BaT camo neayT
haninoBe, a AUPEKTOPUUTE Ce 3aTbMHSABAT.

B
BISRRID

(][] [ [»]

HocTtbn o meHwTo MNamer.
W3bepeTe nerayT.

MoTBbpXKAEHME Ha u3bopa.
ABTOMaTU4HO Ce NoKa3Ba Npo3opeLbT 3a BbBexaaHe Ha Gposi.

M36op Ha bpos Ha newayTuTe, kouTo Tpsbea aa 6vaar
oTrnevyaTaHu.

CTapTMpaHe Ha 3ajaYa 3a nedart.

Tyk avpektopusita HE moxe ga ce cmeHn. CmsiHa Ha aupektopusita TPABBA aa ce nssbpLumn BbB dann ekcnnopsbp
¢ dyHkuusita Change directory (CMsaHa Ha ampeKTopust).
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File Explorer dann ekcnnopbp € ynpasnssaliaTta JaHHM CUCTEMa Ha cucTemaTta 3a nevar.
(Pann ekcnnopwsp) OcHoBHUTE (DYHKLMK 32 NOBBLPXHOCTTA Ha MeHto [ameT ce NnpeaocTaBaAT Ha
pasnonoxeHue BbB Pain ekcrnnopbp.

B npernena Ha noTpebuTtenckata ANpeKTopusa HaTUCHETE KnaBuLL \E , 33 Aa CTUrHeTe
Ao ®ann ekcnnopbp.

Morat aa ce nsbepart cnegHuTe yHKLUN:

e  CmsiHa Ha AuckoBa NameT pecr. AMPeKTopust

. 3apexgaHe Ha chann

e  3anuc Ha nemnayt pecn. KOHUrypaums

° MaTtpuBaHe Ha dpann (-oBe)

. dopmatupaHe Ha USB ctuk

e  KonupaHe Ha davin (-oe)

Change directory M36op Ha anckoBa NameT pecr. Ha QUPEKTOpWS, B KOATO ca 3anaMmeTeHun channoseTte.
(CMmsiHa Ha gupekTOpMUs)
File Explorer @ Hoctbn oo meHwoTo Mamer.
g% y oai
BMKBaHE H N ekcnnopsbp.
[Drives] @ s aHe Ha Dain exkcnnopbp
— <STANDARD> B B < [E M36op Ha avpekTopus.
<DIR 1> ) + )
| & MoTBbpXAEHME Ha u3bopa.
File Explorer Mokassa ce nsbpaHaTa AMpeKTopus.
[&: \STANDARD\
<. .>
layout0l
layout02
Load file 3apexaa npov3soneH dann. ToBa Moxe Aa 6bAe 3anameTeHa npean Toea
(3apexaaHe Ha dpain) KOHdUrypauus, nenayT u T.H.
[Load file @ Joctbn go meHtoTo MNamer.
[&: \ STANDARDY y oai
BMKBaHE H N ekcnnopsbp.
P @ 3BUKBaHe Ha daiin ekcrnnopbp
> layout0l B E] W36op Ha daiin.
layout02 +
| & M36paHusaT daiin ce 3apexnaa.

YKA3AHME!
Ako npu n3bpanus chain ctaBa BbNpoC 3a nevayT, 6poAT Ha neyaTHUTe Konust Moxe Aa 6bae 3agafeH BefHara.

Save layout 3anasBa aKkTMBHUSA NneviayT nof n3bpaHoTo nme.
(3anameTABaHe Ha nenayT)
save file @ Hoctbn oo meHtoTo Mamer.
2 : \STANDARD
M3BukBaHe Ha dann ekcnnopsp.
= Save layout @ PEP
BT EEmEL). @ MpeBkntoyBaHe kbM MeHIOTO Save file (3anameTsiBaHe Ha
ann).
noname .
Al|lWw M36op Ha dyHKumaTa Save layout (3anameTsBaHe Ha nenayT).
| MoTBbpXAeHMe Ha nsbopa.

Ako e cBbp3aHa USB-knaBnaTtypa, 3a noname Moxe a ce nocoyun HOBO UMe Ha
awna.
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Save configuration
(3anameTsBaHe Ha
KOHdpUrypaums)

Save file
& : \ BTANDARD

Save layout
= 3ave config.

confiqg.cfqg

Delete file
(U3TpuBaHe Ha channose)

File Explorer
[z W BTANDARDY

layout0l
=% layout02
layout03
lavout04

Context menu
2 cbjects marked

< Delete
Copying

Formatting
(PopmaTtupane)

3anasBsa uganarta aKTyanHa ne4yatHa KOHCbVIpraLl,VIH noa M36paHOTO nme.

Ll
F]
Ll

(4] (=]

HocTtbn o meHwoTo Mamer.

M3BunkBaHe Ha dann ekcnnopbp.

MpeBkntoyBaHe kbM MeHoTO Save file (3anameTtsBaHe Ha

dann).

M36op Ha dyHkumsiTa Save configuration (3anameTtsiBaHe Ha

KOHdUrypaums).
MoTtBBbpXAEHME Ha n3bopa.

Ako e cebp3aHa USB-knaenaTtypa, 3a config.cfg moxe ga ce nocoym HOBO MMe Ha

panna.

M3TpuBa OKOHYATENHO eAVH UMK HAKOMKO dhanna unm gupektopun. Mpu nsTpueaHe Ha

OVPEKTOpUSi Ce U3TpMBAT KaKTO CbAbpXalluTe ce BbTpe dharinose, Taka u

nogoavpexkTopunTe.

[octbn go meHtoTo MNamer.
M3BunkBaHe Ha dann ekcnnopbp.

M36op Ha dann.

MapkupaHe Ha dainnoBseTe, kouTo TpsibBa ga 6bAaT M3TPUTK.
MapkupaHuTe darinose ce ob6o3HavasaT c *. N3BbpLuBaiiTe
TO3M MpoLiec JoToraea, AoKaTo He 6baaT MapKMpaHu BCUYKK
hainnoBe pecrn. AUPEKTOPUM, KOUTO TpsIOBa Aa GbaaT nsTpuTK.

[MpeBknioYBaHe KbM KOHTEKCTHOTO MEHHO.

M36op Ha dyHKums Delete (UsTpusare).

MoTBbpPXKAEHME Ha u3Gopa.

dopmaTrpa OKOHYaTENHO KapTarta namer.

YKA3AHME!
USB-cTuKOBETE He MoraT Aa 6baaT hopmaTmpaHun Ha cuctemarta 3a AUPEKTEH

nevar!

File Explorer
DEIVES

SL: 954Mb free
U: No media

Context menu
RN

Set as user dir
2 Formatting
Copy

&

F]

(4] ][ [»]
F]

[2].(¢]

HocTtbn 0o meHwoTo MNamer.

M3BukBaHe Ha dann ekcnnopsp.

M36op Ha aucka, konTo Tpsioea Aa 6bae popmaTmpaH.

MpeBknoYBaHe KbM KOHTEKCTHOTO MeHIo (context menu).

M36op Ha dyHKkumsTa Formatting (PopmaTtupane).

MoTBbpXAeHMe Ha nsbopa.
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Copying
(KonupaHe)

File Explorer
&= W STANDLEDY

layout01l
2 layout02
layout03
lavout04

Context menu
2 objects marked

Delete
= Copying

Select Destinaticon
DEIVES

Cb3paBa konve oT NbpBOHAYanHusa ann pecn. MbpBoHavanHaTa AMpekTopus, 3a aa
MOXe cnef ToBa Aa ce n3BbpllaTt NpoMeHn He3aBUCUMO OT opurMHana.

HocTtbn o meHwoTo MNamer.

M3BunkBaHe Ha dann ekcnnopbp.

. E] M3Gop Ha carin.

MapkupaHe Ha cannoseTe, kouto Tpsibea fa 6baaT
KonupaHu. MapkupaHuTe ainose ce 0603HavaBarT C *.
M3BbpLuBaiiTe TO3M Npouec AoTorasa, AokaTo He 6baat
MapKkupaHu Bcudkv chaiinose pecn. AMPEKTOPUM, KOUTo TpsibBa
Aa 6baat konupaHu.

= DlHe

—L4: 954Mb free

Puntbp:

[E lMpeBknioYBaHe KbM KOHTEKCTHOTO MeHIo (context menu).
B N E] Wa6op Ha dyHkumsaTa Copying (KonupaHe).

| & 3apgaBaHe Ha LuenTa Ha npoleca Ha konupaHe.

B’ E N E @ MN360p Ha MSCTOTO 3a 3anameTsisaHe.

| & MoTebpXaeHne Ha usbopa.

Bb3moxHo e camo B koM6uHaums ¢ USB-knaBuartypa.

Axko e cBbp3aHa USB-knaeuaTtypa, npu onpeaeneHn gyHKUMM Moxe Aa ce nocoym
dunTbpHA Macka UnN MMETO Ha eaVH noanexaly Ha 3anameTsBaHe dalin. Tosa
BbBEX[aHe Ce NoKa3Ba B pefa Ha Cnvcbka OT aupekTopuun. Ypes dmnTbpHaTa Macka e
Bb3MOXHO TbPCEHETO Ha onpeAenenun chavinose. Hanpumep npu BbBeXaaHe Ha ,L“ ce
nokassat camo chainoseTe, KOUTO 3anoysaTt c BepuraTa oT 3Haum ,L“.
(TnaBHuTE/MankuTe BykBM HE Ce B3emMaT nog BHUMaHUE).

Be3 countbp C duntbp

Load layout Load layout
2 : \STANDARD L.

D First file.prn JLayout new.prn
Layout new.prn
Sample.prn
12807765.prn
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TexHU4YecKn AaHHU

PasgenutenHa cnocobHocT

CKOPOCT Ha oTrnevyaTtsaHe

HenpeKkbCHaT PeXum
NpeKbCBall, PeXnm

CKOpOCT Ha BpbLUaHe
LUMpUHa Ha nevata

MakcC. OAb/DKNUHa Ha neyar
HEenpeKkbCHaT PeXum
NpeKbCBall, PeXnm

MpoxofHa LWwuprHa Ha pamkaTta

[NevaTawa rnaea

Dynacode IP53 Dynacode IP107 Dynacode 1P128
300 ToYKM Ha MHY 300 ToYKM Ha MHY 300 TOYKM Ha MHY
50 ... 800 mm/cek 50 ... 600 mm/cek 50 ... 450 mm/cek
50 ... 600 mm/cek 50 ... 600 mm/cek 50 ... 600 mm/cek
camo npekbeBaLy pexxum: makc. 600 mm/cek

53,3 MM 106,6 Mm 128 mm

6000 Mm 3000 mm 3000 mm

75 Mm 75 Mm 75 Mm

CbrrnacHo XenaHneTo Ha KnneHTa

Corner Type Corner Type Corner Type

3BYKOBM eMUCUM (Pa3CTOSHME Ha n3mepBaHe 1 M)

CpeaHo HMBO Ha 3ByKOBA MOLLIHOCT 60 dB(A) 65 dB(A) 68 dB(A)
TpaHcdepHa neHTa
LiBeTHa cTpaHa OTBBH UMK OTBBLTPE OTBBH UMK OTBBLTPE OTBBH UMK OTBBLTPE
(onuus) (onuus) (onuus)
Makc. [lnameTbp Ha porkaTa 98 mm 82 mm 75 Mm
IOnameTbp Ha cbpLeBUHaTa 254 mm /1" 254 mm /1" 254 mm /1"
Makc. bmkuHa 900 m 600 m 450 m
makc. LLnpuHa 55 mm 110 mm 130 mm
Pasmepum Ha kopnyca (LU x B x [1)
MevaTawa mexaHuka
6e3 pamka 3a BrpaxxgaHe 204 x 182 x 235 mm 204 x 182 x 290 mm 204 x 182 x 310 mm

C paMKa 3a BrpaxaaHe

yl'lpaBJ'IﬂBaLLl,a €J1IeKTPOHMKa

B 3aBMCMMOCT OT NpoxogHaTta npuHa

310 MM x 165 Mmm x 350 MM - KomnnekT cBbp3BaLiy kabenu kbM MexaHukata 2,5 M

Terno
[NevaTalla MexaHuka

EnektpoHuka (Bkn. kaben)

9,5 kg 11 kg 11,7 kg
8,0 kg 8,0 kg 8,0 kg

EnekTpoHuka

Mpouecop

OnepatusHa nameT (RAM)
CnoT 3a nocrassiHe

Batepus

MpepynpeguTeneH curHan

BucokockopocTteH 32 6uta
16 MB
3a Compact dnaw kapta Tvn | (BbTpeLuHa cTpaHa eneKkTpoHuKa Ha ynpaBreHue)

3a YaCOBHUK 3a peariHo Bpeme
(SaI'IaMeTFlBaHe Ha JaHHU Npu U3KNnn4BaHe Ha Mpe)KaTa)

AKyCTVNeH CuUrHarsn npu rpeLuka

UHTepdencu
CepvieH nopt
ETepHet
USB Master

RS-232C (oo 115200 Baud)
10/100 Base T, LPD, RawlP-Printing, DHCP, HTTP, FTP

MopT 3a BbHLWHa USB knasuatypa n Memory Stick

CTOMHOCTU Ha eneKkTpo3axpaHBaHETO

MHeBMaTU4HO CBbp3BaHe

3axpaHBalLo HanpexeHnue CtaHaapT

6 6apa cyx u obeamacneH

110V AC/50...60Hz3 A
230VAC/50...60Hz1,5A

CTo/HOCTU Ha NpeanasuTenuTe 2x T4A 250 V
CTOMHOCTM Ha eneKkTpo3axpaHBaHETO

Knac sawmra IP 65
Temnepatypa 5...40°C

OTHocuTENHa BNaxHOCT

makc. 80 % (HekoHAeH3upaLL)
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Mone 3a obcnyxBaHe

ByTOHM TecT nevar, dyHKUMOHaNHO MeHto, 6pon nsgenusi, CF kapta, Feed, Enter, 4 x kypcop
LCD-ekpaH padchmuen ancnnen 132 x 64 nukcena
HacTtpowku

[ata, Yac, NPoABLMKUTENHOCT Ha CMEeHUTe
11 e3nKoBM HacCTpOWiKM (ApYrv Npu 3anuTeaHe)
MapameTpu 3a eTukeTUTE, Ypeaa, MHTepdencu, 3awmura ¢ napona

KoHTponHu ycTpoucTBa
Cron Ha nevara npu

Pa3neyaTka 3a CbCTOSAHUETO

Kpan Ha TpaHcdepHaTa neHrta / kpav Ha eTukeTuTe

PasneyaTtka 3a HacTpokuMTe Ha ypeaa kaTo Hanp. npober,

napaMeTpu Ha POTOKMNETKUTE, MHTEpPENcMTe, MpeXoBMTE NapameTpu
PasneyaTtka Ha BbTpELLHWUTE BUAOBE LLUPUMTOBE, KaKTO U

Ha BCUYKM noaabpxaHu 6apkogose

LpudrTose

Bupose wpudgrose

Habopu oT 3Haum

PacTtephu wpudTose

BekTopHu WwpudToBe/MaLLabupyemm
(TrueType) wpndgToBe

LWpudToBu atpnbyTn

PasctosiHne mexay 3Hauute

6 pactepHu wpudTa

8 BekTOopHM WpndTa/Mawwadupyemm (TrueType) wpudta
6 nponopuvoHanHu wpudTa

[Opyrv BuaoBe LWpndToBE NpY 3anUTBaHe

Windows 1250 no1257, DOS 437, 850, 852, 857

MopabpxaT ce BCUYKM 3anagHO M M3TOYHO-EBPOMENCKN, NAaTUHCKK,
KAPWITUYHW, TPBLKK 1 apabceku (onums) 3Haum

[pyrn Habopw OT 3HaLMW Npu 3anuTBaHe

Pa3mep Ha wupuHa n BucoumHa 0,8 ... 5,6
YBenuuuteneH caktop 2 ... 9
MoppaeHsiBaHe 0°, 90°, 180°, 270°

Paamep Ha wuprHa n BucoumnHa 1 ... 99 mm
YBenuunteneH aktop 6eacteneHeH
MoapasHsiBaHe 0°, 90°, 180°, 270°

B 3aBucumMocT ot BMAa WpudpT
yaeberneH, KypcuB, UHBEPCEH, BEPTUKaneH

[MpomeHnuso

BapkopoBe
Bapkogose 1D

Bapkogose 2D

KomnoautHu 6apkogoBe

CODABAR, Code 128, Code 2/5 interleaved, Code 39, Code 39 extended, Code 93,
EAN 13, EAN 8, EAN ADD ON, GS1-128, Identcode, ITF 14, Leitcode, Pharmacode,
PZN 7 Code, PZN 8 Code, UPC-A, UPC-E

Aztec Code, CODABLOCK F, DataMatrix, GS1 DataMatrix, MAXICODE, PDF 417,
QR Code

GS1 DataBar Expanded, GS1 DataBar Limited, GS1 DataBar Omnidirectional, GS1
DataBar Stacked, GS1 DataBar Stacked Omnidirectional, GS1 DataBar Truncated

Moxe oa ce NpOMEHs BUCOYMHATA, MoZyHaTa LUMpUHA U
npornopuuaTa Ha BCUYkn Gapkogose

MoapasHsiaHe 0°, 90°, 180°, 270°

Mo n3bop koHTposHa Lmdpa 1 pasnevaTka Ha HeLndpoBaH 3anunc

Codbryep
KoHdpurypaums
YnpaBneHue Ha npoLeca

CodpTyep 3a eTukeTu

Windows gpavisep

ConfigTool
NiceLabel

Labelstar Office Lite
Labelstar Office

Windows 7® - Windows 10® 32/64 Bit
Windows Server 2008® (R2) - Windows Server 2019®

3anasBame cun npaBOoTO 3a TEXHUYECKM NPpOMEHN
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MouncTBaHe U noaapbKKa

OMNACHOCT!
ChbluecTByBa ONAcHOCT 3a XMWBOTa BCIEACTBUE Ha TOKOB yaap!

= [pepw Bcsikakem paboTu Mo TEXHUYECKOTO 0BGCNyXBaHe U3KITIOYBaiiTe neyaTallaTta cuctema ot
enekTpuyeckaTa Mpexa 1 n34yakeanTe U3BECTHO BpeMe, oKaTo 3axpaHBalLmMST 6ok ce paspeau.

YKA3AHME!
3a nouncTBaHeTo Ha ypeaa ce npenopbyBaT NMNYHK 3aLMTHN CPEACTBA KaTo 3aLUMTHI 04YMna U PbKaBULM.

TexHu4ecko obcnyxBaHe WUHTepBan

O6LLO NoYncTBaHe. Mpun HeobxoamMmocT.

[MouncreaHe Ha noABWXHa porka ¢ Mpn BCsika cMsiHa Ha TpaHcdepHOTO honno
TpaHcdepHa NneHTa. UM Npu BroLlaBaHe Ha oTnevyaTbka.
MouncTBaHe Ha Nevaraliarta rnasa. lNpw Bcsika cMsAHa Ha TpaHcdepHOTO onuo

nunn Npu BrniowlaBaHe Ha oTneYaTrbKa.

CwmMsHa Ha nevarawiara rnaea. [Mpw rpeLukn B oTnevaTbKa.

HacTtpovite brona. [pn HepaBHOMEPHO N3HOCBAHE Ha
nevarawlaTa rrnasa.

YKA3AHME!
CnasBaiTe ykasaHusiTa 3a pabota ¢ usonponaHon (IPA). Mpu BNu3aHe B KOHTaKT C KoXaTta U o4nTe 3Mmmnte
LaTenHo ¢ Tevalla Boga. Ako ApasHeHeTo Npoabrkasa, noTbpceTe nekap. MorpwkeTe 3a 4OBPO NpoBeTpeHue.

OO6Lo noyncTBaHe

NPEAMNA3JINBOCT!
MoBpexpaaHe Ha MexaHU3Ma 3a AMPEKTEH NeyaT Ypes passikaallm noYmcTBalLm cpeacraal

= He n3nonssaiite abpa3nBHu Npenapat Unu pasTBOPUTENIV 3a NOYUCTBAHE HA BBHLUHWUTE MOBBPXHOCTU MU
mopynuTe.

= OTCTpaHHBaVITe npax u XxapTueHn BnacuHKN Ha MACTOTO 3a neYataHe C MeKa YeTka nnm npaxocMyKadka.

= [ouncTBanTe BLHLUHUTE NMOBBPXHOCTY C YHUBEPCANEH NOYMCTBALY Npenapar.

Transferband-Laufrolle reinigen

3ambpcsBaHETO Ha NoABMXKHATa pornka BOAM A0 MO-MOLLO
Ka4yecTBO Ha neyaT U OCBEH TOBa MOXe Aa AoBefe A0
HapyLUeHUs1 B TPAHCNOPTMPaHETO Ha MaTepuana.

e  OrtcTpaHeTe kaceTaTta Cc TpaHcepHa neHTa.

. OTCTpaHeTe oTnaraHua C npenapart 3a no4YncrteaHe Ha
Bandaun n Meka Kbpna.

° Korato ponkata nokaxe (A) noBpeaa, cMeHeTe porikaTa.
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NMoyncTBaHe Ha nevyaraliaTa rnaea

Mo Bpeme Ha nevaTa no nevaraluaTa rnasa moraTt ga ce c1a6epaT 3aMbpCABaHUA, KOUTO BnoLaBaTt oTnevyaTbKa, Hanpumep C
pPasnnkn B KOHTpacTa unn BepTukanHu NMHUN.

NMPEONA3NTIMBOCT!

[MoBpena Ha nevaTalwlara rnasa!

= He n3nonasante ocTpu 1 TBbPAN NPELMETM 3a MOYMCTBAHE HA NevarallaTa rnasa.
= He pokocBaWiTe CTHKNEHOTO 3aLLMTHO NOKPUTUE Ha NevaTallaTta rnasa

e  OTcTpaHeTe KaceTaTa Cc TpaHcdepHa NeHTa.
e  [louncTeTe NOBBLPXHOCTTA Ha NevyaTallyaTa rfaea C HarnoeH C YACT ankoxon namyyeH TamrnoH.
e [lpeaw nyckaHe B ekcrnnoaTtauus Ha MoZyria ocTaBeTe neyarallara rnaea fa CbxXHe 2-3 MUHYTH.

CMsHa Ha nevyaTawiara rnaBsa

NMPEANA3JIMBOCT!

MoBpeda Ha nevyaTalyaTa rnaea oT enekTPOCTaTUYHN Pa3peXaaHns UM MexaHUYHU BRVSHUS!
= [ocraBseTe ypeaa Bbpxy 3a3eMeHO NPOBOAMMA MOASIOXKKA.

3asemerTe TAMoTo, Hanp. Ypes NocTaBsHe Ha 3a3eMeHa rpUBHA Ha KUTKaTa.

He pokocBaiTe KOHTAKTUTE Ha LLEKePHUTE BPb3KU.

Uyl

He pokocBanTe nevartallaTa nancrtHa ¢ TBbpAn NpeaMeTy Unu ¢ pbka.

[OeMoHTax Ha nevyaralwiara rnaBa
° OTcTpaHeTe KaceTaTa ¢ TpaHcdepHa neHTa.
e [IpemecTeTe Moayna nevarallia rnasa B nogxoasiia cepsusHa no3vums.

e  HarucHeTe Abpkavya Ha nevartalara rmasa (C) Nexko Hagory, AoKaTo BbB BUHTOBETE (A) MOXe Aa Gbae BkapaH Koy
BBHLUEH LUIECTOCTEH.

e  OrtctpaHeTe BMHTOBETE (A) 1 cBarneTe nevaTtallarta rnasa (B).
e WagbpnaiTe wekepHaTta Bpb3ka Ha 3aaHaTta cTpaHa Ha nevarallara rnasa.

MoHTax Ha nevaTtawata rnaBa
° [MbxHeTe LLleKepHUTe BPb3KN Ha HOBaTa nevaralla rnasa.

° |_|03VILI,I/10HVIpaI;1Te nevartallaTa rnasa B AbpXXa4va Ha nevartawiarta rnasa (C), TaKa Ye 3axBalla4vute a Bres3aT B
CbOTBETHUTE OTBOPU B AbpXKaya Ha nevyartawlata rnasa (B)

° OpbxTe obpxkaya Ha nevaTallaTa rnaea (A) ¢ eQvH NPBLCT NEKO BbPXY NevaTalums Bansik U NpoBepeTe npaBunHata
nosuuus Ha nevatawara rmaea (C).

e C knioya BbHLLEH LLECTOCTEH 3aBuiiTe 1 cTerHeTe BuHTA (A).
e  OTHOBO NocTaBeTe kaceTaTa ¢ TpaHcthepHa nexHTa.

° B cepBusHuTe pyHKUMM (TOUKOBO CHNPOTMBNEHNE) BbBEAETE CTOMHOCTTa Ha CbNPOTMBIIEHMETO HA HOBaTa nevatawia
rnasa. Ta3u CTOMHOCT MOXe Ja ce HaMepu Ha TunoeaTta Tabenka Ha neyaTaliara rnasa.

e [poBepeTe no3uuusiTa Ha nevaTaliaTa rnaea ypes npobeH nevar.
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HacTpoWka Ha brbna (npekbcBall pexum)

brenbT Ha BrpaxgaHe Ha nevaTawiara rnaea CTaHgapTHO € 26° CMpsIMO HaneyaTBaHaTa NOBbPXHOCT. HO gonyckute npu
npon3BOACTBOTO Ha nevaTtallaTta rmaBsa U Ha MexaHukaTta Morat aa HanpasAT Heobxoaum Opyr bron.

W0eleleleBelydylylylle®

NMPEANA3JIMBOCT!

MoBpexaaHe Ha nevaTallaTta rnaesa Ype3 HepaBHOMEPHO M3HOCBaHe!
Bbp30 n3HoCBaHe Ha TpaHcdepHaTa feHTa Ype3 6bp30 CKbCBaHeE.
= [lpomeHsinTe habpuyHaTa HaCTpONKa camo Mo U3KITHYEHME.

° PasBuiiTe neko BUHTOBETE BbTPELLEH LLECTOCTEH (A).
e  V3mecrTeTe kapeTkaTa (B), 3a Aa npomeHuTe brbna Mexay neyataliaTa rnasa v Abpxada Ha nevyaTalyara rnasa.

M3mecTBaHe Hagony = HamansBaHe Ha brbla
n3MecTBaHe Harope = YyBenn4yaBaHe Ha brbla

° CrerHeTe OTHOBO BMHTOBETE BbTPELLEH LUECTOCTEH (A).

e  CrapTupaiiTe 3a 3asBka 3a nevaT 3a oKomno 3 neiayTa 1 NpoBepeTe NpaBurHus, 6e3 cOpbUKBaHUS XOA Ha NeHTaTa.

YKA3AHME!
MocTtaBeHuTe wnuum (C) cnyxat 3a KOHTpon Ha nosvuusita. O6bpHETE BHUMAHUE 32 Bb3MOXHO Hal-ycriopeaHa
HacTpownka.
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Copyright by Carl Valentin GmbH.

Udaje k rozsahu dodavky, vzhledu, vykonu, rozmé&riim a hmotnosti odpovidajim nasim znalostem ve chvili vydani tiskem tohoto
navodu. Zmény vyhrazeny.

VSechna prava, i pfekladova, vyhrazena.

Zadna &ast dila nesmi byt bez pisemného povoleni Carl Valentin GmbH jakoukoliv formou (tisk, fotokopie nebo jinou technikou)
reprodukovana nebo zpracovavana za pouziti elektronickych systémd, rozmnozovana nebo rozsifovana.

V dusledku trvalého dalSiho vyvoje vyrobk( mohou vzniknout odchylky a rozdily mezi dokumentaci a pfistrojem.
Aktudlni vydani najdete na strankach www.carl-valentin.de.

Ochranna znamka

V8echny jmenované obchodni zna€ky nebo znacky zbozi jsou registrované obchodni znac¢ky nebo znacky zbozi jejich
pFisludnych vlastnikl a pfip. nemusi byt specialné oznacéeny. Z chybéjiciho oznac¢eni neni mozné vyvozovat zavéry, ze se
nejedna o registrovanou obchodni znacku &i registrovanou znacku zbozi.

Tiskarny na pfimy tisk firmy Carl Valentin GmbH splfiuji nasledujici smérnice EU:
. Smérnice Evropskych spolecenstvi pro stroje (2014/35/EU)
. Smérnice Evropskych spolecenstvi elektromagneticka kompatibilita (2014/30/EU)

c\, valentin
DRUCKSYSTEME

Carl Valentin GmbH

Postfach 3744

78026 Villingen-Schwenningen
NeckarstraBe 78 — 86 u. 94
78056 Villingen-Schwenningen

Phone +49 7720 9712-0

Fax +49 7720 9712-9901

E-Mail info@carl-valentin.de

Internet www.carl-valentin.de
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Pouziti dle patficného urcéeni

Tiskarna pfimého tisku je konstruovana podle urovné techniky a uznavanych bezpeénostné technickych pravidel. Pfesto
mUZe pfi pouzivani zafizeni hrozit nebezpeci pro zdravi a Zivot uzivatele nebo tfetich osob popf. poSkozeni této tiskarny
pfimého tisku ¢i jiné vécné Skody.

Tato tiskarna pfimého tisku miZe byt pouzivana pouze v technicky bezvadném stavu a také dle svého uréeni, se znalostmi
bezpecnosti a nebezpeti s ohledem na navod k obsluze! Obzvlasté ruseni, ktera ohrozuji bezpec¢nost, musi byt
neprodlené odstranéna.

Tato tiskarna pfimého tisku je uréena vyluéné k potisku k tomu uréenych a vyrobcem povolenych materialt. Pouzivani
modulu jinym zpUsobem nebo vychazejici z tohoto zpisobu neni povazovano za uzivani dle patficného urceni.
Vyrobce/dodavatel neruci za $kody zplsobené nevhodnym pouzivanim; riziko za né nese pouze uzivatel.

K ucelovému pouzivani patfi také dodrzovani navodu k pouziti véetné doporuéeni/pfedpist pro udrzbu ze strany vyrobce.

Bezpecnostni pokyny

Tiskarna pfimého tisku je projektovana pro elektrické sité se stfidavym napétim od 110 V AC ... 230 V AC. Tuto tiskarnu
pfimého tisku pfipojujte pouze do zasuvek s kolikem ochranného vedeni.

OZNAMENI!

PFi zménach napéti v siti je nutné bezpecnostni hodnotu odpovidajicim zptsobem pfizpusobit

(viz 'Technické udaje’).
Tiskarnu pfimého tisku spojujte pouze s pfistroji, které maji malé ochranné napéti.
Pfed zapojovanim nebo odpojovanim vypnéte vSechny pfislusné pfistroje (pocita¢, modul a prislusenstvi).
Provozuijte tuto tiskarnu pfimého tisku pouze v suchém prostfedi a nevystavuijte ji vihkosti (ostfikova voda, miha atd.).

Neprovozujte pfistroj ve vybusnych atmosférach a v blizkosti vysokonapétovych vedeni.

PouZivejte pfistroj pouze v prostfedich, ktera jsou chranéna proti prachu po brouseni, kovovym tfiskam a podobnym cizim
télestim.

Udrzbu a opravy smi provadét jen vyskoleny odborny personal.
Provozovatel musi za pomoci ndvodu k obsluze instruovat persondl obsluhy.

Podle pouziti je tfeba dbat na to, aby se odév, vlasy, Sperky osob apod. nedostaly do kontaktu s odkrytymi, rotujicimi dily,
resp. s pohybujicimi se ¢astmi (napf. tiskovy vozik).

OZNAMENI!
U otevrené tiskové jednotky nejsou z konstrukénich diivodd spinény pozadavky normy EN 60950-1/EN 62368-1,
které se tykaji protipozarni skfiné. Musi byt zajiStény vestavbou do koncového zafizeni.

Zaftizeni a jejich ¢asti (napf. motor, tiskova hlava). B€hem provozu se nedotykejte a pfed vyménou materialu, demontazi
nebo sefizovanim nechte vychladnout.

Nikdy nepouzivejte snadno vznétlivy spotfebni material.

Provadéjte pouze ty operace, které jsou popsany v tomto navodu k pouziti. Prace, které tento ramec prekracuji smi byt
provadény pouze vyrobcem, nebo po domluvé s vyrobcem.

Neodborné zasahy do elektronickych jednotek a jejich softwaru mohou zpUsobit poruchy.
Neodborné prace nebo Upravy na pfistroji mohou ohrozit provozni bezpecnost.

Na pfistrojich jsou umistény rizné vystrazné stitky, které upozoriuji na nebezpedi. Tyto nalepky neodstrariujte, jinak uz
nelze nebezpedi identifikovat.
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Vyrazeni z provozu a demontaz
OZNAMEN!I!
Demontaz systému tisku smi provadét pouze vyskoleny personal.

UPOZORNENI!

Nebezpedi Urazu v dusledku neopatrné manipulace pfi zvedani nebo odkladani pristroje.
= Nepodcenujte hmotnost tiskarny na pfimy tisk (9 ... 12 kg).

= Tiskarnu na pfimy tisk pfi pfepravé zajistéte pfed nekontrolovanymi pohyby.

Ekologické likvidace

Vyrobci pfistrojil B2B jsou od 23.03.2006 povinni odebirat zpét vyslouzilé pristroje, které byly vyrobeny po datu 13.08.2005, a
zhodnocovat je. Tyto vyslouzilé pfistroje se v zasadé nesmi odevzdavat v komunalnich sbérnych mistech. Pouze vyrobce je
smi organizované zhodnotit a zlikvidovat. Pfislusné oznacené vyrobky Valentin se proto v budoucnu mohou odevzdavat zpét do
firmy Carl Valentin GmbH.

Vyslouzilé pfistroje pak budou odborné zlikvidovany.

Firma Carl Valentin GmbH timto véas akceptuje veskeré zavazky v ramci likvidace vyslouzilych pfistroju a umoznuje timto i
nadale plynulou distribuci svych vyrobkl. MiZzeme odebrat zpét pouze pfistroje zaslané vyplacené.

Obvodova deska systému tisku je vybavena lithiovou baterii. Je tfeba ji vyhodit do nadoby na staré baterie v obchodé nebo
zlikvidovat prostfednictvim vefejnopravni subjektu.

Vice informaci ziskate ze smérnice WEEE nebo na nasi internetové strance www.carl-valentin.de.
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Provozni podminky

Provozni podminky jsou pfedpoklady, které musi byt spinény pfed uvedenim do provozu a béhem provozu nasich pfistrojl, aby
byl zajistén bezpecny a bezporuchovy provoz.

Prectéte si prosim peclivé provozni podminky.

Pokud byste méli dotazy vyplyvajici z praktického pouziti navodi k pouziti, spojte se s nami nebo s Vasim pfisluSnym servisnim
stfediskem.

Obecné podminky

PFistroje je az do okamziku instalace nutno pfepravovat a uchovavat pouze v originalnim obalu.

PFistroje nesmi byt instalovany a uvadény do provozu dfive, nez jsou splnény provozni podminky.

Uvedeni do provozu, programovani, ¢isténi a péce o nase pristroje smi byt provadéna az po dikladném procteni nasich navoda.
Pristroje smi obsluhovat pouze vyskoleny personal.

OZNAMENI!
Doporucujeme Vam provadét Skoleni opakované.

Obsah $koleni jsou kapitoly 'Provozni podminky', 'VloZeni prenosové folie' a 'Udrzba a &isténi'.

Pokyny plati rovnéz pro nami dodavané pristroje tfetich firem.
Smi se pouzivat pouze originalni nahradni a vyménné dily.
Ohledné nahradnich/opotfebovanych dil(i se prosim obratte na vyrobce.

Podminky na misté instalace

Mistem instalace by méla byt rovna plocha prosta otfesu, vibraci a pravanu.
Pristroje je nutno umistit tak, aby byla mozna optimalni obsluha a dobra pfistupnost za ucelem udrzby.

Stavebni instalace elektrickych privodu

Instalace elektrickych privodl pro pfipojeni nasich pristroji musi byt provedena podle mezinarodnich predpisti a z nich
odvozenych ustanoveni. Mezi né patfi pfedev§im doporuceni jedné ze tfi nasledujicich komisi:

. Mezinarodni komise pro elektroniku (IEC)
e  Evropsky vybor pro elektrotechnickou normalizaci (CENELEC)
e  Svaz némeckych elektrotechnikt (VDE)

Nase pfistroje jsou konstruovany podle VDE tfida ochrany | a musi byt napojeny pfes ochranny vodi€. Stavebni elektrické
pfivody musi mit ochranny vodi¢ aby odvadeély rusiva napéti vznikla v pfistroji.

Technickéa data elektrického napéjeni

Sitové napéti a frekvence Viz typovy Stitek

PFipustna tolerance sitového napéti +6 % ... =10 % jmenovité hodnoty
PFipustna tolerance sitové frekvence +2 % ... =2 % jmenovité hodnoty
PFipustny Cinitel harmonického zkresleni sitového napéti <5%

Opatfeni pro odruseni:

P¥i silné kontaminované siti (napf. pfi pouzivani tyristorové fizenych zafizeni) je nutno provést konstrukéni opatfeni pro
odruseni. Mate napfiklad nasledujici moznosti:

e  Provést k nasim pfistrojim separatni sitovy pfivod.

e V problematickych pfipadech zabudovat pfed naSe pfistroje na sitovy pfivod odpojeny oddélovaci transformator nebo jiné
odruSovaci zafizeni.
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Spojovaci vedeni k externim pfistrojim

Veskera spojovaci vedeni musi byt provedena jako stinéna vedeni. Stinici oplet musi byt na obou stranach celoplo$né spojen
se skfini zastréky.

Nesmi dochazet k paralelnimu vedeni tras s elektrickymi vedenimi. Pokud je paralelni vedeni nevyhnutelné, je nutno dodrzet
minimalni odstup 0,5 m.

Rozsah teplot vedeni: =15 az +80 °C

Smi se pripojovat pouze pristroje s elektrickymi okruhy, které splfiuji pozadavek 'Safety Extra Low Voltage' (SELV). Obecné
jsou to zafizeni, ktera jsou testovana podle EN 60950/EN 62368-1.

Instalace datovych vedeni

Datovy kabel musi byt kompletné chranény a mit kovové nebo pokovené kryty konektord. Stinéné kabely a konektory jsou
nutné kvdli zabranéni vyzafovani a pfijmu elektrickych ruchu.

PFipustna vedeni

Odstinéné vedeni: 4x2x0,14mm2 (4 x2xAWG 26)
6 x2x0,14 mm?(6x2xAWG 26)
12 x 2 x 0,14 mm? (12 x 2 x AWG 26)

Vysilaci a pfijimaci vedeni musi byt vzdy zkrouceny v parech.

Maximalni délky vedent: u rozhrani V 24 (RS232C) - 3 m (se stinénim)
uUSB-3m
u Ethernet - 100 m

Vzdusna konvekce

Aby se zabranilo nepfipustnému ohfevu, musi byt mozno, aby se okolo pfistroje mohla tvofit volna vzdusna konvekce.

Mezni hodnoty

Druh kryti podle IP: 65
Okolni teplota °C (provoz) Min. +5
Max. +40
Okolni teplota °C (pfeprava, skladovani) Min. -25
Max. +60
Relativni vlhkost vzduchu % (provoz) Max. 80
Relativni vlhkost vzduchu % (pfeprava, skladovani) Max. 80 (oroseni pfistroje je nepfipustné)
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Zaruka

Odmitame zaruku za $kody, které mohou vzniknout:
. nedodrzenim nasich provoznich podminek a navodu k pouziti

e  vadnou elektrickou instalaci v okoli

. konstruk&nimi zménami na nasich pfistrojich

e  chybnym naprogramovanim a obsluhou

. neprovedenim ulozeni dat

e  pouzivanim neoriginalnich nahradnich dild a neoriginalniho pfisluSenstvi

. pfirozenym opotrebenim

Pokud pfistroje nové nastavujete nebo programujete, zkontrolujte jejich nastaveni zkuSebnim provozem a zku$ebnim tiskem.
Vyvarujete se tim chybnych vysledkd, adjustaci a vyhodnoceni.

PFistroje smi obsluhovat pouze vyskoleni pracovnici.
Kontrolujte odborné zachazeni s nasimi produkty a opakujte Skoleni.

Neprebirdme zodpovédnost za to, Ze jsou u v§ech modelll k dispozici véechny v tomto navodu popsané vlastnosti. Protoze
neustéle usilujeme o dal$i vyvoj a inovace nasich produktl, je mozné, ze se zméni technicka data, aniz bychom o tom podali
informace.

V dusledku inovaci nebo predpisl specifickych pro jednotlivé zemé se mohou obrazky a pfiklady v navodu odchylovat od
dodaného provedeni.

Zohlednéte prosim informace o pfipustnych tiskovych médiich a pokyny pro péci o pfistroj, abyste predesli pred¢asnému
opotfebeni nebo poskozeni.

Usilovali jsme o to, abychom tuto pfiru¢ku zpracovali ve srozumitelné formé a podali Vam co nejvice informaci. Pokud byste
méli dotazy nebo zjistili chyby, sdélte nam to prosim, abychom méli moznost nase pfirucky zlepsit.

(@]
e

48 estina



Dynacode IP

Vybaleni/zabaleni tiskarny na primy tisk

LU U

UPOZORNENI!

Nebezpeci Urazu v dusledku neopatrné manipulace pfi zvedani nebo odkladani pfistroje.
= Nepodcenujte hmotnost tiskarny na pfimy tisk (9 ... 12 kg).

= Tiskarnu na pfimy tisk pfi pfepravé zajistéte pfed nekontrolovanymi pohyby.

Tiskarnu pfimého tisku vyjméte z krabice.

Zkontrolujte, zda nebyla tiskarna pfimého tisku poskozena pfi prepravé.
Odstrarite transportni pojistku z p&nové hmoty v oblasti tiskové hlavy.
Zkontrolujte, zda je dodavka kompletni.

Objem dodavky

i

Tiskova mechanika. . Manometr . Dutinka z lepenky (prazdnd),
pfedmontovana na navijeni
transferového pasu

Ridici elektronika. e  Pneumaticka hadice o  Cistici félie pro tiskovou hlavu

Sitovy kabel. e  Zasuvné Sroubeni e  Dokumentace

Cistici kazeta. . PFisluSenstvi I/0 . CD s ovladadi tiskarny

(portikus konektoru pro 1/0)
Spojovaci kabel. . Kryty pro nepouzivana zastrékova spojeni.
Miniregulator. . 1 kotou¢ transferového péasu.

OZNAMENI!

Namontovani tiskové mechaniky na stroje (montaz s ramem)

Na spodni strané montazniho ramu se nachazi vzdy dva M8 zavity, které je mozné pouzit k upevnéni stroje. Navic jsou
pfilozeny multifunkéni spojovaci dily.
Je tfeba dodrzet nasledujici smérnice:

Maximalni hloubka zasroubovani do zavitd M8 ¢ini 10 mm.
Tiskova mechanika musi byt namontovana se vzdalenosti tiskové hlavy od protitlacné desky 2 ... 3 mm.

0 OZNAMENIH!

Doporucuje se vzdalenost 2 mm.

Mensi vzdalenost neni z dlivodu tésnici liSty na spodni strané tlakové mechaniky mozna, nebot jinak by tato
dosedala na protitlakovou desku nebo tlakovy vélec.

Nejlepsi vysledkl tisku dosahnete, kdyz je tiskovy valec ze silikonu s tvrdosti ca. 40° ... 50° Shore A resp. kdyZz ma

elastomer protitlacné desky tvrdost cca 60 + 5 Shore A (stfedni hodnota drsnosti Ra = 3,2 mm).

Protitlacna deska musi byt pfipevnéna rovnobézné s linearnim pohybem potiskované folie a s ohniskovou €arou tiskové

hlavy. Odchylky rovnobéznosti s ohniskovou €arou a prohlubnémi v desce vedou k slabSimu tisténému obrazu na téchto

mistech.
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Namontovani tiskové mechaniky na stroje (montaz bez ramu)

Pouziva-li se pfistroj bez montazniho ramu, Ize tiskovy modul pfipevnit z horni strany étyfmi Srouby M6. Maximalni hloubka
zaSroubovani Sroubl M6 &ini 6 mm.

Pripojeni napajeni stlacenym vzduchem

PFipojka napajeni stlacéenym vzduchem pro mechaniku tiskové hlavy pfed regulatorem tlaku musi poskytovat minimalni trvaly
tlak 4 - 6 bar. Maximalni tlak pred regulatorem tlaku €ini 7 bar a 4 bar za regulatorem tlaku.

OZNAMEN!I!
Doporuéuje se napajeni stlatenym vzduchem 4 bar.

Je tfeba dodrzet nasledujici smérnice:
. Stlaéeny vzduch musi byt suchy a nesmi obsahovat ole;.

° Dodany regulator tlaku s manometrem se pneumatickou hadici s @ 8 mm pfipoji pfes zasuvné Sroubeni k napajeni
stlaenym vzduchem. Rovnéz se vytvofi spojeni mezi regulatorem tlaku a tiskovou mechanikou pfes pneumatickou hadici
s @8 mm.

e  Umistéte regulator tlaku co nejblize k tiskové mechanice.

. Regulator tlaku se smi provozovat pouze ve sméru Sipky (natis§téné na spodni strané). Smér Sipky ukazuje cestu
proudiciho vzduchu.

° Pneumatickou hadici v zadném pfFipadé nepfehybejte.

° Zkraceni pneumatické hadice se musi provést €istym, pravouhlym fezem bez stlaeni trubky. Pouzijte pfipadné specialni
nastroj (k dostani ve specializovaném obchodé s potfebami pro pneumatiku).

. Dbejte na co nejkratSi délku 8 mm pneumatické hadice.

Druckmechanik
Print mechanics

Pneumatikschlauch
Pneumatic tube 8x1

Druckregler mit Manometer
Pressure regulator with manometer

Druckluftversorgung
Pneumatic power supply
min. 4 bar, max. 7 bar
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Zapojte tiskarnu primého tisku

Modul je vybaven Sirokorozpét'ovou sit'ovou pFipojkou. Provoz pfi sitovém napéti 110 ... 230 V AC /50 ... 60 Hz je mozny bez
dal$iho zasahu do pfistroje.

UPOZORNENI!

Poskozeni pfistroje nedefinovanymi zapinacimi proudy.

= Pred pfipojenim k siti pfepnéte sit'ovy vypina¢ do polohy “O”.
= Sit'ovy kabel zastréte do elektrické zasuvky.
=  Zastrcku sit'ového kabelu zasouvejte pouze do uzemnéné zasuvky.

OZNAMEN!I!
Z dGvodu nedostatec¢ného nebo chybéjiciho uzemnéni mohou v provozu nastat poruchy.
Dbejte na to, aby vSechny pocitace a spojovaci kabely pfipojené na tiskarnu pfimého tisku byly uzemnéné.

= Propojte tiskarnu pfimého tisku s pocitatem nebo se siti pomoci vhodného kabelu.

Pripravy k uvedeni do provozu

Namontujte tiskaci mechaniku.

Zasunte spojovaci kabel mezi tiskaci mechaniku a fidici elektroniku a zajistéte proti neumysinému vytazeni.
Pfipojte pneumatické vedeni .

Zaijistéte propojeni mezi fidici elektronikou a PC pfes rozhrani modulu.

Zaijistéte propojeni mezi fidici elektronikou a balicim strojem pfes fidici vstupy a vystupy.

L

PFipojte sitovy kabel fidici elektroniky.

Rizeni tisku

ProtoZe se tiskarna pfimého tisku nachazi stale v fidicim rezimu, Ize pfes stavajici rozhrani (sériové, USB nebo pfip. ethernet)
tiskové pfikazy pouze prenaset, nikoli spoustét. Tisk se spusti spoustécim signalem na Fidici vstup ,start tisku“. Aby Fidici
elektronika poznala, kdy muze vygenerovat spoustéci signal, je mozné a z vétsi miry i nezbytné sledovat status tisku pres fidici
vystupy.

Uvedeni tiskarny pfimého tisku do provozu

Jakmile jsou vSechna pfipojeni provedena:

= Zapnéte modul na sitovém vypinaci.
Po zapnuti modulu se objevi zakladni nabidka, ze které je zfejmy typ modulu, aktualni datum a ¢as.

= Vlozte kazetu s pfenosovou folii.
Po vlozeni kazety s pfenosovou félii se zméfi prenosova félie a tiskova hlava najede do pozice pro tisk.

(@]
e

estina 51



Dynacode IP

Vlozeni kazety s prenosovou folii

OZNAMEN!I!

Tenky povlak termotiskové hlavy i jiné elektronické dily mohou byt poskozeny elektrostatickym vybojem, proto by mél
byt pfenosovy pas antistaticky.

Pouziva ines ravnych materiald mGze vé tkchybné unkcitiskd ny a zaniku zaruky.

Pfenosova folie s vnéjsim vinutim

OZNAMENI!
Pred vlozenim nové role prfenosové folie je tfeba tiskovou hlavu vycistit Cisti¢em na tiskové hlavy a valce (97.20.002).

PFi pouziti isopropanolu (IPA) je nutné dbat predpisti pro manipulaci. PFi kontaktu s pokozkou nebo o¢ima vymyjte
peclivé proudem vody. PFi pfetrvavajicim podrazdéni vyhledejte 1ékare. Zajistéte dostatecné vétrani.

— — Obrazek ukazuje levy systém tisku. U pravého systému tisku se kotou¢ nasadi
N { } N vlevo a lepenkové jadro vpravo.
] © B © ] e  Paku (A) otocte 0 90° ve sméru hodinovych rucicek.
. Kazetu s pfenosovou félii vyjméte z tiskaci mechaniky zatahnutim za
[ ‘ ‘ } packu (B).
. Novy kotou€ s pfenosovou folii (A) nasurite az na doraz na odvijeci
] / ] zafizeni (C).
L A L
L ¢ - . Prazdnou lepenkovou roli nasurite az na doraz na navijeci zafizeni (D).

° Vlozte pfenosovou félii podle obrazku.

. Prenosovou fdlii pFilepte lepici paskou k prazdné roli a napnéte ji nékolika
otackami role.

° Kazetu s pfenosovou folii opét nasurite na tiskovou mechaniku a pfitom
davejte pozor, abyste nepretrhli pfenosovou fdlii.

e  Paku (A) otocte 0 90° proti sméru hodinovych rugicek.

UPOZORNENI!
Vliv statického materialu na ¢lovéka!

= Pouzivejte antistaticky pfenosovy pas, protoze pfi odebrani
by mohlo dojit ke statickému vyhbiti.

. — Obrazek ukazuje levy systém tisku. U pravého systému tisku se kotou¢ nasadi
B [ ] B vlevo a lepenkové jadro vpravo.

® B ) e  Paku (A) otocte 0 90° ve sméru hodinovych rugicek.
[ ‘ ‘ } e  Kazetu s prenosovou folii vyjméte z tiskaci mechaniky zatdhnutim za
packu (B).
|| L e  Novy kotou¢ s pfenosovou félii (A) nasurite az na doraz na odvijeci
/ N zafizeni (C).
O © OJ e  Prazdnou lepenkovou roli nasurite az na doraz na navijeci zafizeni (D).

e  Vlozte prenosovou folii podle obrazku.

° PFrenosovou folii pfilepte lepici paskou k prazdné roli a napnéte ji nékolika
otackami role.

° Kazetu s pfenosovou folii opét nasurite na tiskovou mechaniku a pfitom
davejte pozor, abyste nepretrhli pfenosovou fdlii.

e  Paku (A) otocte o 90° proti sméru hodinovych rucicek.

UPOZORNENI!
Vliv statického materialu na ¢lovéka!

= Pouzivejte antistaticky pfenosovy pas, protoze pfi odebrani
by mohlo dojit ke statickému vybiti.
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Ochranna zarizeni proti vodé a prachu
Po napojeni vSech potfebnych pripojek k fidici elektronice a zakryti vSech nepouzivanych zastrékovych spojeni pFislusenstvim
(obsazeno v dodavce), je fidici zafizeni po celou dobu chranéno pfed vodou a prachem stupném ochrany IP65.

Z dlvodu danych skute¢nosti béhem provozu pfimého mechanizmu tisku tohoto druhu konstrukce neni mozné tiskovou
mechaniku v dobé tisku zcela chranit pfed vodou.

OvS8em pomoci specidlni Cistici kazety 'Cistici kazety' (obsazena v dodavce) je mozné tiskovou mechaniku chranit pred
vniknutim vody a prachu stupném ochrany IP65 v dobé, kdy neni zafizeni v provozu.

Kazeta prenosové félie a Cistici kazeta

Kazeta prenosové folie Cistici kazeta

A = Tésnici profil
B = Spodni kryci plech s dodate¢nymi dily

Pouzijte Cistici kazetu

= Je nutno odstranit kazetu pfenosové félie nutnou pro tiskovy provoz.

= Stejnym zplsobem zasurite a zajistéte Cistici kazetu.

= Diky vlozenému tésnicimu profilu (A) a krytu (B) je tiskova mechanika chranéna pfed vniknutim vody a prachu.

= Pneumaticka hadice a spojovaci kabel fidici elektroniky spolu s jejich rovnéz vodotésnymi obaly pfitom nesmi byt
odstranény.

= Udaje k udrzbé a isténi jsou popsany v posledni kapitole.

= Pfed opétovnym spusténim provozu tisku musi byt Cistici kazeta opét vyménéna kazetou prenosové félie.

UPOZORNENI!

Poskozeni pfistroje vniknutim vody z divodu chybné obsluhy/uzavfeni.

= Po odstranéni Cistici kazety zkontrolujte, zda do tiskové mechaniky nevnikla voda.
= Predtim, nez stroj opét uvedete do provozu, pfislusna mista dikladné vysuste.
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Print Settings (Inicializace tisku)

Posloupnost klaves: @ | @

Speed
(Rychlost)

Contrast
(Sila vypalovani)

Klavesa: E

Transfer ribbon control
(Zkouska TR pas)

Klavesa: E

X Offset
(Posuv ve sméru X)

Pouze preruSovany rezim

Udaj o rychlosti tisku v mm/s.

Rychlost tisku je mozné pro kazdou zakazku nové nastavit. Nastaveni rychlosti tisku nema vliv na
zkuSebni tisky.

Rozsah hodnot: 50 mm/s ... 600 mm/s (viz Technické udaje).

Udaj o hodnot& pro nastaveni intenzity tisku pfi pouZiti riznych materiald, rychlosti tisku nebo
obsah tisku.
Rozsah hodnot: 10 % ... 200 %

Kontrola, zda neni role pfenosové folie u konce nebo zda neni pfenosova félie na odvijeci roli
pretrzena.

Off (Vyp): Kontrola transferového pasu je deaktivovana.

On, weak sensibility (Zap, slaba citlivost): Kontrola transferového pasu je aktivovana. Tiskovy
systém reaguje na konec transferového pasu cca o 1/3 pomaleji (default).

On, strong sensibility (Zap, silna citlivost): Kontrola transferového pasu je aktivovana. Tiskovy
systém reaguje okamzité na konec transferového pasu.

Posuv celého tiskového obrazu napfi¢ ke sméru posuvu papiru.

Posuv je mozny pouze k okrajim tiskové zony a je stanoven Sitkou ohniskové ¢ary v tiskové
hlavé.

Rozsah hodnot: =90,0 ... +90,0

Machine Parameters (Parametry modulu)

Posloupnost klaves: @ E| L

Souvisly rezim

Operating mode
(Rezim)

Klavesa: E

Print offset
(Offset tisku)

Klavesa: E

Print position
(Poloha tisku)

Klavesa: E

Layouts/cycle
(Rozvrzeni /cyklus)

Klavesa: E

Check speed on start
(Zkontrolujte rychlost
materialu pfi spusténi tisku)

Vybér rezimu (10 staticky, 10 staticky souvisly, IO dynamicky, 10 dynamicky souvisly, zkuSebni
provoz nebo pfimé spusténi)

Vzdalenost grafického usporadani (resp. prvniho grafického usporadani, tiskne-li se v
pracovnim cyklu vice grafickych usporadani) od nulového bodu stroje.

Nastaveni se provadi bud’ v mm nebo ms.

Rozsah hodnot: 0 ... 93 mm

Uvedeni pocatecni polohy tiskovych sani v mm.
Rozsah hodnot: 0 ... 93 mm

Udaje o tiskovych procesech na délku tisku.
Rozsah hodnot: 1 ... 25 rozvrZzeni na cyklus.

Off (Vyp): Rychlost materidlu se zkontroluje teprve po realizaci nastavené hodnoty offsetu.
Signal spusténi tisku mize byt vyslan, i kdyz se material zatim nepohybuje. Do konce ovSem
musi rychlost materialu dosahnout platného rozmezi rychlosti, jinak dojde k pferuseni tisku
zakazky.

On (Zap): Rychlost materialu se kontroluje pfi signalu spusténi tisku. Pokud je rychlost
materialu mimo platné rozmezi rychlosti, bude signal spusténi ignorovan.

Prodleva: Vyp
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Klavesa: E

Encoder resolution/Material
feed per encoder rotation
(Rozli$eni snimace / Posun
materialu za otacku
otoéného snimace)

Klavesa: E

Material speed
(Rychlost materiélu)

Nesouvisly rezim

Operating mode
(Rezim)

Klavesa: E

Back speed
(Zpétna rychlost)

Klavesa: E

Print offset
(Offset tisku)

Klavesa: E

Print position
(Poloha tisku)

Klavesa: E

Layouts/cycle
(Rozvrzeni /cyklus)

Ukazuje rozliSeni pouzitého snimace a posun materialu za otacku oto¢ného snimace v mm.
Tato nastaveni slouzi k méfeni rychlosti materialu.

Posun materialu za otacku oto¢ného snimace odpovida napfiklad pfi pfekladu 1:1 mezi
oto¢nym snimac¢em a valcem obvodu valce.

Touto funkci mdzete Fidit rychlost tiskového materialu.

Vybér rezimu (pocet kusu, prdbézné, zkuSebni provoz nebo pfimé spusténi)

Ukazatel zpétné rychlosti tiskového mechanismu po skonéeni tisku, v mm/s.
Rozsah hodnot: 50 ... 600 mm/s.

Vzdalenost grafického uspofadani (resp. prvniho grafického uspofadani, tiskne-li se v
pracovnim cyklu vice grafickych usporadani) od nulového bodu stroje.

Rozsah hodnot: 0 ... 93 mm

Ztrata: 0 mm

Uvedeni pocatecni polohy tiskovych sani v mm.
Rozsah hodnot: 0 ... 93 mm
Ztrata: 83 mm

Udaje o tiskovych procesech na délku tisku.
Rozsah hodnot: 1 ... 25 rozvrzeni na cyklus.

Layout Parameters (Nastaveni rozvrzeni)

Posloupnost klaves: @ @ @ | &

Print length
(Délka tisku)

Klavesa: E

Column printing
(Tisk nékolika drah)

Klavesa: E

Material selection
(Material)

Klavesa: E

Flip layout
(Zrcadlové otoceni
rozvrzeni)

Udani cesty, kterou mé tiskovad mechanika urazit. Délka tisku se Fidi podle délky tiskové
mechaniky.

Udaj o SiFce &titku a daj, kolik &titkt je vedle sebe na nosném materialu.

Vybér pouzitého materialu.

Osa zrcadlového otoceni je uprostred rozvrzeni. Kdyz se Sitka rozvrzeni nepfenesla do
tiskového modulu, pouzije se standardni Sitka rozvrzeni, {j. Sifka tiskové hlavy. Z tohoto ddvodu
byste méli dbat na to, aby byl Stitek tak Siroky, jako tiskova hlava. V opaéném pfipadé by mohlo
dojit k problémim s polohovanim.
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Klavesa: E

Rotate layout
(Otoceni rozvrzeni)

Klavesa: E

Alignment
(Zarovnani)

Standardné je stitek tiStén zahlavim napred s nato¢enim 0 . Pokud je tato funkce aktivovana,
otoci se Stitek 0 180° a je vyti§tén ve sméru cteni.

Zarovnani rozvrzeni se provede az po otoCeni/zrcadlovém otoceni, tj. zarovnani je nezavislé na
otoceni a zrcadlovém otoceni.

Left (Vlevo): Zarovnani je nastaveno do levé krajni pozice tiskové hlavy.
Centre (Na stred): Zarovnani je nastaveno do stfedni pozice tiskové hlavy.
Right (Vpravo): Zarovnani je nastaveno do pravé krajni pozice tiskové hlavy.

Ribbon Save (Optimalizace) - Souvisly rezim

Posloupnost klaves: @ [ -

(== [ ]| @

Mode
(Rezim)

Rezim: Standard

Transfer ribbon correction
(Korektura pohybu zpatky)

Klavesa: E

Performance information
(Informace o vykonu)

Klavesa: E

Expert parameters
(Expertni parametry)

Klavesa: E

Printhead down time
(Doba necinnosti tiskové
hlavy)

Ribbon motor early start

time
(TRB Motor doba spusténi)

Klavesa: E

Minimal print speed
(Min. rychlost tisku)

Vybér zplisobu optimalizace.

Off (vyp): Optimalizace vypnuta.

Standard (Standard): maximalni vykon optimalizace,tzn. s timto nastavenim nedojde k zadné
ztraté prenosové félie (kromé bezpecnostniho odstupu o Sifce 1 mm, aby nebyla tiSténa pole
nati$téna pres sebe).

Shift (Posun): Gdaje k layoutu je mozné vytisknout s vicenasobnym posunem do strany. Tim je
mozné dosahnout maximalniho vyuziti pfenosové félie.

SaveStrt (Ulozeni spoustéciho signalu): Zadné ztraty spoustéciho signalu, pfimy
mechanismus tisku fidi automaticky kvalitu optimalizace podle pozadavka.

Speed (Rychlost): Stanoveni maximalni rychlosti tisku.

Na zakladé této hodnoty budou provedeny vSechny potfebné vypocty.

0 mm = Posunuje se dozadu do té miry, aZ je dosazeno optimalni optimalizace (zZadna ztrata
prenosové félie).

Ztrata: 0 mm

-xx mm = Zpétny pohyb Ize zmensit.

+xx mm = Zpétny pohyb Ize zvétsit.

sa/mm: Nejmensi mozny odstup mezi dvéma tisky pfi Uplné optimalizaci.
cmin: Max. pocet taktd za minutu.
so/mm: Udaj o optimalizaénich ztratach.

Menu chranéné heslem
Vlozte heslo, stisknéte tla(:l'tkol ® az0brazise nasledujici parametry.

PhDownT = printhead down time in ms:
Vypocita se start pohybu dolu tiskové hlavy.

REStartT = ribbon motor early start time in ms:
Tato hodnota se pfipogitava k dobé& zrychleni prenosové félie. Casovy tdaj mezi 'Motor dosahl
rychlosti materialu’ a 'Tiskova hlava sviti.

MinSpeed = minimal print speed:
Pokud se zvysi minimalni rychlost tisku, pak se zvysi i maximalni pocet cyklu.
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Print offset border
calculation
((Vypocitani offsetu tisku)

Klavesa: E

Printhead up time
(Doba cinnosti tiskové
hlavy)

Klavesa: E

Printhead valve reaction
time (Reakéni doba ventilu
tiskové hlavy)

Klavesa: E

Ribbon motor stop delay
time
(Doba prodlevy)

Klavesa: E

Field ribbon saving
(Optimalizace pole)

Rewind speed
(Zpétny oplach)

Klavesa: E

Speed 1 field
(Pole 1 rychlost)

Klavesa: E

Tension
(Napéti)

Rezim: Posun

X-Shift / Y-Shift
(X-posun / Y-posun)

Klavesa: E

Lanes / R-Shift
(Cykly / R-posun)

Klavesa: E

Expert parameters
(Expertni parametry)

Calcoff = Turn On/Off print offset border calculation:
Pokud se parametr nastavi na vypnuto (Off), pak je mozné zadat mensi offset tisku nez je
pozadovano.

PHupT = printhead up time in ms:
Vypocte se, zda muze byt provedena optimalizace pole ¢i nikoli.

PhVReactT = valve reaction time in ms:
Vypocet startu pohybu dolu tiskové hlavy.

RibMotStpDlayT = ribbon motor stop delay time
Doba prodlevy v ms, po kterou se motor pfenosové félie pfed zastavenim pohybuje dale stejnou
rychlosti.

FieldRS = field ribbon saving:

Off (Vyp): Optimalizace pole vypnuta

PHOnNly: Pohybuje se pouze tiskova hlava. Pfenosova folie neni pfidrzovana.

Normal (Normalni): Optimalizace pole se provede pouze tehdy, kdyZ je motor prenosové félie
zcela zastaven.

Strong (Siln&): Optimalizace pole se provede i tehdy, kdyz motor pfenosové félie neni
zastaven.

Rwind v = rewind speed in mm/s:
Udaj o zpétném oplachu v mm/s.

Pokud je nastavena 0 (hodnota default), pak parametr nema zadny vliv na optimalizaci.

Udaj o délce, o kterou se po zmérfeni prfenosové félie provede posun dopredu.

X-Shift (X-posun): Udaj o posunu tiskového obrazu ve sméru X.
Y-Shift (Y-posun): Udaj o posunu ve sméru tisku.

Lanes (Cykly): Udaj o podtu cykld tigténych vedle sebe.
R-Shift (R-posun): Udaj o vzdalenosti pfi pfepnuti na novy cyklus.

Menu chranéné heslem
Vlozte heslo, stisknéte tlacitko ®  ; zobrazi se nasledujici parametry.
Popis Ize nalézt pod rezimem 'Standard'.

Rezim: Ulozeni spoustéciho signalu

Expert parameters
(Expertni parametry)

Menu chranéné heslem
Vlozte heslo, stisknéte tlacitko ®  ,0brazise nésledujici parametry.
Popis Ize nalézt pod rezimem 'Standard'.
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Ribbon Save (Optimalizace) - Nesouvisly rezim

Posloupnost klaves: @ L~

(=] (=]] =

Mode
(Rezim)

Rezim: Standard

Transfer ribbon correction
(Korektura pohybu zpatky)

Klavesa: E

Expert parameters
(Expertni parametry)

Klavesa: E

Printhead down time
(Doba necinnosti tiskové
hlavy)

Printhead up time

(Doba ¢innosti tiskové
hlavy)

Klavesa: E

Printhead valve reaction
time (Reakéni doba ventilu
tiskové hlavy)

Klavesa: E

Tension (Pnuti)

Ribbon Mode
(Rezim folie)

Rezim: Posun

X-Shift / Y-Shift
(X-posun / Y-posun)

Klavesa: E

Lanes / R-Shift
(Cykly / R-posun)

Klavesa: E

Expert parameters
(Expertni parametry)

Vybér zplisobu optimalizace.

Off (Vyp): Optimalizace vypnuta.

Standard (Standard): maximalni vykon optimalizace,tzn. s timto nastavenim nedojde k zadné
ztraté prfenosové félie (kromé bezpecnostniho odstupu o Sifce 1 mm, aby nebyla tisténéa pole
natiténa pres sebe).

Shift (Posun): tdaje k layoutu je mozné vytisknout s vicenasobnym posunem do strany. Tim je
mozné dosahnout maximalniho vyuziti pfenosové félie.

0 mm = Posunuje se dozadu do té miry, az je dosazeno optimalni optimalizace (zadna ztrata
prenosové fdlie).

Ztrata: 0 mm

-xx mm = Zpétny pohyb Ize zmensit.

+XxX mm = Zpétny pohyb Ize zvétsit.

Menu chranéné heslem
Vlozte heslo, stisknéte tla(“;l'tkol ®  azobrazise néasledujici parametry.

PhDownT = printhead down time in ms:
Vypocita se start pohybu doll tiskové hlavy.

PHupT = printhead up time in ms:
Vypocéte se, zda mGze byt provedena optimalizace pole ¢&i nikoli.

PhVReactT = valve reaction time in ms:
Vypocet startu pohybu doll tiskové hlavy.

Udaj o délce, o kterou se po zméFeni pfenosové félie provede posun dopfedu.

0: Pfenosova félie se po kazdém tisku stahne zpét o celou tiskovou délku, tzn. mezi jednotlivymi
grafickymi Upravami se neprovadi optimalizace.

1: Pfenosova folie se stahne zpét jen o poti§ténou oblast, tzn. mezery mezi grafickymi Upravami
se optimalizuiji.

PFi zméné grafické Upravy se pfenosova félie umistuje automaticky.

X-Shift (X-posun): Udaj o posunu tiskového obrazu ve sméru X.
Y-Shift (Y-posun): Udaj o posunu ve sméru tisku.

Lanes (Cykly): Udaj o poétu cykld titénych vedle sebe.
R-Shift (R-posun): Udaj o vzdalenosti pfi pfepnuti na novy cyklus.

Menu chranéné heslem
Vlozte heslo, stisknéte tlacitko ®  ; zobrazi se nasledujici parametry.
Popis Ize nalézt pod rezimem 'Standard'.
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Device Settings (Parametry pristroje)

Posloupnost klaves: @[ -~ |[=][~][(~]| ®

Field handling
(Sprava pole)

Klavesa: E

Codepage
(K6édova stranka)

Klavesa: E

External parameters
(Ext. parametry)

Klavesa: E

Buzzer
(Bzucak)

Display
(Displej)

Klavesa: E

Language
(Jazyk modulu)

Klavesa: E

Keyboard layout
(Obsazeni klavesnice)

Klavesa: E

Customized entry
(Zadani obsluhy)

Klavesa: E

Hotstart
(Teply start)

Off (Vyp): Cela tiskova pamét je smazana.

Keep graphic (Zachovat grafiku): Grafika, popf. TrueType font je jednou pfenesen na modul a
uloZen v interni paméti modulu. Pro nasleduijici tiskovou zakazku jsou nyni na modul pfenasena
jiz pouze ménici se data. Vyhodou pfitom je Uspora pfenosového ¢asu grafickych dat.

Delete graphic (Smazat grafiku): Grafiky, popf. TrueType fonty uloZzené v interni paméti
modulu jsou smazany, ostatni pole vSak zlistanou zachovana.

Restore graphic (obnoveni grafiky): Po ukonéeni tiskové zakazky Ize tiskarné pro pfimy tisk
vytis§ténou zakazku znovu spustit. VSechny grafiky a pisma TrueType se opétovné vytisknou.
Vyjimka: Pfi tisku na vice pasu je tfeba vzdy vytisknout kompletni pasy (pocet kust je vzdy
nasobkem pasu). Smazané pasy se neobnovi.

Vybér pouzité znakové sady. Na vybér jsou tyto moznosti:
Znakova sada ANSI / Codepage 437 / Codepage 850 / GEM némecky / GEM anglicky / GEM
francouzsky / GEM $védsky / GEM dansky

Layout dimension only (Pouze rozmér rozvrzeni): MGzZete importovat parametr pro délku
rozvrzeni, délku otvoru a Sifku rozvrzeni. V8echny dalSi parametry musite nastavit pfimo

v systému tiskarny.

On (Zap): Parametry Ize na modul pfenaset prostfednictvim nasSeho softwaru pro Gpravy §titka.
Parametry, které byly pfedtim nastaveny pfimo na modulu, jiz nebudou zohledfiovany.

Off (Vyp): Budou zohlednéna pouze nastaveni, ktera byla provedena pfimo na modulu.

On (Zap): Pri stisknuti kazdé klavesy zazni slySitelny akusticky signal.
Rozsah hodnot: 1 ... 7
Off (Vyp): Signal neni slysitelny.

Nastaveni kontrastu na displeji.
Rozsah hodnot: 45 ... 75

Vybér jazyka, ve kterém maji byt zobrazovany texty na displeji.

Na vybér jsou tyto moznosti: Némc¢ina, angli¢tina, francouzstina, Spanélstina, finstina, ¢estina,
portugal$tina, holandstina, italStina, danstina, polstina, fecky, madarsky, rustina, €insky
(volitelné), ukrajinstina, turecky, Svédsky, norsky.

Vybér teritorialniho schématu pro pozadovane obsazeni klavesnice. 3
Na vybér jsou tyto moznosti: Némecko, Anglie, Francie, Recko, Spanélsko, Svédsko a USA.

Off (Vyp): Na displeji se neobjevi dotaz na proménné zadavané obsluhou. V tomto pfipadé se
vytiskne ulozena implicitni hodnota.

On (Zap): Dotaz na proménné zadavané obsluhou se na displeji objevi jednou pred spusténim
tisku.

Auto (Automaticky): Dotaz na proménné zadavané uzivatelem a pocet kusu se zobrazi po
kazdém layoutu.

Auto without quantity query (Automaticky bez dotazovani na pocet kusti): Dotaz na
proménné zadavané uZzivatelem se zobrazi po kazdém layoutu bez dodate¢ného dotazu na
pocet kusU.

On (Zap): Prerusena uloha tisku miize po opétovném zapnuti modulu zase pokracovat. (Pouze
je-li modul vybaven doplrikovym vybavenim Compact Flash Card).
Off (Vyp): Po vypnuti modulu se veskera data ztrati.
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Klavesa: E

Layout confirmation
(Potvrzeni tpravy)

Print after measuring
(Tisk po méreni)

Klavesa: E

Standard layout

(Standardni usporadani)

On (Zap): Novy tiskovy pfikaz se na zafizeni provede az po potvrzeni.
Jiz aktivovany probihajici tiskovy pfikaz probiha déale, dokud neni na pfistroji potvrzen.
Off (Vyp): Na displeji fizeni se neobjevi zadny dotaz.

On (Zap): Pokud se béhem tisku vyskytne chyba, jejiz odstranéni mize pfistroj rozpoznat
(napf. konec pfenosové félie, oteviena kazeta), pak se po odstranéni chyby (napf. kazeta opét
uzavfena) prfistroj okamzité pfepne opét do stavu 'Pfipraven'.

Off (Vyp): Po odstranéni a potvrzeni chyby se pfistroj pfepne do stavu 'Zastaven'.

On (Zap): Jestlize se spusti tiskové zadani bez pfedchozi definice konfigurace, tiskne se
standardni konfigurace (druh zafizeni, verze firmwaru, verze sestaveni).

Off (Vyp): Jestlize se spusti tiskové zadani bez predchozi definice konfigurace, objevi se na
displeji chybové hlaseni.

I/O Parameters (Parametr 1/O)

Posloupnost klaves: @ =

IN signal level

(Uroven vstupniho signalu)

Klavesa: E

OUT signal level
(Uroven vystupniho
signalu)

Klavesa: E

Debouncing
(Odskok)

Klavesa: E

Start signal delay
(Prodleni spoustéciho
signalu)

Klavesa: E

Not ready: error
(Nepfripravena: chyba)

Klavesa: E

I/O Profile
(V/V profily)

E 1 3E WE W

Udaj o signalu, pfi kterém je spusténa tiskova zakazka.

+ = odpovida dosud pouzivané urovni (1)

- = zplsobi invertovany vystup (0)

s = stav Ize ovlivnit pfes rozhrani (v souvislosti s Netstar PLUS)

Udaj o drovni signalu pro vystupni signal.

+ = odpovida dosud pouzivané urovni (1)

- = zplsobi invertovany vystup (0)

s = stav Ize ovlivnit pfes rozhrani (v souvislosti s Netstar PLUS)

Udaj o dobé& odskoku vstupu pro spusténi tisku v rozsahu od 0 do 100 ms.
Pokud je spoustéci signal necisty, mize byt timto nastavenim odpojen vstup pro spusténi tisku.

Timto nastavenim Ize zpozdit spusténi tisku.
Rozsah hodnot: 0.00 ... 9.99.

On (Zap): Pokud je aktivovan tiskovy pfikaz, ale tiskarna pfimého tisku neni pfipravena pro jeho
zpracovani (napf. protoze je jesté stale v rezimu 'tisknuti'), objevi se hlaseni o chybé.
Off (Vyp): Neobjevi se zadné hlaseni o chybé.

Zvolte jednu z konfiguraci: Std_Direct nebo StdFileSelDirect. Pfislusné obsazeni obou dvou
konfiguraci najdete v provoznim navodu.

Network (Sit)

Posloupnost Kiaves: LF [ == | [ [~ [~ [~ |[~ [ ®
Vice informaci viz zvlastni navod.
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Password (Heslo)

Posloupnost klaves: @ L~

fE J{E BAE WAE WAE AR AN

Operation (Ovladani)
Password (Heslo)

Klavesa: E

Protection configuration
(Ochrana funkéniho menu
heslem)

Klavesa: E

Protection favorites
(Ochrana heslem
oblibenych polozek)

Klavesa: E

Protection memory card
(Ochrana pamét'ové karty
heslem)

Klavesa: E

Protection printing
(Ochrana tisku heslem)

Network (Sit)

Password (Heslo)

Klavesa: E

Protection HTTP (Ochrana
HTTP heslem)

Klavesa: E

Protection Telnet
(Ochrana Telnet heslem)

Klavesa: E

Protection remote access
(Ochrana heslem pro
dalkovy pfristup)

i

OZNAMENI!

Zadani 4mistného &iselného hesla.

Nastaveni tisku mohou byt zménéna.
(Sila vypalovéni, rychlost, provozni rezim, ...). Ochrana heslem brani zménam v nastaveni
tiskarny.

Ochrana heslem zamezuje pfistupu do menu Oblibené polozky.

Pomoci funkci pamétové karty mohou byt ukladany, nahravany, ... stitky. Ochrana heslem
musi rozliSovat, zda na pamétovou kartu nejsou povoleny zadné pfistupy, nebo jen za ucelem
otevieni soubor(.

uplny pristup: Zadna ochrana heslem

jen cteni: mozné jen otvirani soubor(
chranéno: zablokované pfistupy

Je-li tiskarna pfipojena na PC, mulze byt uzite¢né, pokud obsluha nebude moci ru¢né spustit
tisk. Ochrana heslem brani ruénimu spusténi tisku.

Zadani 15mistného hesla. Zadani se mize skladat z alfanumerickych a zvlastnich znaku.

MdzZe byt zabranéna komunikace pres HTTP.

Nastaveni sluzby Telnet nelze ménit.

Muze byt zabranén pristup pres externi rozhrani HMI.

Pro provedeni blokované funkce musi byt nejprve zadano platné heslo. Pokud bylo zadano platné heslo, bude

pozadovana funkce provedena.
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Interface (Rozhrani)

Posloupnost klaves: @ L~

(=== [=][=][=][=]] @

COM1/Baud/P/D/S

Klavesa: E

Start/stop sign
(Znak spusténi/zastaveni)

Klavesa: E

Data memory
(Datova pamét)

Klavesa: E

Port test
(Test portu)

Emulation (Emulace)

’ i ] )

COML1:

0 - sériové rozhrani vyp.

1 - sériové rozhrani vyp.

2 - sériové rozhrani zap.; pfi chybé pfenosu neni vyvolano chybové hlaseni
Baud (Baud):

Udaj o poétu bittl prenesenych za jednu sekundu.

Lze zvolit nasledujici hodnoty: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 a 115200.
P = Parity (Parita):

N - No parity

E - Even

O - Odd

Méli byste dbat na to, aby nastaveni souhlasila s nastavenimi modulu.

D = Data bits (Datové bity):

Nastaveni datovych bitt.

Mdzete zvolit bud 7 nebo 8 bith.

S = Stop bit (Stopbity)

Mate moznost zvolit 1 nebo 2 stopbity.

Udaj o stopbitech mezi Byty.

SOH: Spusténi datového prenosového bloku —* HEX format 01
ETB: Konec datového prenosového bloku —* HEX format 17

Standard (Standardni): Po spusténi tiskové zakazky jsou data pfijimana tak dlouho, dokud se
nenaplni tiskovy zasobnik.

Extended (RozsSifeno): BEhem probihajici tiskové zakazky jsou nadale pfijimana a
zpracovavana data.

Off (Vyp): Po spusténi tiskové zakazky nejsou pfijimana zadna dalsi data.

Zkontrolujte, zda jsou data pfenasena prostfednictvim rozhrani.

Klavesami E] a E zvolte V&eobecné (On). Stisknéte klavesu| ®  a data poslana pres
libovolny port (COM1, LPT, USB, TCP/IP), budou vytisténa.

Posloupnost klaves: [E [ -

Protocol
(Protokol)

Klavesa: E

Printhead resolution
(Rozli$eni tiskové hlavy)

Klavesa: E

Drive mapping
(Pfifazeni mechaniky)

CVPL: Programovaci jazyk Carl Valentin
ZPL: Programovaci jazyk Zebra®

Klavesami m al Y | zvolte protokol. Stisknéte klavesu| ®  pro potvrzeni volby. Tiskarna se
znovu spusti a povely ZPL 1I1® se intern& pfevadi na povely CVPL.

Pfi aktivované emulaci ZPL 11® se musi nastavit rozlieni tiskové hlavy emulované tiskarny.

OZNAMEN!I!
Li8i-li se rozlieni tiskové hlavy systému pfimého tisku Zebra® od rozlideni pfistroje
Valentin, velikost objekt( pfesné nesouhlasi (napf. texty, grafiky).

Pristup na mechaniky Zebra® se pfesméruje na pfislusné mechaniky Valentin.

OZNAMEN!I!
Jelikoz nejsou interni fonty systému pfimeého tisku Zebra® v pfistrojich Valentin k
dispozici, muze dojit k malym rozdildm v obrazu pisma.
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Klavesa: E

PJL — Printer Job Language Mohou byt zobrazeny informace o statusu, které se tykaji tiskové tlohy.

(PJL - jazyk tiskové ulohy)

Date & Time (Datum & ¢€as)

Posloupnost klaves: @ L~

Set date/time
(Zména data a ¢asu)

Klavesa: E

Summertime
(Letni cas)

Klavesa: E

Format - start of
summertime

(Format zacatku letniho
casu)

Klavesa: E

Date - start of summertime
(Datum zacatku letniho
casu)

Klavesa: E

Time — start of summertime
(Cas pocatku letniho ¢asu)

Klavesa: E

Format — end of
summertime
(Format konce letniho ¢asu)

Klavesa: E

Date — end of summertime
(Datum konce letniho €asu)

Klavesa: E

Time — end of summertime
(Cas konce letniho &asu)

Klavesa: E

Time shifting
(Casovy posun)

(=== [=][=][=][=][=][=]]| ®

Horni fadek displeje ukazuje aktualni datum, spodni fadek aktualni ¢as. Pomoci tlacitek E a

se dostanete vzdy do dal$iho pole, abyste pomoci klaves B a E mohli snizit, popf. zvysit
zobrazované hodnoty.

On (Zap): Dojde k automatickému nastaveni letniho resp. zimniho ¢asu.
Off (Vyp): Letni ¢as nebude automaticky rozpoznan a nastaven.

Vybér formatu pro zadani zacatku letniho €asu.
DD =den

WW = tyden

WD =den v tydnu

MM = mésic

YY =rok,

next day = je zohlednén az pfisti den

Zadani data, kdy ma zacit letni ¢as. Toto zadani se vztahuje na pfedem zvoleny format.

Pomoci této funkce muZzete zadat ¢as, kdy ma zacit letni Cas.

Vybér formatu pro zadani konce letniho €asu.

Zadani data, kdy ma skongit letni ¢as. Zadani se vztahuje na pfedem zvoleny format.

Zadani €asu, kdy ma skoncit letni ¢as.

Zadani ¢asového posunu pfi pfechodu na letni / zimni ¢as v hodinach a minutach.
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Service Functions (Servisni funkce)

OZNAMENI!
Aby mohl prodejce, resp. vyrobce pfistroje v pfipadé servisu poskytnout rychlej$i podporu, Ize potfebné informace,
resp. nastavené parametry vycist pfimo na pfistroji.

Posloupnost klaves: @ [ -

Photocell parameters

(Parametry svételné zavory)

Klavesa: E

Paper counter
(Rychlost tisku)

Klavesa: E

Heater resistance
(Bodovy odpor)

Klavesa:

Ribbon
(Délka prenosové félie)

Ink side
(Vinuti)

Klavesa: E

Brake power
(Brzdny vykon)

Klavesa: E

Printhead temperature
(Teplota tiskové hlavy)

Klavesa: E

Print examples
(Priklady tisku)

> [ [~ [~ [~ [~ [~ ] @

H = Spinac vika (pouze u pfistroju se spinac¢em vika)

0 = kryt otevieny

1 = kryt zavieny

P =Tlak:

Udaj o hodnoté pro kontrolu stlaéeného vzduchu (0 nebo 1)

R1 = Pfenosova félie navijeci role:
Udaj pro stav pfenosové folie navijeci role. Zobrazuji se 4 statusy (Zzadna znacka ve svételné
cloné, znacka zprava, znacka zleva, znacka zcela ve svételné cloné).

R2 = Pfenosova félie odvijeci role:

Udaj pro stav prenosové folie odvijeci role. Zobrazuji se 4 statusy (zadna znacka ve svételné
cloné, znacka zprava, znacka zleva, znacka zcela ve svételné cloné).

C = Nosi¢:

Udaj polohy tlakového suportu.

ENC = Enkodér (pouze souvisly rezim):

Udaj aktualniho stavu oto&ného snimace.

D: Qdaj o rychlosti tisku v metrech.
G: Udaj o rychlosti pfistroje v metrech.

Pro dosaZeni dobrého vysledku tisku, musi byt pfi kazdé vyméné tiskové hlavy nastavena
hodnota ohmického odporu uvedené na tiskové hlave.

Vybér pouzité délky pfenosové folie (300 m, 450 m, 600 m, 900 m, 1000 m).

Volba, zda se pfenosova paska pouzije s vnitfnim nebo vnéjsim vinutim.
Default: vnéjsi vinuti

BrkPow:

Sefizeni brzdného vykonu pro zrychlovani a brzdéni v %.
BrkPowP:

Sefizeni brzdného vykonu béhem tisku.

Zobrazeni teploty tiskové hlavy. Teplota tiskové hlavy normalné odpovida teploté v mistnosti.
Pokud v$ak dojde k prekro¢eni maximalni teploty tiskové hlavy, aktualni tiskové zadani se
preru$i a na displeji tiskarny se zobrazi chybové hlaseni.

Vyvolanim tohoto bodu nabidky ziskate vytisk s veSkerymi nastavenimi tiskarny.
Settings (Hlaseni o stavu):

Vytisknou se vSechna nastaveni tiskarny, jako napf. rychlost, material stitkt, material
transferového pasu atd.

Bar codes (Carové kody):

Vytisknou se vSechny existujici ¢arové kody.

Fonts (Fonty):
Vytisknou se vSechny vektorové a bitmapové fonty.
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Klavesa: E

Input
(Vstup)

Klavesa: E

Output
(Vystup)

Diagnostic
(Diagn6za)

Klavesa: E

Encoder profiling
(Profilovani otoéného
snimace)

Taste: E

Roller diameter
(Pramér kotoucu
transferového pasu)

Klavesa: E

Encoder average

(Signaly otoéného snimace)

Klavesa: E

I/O status
(Stav 1/0)

Klavesa: E

Online/Offline
(Online/Offline)

Zobrazeni urovné pro vstupy V/V parametr.
0 = nizky
1 = vysoky

Zobrazeni urovné pro vystupy V/V parametru.
0 = nizky
1 = vysoky

Stisknutim tlagitkal ® se dostanete do diagnostického menu.

Hodnoty oto¢ného snimace se pfi startu tisku do soubor( jogging zapi$i na kartu CF. Pomoci
téchto udaju Ize vytvofit graficky obraz kfivek otoéného snimace.

DiaRW = Prdmeér navijeci role pfenosové folie.
DiaRU = Priimér odvijeci role prenosové folie.

Stanoveni po&tu hodnot, které zprostredkuji signaly enkodéru. Cim vy$si je hodnota tim
pozvolnéji reaguje pfistroj na zmény rychlosti.

Relevantni udalosti se pocitaji a jsou zaprotokolovany v paméti RAM. Po vypnuti pfistroje se
protokol vymaze.

IgnrStrt = Pocitadlo ignorovanych spoustécich signald.

IntPrts = Pocitadlo prerusenych tiskovych pfikazu.

Pomoci kurzoru zvolte hodnotu, o které chcete dalsi informace a stisknéte tlagitko | ® .

NJb = No job (zadna uloha):

Pocitadlo ignorovanych spoustécich signall, protoze tiskovy pfikaz nebyl aktivni.

NRd = Not ready (neni pfipraveno):

Pocitadlo ignorovanych spoustécich signald, protoze tiskovy pfikaz nebyl pfipraven (zastaven
nebo hlaseni o chybé).

Prt = Printing (tiskne):

Pocitadlo ignorovanych spoustécich signalll, zatimco zafizeni tiskne (resp. je v provozu).
MS/I = Manual stopped/interrupted (ruéné zastaveno/preruseno):

Byla stisknuto tlacitko STOP na féliové klavesnici, panelu nebo v néjakém programu.

Itfl = Interface interrupted (interface prerusen):
PferuSeni tiskového programu, nebot’ pfes rozhrani jsou pfijimana nova data.

SpedS = Speed stopped (rychlost zastavena):
Preruseni tiskového programu, nebot zmérena rychlost tisku byla pfili§ nizka.

Pokud je funkce aktivovana, Ize tlagitkem | ® _prepinat mezi rezimem online a offline.

Standard: Vyp
Online: Data Ize pfijimat pfes rozhrani. Tlacitka na féliové klavesnici jsou aktivni pouze tehdy,

kdyz je tiaditkem| ® prepnuto do rezimu offline.

Offline: Tlacitka na féliové klavesnici jsou opét aktivni, ale pfijimana data se jiz nezpracovavaji.
Pokud je zafizeni opét v rezimu online, zanou se opét pfijimat nové tiskové pfikazy.
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Klavesa: E

Ribbon advance warning Transfer ribbon advance warning (Predbézna vystraha TRB):

(Predbézna vystraha) Pokud je zvolena tato funkce, je pfed koncem transferového pasu dan signal pres fidici vystup.
Warning diameter (Rozsah varovani):
Nastaveni rozsahu pfedbé&zného varovani transferového pasu.
Jestlize se na tomto misté zada hodnota v mm, bude pfi dosazeni tohoto priméru (méfeno na
roli transferového pasu) vydan signal pres fidici vystup.
Ribbon advance warning mode (Provozni rezim pro predbéznou vystrahu):
Warning (Varovani): Po dosazeni praméru pfedbézné vystrahy se dosadi pfislu$ny vystup
VIV.
Error (Chyba): Tiskovy systém z(stane po dosazeni pruméru predbézné vystrahy stat s 'pfilis
malo transferového pasu'.

Klavesa: E

Write log files on MC Pomoci tohoto pfikazu budou zapsany rizné soubory LOG na stavajici pamétové médium (MC
(Zapsani logd na MC) karta nebo USB kli¢enka). Po zobrazeni hlaseni 'hotovo' muze byt pamétové médium
odebrano.

Soubory se nachéazeji v adresafi 'log':

LogMemErr.txt: Protokolovana chyba s dopliujicimi informacemi, jako napf. datum/€as a
nazev souboru/¢islo fadku (pro vyvojare)

LogMemStd.txt: Protokolovani vybranych udalosti

LogMemNet.txt: Data zaslana naposledy pies Port 9100
Parameters.log: VSechny parametry tiskarny v okem ¢itelné podobé
TaskStatus.txt: Statusy vSech tiskovych Gloh

Main Menu (Zakladni nabidka)

Po zapnuti Fidici elektroniky systému pfimého tisku se zobrazi zakladni nabidka. Zakladni nabidka zobrazuje informace jako
napf. typ tiskarny, aktualni datum a aktualni ¢as, Cislo verze firmwaru a pouzitych FPGA.

Vybrané zobrazeni se objevi jen kratce, pak se opét pfepne na prvni informaci.
Tlagitkem| ® se muzete dostat k nasledujicimu zobrazeni.
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Karta Compact Flash / pamétova jednotka USB

Tlacitky foliové klavesnice Ffidici elektroniky nebo riznymi funkénimi tlacitky pfipojené USB klavesnice se obsluhuje menu
paméti.

Zpét na pfedchozi menu.

Ve funkci Load layout (Nacteni grafického usporadani): Pfechod do priizkumnika soubor(.
Prizkumnik soubor(: Pfechod do kontextového menu (context menu).

Oznaceni souboru/adresafre, je-li mozny vicenasobny vybér.

Zakladni nabidka: Vybér menu paméti.
Prazkumnik soubort: Vytvofeni nového souboru.

Provedeni aktualni funkce pro aktualni soubor/aktualni adresar.

Pfechod do nadfazeného adresare.

Pfechod do aktualné oznac¢eného adresare.

Posuv nahoru v aktualnim adresafi.

Posuv doll v aktualnim adresafi.

OREEFEEEE
scouy 88 &8

Define user directory Stanovi standardni adresaf, je kterém jsou ulozeny soubory ke zpracovani.
(Stanoveni uzivatelského
adresare)

OZNAMENI!
Je nutné aby byl definovan uzivatelsky adresar:

e  dfive nez probé&hne pouziti resp. navigace prostfednictvim nabidky paméti. )
e  kdyz bylo provedeno formatovani CF karty na PC, a tudiz nebyl automaticky zalozen STANDARDNI

adresar.
File Explorer @ Pfistup do menu paméti.
2% .
Torives] @ File Explorer aufrufen.
< STANDARD> Vybér adresare.
<DIR 1> B, B + E, @ y
[E Zobrazeni funkci, jez jsou k dispozici
g?ntext Menu g E Zvolte funkci Set as user dir (jako seznam uzivatel().
2Set as user dir | & Potvrzeni vybéru.
Format
Copy @ Zpét do zakladni nabidky.
PFi pfistim vyvolani nabidky paméti se zvoleny adresar zobrazi
jako uzivatelsky adresar.
Load layout Nacteni grafického uspofadani v ramci stanoveného uzivatelského adresare. Tato

(Nacteni grafického usporadani) funkce umoznuje rychly pfistup k pozadovanému grafickému usporadani, nebot se
zobrazi pouze soubory grafického uspofadani a adresare se vyfiltruji.

Load layout =) Pfistup do menu paméti.

2 : \STANDARD o o

=g pg—— B B . E [E Volba grafického usporadani.
File name2.prn |T~
File name3.prn
File name4.prn

Potvrzeni vybéru.
Automaticky se zobrazi okno k zadani poctu kusu.

[le m N [T @ Vybér poétu grafickych uspofadani, kterd se maji vytisknout.

| & Spusténi tiskové ulohy.

OZNAMENI!

Zde NENI mo2né zménit adresaF. Zména adresare se MUSI provést v priizkumniku soubort funkci Change directory
(Zména adresare).
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Prizkumnik soubort

Change directory
(Zména adresare)

File Explorer
2%

[Drives]
= <STANDARD>
<DIR 1>

File Explorer
&= W STANDLEDY

><..>
layout0l
layout02

Load file
(Nacteni souboru)

Load file
&z \STLNDRRD

<..>
2 layout0l
layout02

Prazkumnik soubor( je systém spravy soubort tiskového systému. V prazkumniku
souborll jsou k dispozici hlavni funkce pro plochu nabidky paméti.

Pro nacteni prlizkumnika soubor( stisknéte v nahledu uZivatelského adresare klavesu

Je mozné zvolit nasleduijici funkce:

e  Zména disku resp. adresare

e  Nadist soubor

e  Ulozit grafické usporadani resp. konfiguraci
e  Smazat soubor(y)

e  Formétovat CF kartu

e  Kopirovat soubor(y)

Volba disku resp. adresaie, ve kterém jsou soubory uloZeny.

@ PFistup do menu paméti.

[E Vyvolani priizkumnika soubort.
B’ B . E @ Vybér adresare.

| & Potvrzeni vybéru.

Zobrazi se zvoleny adresar.

Nacte libovolny soubor. Tim muGze byt dfive ulozena konfigurace, grafické uspofadani
atd.

@ PFistup do menu paméti.

@ Vyvolani prazkumnika soubord.
B . E] Vybér souboru.

| & Nacte se vybrany soubor.

OZNAMENI!
0 Pokud se v pfipadé zvoleného souboru jedna o grafické usporadani, je mozné okamzité zadat pocet tisknutych kopii.

Save layout

(Ulozeni grafického usporadani)

Save file
& : N STANDLED

=Save layout
Save config.

noname

Uklada aktualné nahrané grafické usporadani pod zvolenym jménem.

Pfistup do menu paméti.
Vyvolani priizkumnika soubort.

Prechod do menu Save file (UloZeni souboru).

oo

E Vybér funkce Save layout (UloZeni grafického uspofadani).

‘

Potvrzeni vybéru.

Pokud je pfipojena USB klavesnice, je mozné pfifadit noname nové jméno.
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Save configuration
(Ulozeni konfigurace)

Save file
& : \ STANDARD

Save layout
= Save config.

confiqg.cfqg

Delete file
(Smazani souborti)

File Explorer
&z W STANDLRDY

layout0l
91ayout02
layout03
lavout04

Context menu
Z ckbjects marked

< Delete
Copylng

Formatting
(Formatovani)

i

OZNAMENI!
Pamétové jednotky USB nelze pomoci systému pfimého tisku formatovat!

File Explorer
DEIVES

SL: 954Mb free
U: No media

Context menu
By

Set as user dir
< Formatting
Copy

Ukladéa kompletni aktualni nastaveni tiskarny pod zvolenym jménem.

DRI

[#]

‘

Pfistup do menu paméti.

Vyvolani prizkumnika soubor(.

Prechod do menu Save file (UloZeni souboru).

Vybér funkce Save configuration (Ulozeni konfigurace).

Potvrzeni vybéru.

Pokud je pfipojena USB klavesnice, je mozné pfifadit config.cfg nové jméno.

Neodvolatelné smaze jeden nebo vice soubord nebo adresari. Pfi smazani adresare
se smazou jak obsazené soubory, tak i podadresare.

i

PE RPEE

i

Pfistup do menu paméti.

Vyvolani prizkumnika souboru.

Vybér souboru.

Oznaceni soubort, které se maji smazat. Oznacené zaznamy
budou oznaceny *. Tento proces provadéjte, dokud nebudou

oznaceny vSechny pozadované soubory, resp. adresare ke
smazani.

Pfechod do kontextového menu.
Vybér funkce Delete (Smazat).

Potvrzeni vybéru.

Neodvolatelné zformatuje pamétovou kartu.

L)

F]

(] [=]. [ [¥]
F]

[2].[¢]

PFistup do menu paméti.

Vyvolani priizkumnika soubor(.

Vybér mechaniky, kterd mé byt zforméatovana.
Pfechod do kontextového menu (context menu).
Vybér funkce Formatting (Formatovat).

Potvrzeni vybéru.
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Copying
(Kopirovani)

File Explorer
&= W STANDLEDY

layout01l
2 layout02
layout03
lavout04

Context menu
2 objects marked

Delete
= Copying

Select Destination
DEIVES

Vytvori duplikat plvodniho souboru, resp. plivodniho adresare, aby bylo mozné
néasledné provadét zmény nezavisle na originalu.

(+]

vE RDEE

Pfistup do menu paméti.

Vyvolani prizkumnika soubor(.

Vybér souboru.

Oznaceni souboru, které se maji zkopirovat. Oznacené
zaznamy budou oznacgeny *. Tento proces provadéjte, dokud

nebudou oznaceny vSechny pozadované soubory, resp.
adresare ke zkopirovani.

Pfechod do kontextového menu (context menu).
Vybér funkce Copying (Kopirovat).
Urc€eni cile procesu kopirovani.

Vybér cilového mista v paméti.

32: S54Mb free Potvrzeni vybéru.
Filtr: Mozné pouze ve spojeni s USB klavesnici.
Je-li pfipojena USB klavesnice, Ize pfi urcitych funkcich zadat masku filtru nebo nazev
ukladaného souboru. Toto zadani se zobrazi v fadku cesty. S maskou filtru je mozné
vyhledat urcité soubory. Napfiklad pfi zadani ,L* se zobrazi pouze soubory, které
zacinaji fetézcem znaka ,L“. (velké/malé pismo se nerozlisuje).
Bez filtru S filtrem
Load layout Load layout
|A: \STANDARD i
'9Fir5t_file.prn '9Layout_new.prn
Layout new.prn
Sample.prn
12807765.prn
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Technicka data

Rozliseni
Rychlost tisku
souvisly rezim
nesouvisly rezim
Rychlost zpé&tného posuvu
Sirka tisku

Max. délky tisku
souvisly rezim
nesouvisly rezim

Priichodna Sitka ramecku

Dynacode IP53
300 dpi

50 ... 800 mm/s
50 ... 600 mm/s

pouze nesouvisly rezim: max.

53,3 mm

6000 mm
75 mm

dle pozadavku zakaznika

Dynacode IP107
300 dpi

50 ... 600 mm/s
50 ... 600 mm/s

600 mm/s
106,6 mm

3000 mm
75 mm

dle pozadavku zakaznika

Dynacode IP128
300 dpi

50 ... 450 mm/s
50 ... 600 mm/s

128 mm

3000 mm
75 mm

dle pozadavku zakaznika

Tiskové hlavy Corner Type Corner Type Corner Type
Emise zvuku (méfeni s odstupem 1 m)
Stredni hladina akustického vykonu 60 dB(A) 65 dB(A) 68 dB(A)

Transferovy pas
Barevna strana
Max. primér role
Prdmér jadra
Max. délka

Max. sifka

vneéjSi nebo vnitfni (volba)
98 mm

254 mm/1"

900 m

55 mm

vneéjSi nebo vnitfni (volba)
82 mm

254 mm/1"

600 m

110 mm

vneéjSi nebo vnitfni (volba)
75 mm

254 mm/1"

450 m

130 mm

Rozméry (Sifka x vySka x hloubka)

Tiskova mechanika
bez montazniho ramu
s montaznim ramem

Ridici elektronika

204 x 182 x 235 mm

204 x 182 x 290 mm

v zavislosti na prlichodné Sifce

310 mm x 165 mm x 350 mm

sada propojovacich kabelt k mechanice 2,5 m

204 x 182 x 310 mm

Hmotnost
Tiskova mechanika

Elektronika (v€. kabell)

9,5 kg
8,0 kg

11 kg
8,0 kg

11,7 kg
8,0 kg

Elektronika

Procesor

Operacni pamét’ (RAM)
Pozice

Baterie

Vystrazny signal

High Speed 32 Bit
16 MB

pro kartu Compact Flash Typ | (vnitfni strana fidici elektroniky)

pro hodiny s realnym ¢asem (uloZeni dat pfi odpojeni ze sité)

Akusticky signal pfi chybé

Pripojeni
Sériové
Ethernet
USB Master

RS-232C (az 115200 Baud)
10/100 Base T, LPD, RawlP-Printing, DHCP, HTTP, FTP

PFipojka pro externi USB klavesnici a Memory Stick

Pripojné hodnoty
Pneumatické pfipojeni

Jmenovité napéti

6 bar suché a bez oleje
110 VAC/50...60Hz3 A

230VAC/50...60Hz 1,5A

Ochranné hodnoty 2x T4A 250 V
Provozni podmink

Druh ochrany IP 65
Provozni teplota 5...40°C

Vzdu$na vlhkost

max. 80 % (nekondenzujici)
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Ovladaci panel

Klavesy Testovaci tisk, nabidka funkci, pocet kusu, CF karta, Feed, Enter, 4 x kurzor
LCD displej Graficky displej 132 x 64 pixel
Nastaveni
Datum, ¢as, ¢asy smén
11 jazykovych nastaveni (dalSi na vyzadani)
Parametry Stitk( a zafizeni, rozhrani, zabezpeceni heslem
Kontroly

Zastaveni tisku

Vytisténi stavu

na konci prenosové félie / na konci Stitku

Tisk nastaveni zafizeni, jako napf. rychlost kreslent,
parametry svételné zavory, rozhrani, sité
tisk internich font( a vSech podporovanych ¢arovych kédu

Pisma
Fonty

Znakové sady

Bitmapoveé fonty

Vektorové fonty/TrueType Fonts

Atributy pisma

Rozte¢ znaku

6 Bitmapové fonty

8 Vektorové fonty/TrueType Fonts
6 Proporcionalni fonty

Dalsi fonty na vyzadani

Windows 1250 az 1257, DOS 437, 850, 852, 857

Jsou podporovany v§echny zapadoevropské a vychodoevropské,
latinkové, cyrilické, fecké a arabskeé (volitelné) znaky.

Dal$i znakové sady na vyzadani

Velikost v Sifce a vyéce 0,8 ... 5,6
Koeficient zvétSeni 2 ... 9
Orientace 0°, 90°, 180°, 270°

Velikost v Sifce a vyéce 1 ... 99 mm
Koeficient zvétSeni plynuly
Orientace 0°, 90°, 180°, 270°

Podle fontll — tuéné, kurziva, inverzni, vertikalni

Variabilni

Carové kédy
1D Carové kédy

2D Carové kody

Slozené ¢arové kody

CODABAR, Code 128, Code 2/5 interleaved, Code 39, Code 39 extended, Code 93,
EAN 13, EAN 8, EAN ADD ON, GS1-128, Identcode, ITF 14, Leitcode, Pharmacode,
PZN 7 Code, PZN 8 Code, UPC-A, UPC-E

Aztec Code, CODABLOCK F, DataMatrix, GS1 DataMatrix, MAXICODE, PDF 417,
QR Code

GS1 DataBar Expanded, GS1 DataBar Limited, GS1 DataBar Omnidirectional, GS1
DataBar Stacked, GS1 DataBar Stacked Omnidirectional, GS1 DataBar Truncated

U v8ech ¢arovych kédu je variabilni vyska, Sitka modulu a pomér
Orientace 0°, 90°, 180°, 270°
Volitelné kontrolni Eislo a tisk znaku

Software
Konfigurace
Rizeni procesu

Stitkovy software

Ovladace Windows

ConfigTool
NiceLabel

Labelstar Office Lite
Labelstar Office

Windows 7® - Windows 10® 32/64 Bit
Windows Server 2008® (R2) - Windows Server 2019®

Technické zmény vyhrazeny
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Cisténi a udrzba

NEBEZPECI!
Nebezpedi Zivota z dlivodll Urazu proudem!

= Pred kazdou udrzbarskou praci odpojte systém tisku od sité a kratce vyckejte, nez se vybije sitovy zdroj.

OZNAMENI!
PFi ¢iSténi pfistroje doporu¢ujeme pouzivat osobni ochranna opatfeni jako ochranné bryle a rukavice.

Ukol udrzby Interval
VSeobecna ocista V pripadé potreby
Vycistéte vodici valec prenosove folie. PFi kazdé vyméné prenosove fdlie a pfi

vadnych tiskovych obrazech.

Vycistéte tiskovou hlavu PFi kazdé vyméné prenosové félie a pfi
vadnych tiskovych obrazech.

Vymeérite tiskovou hlavu. PFi chybach v obrazu tisku
Nastavte Uhel. PFi nerovhomérném opotrebeni tiskové
hlavy.

OZNAMENI!
PFi pouziti isopropanolu (IPA) je nutné dbat predpisli pro manipulaci. PFi kontaktu s pokoZkou nebo o¢ima vymyjte
peclivé proudem vody. Pfi pfetrvavajicim podrazdéni vyhledeijte I1ékare. Zajistéte dostatecné vétrani.

VsSeobecna ocCista

UPOZORNENI!
Poskozeni ustroji pevného tisku ostrymi Cisticimi prostfedky!!
= Pro &isténi vnéjSich povrchi nebo stavebnich dilll nepouzivejte zadné prostfedky na drhnuti nebo rozpoustédla.

= Prach nebo kousky papiru v oblasti tisku odstrarite jemnym Stétcem nebo vysavaem.
= Vnéjsi povrch ocistéte pomoci univerzalniho CistiCe.

Vycistéte vodici valec prenosové folie

Znecisténi vodiciho valce vede ke zhorSeni jakosti tisku a kromé
toho mlze vést k omezeni dopravy materialu.

e  Sejméte kazetu s prenosovou folii.

° Usazeniny odstrariujte pomoci Cisti€e valcu a Cistym
hadfikem.

e  Pokud valec (A) vykazuje poskozeni, valec vymérite.
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Vycistéte tiskovou hlavu

Béhem tisku dochazi ke znecisténi tiskové hlavy napf. ¢asticemi barvy z transferového pasu. Proto je G¢elné a nutné tiskovou
hlavu gistit v urcitych intervalech, v zavislosti na provoznich hodinach a vlivech okoli, jako prach atd.

UPOZORNENI!

Poskozeni tiskové hlavy!

= Nepouzivejte ostré nebo tvrdé predméty k Cisténi tiskové hlavy.
= Nedotykejte se sklenéné ochranné vrstvy tiskové hlavy.

e  Sejméte kazetu s prfenosovou folii.
. Ocistéte povrch tiskové hlavy vatovou ty€inkou namocenou v €istém alkoholu.

. PFfed uvedenim modulu do provozu nechte tiskovou hlavu vysusit po dobu 2—3 minut.

Vymeéna tiskové hlavy

UPOZORNENI!

Nebezpeci poSkozeni tiskové hlavy elektrostatickym néabojem nebo mechanickymi vlivy!
= Zafizeni postavte na uzemnénou vodivou podlozku.

Korpus uzemnéte, napf. pfilozenim uzemnéného naramku.

Nedotykejte se kontakt(i na konektorech.

Uyl

Tiskové listy se nedotykejte tvrdymi pfedméty nebo rukou.

Demontaz tiskové hlavy

e  Sejméte kazetu s prenosovou folii.

e  Jednotku tiskové hlavy posurite do vhodné servisni polohy.

e  Drzak tiskové hlavy (C) zatlacte lehce dold, az se Vam podafi zasunout imbus do Sroubu (A).
e  Odstrante Srouby (A) a vyjméte tiskovou hlavu (B).

e  Vytahnéte konektor na zadni strané tiskové hlavy.

Montaz tiskové hlavy

e  Zasurite konektory do nové tiskové hlavy.

e  Tiskovou hlavu umistéte do drzaku tiskové hlavy (C) tak, aby unasece zabiraly v pfisluSnych otvorech v drzaku tiskové
hlavy (B).

° Drzak tiskové hlavy (C) lehce pfidrzte prstem na tiskovém valci a vyzkou$ejte spravnou polohu tiskové hlavy (B).

° Pomoci Sestihranného kli¢e zasroubujte Sroub (A) a pevné ho utahnéte.

e  Opét nasadte kazetu prfenosové folie.

eV servisnich funkcich (Dot odpor) zadejte hodnotu odporu nové tiskové hlavy. Hodnotu naleznete na vyrobnim stitku
tiskové hlavy.

e  Zkontrolujte polohu tiskové hlavy zkuSebnim tiskem.

(@]
e
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Nastaveni uhlu (nesouvisly rezim)

Uhel namontované tiskové hlavy je k tiskové plode standardné 26°. Vyrobni tolerance tiskové hlavy a mechaniky véak mohou
vést k tomu, Ze je potfeba jiny uhel.

W0eleleleBelydylylylle®

UPOZORNENI!

Nebezpedi poSkozeni tiskové hlavy nerovhomérnym opotfebovanim!
Vétsi odér prenosové félie rychlejSim trhanim.

= Tovarni nastaveni ménte jen ve vyjimecnych pfipadech.

e Sroub s vnitfnim $estihranem (A) lehce povolte.
. Posurite nastavovaci dil (B), ¢imz nastavite Uhel mezi tiskovou hlavou a drzakem tiskové hlavy.

Posunuti smérem dolu = zmenS$eni Ghlu
Posunuti smérem nahoru = zvétSeni Uhlu

e Sroub s vnitfnim $estihnranem (A) opét utahnéte.

e  Spustte tiskovy pfikaz pomoci cca 3 nacrtkl (layouts) a zkontrolujte spravny chod félie, zda se netvofi zahyby.

OZNAMENI!
Nainstalované drazky (C) slouzi ke kontrole polohy. Dejte pozor, aby nastaveni bylo co mozna nejvice paralelni

(@)
720
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Copyright by Carl Valentin GmbH.

Angaben zu Lieferumfang, Aussehen, Leistung, MalRen und Gewicht entsprechen unseren Kenntnissen zum Zeitpunkt der
Drucklegung.

Anderungen sind vorbehalten.

Kein Teil des Werks darf in irgendeiner Form (Druck, Fotokopie oder einem anderen Verfahren) ohne schriftliche Genehmigung
der Carl Valentin GmbH reproduziert oder unter Verwendung elektronischer Systeme verarbeitet, vervielfaltigt oder verbreitet
werden.

Durch die standige Weiterentwicklung der Gerate konnen evtl. Abweichungen zwischen der Dokumentation und dem Geréat
auftreten. Die aktuelle Version ist unter www.carl-valentin.de zu finden.

Warenzeichen

Alle genannten Marken oder Warenzeichen sind eingetragene Marken oder eingetragene Warenzeichen ihrer jeweiligen
Eigentumer und ggf. nicht gesondert gekennzeichnet. Aus dem Fehlen der Kennzeichnung kann nicht geschlossen werden,
dass es sich nicht um eine eingetragene Marke oder ein eingetragenes Warenzeichen handelt.

Direktdruckwerke der Carl Valentin GmbH erfiillen folgende EU Richtlinien:
e  EG-Niederspannungsrichtlinie (2014/35/EU)
e EG-Richtlinie Elektromagnetische Vertraglichkeit (2014/30/EU)

c\, valentin
DRUCKSYSTEME

Carl Valentin GmbH

Postfach 3744

78026 Villingen-Schwenningen
Neckarstrale 78 — 86 u. 94
78056 Villingen-Schwenningen

Phone +49 7720 9712-0

Fax +49 7720 9712-9901
E-Mail info@carl-valentin.de
Internet www.carl-valentin.de
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Bestimmungsgemale Verwendung

Das Direktdruckwerk ist nach dem Stand der Technik und den anerkannten sicherheitstechnischen Regeln gebaut. Es
kann dennoch bei der Verwendung Gefahr flr Leib und Leben des Benutzers oder Dritter bzw. Beeintrachtigungen des
Direktdruckwerks und anderer Sachwerte entstehen.

Das Direktdruckwerk darf nur in technisch einwandfreiem Zustand sowie bestimmungsgemag, sicherheits- und
gefahrenbewusst unter Beachtung der Bedienungsanleitung benutzt werden. Insbesondere Stérungen, die die Sicherheit
beeintrachtigen, mussen umgehend beseitigt werden.

Das Direktdruckwerk ist ausschlieBlich zum Bedrucken von geeigneten und vom Hersteller zugelassenen Materialien
bestimmt. Eine andersartige oder daruiber hinausgehende Benutzung ist nicht bestimmungsgemaR. Fir aus
missbrauchlicher Verwendung resultierende Schaden haftet der Hersteller nicht - das Risiko tragt alleine der Anwender.

Zur bestimmungsgemafen Verwendung gehort auch das Beachten der Betriebsanleitung, einschlieBlich der vom
Hersteller gegebenen Wartungsempfehlungen/-vorschriften.

Sicherheitshinweise

Das Direktdruckwerk ist fir Stromnetze mit Wechselspannung von 110 ... 230 V AC ausgelegt. Direktdruckwerk nur an
Steckdosen mit Schutzleiterkontakt anschlieBen.

HINWEIS!
Bei Anderungen der Netzspannung ist der Sicherungswert entsprechend anzupassen
(siehe 'Technische Daten').

Das Direktdruckwerk ist nur mit Geréten zu verbinden, die Schutzkleinspannung fiihren.
Vor dem Herstellen oder Lésen von Anschliissen alle betroffenen Gerate (Computer, Drucker, Zubehor) ausschalten.

Das Direktdruckwerk darf nur in einer trockenen Umgebung betrieben und keiner Nasse (Spritzwasser, Nebel, etc.)
ausgesetzt werden.

Das Direktdruckwerk nicht in explosionsgeféhrdeter Atmosphare und nicht in Ndhe von Hochspannungsleitungen
betreiben.

Das Gerat nur in Umgebungen einsetzen die vor Schleifstauben, Metallspanen und ahnlichen Fremdkdérpern geschiitzt
sind.

Wartungs- und Instandhaltungsmafnahmen diirfen nur von geschultem Fachpersonal durchgefiihrt werden.
Bedienpersonal muss durch den Betreiber anhand der Betriebsanleitung unterwiesen werden.

Je nach Einsatz ist darauf zu achten, dass Kleidung, Haare, Schmuckstiicke oder &hnliches von Personen nicht mit den
offen liegenden, rotierenden Teilen bzw. den sich bewegenden Teilen (z.B. Druckschlitten) in Beriihrung kommen.

HINWEIS!
Bei der offenen Druckeinheit sind baubedingt die Anforderungen der EN 60950-1/EN 62368-1 hinsichtlich
Brandschutzgehause nicht erfillt. Diese miissen durch den Einbau in das Endgerét gewahrleistet werden.

Das Gerat und Teile (z.B. Motor, Druckkopf) davon kénnen wéahrend des Drucks hei werden. Wahrend des Betriebs nicht
beriihren und vor Materialwechsel, Ausbauen oder Justieren abkiihlen lassen.

Niemals leicht brennbares Verbrauchsmaterial verwenden.

Nur die in der Bedienungsanleitung beschriebenen Handlungen dirfen ausgefuhrt werden. Arbeiten die dartber
hinausgehen durfen nur vom Hersteller oder in Abstimmung mit dem Hersteller durchgefiihrt werden.

Unsachgemale Eingriffe an elektronischen Baugruppen und deren Software kénnen Stérungen verursachen.
Unsachgemafe Arbeiten oder andere Veranderungen am Gerat kdnnen die Betriebssicherheit gefahrden.

An den Geraten sind Warnhinweis-Etiketten angebracht. Keine Warnhinweis-Etiketten entfernen sonst kdnnen Gefahren
nicht erkannt werden.

HINWEIS!
Fir Norwegen und Schweden

Geréte, die Uber einen Netzanschluss mit einer Verbindung zur Schutzerdung an die Schutzerdung der
elektrischen Anlage des Gebaudes und an ein Kabelverteilsystem mit Koaxialkabeln angeschlossen sind,
kénnen unter bestimmten Umsténden Brandgefahren verursachen. Die Verbindung mit einem
Kabelverteilsystem muss daher Uber eine Einrichtung erfolgen, die eine elektrische Isolierung unterhalb eines
bestimmten Frequenzbereichs bereitstellt.

80
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AuRerbetriebnahme und Demontage

HINWEIS!
Die Demontage des Drucksystems darf nur von geschultem Personal durchgefuihrt werden.

VORSICHT!

Verletzungsgefahr durch unvorsichtige Handhabung beim Anheben oder Absetzen des Gerats.
= Gewicht des Direktdruckwerks nicht unterschatzen (9 ... 12 kg).

= Direktdruckwerk beim Transport vor unkontrollierten Bewegungen sichern.

Umweltgerechte Entsorgung

Hersteller von B2B-Geréaten sind seit 23.03.2006 verpflichtet Altgeréate, die nach dem 13.08.2005 hergestellt wurden,
zuriickzunehmen und zu verwerten. Diese Altgeréte durfen grundsatzlich nicht an kommunalen Sammelstellen abgegeben
werden. Sie durfen nur vom Hersteller organisiert verwertet und entsorgt werden. Entsprechend gekennzeichnete Valentin
Produkte kénnen daher zukiinftig an Carl Valentin GmbH zurtickgegeben werden.

Die Altgerate werden daraufhin fachgerecht entsorgt.

Die Carl Valentin GmbH nimmt dadurch alle Verpflichtungen im Rahmen der Altgerateentsorgung rechtzeitig wahr und
ermoglicht damit auch weiterhin den reibungslosen Vertrieb der Produkte. Wir kénnen nur frachtfrei zugesandte Geréate
zuriicknehmen.

Die Elektronikplatine des Drucksystems ist mit einer Lithium Batterie ausgestattet. Diese ist in Altbatteriesammelgefalien des
Handels oder bei den &ffentlich-rechtlichen Entsorgungstréagern zu entsorgen.

Weitere Informationen finden Sie in der WEEE Richtlinie oder auf unserer Internetseite www.carl-valentin.de.
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Betriebsbedingungen

Die Betriebsbedingungen sind Voraussetzungen, die vor Inbetriebnahme und wahrend des Betriebs unserer Gerate erflllt sein
mussen, um einen sicheren und stérungsfreien Betrieb zu gewéhrleisten.

Bitte lesen Sie die Betriebsbedingungen aufmerksam durch.

Falls Sie Fragen, im Hinblick auf die praktischen Anwendungen der Betriebsbedingungen haben, setzen Sie sich mit uns oder
Ihrer zustéandigen Kundendienststelle in Verbindung.

Allgemeine Bedingungen

Die Gerate sind bis zur Aufstellung nur in der Originalverpackung zu transportieren und aufzubewahren.
Die Gerate dirfen nicht aufgestellt und nicht in Betrieb genommen werden, bevor die Betriebsbedingungen erfiillt sind.

Inbetriebnahme, Programmierung, Bedienung, Reinigung und Pflege unserer Geréate dirfen nur nach griindlichem Lesen
unserer Anleitungen durchgeftihrt werden.

Die Gerate dirfen nur von geschultem Personal bedient werden.

HINWEIS!

Wiederholt Schulungen durchfiihren.
Inhalt der Schulung sind die Kapitel 'Betriebsbedingungen’, 'Material einlegen' und 'Wartung und Reinigung'.

Die Hinweise gelten ebenfalls fur die von uns gelieferten Fremdgerate.
Es dirfen nur Original Ersatz- und Austauschteile verwendet werden.
Bezuglich Ersatz-/Verschleif3teilen bitte an den Hersteller wenden.

Bedingungen an den Aufstellungsort

Die Aufstellflache sollte eben, erschitterungs-, schwingungs- und luftzugsfrei sein.
Die Gerate sind so anzuordnen, dass eine optimale Bedienung und eine gute Zugénglichkeit zur Wartung mdoglich sind.

Installation der bauseitigen Netzversorgung

Die Installation der Netzversorgung zum Anschluss unserer Gerate muss nach den internationalen Vorschriften und den daraus
abgeleiteten Bestimmungen erfolgen. Hierzu gehéren im Wesentlichen die Empfehlungen einer der drei folgenden
Kommissionen:

. Internationale Elektronische Kommission (IEC)
e  Europaisches Komitee fur Elektronische Normung (CENELEC)
e  Verband Deutscher Elektrotechniker (VDE)

Unsere Geréte sind nach VDE-Schutzklasse | gebaut und miissen an einen Schutzleiter angeschlossen werden. Die bauseitige
Netzversorgung muss einen Schutzleiter haben, um gerateinterne Stérspannungen abzuleiten.

Technische Daten der Netzversorgung

Netzspannung und Netzfrequenz: Siehe Typenschild

Zuléssige Toleranz der Netzspannung: +6 % ... =10 % vom Nennwert
Zulassige Toleranz der Netzfrequenz: +2 % ... =2 % vom Nennwert
Zulassiger Klirrfaktor der Netzspannung: <5%

EntstérmalRinahmen:

Bei stark verseuchtem Netz (z.B. bei Einsatz von thyristorgesteuerten Anlagen) missen bauseits Entstdrma3nahmen getroffen
werden. Sie haben zum Beispiel folgende Moglichkeiten:

. Separate Netzzuleitung zu unseren Geraten vorsehen.

° In Problemfallen kapazitiv entkoppelten Trenntransformator oder sonstiges Entstérgeréat in die Netzzuleitung vor unseren
Geraten einbauen.
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Verbindungsleitungen zu externen Geraten
Alle Verbindungen mussen in abgeschirmten Leitungen gefiihrt werden. Das Schirmgeflecht muss auf beiden Seiten grof3flachig
mit dem Steckergehause verbunden werden.

Es darf keine parallele Leitungsfihrung zu Stromleitungen erfolgen. Bei unvermeidlicher Parallelfihrung ist ein Mindestabstand
von 0,5 m einzuhalten.

Temperaturbereich der Leitungen: -15 ... +80 °C.

Es dirfen nur Gerate mit Stromkreisen angeschlossen werden die die Anforderung 'Safety Extra Low Voltage' (SELV) erfillen.
Im Allgemeinen sind dies Gerate, die nach EN 60950/EN 62368-1 gepriift sind.

Installation Datenleitungen

Die Datenkabel mussen vollsténdig geschirmt und mit Metall- oder metallisierten Steckverbindergehdusen versehen sein.
Geschirmte Kabel und Steckverbinder sind erforderlich, um Ausstrahlung und Empfang elektrischer Stérung zu vermeiden.
Zulassige Leitungen

Abgeschirmte Leitung: 4x2x0,14mm2 (4 x2xAWG 26)
6 x2x0,14 mm?(6x2xAWG 26)
12 x 2 x 0,14 mm? (12 x 2 x AWG 26)

Sende- und Empfangsleitungen mussen jeweils paarig verdrillt sein.

Maximale Leitungsléangen: bei Schnittstelle V 24 (RS232C) - 3 m (mit Abschirmung)
bei USB -3 m
bei Ethernet - 100 m

Luftkonvektion

Um eine unzulédssige Erwarmung zu vermeiden, muss sich um das Geréat eine freie Luftkonvektion bilden kénnen.

Grenzwerte
Schutzart geman IP: 65
Umgebungstemperatur °C (Betrieb): Min. +5
Max. +40
Umgebungstemperatur °C (Transport, Lagerung): Min. -25
Max. +60
Relative Luftfeuchte % (Betrieb): Max. 80
Relative Luftfeuchte % (Transport, Lagerung): Max. 80 (Betauung der Geréate nicht zulassig)
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Gewahrleistung

Wir lehnen die Haftung fiir Schaden ab, die entstehen kdnnen durch:
e Nichtbeachtung unserer Betriebsbedingungen und Bedienungsanleitung.

. Fehlerhafte elektrische Installation der Umgebung.

° Bauliche Veranderungen an unseren Geréten.

e  Fehlerhafte Programmierung und Bedienung.

° Nicht durchgefiihrte Datensicherung.

e  Verwendung von nicht Originale Ersatz- und Zubehorteilen.

° Naturlichem Verschleil? und Abnutzung.

Wenn Sie Gerate neu einstellen oder programmieren, kontrollieren Sie die Neueinstellung durch einen Probelauf und
Probedruck. Sie vermeiden dadurch fehlerhafte Ergebnisse, Auszeichnungen und Auswertungen.

Die Gerate dirfen nur von geschulten Mitarbeitern bedient werden.
Kontrollieren Sie den sachgeméaflen Umgang mit unseren Produkten und wiederholen Sie Schulungen.

Wir ibernehmen keine Garantie dafiir, dass alle in dieser Anleitung beschriebenen Eigenschaften bei allen Modellen vorhanden
sind. Bedingt durch unser Streben nach standiger Weiterentwicklung und Verbesserung besteht die Moglichkeit, dass sich
technische Daten @ndern, ohne dass eine Mitteilung dartber erfolgt.

Durch Weiterentwicklung oder landerspezifische Vorschriften kdnnen Bilder und Beispiele in der Anleitungen von der gelieferten
Ausfihrung abweichen.

Bitte beachten Sie die Informationen Uber zulassige Druckmedien und die Hinweise zur Geratepflege, um Beschadigungen oder
vorzeitigen Verschleil3 zu vermeiden.

Wir haben uns bemiiht, dieses Handbuch in versténdlicher Form zu verfassen, und Ihnen mdglichst viele Informationen zu

geben. Falls sich Fragen ergeben oder wenn Sie Fehler entdecken, bitte teilen Sie uns dies mit, damit wir die Moglichkeit haben,
unsere Handblcher zu verbessern.
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Auspacken/Einpacken des Direktdruckwerks

VORSICHT!

Verletzungsgefahr durch unvorsichtige Handhabung beim Anheben oder Absetzen des Geréts.

= Gewicht des Direktdruckwerks nicht unterschatzen (9 ... 12 kg).

= Direktdruckwerk beim Transport vor unkontrollierten Bewegungen sichern.

Direktdruckwerk aus dem Karton heben.

Direktdruckwerk auf Transportschaden prifen.
Transportsicherung aus Schaumstoff im Druckkopfbereich entfernen.

LU U

Lieferung auf Vollstandigkeit priifen.

Lieferumfang

Druckmechanik.

Ansteuerelektronik.
Netzkabel.
Reinigungskassette.

Manometer.

Pneumatikschlauch.
Steckverschraubung.
I/O Zubehor (Gegenstecker fir 1/Os.

Pappkern (leer), auf
Transferbandaufwicklung vormontiert.

Reinigungsfolie fir Druckkopf.
Dokumentation.
Druckertreiber CD.

e  Verbindungskabel. e  Abdeckungen fiir nicht genutzte
Steckverbindungen.
. Miniregler. . 1 Rolle Transferband.

HINWEIS!
Originalverpackung fiir eventuelle spatere Lieferungen aufbewahren.

i

Anbau der Druckmechanik an Maschinen (Einbau mit Rahmen)

Auf der Unterseite des Einbaurahmens befinden sich jeweils zwei M8-Gewinde, die zur Befestigung der an der Maschine
benutzt werden kénnen. Zusatzlich werden multifunktionale Verbindungsstiicke mitgeliefert.

Folgende Richtlinien sind zu beachten:

e  Maximale Einschraubtiefe in den M8-Gewinden betragt 10 mm.

° Druckmechanik muss mit einem Abstand vom Druckkopf zur Gegendruckplatte von 2 ... 3 mm eingebaut werden.

0 HINWEIS!

Ein Abstand von 2 mm ist empfehlenswert.

Ein geringerer Abstand ist auf Grund der Dichtleiste an der Unterseite der Druckmechanik nicht moglich, da diese

sonst auf der Gegendruckplatte oder Druckwalze aufsitzt.

e Die besten Druckergebnisse werden erzielt, wenn das Silikon der Druckwalze aus einer Harte von ca. 40° ... 50° Shore A
besteht bzw. das Elastomer der Gegendruckplatte eine Harte von ca. 60 + 5 Shore A aufweist (Mittenrauhwert Ra = 3,2
mm).

° Gegendruckplatte muss parallel zur Linearbewegung der zu bedruckenden Folie und zur Brennlinie des Druckkopfs
angebracht werden. Parallelitatsabweichungen zur Brennlinie und Vertiefungen in der Platte filhren zu einem schwacheren
Druckbild an diesen Stellen.

e
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Anbau der Druckmechanik an Maschinen (Einbau ohne Rahmen)

Wird das Gerat ohne den Einbaurahmen verwendet, so kann das Druckmodul von der Oberseite her mit vier M6-Schrauben
befestigt werden. Die maximale Einschraubtiefe der M6-Schrauben betragt 6 mm.

Anschluss der Druckluftversorgung

Die Druckluftversorgung fiir die Druckkopfmechanik vor dem Druckregler muss einen Mindest-Dauerdruck von 4 ... 6 bar zur
Verfugung stellen. Der Maximaldruck vor dem Druckregler betragt 7 bar und 4 bar nach dem Druckregler.

HINWEIS!
Eine Druckluftversorgung von 4 bar wird empfohlen.

Folgende Richtlinien sind zu beachten:
. Die Druckluft muss trocken und 6lfrei sein.

e  Der mitgelieferte Druckregler mit Manometer wird mit einem Pneumatikschlauch @ 8 mm uber eine Steckverschraubung
an die Druckluftversorgung angeschlossen. Ebenso wird die Verbindung zwischen Druckregler und Druckmechanik tiber
einen Pneumatik-schlauch @ 8 mm hergestellt.

e  Druckregler so nah als moglich an Druckmechanik platzieren.

. Druckregler darf nur in Pfeilrichtung betrieben werden (auf der Unterseite aufgedruckt). Pfeilrichtung zeigt den Weg der
stromenden Luft an.

. Pneumatikschlauch keinesfalls abknicken.

e Das Kiirzen des Pneumatikschlauchs muss mit einem sauberen, rechtwinkligen Schnitt ohne Quetschen des Rohres
erfolgen. Gegebenenfalls Spezialwerkzeug verwenden (erhaltlich im Fachhandel fur Pneumatikbedarf).

e  Auf eine moglichst kurze Lange der 8 mm Pneumatikschlauche achten.

Druckmechanik
Print mechanics

Pneumatikschlauch
Pneumatic tube 8x1

Druckregler mit Manometer
Pressure regulator with manometer

Druckluftversorgung
Pneumatic power supply
min. 4 bar, max. 7 bar

86 Deutsch



Dynacode IP

Anschlieen des Direktdruckwerks

Das Direktdruckwerk ist mit einem Weitbereichsnetzteil ausgerustet. Der Betrieb mit einer Netzspannung von 110 ... 230 V AC/
50 ... 60 Hz ist ohne Eingriff am Gerat mdglich.

VORSICHT!
Beschéadigung des Gerétes durch undefinierte Einschaltstréme.
= Vor dem Netzanschluss den Netzschalter auf Stellung 'O’ bringen.

= Netzkabel in Netzanschlussbuchse stecken.
= Stecker des Netzkabels in geerdete Steckdose stecken.

HINWEIS!
Durch unzureichende oder fehlende Erdung kdnnen Stérungen im Betrieb auftreten.

Darauf achten, dass alle an das Direktdruckwerk angeschlossenen Computer sowie die Verbindungskabel geerdet
sind.

= Direktdruckwerk mit Computer oder Netzwerk mit einem geeigneten Kabel verbinden.

Vorbereitungen zur Inbetriebnahme

Druckmechanik montieren.

U

Verbindungskabel zwischen Druckmechanik und Ansteuerelektronik einstecken und gegen unabsichtliches Lésen sichern.
Druckluftleitung anschlief3en.
Verbindung zwischen Ansteuerelektronik und PC tber Druckerschnittstellen herstellen.

LU

Verbindung zwischen Ansteuerelektronik und Verpackungsmaschine Uber Steuereingdnge und Steuerausgange
herstellen.

Netzkabel der Ansteuerelektronik anschlieRen.

U

Druckansteuerung

Da sich das Direktdruckwerk immer im Steuermodus befindet, kdnnen Uber die vorhandenen Schnittstellen (seriell, USB oder
evil. Ethernet) die Druckauftrage nur ibertragen, jedoch nicht gestartet werden. Der Druck wird durch ein Startsignal auf den
Druckstart-Steuereingang gestartet. Damit die Ansteuerelektronik erkennt, wann das Startsignal gesetzt werden kann, ist es

moglich und gréRtenteils auch notwendig Uber die Steuerausgénge den Druckstatus zu verfolgen.

Inbetriebnahme des Direktdruckwerks

Wenn alle Anschlisse hergestellt sind:

= Ansteuerelektronik am Netzschalter einschalten.
Nach Einschalten der Ansteuerelektronik erscheint das Grundmeni. Angezeigt werden der Geratetyp, das aktuelle Datum
und die Uhrzeit.

= Transferbandkassette einlegen.
Nach Einlegen der Transferbankassette wird eine Messung des Transferbandes ausgefiihrt und der Druckkopf in die
Druckposition bewegt. (kommt von Dynacode Kurzanleitung)
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Transferband Kassette einlegen

HINWEIS!
Da durch elektrostatische Entladung die diinne Beschichtung des Thermodruckkopfes oder andere elektronische Teile
beschéadigt werden kénnen, sollte das Transferband antistatisch sein.

Die Verwendung falscher Materialien kann zu Fehlfunktionen des Druckers fuhren und die Garantie erléschen lassen.

AulRengewickeltes Transferband

HINWEIS!

Bevor eine neue Transferbandrolle eingelegt wird, ist der Druckkopf mit Druckkopf- und Walzenreiniger (97.20.002) zu
reinigen.

Die Handhabungsvorschriften zur Verwendung von Isopropanol (IPA) sind zu beachten. Bei Kontakt mit der Haut oder
den Augen mit flieRendem Wasser griindlich auswaschen. Bei anhaltender Reizung Arzt aufsuchen. Fur gute
Beluiftung sorgen.

— — Die Abbildung zeigt ein linkes Drucksystem. Beim rechten Drucksystem ist die
[ [ } [ neue Rolle links und der Pappkern rechts aufzustecken.

© & © e Hebel (A) um 90° im Uhrzeigersinn drehen.
[ ‘ ‘ } e  Transferband Kassette durch Ziehen am Giriff (B) von der Druckmechanik
abnehmen.
e Neue Transferbandrolle bis zum Anschlag auf die Abwickelvorrichtung

(C) aufstecken.

e  Leere Papphilse bis zum Anschlag auf die Aufwickelvorrichtung (D)
— - aufstecken.

e  Transferband gemaf der Abbildung einlegen.

° Transferband mit einem Klebestreifen an der Leerhiilse festkleben und
durch einige Umdrehungen der Hilse straffen.

° Transferband Kassette wieder auf die Druckmechanik schieben darauf
achten, dass das Transferband dabei nicht einreif3t.

e  Hebel (A) um 90° gegen den Uhrzeigersinn drehen.
VORSICHT!
Einfluss von statischem Material auf den Menschen!

= Antistatisches Transferband verwenden, da es beim
Entnehmen zur statischen Entladung kommen kénnte.

— — Die Abbildung zeigt ein linkes Drucksystem. Beim rechten Drucksystem ist die

] [ ] N neue Rolle links und der Pappkern rechts aufzustecken.
© . © ° Hebel (A) um 90° im Uhrzeigersinn drehen.
[ ‘ ‘ } e  Transferband Kassette durch Ziehen am Griff (B) von der Druckmechanik
abnehmen.
. Neue Transferbandrolle (A) bis zum Anschlag auf die Abwickelvorrichtung
I / ] (C) aufstecken.
— A — . . . )
L o L e Leere Papphiilse bis zum Anschlag auf die Aufwickelvorrichtung (D)
— — aufstecken.

e  Transferband gemaf der Abbildung einlegen.

° Transferband mit einem Klebestreifen an der Leerhiilse festkleben und
durch einige Umdrehungen der Hilse straffen.

° Transferband Kassette wieder auf die Druckmechanik schieben darauf
achten, dass das Transferband dabei nicht einreif3t.

° Hebel (A) um 90° gegen den Uhrzeigersinn drehen.
VORSICHT!
Einfluss von statischem Material auf den Menschen!

= Antistatisches Transferband verwenden, da es beim
Entnehmen zur statischen Entladung kommen kdnnte.
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Wasser- und Staubschutzeinrichtung

Nach Herstellung aller notwendigen Anschlisse an der Ansteuer-elektronik und Abdeckung aller nicht genutzten
Steckverbindungen mit dem entsprechenden Zubehor (im Lieferumfang enthalten), ist die Ansteuerung zu jedem Zeitpunkt
gemaR Schutzgrad IP65 wasser- und staubgeschiitzt.

Aufgrund der Gegebenheiten wahrend des Betriebs von Direktdruck-werken dieser Bauart, kann die Druckmechanik zum
Zeitpunkt des Druckens nicht komplett gegen Wassereintritt geschiitzt werden.

Es ist jedoch Mdglich mit Hilfe einer speziellen 'Reinigungskassette' (im Lieferumfang enthalten) die Druckmechanik wahrend
der Stillstandzeiten der Anlage gemaf Schutzgrad IP65 gegen Wasser- und Staubeintritt zu schitzen.

Transferband- und Reinigungskassette

Transferbandkassette Reinigungskassette

A = Dichtprofil
B = Deckblech unten mit Anbauteilen

Reinigungskassette verwenden

= Die fur den Druckbetrieb notwendige Transferbandkassette muss entfernt werden.
= Reinigungskassette auf die gleiche Art und Weise aufschieben und verriegeln.

= Durch ein eingelegtes Dichtprofil (A) und eine Abdeckung (B) wird die Druckmechanik wird so vor Wasser- und
Staubeintritt geschitzt.

= Der Pneumatikschlauch und die Verbindungskabel zur Ansteuerelektronik mit ihren ebenfalls wasserdichten Gehausen
dirfen dabei nicht entfernt werden.

= Angaben zu Wartung und Reinigung sind im letzten Kapitel beschrieben.

= Vor der Wiederaufnahme des Druckbetriebs muss die Reinigungskassette wieder gegen die Transferbandkassette
getauscht werden.

VORSICHT!

Beschéadigung des Gerats durch Wassereintritt aufgrund von fehlerhafter Bedienung/Verriegelung.
= Nach Entfernen der Reinigungskassette, die Druckmechanik auf Wassereintritt kontrollieren.

= Bevor das Gerat wieder in Betrieb genommen wird, die entsprechenden Stellen gut abtrocknen.
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Print Settings (Druck Initialisierung)

Tastenfolge: [E| ®

Speed
(Geschwindigkeit)

Contrast
(Brennstéarke)

Taste: E

Transfer ribbon control
(Transferband-
Uberwachung)

Taste: E

X displacement
(X-Verschiebung)

Nur intermittierender Modus

Angabe der Druckgeschwindigkeit in mm/s.

Die Druckgeschwindigkeit kann fur jeden Druckauftrag neu festgelegt werden. Die Einstellung
wirkt sich auch auf Testdrucke aus.

Wertebereich: 50 mm/s ... 600 mm/s (siehe Technische Daten).

Angabe des Wertes, um die Druckintensitét bei der Verwendung von unterschiedlichen
Materialien, Druckgeschwindigkeiten oder Druckinhalten einzustellen.
Wertebereich: 10 % ... 200 %

Uberpriifung, ob die Transferbandrolle zu Ende ist oder das Transferband an der Abwickelrolle
gerissen ist.

Off (Aus): Die Transferbandiiberwachung ist deaktiviert.

On, weak sensibility (Ein, schwache Empfindlichkeit): Die Transferbandiberwachung ist
aktiviert. Das Drucksystem reagiert um ca. 1/3 langsamer auf das Ende des Transferbandes
(Default).

On, strong sensibility (Ein, starke Empfindlichkeit): Die Transferbandiberwachung ist
aktiviert. Das Drucksystem reagiert sofort auf das Ende des Transferbandes.

Verschiebung des gesamten Druckbilds quer zur Papierlaufrichtung.

Die Verschiebung ist nur bis zu den Randern der Druckzone mdglich und wird durch die Breite
der Brennlinie im Druckkopf bestimmt.

Wertebereich: -90.0 ... +90.0

Machine Parameters (Maschinen Parameter)

Tastenfolge: E] EH o

Kontinuierlicher Modus

Operating mode
(Betriebsart)

Taste: E

Print offset
(Druck Offset)

Taste: E

Print position
(Druck Position)

Taste: E

Layouts/cycle
(Layouts/zyklus)

Taste: E

Check speed on start
(Materialgeschwindigkeit

bei Druckstartsignal prufen)

Auswahl der Betriebsart (10 statisch, 10 statisch fortlaufend, IO dynamisch, IO dynamisch
fortlaufend, Testbetrieb oder Direktstart)

Abstand des Layouts (bzw. des ersten Layouts, falls mehrere Layouts pro Arbeitszyklus
gedruckt werden) zum Maschinennullpunkt.

Die Einstellung erfolgt entweder in mm oder in ms.

Wertebereich: 1 ... 999

Angabe der Startposition des Druckschlittens in mm.
Wertebereich: 0 ... 93 mm

Angabe der Anzahl gedruckter Layouts pro Druckstart (Zyklus).
Wertebereich: 1 ... 25.

Off (Aus): Die Materialgeschwindigkeit wird erst gepruft, wenn der eingestellte Offsetwert
gefahren wurde. Das Druckstartsignal kann gegeben werden obwohl sich das Material noch
nicht bewegt. Bis zum Ende muss die Materialgeschwindigkeit innerhalb des giltigen
Geschwindigkeitsbereichs sein, sonst wird der Druckauftrag abgebrochen.

On (Ein): Die Materialgeschwindigkeit wird beim Druckstartsignal gepruft. Ist die
Materialgeschwindigkeit auBerhalb des giiltigen Geschwindigkeitsbereichs, wird das Startsignal
ignoriert.

Default: Off
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Taste: E

Resolution
(Encoderauflésung /
Materialvorschub pro
Drehgeberumgebung)

Taste: E

Material speed
(Materialgeschwindigkeit)

Anzeige der Auflosung des verwendeten Drehgebers und den Materialvorschub pro
Drehgeberumdrehung in mm. Die Einstellungen dienen dazu, die Materialgeschwindigkeit zu
messen.

Der Materialvorschub pro Drehgeberumdrehung entspricht beispielsweise bei einer 1:1-
Ubersetzung zwischen Drehgeber und Walze dem Walzenumfang

Auslesen der Materialgeschwindigkeit.

Intermittierender Modus

Tastenfolge: [E ~ ] e

Operating mode
(Betriebsart)

Taste: E

Back speed
(Ruckfahr-Geschwindigkeit)

Taste: E

Print offset
(Druck Offset)

Taste: E

Print position
(Druck Position)

Taste: E

Layouts/cycle
(Layouts/Zyklus)

Auswahl der Betriebsart (Stuickzahl, Fortlaufend, Testbetrieb oder Direktstart).

Angabe der Ruckfahrgeschwindigkeit der Druckmechanik nach Druckende in mm/s.
Wertebereich: 50 ... 600 mm/s.

Abstand des Layouts (bzw. des ersten Layouts, falls mehrere Layouts pro Arbeitszyklus
gedruckt werden) zum Maschinennullpunkt.

Wertebereich: 0 ... 93 mm

Default: 0 mm

Angabe der Startposition des Druckschlittens in mm.
Wertebereich: 0 ... 93 mm
Default: 83 mm

Angabe der Anzahl gedruckter Layouts pro Druckstart (Zyklus).
Wertebereich: 1 ... 25.

Layout Parameters (Layout)

Tastenfolge: @ =~ ]~ | &

Print length
(Drucklange)

Taste: E

Column printing
(Mehrbahniger Druck)

Taste: E

Material selection
(Materialauswahl)

Taste: E

Flip layout
(Layout spiegeln)

Angabe des Wegs den die Druckmechanik zurticklegen soll. Die Drucklange richtet sich nach
der Lange der Druckmechanik.

Angabe der Breite eines Layouts sowie die Angabe wie viele Layouts nebeneinander auf dem
Tragermaterial sind.

Auswabhl des Transferbandmaterials.

Die Spiegelachse befindet sich auf der Mitte des Layouts. Wenn die Layoutbreite nicht an das
Druckmodul ubertragen wurde, wird die Default Layoutbreite, d.h. die Breite des Druckkopfs
verwendet. Aus diesem Grund sollten Sie darauf achten, dass das Layout so breit wie der
Druckkopf ist. Andernfalls konnte es zu Problemen bei der Positionierung fihren.
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Taste: E

Rotate layout
(Layout drehen)

Taste: E

Alignment
(Ausrichtung)

Standardmanig wird das Layout Kopf voraus mit 0° Drehung gedruckt. Wird die Funktion
aktiviert, wird das Layout um 180° gedreht und in Leserichtung gedruckt.

Die Ausrichtung des Layouts erfolgt erst nach dem Drehen/Spiegeln, d.h. die Ausrichtung ist
unabhéngig von Drehung und Spiegelung.

Left (Links): Das Layout wird am linken Rand des Druckkopfes ausgerichtet.
Centre (Mitte): Das Layout wird am Mittelpunkt des Druckkopfes (zentriert) ausgerichtet.
Right (Rechts): Das Layout wird am rechten Rand des Druckkopfes ausgerichtet.

Ribbon Save (Optimierung) - Kontinuierlicher Modus

Tastenfolge: [E[ -~ [~ [~] ®

Mode
(Betriebsart)

Mode: Standard

Transfer ribbon correction
(Transferband Korrektur)

Taste: E

Performance information
(Leistungsinformation)

Taste: E

Expert parameters
(Experten Parameter)

Taste: E

Printhead down time
(DK Abwaérts)

Ribbon motor early start
time
(TRB Motor Startzeit)

Taste: E

Minimal print speed
(Min. Druckge-
schwindigkeit)

Print offset border
calculation
(Druckoffset Berechnung)

Auswahl der Optimierungsart.

Off (Aus): Optimierung aus.

Standard (Standard): Maximale Optimierungsleistung, d.h. mit dieser Einstellung entsteht kein
Transferbandverlust (auRer einem Sicherheitsabstand von 1 mm, damit die Druckfelder nicht
ineinander gedruckt werden).

Shift (Versatz): Layout-Daten kénnen mehrfach seitlich versetzt gedruckt werden. Dadurch
kann eine maximale Ausnutzung des Transferbandes erreicht werden

SaveStrt (Startsignal speichern): Keine Startsignalverluste, Direktdruckwerk regelt
Optimierungsqualitat automatisch je nach Anforderung.

Speed (Geschwindigkeit): Festlegen der max. Druckgeschwindigkeit.

Auf der Basis dieses Wertes werden alle notwendigen Berechnungen durchgefuhrt.

0 mm = Es wird immer soweit zurlickgezogen, dass eine optimale Optimierung erreicht wird
(kein Transferbandverlust).

Defaultwert: -1 mm

-xx mm = Der Ruckzug kann verkleinert werden.

+xx mm = Der Riickzug kann vergroert werden.

sa/mm: Der kleinstmdgliche Abstand zweier Drucke bei voller Optimierung.
cmin: Max. Anzahl an Takten pro Minute.
so/mm: Angabe des Optimierungsverlusts.

Passwortgeschutztes Meni
Passwort eingeben, Taste' ®  dricken und die nachfolgenden Parameter werden angezeigt.

PhDownT = printhead down time in ms:
Start der Druckkopf-Abwartsbewegung wird errechnet.

REStartT =ribbon motor early start time in ms:
Dieser Wert wird hinzugezahlt zur Beschleunigungszeit der Transferbandbewegung. Zeitangabe
fur die Zeit zwischen 'Motor erreicht Materialgeschwindigkeit' und 'Druckkopf brennt'.

MinSpeed = minimal print speed:
Wird die min. Druckgeschwindigkeit erhoht, erhoht sich auch die max. Anzahl der Zyklen.

Calcoff = Turn On/Off print offset border calculation:
Wird der Parameter auf Off gesetzt, kann ein kleinerer als der bendtigte Druckoffset eingegeben
werden.
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Taste: E

Printhead up time
(DK Aufwarts)

Taste: E

Printhead valve reaction
time
(DK Aufwarts Start)

Taste: E

Ribbon motor stop delay
time
(Verzégerungszeit)

Taste: E

Field ribbon saving
(Feldoptimierung)

Rewind speed
(Ruckspulung)

Taste: E

Speed 1 field
(Feld 1 Geschwindigkeit)

Taste: E

Tension
(Spannung)

Mode: Shift

X-Shift / Y-Shift
(X-Offset / Y-Offset)

Taste: E

Lanes / R-Shift
(Bahnen / R-Offset)

Taste: E

Expert parameters
(Experten Parameter)

Mode: SaveStrt

Expert parameters
(Experten Parameter)

PHupT = printhead up time in ms:
Berechnung ob eine Feldoptimierung durchgefiihrt werden kann oder nicht.

PhVReactT = valve reaction time in ms:
Berechnung des Starts der Druckkopf-Aufwartsbewegung.

RibMotStpDlayT = ribbon motor stop delay time
Verzdgerungszeit in ms die der Transferbandmotor vor dem Stoppen noch mit gleichbleibender
Geschwindigkeit weiterbewegt wird.

FieldRS = field ribbon saving:

Off: Feldoptimierung Aus

PHONIly: Nur der Druckkopf wird bewegt. Das Transferband wird nicht angehalten.

Normal: Feldoptimierung wird nur ausgefuihrt, wenn der Transferbandmotor komplett gestoppt
wird.

Strong: Feldoptimierung wird ausgefiihrt, selbst wenn der Transferbandmotor nicht gestoppt
wird.

Rwind v = rewind speed in mm/s:
Angabe der Ruickspulung in mm/s.

Wenn 0 (Defaultwert) eingestellt ist, hat der Parameter keinen Einfluss auf die Optimierung.

Angabe der Lange, die nach dem Messen des Transferbandes nach vorne transportiert wird.

X-Shift: Angabe der Verschiebung des Druckbilds in X-Richtung.
Y-Shift: Angabe der Verschiebung in Druckrichtung.

Lanes: Angabe der Anzahl der nebeneinander gedruckten Zyklen.
R-Shift: Angabe des Abstands beim Wechsel auf einen neuen Zyklus.

Passwortgeschitztes Meni

Passwort eingeben, Tastel ®  griicken und die Parameter werden angezeigt.
Die Beschreibung ist unter Mode 'Standard'’ zu finden.

Passwortgeschitztes Menu

Passwort eingeben, Taste' ® dricken und die Parameter werden angezeigt.
Die Beschreibung ist unter Mode 'Standard'’ zu finden.
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Ribbon Save (Optimierung) - Intermittierender Modus

Tastenfolge: [E[ -~ [~ [~ ®

Mode
(Betriebsart)

Mode: Standard

Transfer ribbon correction
(Transferband Korrektur)

Taste: E

Expert parameters
(Experten Parameter)

Taste: E

Printhead down time
(DK Abwaérts)

Printhead up time
(DK Aufwarts)

Taste: E

Printhead valve reaction
time
(DK Aufwarts Start)

Taste: E

Tension
(Spannung)

Ribbon mode
(Ruckzugsart)

Mode: Shift

X-Shift / Y-Shift
(X-Offset / Y-Offset)

Taste: E

Lanes / R-Shift
(Bahnen / R-Offset)

Taste: E

Expert parameters
(Experten Parameter)

Auswahl der Optimierungsart.

Off (Aus): Optimierung aus.

Standard (Standard): Maximale Optimierungsleistung, d.h. mit dieser Einstellung entsteht kein
Transferbandverlust (au3er einem Sicherheitsabstand von 1 mm, damit die Druckfelder nicht
ineinander gedruckt werden).

Shift (Versatz): Layout-Daten kdnnen mehrfach seitlich versetzt gedruckt werden. Dadurch
kann eine maximale Ausnutzung des Transferbandes erreicht werden.

0 mm = Es wird immer soweit zurlickgezogen, dass eine optimale Optimierung erreicht wird
(kein Transferbandverlust).

Defaultwert: -1 mm

-xx mm = Der Riickzug kann verkleinert werden.

+xx mm = Der Riickzug kann vergréBert werden.

Passwortgeschitztes Menii
Passwort eingeben, Taste| ®  driicken und die nachfolgenden Parameter werden angezeigt.

PhDownT = printhead down time in ms:
Start der Druckkopf-Abwartsbewegung wird errechnet.

PHupT = printhead up time in ms:
Berechnung ob eine Feldoptimierung durchgefiihrt werden kann oder nicht.

PhVReactT = valve reaction time in ms:
Berechnung des Starts der Druckkopf-Aufwartsbewegung.

Angabe der Lange, die nach dem Messen des Transferbandes nach vorne transportiert wird.

0: Das Transferband wird nach jedem Druck uber die gesamte Drucklange zuriickgezogen, d.h.
es findet keine Optimierung zwischen den einzelnen Layouts statt.

1: Das Transferband wird nur Uber den bedruckten Bereich zurlickgezogen, d.h. die Liicken
zwischen den Layouts werden optimiert.
Bei Wechsel des Layouts wird das Transferband automatisch positioniert.

X-Shift: Angabe der Verschiebung des Druckbilds in X-Richtung.
Y-Shift: Angabe der Verschiebung in Druckrichtung.

Lanes: Angabe der Anzahl der nebeneinander gedruckten Zyklen.
R-Shift: Angabe des Abstands beim Wechsel auf einen neuen Zyklus.

Passwortgeschitztes Menu

Passwort eingeben, Taste' ®  jriicken und die Parameter werden angezeigt.
Die Beschreibung ist unter Mode 'Standard'’ zu finden.
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Device Settings (Gerateparameter)

Tastenfolge: [E[ -~ [~ [~][~]l ®

Field handling
(Feldverwaltung)

Taste: E

Codepage
(Codepage)

Taste: E

External parameters
(Externe Parameter)

Taste: E

Buzzer
(Summer)

Display
(Display)
Taste: E

Language
(Sprache)

Taste: E

Keyboard layout
(Tastaturbelegung)

Taste: E

Customized entry
(Bedienereingabe)

Taste: E

Hotstart
(Warmstart)

Off (Aus): Der gesamte Druckspeicher wird geldscht.

Keep graphic (Grafik erhalten): Eine Grafik bzw. ein TrueType Font wird einmal an das
Direktdruckwerk tibertragen und im druckerinternen Speicher abgelegt. Fur den folgenden
Druckauftrag werden jetzt nur noch die gednderten Daten an das Direktdruckwerk tibertragen.
Der Vorteil hierbei ist die Einsparung der Ubertragungszeit der Grafikdaten.

Delete graphic (Grafik I6schen): Die im druckerinternen Speicher abgelegten Grafiken bzw.
TrueType Fonts werden geldscht, die Ubrigen Felder jedoch erhalten.

Restore graphic (Grafik wiederherstellen): Nach Ende eines Druckauftrags kann am
Direktdruckwerk der gedruckte Auftrag erneut gestartet werden. Alle Grafiken und TrueType
Schriften werden erneut gedruckt.

Ausnahme: Bei mehrbahnigem Druck missen immer volle Bahnen gedruckt werden (Stiickzahl
immer Vielfaches der Bahnen). Geldschte Bahnen werden nicht wiederhergestellt.

Auswahl des zu verwendeten Zeichensatzes. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:
ANSI-Zeichensatz / Codepage 437 / Codepage 850 / GEM deutsch / GEM englisch / GEM
franzosisch / GEM schwedisch / GEM danisch

Layout dimension only (Nur Layout-Abmessung): Die Parameter fiir Layoutlange,
Schlitzlange und Layoutbreite kdnnen ubertragen werden. Alle weiteren Parametereinstellungen
mussen direkt am Drucksystem vorgenommen werden.

On (Ein): Parameter wie Druckgeschwindigkeit und Brennstéarke kénnen Uber unsere Design
Software an das Direktdruckwerk Uibertragen werden. Parameter die vorher direkt am
Direktdruckwerk eingestellt wurden, werden nicht mehr bericksichtigt.

Off (Aus): Es werden nur Einstellungen die am Direktdruckwerk direkt gemacht werden
berucksichtigt.

On (Ein): Beim Drucken jeder Taste ist ein akustisches Signal hérbar.
Wertebereich: 1 ... 7
Off (Aus): Es ist kein Signal horbar.

Einstellung des Kontrasts auf dem Display.
Wertebereich: 45 ... 75

Auswahl der Sprache, in der die Texte im Display angezeigt werden sollen. Folgende
Mdoglichkeit stehen zur Verfugung: Deutsch, Englisch, Franzdsisch, Spanisch, Finnisch,
Tschechisch, Portugiesisch, Hollandisch, Italienisch, Dénisch, Polnisch, Griechisch, Ungarisch,
Russisch, Chinesisch (Option), Ukrainisch, Turkisch, Schwedisch, Norwegisch.

Auswahl des Gebietsschemas fir die gewiinschte Tastaturbelegung. Folgende Mdglichkeiten
stehen zur Verfligung: Deutschland, England, Frankreich, Griechenland, Spanien, Schweden
und US auszuwahlen.

Off (Aus): Am Display erscheint keine Abfrage der bedienergefuhrten Variable. In diesem Fall
wird der hinterlegte Default-Wert gedruckt.

On (Ein): Die Abfrage nach der bedienergefuihrten Variablen erscheint einmalig vor Druckstart
am Display.

Auto (Automatisch): Die Abfragen nach der bedienergefiihrten Variablen und der Stiickzahl
erscheinen nach jedem Layout.

Auto without quantity query (Automatisch ohne Stiickzahlabfrage): Die Abfrage nach der
bedienergefuhrten Variablen erscheint nach jedem Layout ohne zusétzliche Abfrage nach der
Stiickzahl.

On (Ein): Ein unterbrochener Druckauftrag kann nach erneutem Einschalten des
Direktdruckwerks wieder fortgesetzt werden.
Off (Aus): Nach Abschalten des Direktdruckwerks gehen samtliche Daten verloren.
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Taste: E

Layout confirmation On (Ein): Ein neuer Druckauftrag wird erst nach Bestatigung am Gerét gedruckt.
(Layout Bestatigung) Ein bereits aktiver fortlaufender Druckauftrag wird weiter gedruckt, bis die Bestatigung am Geréat
erfolgt.
Off (Aus): Es erscheint keine Abfrage am Display der Ansteuerung.
Print after measuring On (Ein): Wenn wéahrend des Druckens ein Fehler auftritt, dessen Beseitigung vom Gerat selbst
(Druck nach Messen) erkannt werden kann (z.B. Transferbandende, Kassette offen), dann wechselt das Gerat nach

der Fehlerbeseitigung (z.B. Kassette wieder geschlossen) sofort wieder in den 'Bereit' Zustand.
Off (Aus): Nach Behebung und Bestatigung eines Fehlers wechselt das Gerat in den 'Gestoppt'

Zustand.
Taste: E
Standard layout On (Ein): Wird ein Druckauftrag gestartet, ohne vorherige Definition eines Layouts, wird das
(Standard Layout) Standard Layout (Geratetyp, Firmware Version, Build Version) gedruckt.

Off (Aus): Wird ein Druckauftrag gestartet, ohne vorherige Definition eines Layouts, erscheint
eine Fehlermeldung im Display.

I/O Parameters (I/O Parameter)

Tastenfolge: [F), [ = | [~ [~ [~ [~ |[ ®

IN signal level Angabe des Signals, bei dem ein Druckauftrag gestartet wird.
(IN Signalpegel) + = aktiver Signalpegel ist 'high' (1)
- = aktiver Signalpegel ist 'low' (0)
X = nicht aktivierter Signalpegel
s = Zustand kann tiber Schnittstelle beeinflusst werden (in Verbindung mit Netstar PLUS)

Taste: E

OUT signal level Angabe des Signalpegels fiir Ausgabesignal.
(OUT Signalpegel) + = aktiver Signalpegel ist 'high' (1)
- = aktiver Signalpegel ist 'low' (0)
s = Zustand kann tiber Schnittstelle beeinflusst werden (in Verbindung mit Netstar PLUS)

Taste: E

Debouncing Angabe der Entprellzeit des Spendeeingangs.

(Entprellung) Wertebereich: 0 ... 100 ms.

Taste: E

Start signal delay Angabe der Zeit in Sekunden um die der Druckstart verzégert wird.

(Startsignal Verzdogerung) Wertebereich: 0.00 ... 9.99.

Taste: E

Not ready: Error On: Falls ein Druckauftrag aktiv ist aber das Direktdruckwerk nicht bereit ist diesen zu
(Nicht bereit: Fehler) verarbeiten (z.B. weil bereits im 'druckend' Mode), wird ein Fehler ausgeldst.
Off: Es wird keine Fehlermeldung ausgeldst.

Taste: E

I/O profile Auswahl der vorhandenen Konfiguration Std_Direct oder StdFileSelDirect. Die entsprechende
(I/O Profil) Belegung der beiden Konfigurationen ist der Betriebsanleitung zu entnehmen.

Network (Netzwerk)

Tastenfolge: [FJ (=~ | [~ [~ [~ ][~ ][~ || ®

Detaillierte Informationen zu diesem Menupunkt sind dem separaten Handbuch zu entnehmen.
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Password (Passwort)

Tastenfolge: [(F] (= | (= [= | [= |[= [~ [~ [ ®

Operation (Bedienung)

Password (Passwort)

Taste: E

Protection configuration
(Passwortschutz
Funktionsmenu)

Taste: E

Protection favorites
(Passwortschutz
Favoriten)

Taste: E

Protection memory card
(Passwortschutz
Speicherkarte)

Taste: E

Protection printing
(Passwortschutz Drucken)

Network (Netzwerk)

Password (Passwort)

Taste: E

Protection HTTP
(Passwortschutz HTTP)

Taste: E

Protection Telnet
(Passwortschutz Telnet)

Taste: E

Protection remote access

(Passwortschutz
Fernzugriff)

i

HINWEIS!

Eingabe eines 4-stelligen numerischen Passworts.

Druckereinstellungen kénnen verandert werden.
(Brennstarke, Geschwindigkeit, Betriebsart, ...). Der Passwortschutz verhindert Veranderungen
an der Druckereinstellung.

Der Passwortschutz verhindert den Zugriff auf das Favoritenmend.

Mit den Speicherkarten Funktionen kdnnen Etiketten gespeichert, geladen, ... werden. Der
Passwortschutz muss unterscheiden, ob keine oder nur lesende Speicherkartenzugriffe erlaubt
sind.

Vollzugriff: Kein Passwortschutz

Nur lesen: Nur lesende Zugriffe mdglich

Geschutzt: Zugriffe gesperrt

Ist der Drucker an einen PC angeschlossen, kann es niitzlich sein, wenn die Bedienperson
manuell keinen Druck auslésen kann. Der Passwortschutz verhindert das manuelle Auslésen
eines Drucks.

Eingabe eines 15-stelligen Passworts. Die Eingabe kann aus alphanumerischen und

Sonderzeichen bestehen.

Die Kommunikation tUber HTTP kann vermieden werden.

Einstellungen des Telnet Dienst kdnnen nicht verandert werden.

Zugriff Uber eine externe HMI Schnittstelle kann verhindert werden.

Um eine gesperrte Funktion auszufiihren, muss zuerst das gliltige Passwort eingegeben werden. Ist das richtige

Passwort eingegeben, wird die gewiinschte Funktion ausgefihrt.
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Interface (Schnittstellen)

Tastenfolge: (F] (= ) (= [= |[= [~ | [= | [=|[= ] ®

COM1/Baud/P/D/S

Taste: E

Start / stop sign
(Start-/Stoppzeichen)

Taste: E

Data memory
(Datenspeicher)

Taste: E

Port test
(Schnittstellentest)

Emulation (Emulation)

COM1:

0 - serielle Schnittstelle Aus

1 - serielle Schnittstelle Ein )

2 - serielle Schnittstelle Ein; es wird keine Fehlermeldung bei einem Ubertragungsfehler
ausgelost

Baud:

Angabe der Bits die pro Sekunde Ubertragen werden. Folgende Werte kdnnen ausgewahlt
werden: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200.

P = Paritat:

N - No parity; E - Even; O - Odd

Sie sollten darauf achten, dass die Einstellungen mit denen des Druckers tbereinstimmen.
D = Datenbits:

Einstellung der Datenbits.

Sie kénnen entweder 7 oder 8 Bits auswahlen.

S = Stoppbits:

Sie haben die Mdglichkeit, 1 oder 2 Stoppbits auszuwahlen.

Angabe der Stoppbits zwischen den Bytes.

SOH: Start des Datenlibertragungsblock — HEX-Format 01
ETB: Ende des Datenuibertragungsblock —+ HEX-Format 17

Standard (Standard): Nach Starten eines Druckauftrags werden so lange Daten empfangen
bis der Druckbuffer gefillt ist.

Extended (Erweitert): Wahrend eines laufenden Druckauftrags werden weiterhin Daten
empfangen und verarbeitet.

Off (Aus): Nach Starten eines Druckauftrags werden keine weiteren Daten empfangen.

Uberpriifung ob Daten Uber die Schnittstelle ibertragen werden.

Tasten und driicken um Allgemein (On) auszuwahlen. Taste| ®  driicken und Daten
die Uber einen beliebigen Port gesendet werden (COM1, LPT, USB, TCP/IP), werden gedruckt.

Tastenfolge: EM = ][ =

L= (o [ [ [ [ ]

(-~ | ®

Protocol
(Protokoll)

Taste: E

Printhead resolution
(Druckkopf Auflésung)

Taste: E

Drive mapping
(Laufwerk Zuordnung)

CVPL: Carl Valentin Programming Language
ZPL: Zebra® Pr[ggﬂammin Language

Mit den Tasten | |und | ¥ | das Protokoll auswahlen. Taste | ®  driicken, um Auswahl zu
bestatigen. Das Gerat wird neu gestartet und ZPL 11®-Kommandos werden intern in CVPL-
Kommandos umgewandelt.

Bei aktivierter ZPL lI®-Emulation muss die Druckkopf-Auflésung des emulierten Geréts
eingestellt werden.

HINWEIS

Unterscheidet sich die Druckkopf-Auflésung des Zebra® Druckers von der des
Valentin Geréats, so stimmt die GréRRe der Objekte (z.B. Texte, Grafiken) nicht genau
Uberein.

Der Zugriff auf Zebra®-Laufwerke wird auf entsprechende Valentin-Laufwerke umgeleitet.

HINWEIS!
Da die in Zebra® Druckern enthaltenen druckerinternen Fonts nicht in den Valentin
Geraten vorhanden sind, kann es zu geringen Unterschieden im Schriftbild kommen.
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Taste:

PJL — Printer Job Language Es kdnnen den Druckauftrag betreffende Statusinformationen angezeigt werden.

(PJL - Printer Job
Language)

Date & Time (Datum & Uhrzeit)

Tastenfoige: [F], (==, (==, (=], (== )= ) (=) (= | (=) (= (=] ®

Set date/time
(Einstellen von Datum und
Uhrzeit)

Taste: E

Summertime
(Sommerzeit)

Taste: E

Start of summertime -
format

(Beginn Sommerzeit -
Format)

Taste: E

Start of summertime - date
(Beginn Sommerzeit —
Datum)

Taste: E

Start of summertime - time
(Beginn Sommerzeit -
Uhrzeit)

Taste: E

Die obere Zeile des Displays zeigt das aktuelle Datum, die untere Zeile die aktuelle Uhrzeit an.
Mit Hilfe der Tasten und kénnen Sie in das jeweils nachste Feld gelangen, um die
angezeigten Werte mit den Tasten B und E] zu erhéhen bzw. zu verkleinern.

On (Ein): Die Sommer- bzw. Winterzeit wird automatisch umgestellt.
Off (Aus): Die Sommerzeit wird nicht automatisch erkannt und umgestelit.

Auswahl des Formats, um den Beginn der Sommerzeit einzugeben.
DD = Tag

WW = Woche

WD = Wochentag

MM = Monat,

Y =Jahr,

next day = erst der nachste Tag wird bericksichtigt

Eingabe des Datums wann die Sommerzeit beginnen soll. Diese Eingabe bezieht sich auf das
zuvor ausgewéhlte Format.

Mit Hilfe dieser Funktion kénnen Sie die Uhrzeit eingeben an der die Sommerzeit beginnen soll.

End of summertime - format Auswahl des Formats, um das Ende der Sommerzeit einzugeben.

(Ende Sommerzeit -
Format)

Taste: E

End of summertime - date
(Ende Sommerzeit -
Datum)

Taste: E

End of summertime - time
(Ende Sommerzeit -
Uhrzeit)

Taste: E

Time shifting
(Zeitverschiebung)

Eingabe des Datums wann die Sommerzeit enden soll. Eingabe bezieht sich auf das zuvor

ausgewahlte Format.

Eingabe der Uhrzeit wann die Sommerzeit enden soll.

Eingabe der Zeitverschiebung bei Sommer-/Winterzeit Umstellung in Stunden und Minuten.
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Service Functions (Service Funktionen)

HINWEIS!

i

Damit der Handler bzw. der Geratehersteller im Servicefall schneller Support bieten kann, kénnen notwendige

Informationen wie z.B. eingestellte Parameter direkt am Gerét abgelesen werden.

Tastenfoige: [F, (==, (==, (=) (= )= ) (=) (= ) (=) (= (=] [=] [ ®

Photocell parameters

(Lichtschranken Parameter)

Taste: E

Paper counter
(Laufleistung)

Taste: E

Heater resistance
(Dot-Widerstand)

Taste: E

Printhead temperature
(Druckkopf Temperatur)

Taste: E

Ribbon
(Lange Transferband)

Ink side
(Wicklung)

Taste: E

Brake power
(Bremsleistung)

Taste: E

Print examples
(Druck-Beispiele)

H = Haubenschalter (nur bei Geraten mit Haubenschalter)
0 = offene Haube
1 = geschlossene Haube.

P = Pressure:
Angabe des Wertes fir die Druckluftiberwachung (0O oder 1).

R1 = Transferband Aufwickelrolle:

Angabe fur den Zustand der Transferband Aufwickelrolle. 4 Status werden angezeigt (keine
Markierung in Lichtschranke, Markierung kommt von rechts, Markierung kommt von links,
Markierung vollstandig in Lichtschranke).

R2 = Transferband Abwickelrolle:

Angabe flr den Zustand der Transferband Abwickelrolle. 4 Status werden angezeigt (keine
Markierung in Lichtschranke, Markierung kommt von rechts, Markierung kommt von links,
Markierung vollstandig in Lichtschranke).

C = Carriage:

Angabe der Position des Druckschlittens.

ENC = Encoder:

Angabe des aktuellen Zustands des Drehgebers.

D: Angabe der Druckkopfleistung in Meter.
G: Angabe der Gerateleistung in Meter.

Um ein gutes Druckbild zu erzielen, muss bei einem Druckkopfwechsel der auf dem Druckkopf
angegebene Ohm-Wert eingestellt werden.

Anzeige der Druckkopftemperatur. Normalerweise liegt die Temperatur des Druckkopfs bei
Raumtemperatur. Wird die maximale Druckkopftemperatur jedoch Uberstiegen, wird der
laufende Druckauftrag unterbrochen und eine Fehlermeldung wird im Display angezeigt.

Auswahl der verwendeten Transferbandlange (300 m, 450 m, 600 m, 900 m, 1000 m).

Auswahl ob Transferbander mit AuRen- oder Innenwicklung verwendet werden.
Default: AuBenwicklung

BrkPow:

Einstellen der Bremsleistung fur Beschleunigen und Abbremsen in %.
BrkPowP:

Einstellen der Bremsleistung wahrend des Druckens.

Durch Ausldsen dieses Menupunktes erhalten Sie einen Ausdruck mit samtlichen
Druckereinstellungen.

Settings (Status Report):

Es werden samtliche Geréteeinstellungen wie z.B. Geschwindigkeit, Transferbandmaterial etc.
ausgedruckt.

Bar codes (Barcodes):

Es werden alle verfligbaren Barcodes ausgedruckt.

Fonts (Fonts):

Es werden alle Vektor und Bitmap Fonts ausgedruckt.
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Taste: E

Input
(Eingang)

Taste: E

Output
(Ausgang)

Taste: E

Diagnostic
(Diagnose)

Taste: E

Encoder profiling
(Drehgeber Profiling)

Taste: E

Roller diameter
(Transferbandrollen
Durchmesser)

Taste: E

Encoder average
(Drehgeber Signale)

Taste: E

I/O status
(I/O Status)

Taste: E

Online/Offline
(Online/Offline)

Anzeige der Pegel fur Eingange der 10 Parameter.
0= Low
1 =High

Anzeige der Pegel fir Ausgénge der IO Parameter.
0= Low
1 = High

kommt von Dynacode

Taste| ® _driicken um in das Diagnose Menii zu gelangen.

Die Drehgeber Werte mit Druckstart in Logging Dateien werden auf der CF Card aufgezeichnet.
Anhand dieser Daten kann ein grafisches Schaubild der Drehgeberkurve erstellt werden.

DiaRW = Durchmesser der Transferband Aufwickelrolle.
DiaRU = Durchmesser der Transferband Abwickelrolle.

Anzahl der Werte Uber die die Drehgebersignale gemittelt werden. Je héher der Wert desto
trager reagiert das Gerat auf Anderungen der Geschwindigkeit.

Relevante Ereignisse werden gezéhlt und im RAM Speicher mitprotokolliert. Das Protokoll geht
nach Ausschalten des Gerétes verloren.

IgnrStrt = Zahler fur ignorierte Startsignale.

IntPrts = Zahler fur abgebrochene Druckauftrage.

Wabhlen Sie mit dem Cursor den Wert aus lber den Sie weitere Informationen méchten und
driicken Sie die Taste| ® .

NJb =No job (Kein Druckauftrag):

Zabhler fur ignorierte Startsignale weil der Druckauftrag nicht aktiv war.

NRd = Not ready (Nicht bereit):

Zahler fur ignorierte Startsignale weil der Druckauftrag nicht bereit war (gestoppt oder
Fehlermeldung).

Prt = Printing (Drucken):

Zabhler fur ignorierte Startsignale wahrend das Gerat druckt/tatig ist.

MS/I = Manual stopped/interrupted (Manuell gestoppt/abgebrochen):

Stopp Taste auf der Folientastatur, Panel oder in einem Programm wurde gedriickt.

Itfl = Interface interrupted (Schnittstelle abgebrochen):

Der Druckauftrag wurde abgebrochen weil neue Daten Uber eine Schnittstelle empfangen
wurden.

SpedS = Speed stopped (Geschwindigkeit angehalten):

Der Druckauftrag wurde abgebrochen weil die gemessene Druckgeschwindigkeit zu langsam
war.

Ist die Funktion aktiviert, kann mit der Taste| ® _ zwischen Online und Offline Mode
gewechselt werden (Standard = Aus).
Online: Daten kdnnen Uber Schnittstellen empfangen werden. Die Tasten der Folientastatur

sind nur aktiv, wenn mit der Taste| ® _in den Offline Mode gewechselt wurde.

Offline: Die Tasten der Folientastatur sind wieder aktiv aber empfangene Daten werden nicht
mehr abgearbeitet. Wenn das Gerat wieder im Online Mode ist, werden wieder neue
Druckauftrage empfangen.
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Taste: E

Transfer ribbon warning
(Transferband Vorwarnung)

Taste: E

Write log files on MC
(Logdateien auf MC
schreiben)

TRB = Transfer ribbon advance warning (Transferband Vorwarnung):

Vor dem Ende des Transferbands wird ein Signal iber einen Steuerausgang ausgegeben.
Warning diameter (Vorwarnung Durchmesser):

Einstellung des Transferbandvorwarnungsdurchmessers.

Wird an dieser Stelle ein Wert in mm eingegeben, wird bei Erreichen dieses Durchmessers
(gemessen an der Transferbandrolle) ein Signal Uber einen Steuerausgang gegeben.
Ribbon advance warning mode (Betriebsart fir Vorwarnung):

Warning (Warnung): Bei Erreichen des Vorwarnungsdurchmessers wird der entsprechende
1/0 Ausgang gesetzt.

Error (Fehler): Das Drucksystem bleibt bei Erreichen des Vorwarndurchmessers mit 'zu wenig
Transferband' stehen.

Uber dieses Kommando werden verschiedene LOG Dateien auf ein vorhandenes
Speichermedium (MC-Karte oder USB-Stick) geschrieben. Nach der 'Fertig' Meldung kann das
Speichermedium entfernt werden.

Die Dateien befinden sich im Verzeichnis 'log":

LogMemErr.txt: Protokollierte Fehler mit Zusatzinformationen wie z.B. Datum/Uhrzeit und
Dateiname/Zeilennummer (fiir Entwickler)

LogMemsStd.txt: Protokollierung ausgewahlter Ereignisse
LogMemNet.txt: Die zuletzt Gber Port 9100 geschickten Daten
Parameters.log: Alle Druckerparameter in menschenlesbarer Form
TaskStatus.txt: Die Status aller Drucker-Tasks

Main Menu (Grundmen)

Nach Einschalten der Ansteuerelektronik wird das Grundmeni angezeigt. Das Grundmentii zeigt Informationen wie z.B. den
Geratetyp, aktuelles Datum und aktuelle Uhrzeit, Versionsnummer der Firmware und der verwendeten FPGAs.

Die ausgewahlte Anzeige wird nur fiir eine kurze Zeit angezeigt, danach wird wieder zuriick zur ersten Information gewechselt.
Mit der Taste | ® kann jeweils zur nachsten Anzeige gelangt werden.
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Compact Flash Card / USB Speicherstick

Mit den Tasten der Folientastatur der Ansteuerelektronik oder mit verschiedenen Funktionstasten einer angeschlossenen USB-
Tastatur wird das Memory-Menu bedient.

Zurtck zum letzten Mend.

In der Funktion Load layout (Layout laden): Wechsel in den File Explorer.
File Explorer: Wechsel zum Kontext Menu.

Markieren einer Datei/eines Verzeichnis wenn eine Mehrfachauswahl moglich ist.

Grundmenu: Auswahl des Memory Menus.
File Explorer: Erstellen einer neuen Datei.

Ausflhren der aktuellen Funktion fir die aktuelle Datei/das aktuelle Verzeichnis.

Wechsel in das Ubergeordnete Verzeichnis.

Wechsel in das aktuell markierte Verzeichnis.

Im aktuellen Verzeichnis nach oben scrollen.

nREERFEEEE
CGEEEINEEEE

Im aktuellen Verzeichnis nach unten scrollen.

Define user directory

Legt das Standardverzeichnis fest in dem die Dateien zur Bearbeitung abgelegt sind.

(Benutzerverzeichnis festlegen)

HINWEIS!

i

Ein Benutzerverzeichnis muss definiert werden:

e  bevor eine Benutzung bzw. Navigation durch das Memory Meni erfolgen soll.
e wenn die Formatierung der CF Karte am PC ausgefiihrt und somit das STANDARD Verzeichnis nicht
automatisch angelegt wurde.

Fils Explorer @ Zugriff auf das Memory Menii.
B
Torives] @ File Explorer aufrufen.
—<STANDARD> Verzeichni .
erzeichnis auswahlen.
<orR_1> (2] [=]. [« [»]
@ Anzeige der verfiigbaren Funktionen
g?ntext Hena B E Funktion Set as user dir (als Benutzerverzeichnis) auswéhlen
FSet as user dir @ Auswahl bestatigen.
Format
Copy @ Zuriick ins Grundmendi.
Beim nachsten Aufrufen des Memory Meniis wird das
ausgewahlte Verzeichnis als Benutzerverzeichnis angezeigt.
Load layout Laden eines Layouts innerhalb des festgelegten Benutzerverzeichnisses. Die Funktion

(Layout laden)

ermdglicht einen schnellen Zugriff auf das gewtiinschte Layout da nur Layout-Dateien
angezeigt und Verzeichnisse ausgeblendet werden.

Load layout
|2 : N\ STANDARD

@ Zugriff auf das Memory Menii.

—File namel.prn
File_nameZ.prn
File name3.prn
File name4.prn

Layout auswahlen.

BIancn

| & Auswahl bestatigen.

HINWEIS!

i

Das Fenster zur Stuckzahleingabe wird automatisch angezeigt.
B, B . E [E Anzahl der Layouts auswahlen, die gedruckt werden sollen.
| & Druckauftrag starten.

Das Verzeichnis kann hier NICHT gewechselt werden. Ein Verzeichniswechsel MUSS im File Explorer mit der

Funktion Change directory (Verzeichnis wechseln) vorgenommen werden.
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File Explorer

Change directory
(Verzeichnis wechseln)

File Explorer
2

[Drives]
= <STANDARD>
<DIR 1>

File Explorer
&z \STANDLEDY

<. >
layout0l
layout02

Load file
(Datei laden)

Load file
&z \ STRNDRRDY

L
élayout{)l
layout02

HINWEIS!

Der File Explorer ist das Dateiverwaltungssystem des Drucksystems. Die
Hauptfunktionen fur die Oberflache des Memory MenUls werden im File Explorer zur
Verfligung gestellt.

In der Ansicht des Benutzerverzeichnisses die Taste @ driicken um in den File
Explorer zu gelangen.

Folgende Funktionen kénnen ausgewahlt werden:

. Laufwerk bzw. Verzeichnis wechseln

. Datei laden

. Layout bzw. Konfiguration speichern

. Datei(en) I6schen

. CF Karte formatieren

. Datei(en) kopieren

Auswahl des Laufwerks bzw. des Verzeichnisses in dem die Dateien abgelegt sind.

@ Zugriff auf das Memory Menii.
@ File Explorer aufrufen.

B‘ B . E [E Verzeichnis auswahlen.

| & Auswahl bestatigen.

Das ausgewahlte Verzeichnis wird angezeigt.

Ladt eine beliebige Datei. Dies kann eine zuvor gespeicherte Konfiguration, ein Layout,
etc. sein.

@ Zugriff auf das Memory Menii.
@ File Explorer aufrufen.

B + E] Datei auswahlen.

& Ausgewahlte Datei wird geladen.

Handelt es sich bei der ausgewahlten Datei um ein Layout, kann die Anzahl der zu druckenden Kopien sofort

eingegeben werden.

Save layout
(Layout speichern)

Save file
& : \STANDARD

= Save layout
Save config.

noname

Sichert das aktuell geladene Layout unter dem ausgewahlten Namen.

Zugriff auf das Memory Menu.
File Explorer aufrufen.

Wechsel in das Menl Save file (Datei speichern).

DRI

B Funktion Save layout (Layout speichern) auswahlen.

‘

Auswabhl bestétigen.

Ist eine USB-Tastatur angeschlossen, kann fir noname ein neuer Dateiname vergeben
werden.
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Save configuration
(Konfiguration speichern)

Save file
& : \ STANDARD

Save layout
= Save config.

confiqg.cfqg

Delete file
(Datei |I6schen)

File Explorer
&= W STANDLEDY

layout01l
2 layout02
layout03
layvout(04

Context menu
2 cbjects marked

< Delete
Copying

Formatting
(Formatieren)

Sichert die komplette, aktuelle Druckerkonfiguration unter dem ausgewahlten Namen.

L)
F]
L)
(2] [=]

Zugriff auf das Memory Mend.
File Explorer aufrufen.
Wechsel in das Meni Save file (Datei speichern).

Funktion Save configuration (Konfiguration speichern)
auswahlen.

Auswahl bestatigen.

Ist eine USB-Tastatur angeschlossen, kann fiir config.cfg ein neuer Dateiname

vergeben werden.

Léscht eine oder mehrere Dateien oder Verzeichnisse unwiderruflich. Beim Léschen
eines Verzeichnisses werden sowohl die enthaltenen Dateien als auch
Unterverzeichnisse geldscht.

[*]

VE RDIEE

i

Zugriff auf das Memory Menu.

File Explorer aufrufen.

Datei auswahlen.

Dateien markieren die geldscht werden sollen. Die markierten
Eintrage werden mit * gekennzeichnet. Diesen Vorgang

solange durchfiihren bis alle gewtinschten Dateien bzw.
Verzeichnisse zum L&schen markiert sind.

Wechsel in das Kontextmenu.
Funktion Delete (Loschen) auswahlen.

Auswahl bestatigen.

Formatiert unwiderruflich eine Speicherkarte.

HINWEIS!
USB-Sticks kdnnen nicht am Drucker formatiert werden!

File Explorer
DRIVES

—L: 954Mb free
U: No media

Context menu
RN

Set as user dir
< Formatting
Copy

Ll

F]

(] [=]. [ [»]
F]

[2].(¢]

Zugriff auf das Memory Menu.

File Explorer aufrufen.

Laufwerk auswéhlen das formatiert werden soll.
Wechsel in das Kontextmenu.

Funktion Formatting (Formatieren) auswéahlen.

Auswahl bestatigen.
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Copying
(Kopieren)

File Explorer
&= W STANDLEDY

layout01l
2 layout02
layout03
lavout04

Context menu
2 objects marked

Delete
= Copying

Select Destination
DEIVES

Erstellt ein Duplikat der urspriinglichen Datei bzw. des urspriinglichen Verzeichnisses
um anschlieRend unabhéngig vom Original Anderungen durchfiihren zu kénnen.

(+]

vE RDEE

—Sn: 954Mb free

Filter:

Zugriff auf das Memory Mend.
File Explorer aufrufen.
Datei auswahlen.

Dateien markieren die kopiert werden sollen. Die markierten
Eintrdge werden mit * gekennzeichnet. Diesen Vorgang
solange durchfihren bis alle gewiinschten Dateien bzw.
Verzeichnisse zum Kopieren markiert sind.

Wechsel in das Kontextmenu.

Funktion Copying (Kopieren) auswahlen.
Ziel des Kopiervorgangs festlegen.
Ziel-Speicherort auswéhlen.

Auswahl bestéatigen.

Nur in Verbindung mit einer USB-Tastatur moglich.

Ist eine USB-Tastatur angeschlossen, kann bei bestimmten Funktionen eine Filtermaske
oder der Dateiname einer zu speichernden Datei angegeben werden. Diese Eingabe
wird in der Pfadzeile angezeigt. Mit der Filtermaske ist es moglich, nach bestimmten
Dateien zu suchen. Zum Beispiel werden bei der Eingabe von ,L* nur Dateien angezeigt,
die mit der Zeichenkette ,L“ beginnen. (Gro3-/Kleinschreibung wird nicht beachtet).

Ohne Filter

Mit Filter

Load layout
I : Y STANDAERD

Load layout
L

D First file.prn
Layout new.prn
Sample.prn
12807765 .prn

élayout_new.prn
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Technische Daten

Dynacode IP53

Dynacode IP107

Dynacode IP128

Druckauflésung 300 dpi 300 dpi 300 dpi
Druckgeschwindigkeit
Kontinuierlicher Modus 50 ... 800 mm/s 50 ... 600 mm/s 50 ... 450 mm/s
Intermittierender Modus 50 ... 600 mm/s 50 ... 600 mm/s 50 ... 600 mm/s
Riickfahrgeschwindigkeit nur intermittierender Modus: max. 600 mm/s
Druckbreite 53,3 mm 106,6 mm 128 mm
Max. Drucklange
Kontinuierlicher Modus 6000 mm 3000 mm 3000 mm
Intermittierender Modus 75 mm 75 mm 75 mm
Durchlassbreite Rahmen gemaR Kundenwunsch
Druckkopf Corner Type Corner Type Corner Type
Schallemission (Messabstand 1 m)
Mittlerer Schallleistungspegel 60 dB(A) 65 dB(A) 68 dB(A)

Transferband

Farbseite

Max. Rollendurchmesser
Kerndurchmesser

Max. Lange

Max. Breite

auRen oder innen (Option)
98 mm

254 mm/1"

900 m

55 mm

auRen oder innen (Option)
82 mm

254 mm/1"

600 m

110 mm

auRen oder innen (Option)
75 mm

254 mm/1"

450 m

130 mm

Abmessungen (Breite x Hohe x Tiefe)

Druckmechanik
ohne Einbaurahmen
mit Einbaurahmen

Ansteuerelektronik

204 x 182 x 235 mm

204 x 182 x 290 mm

abhéangig von der Durchlassbreite

310 mm x 165 mm x 350 mm

Verbindungskabelsatz zur Mechanik 2,5 m

204 x 182 x 310 mm

Gewicht
Druckmechanik
Elektronik (inkl. Kabel)

9,5 kg
8,0 kg

11 kg
8,0 kg

11,7 kg
8,0 kg

Elektronik

Prozessor
Arbeitsspeicher (RAM)
Steckplatz

Batterie

Warnsignal

High Speed 32 Bit
16 MB

fur Compact Flash Karte Typ | (Innenseite Ansteuerelektronik)

fur Echtzeituhr (Datenspeicherung bei Netzabschaltung)

Akustisches Signal bei Fehler

Schnittstellen
Seriell
Ethernet

USB Master

RS-232C (bis 115200 Baud)
10/100 Base T, LPD, RawlP-Printing, DHCP, HTTP, FTP

Anschluss fur externe USB Tastatur und Memory Stick

Anschlusswerte
Pneumatikanschluss

Nennspannung

6 bar trocken und olfrei

1M0VAC/50...60Hz3 A
230VAC/50...60Hz 1,56 A

Sicherungswerte 2x T4A 250 V
Betriebsbedingungen

Schutzart IP 65
Temperatur 5...40°C

Relative Feuchte

max. 80 % (nicht kondensierend)
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Bedienfeld
Tasten
LCD-Anzeige

Testdruck, Funktionsmenti, Stiickzahl, CF Karte, Feed, Enter, 4 x Cursor
Grafikdisplay 132 x 64 Pixel

Einstellungen

Datum, Uhrzeit, Schichtzeiten
11 Spracheinstellungen (weitere auf Anfrage)
Gerateparameter, Schnittstellen, Passwortschutz

Uberwachungen
Druckstopp bei

Transferbandende / Layoutende

Statusausdruck Ausdruck zu Geréateeinstellungen wie z.B. Laufleistung, Lichtschranken-,
Schnittstellen-, Netzwerkparameter
Ausdruck der internen Schriftarten sowie aller unterstutzter Barcodes
Schriften
Schriftarten 6 Bitmap Fonts

Zeichensatze

Bitmap Fonts

Vektor Fonts / TrueType Fonts

Schriftattribute

Zeichenabstand

8 Vektor Fonts/TrueType Fonts
6 Proportionale Fonts
Weitere Schriftarten auf Anfrage

Windows 1250 bis1257, DOS 437, 850, 852, 857

Es werden alle west- und osteuropaischen, lateinischen,

kyrillischen, griechischen und arabischen (Option) Zeichen unterstiitzt.
Weitere Zeichensatze auf Anfrage.

Grole in Breite und Héhe 0,8 ... 5,6
VergroRerungsfaktor 2 ... 9,
Ausrichtung 0°, 90°, 180°, 270°

GroRe in Breite und Hohe 1 ... 99 mm
VergréRerungsfaktor stufenlos
Ausrichtung 0°, 90°, 180°, 270°

Abhangig von der Schriftart
fett, kursiv, invers, vertikal

Variabel

Barcodes
1D Barcodes

2D Barcodes

Composite Barcodes

CODABAR, Code 128, Code 2/5 interleaved, Code 39, Code 39 extended, Code 93,
EAN 13, EAN 8, EAN ADD ON, GS1-128, Identcode, ITF 14, Leitcode, Pharmacode,
PZN 7 Code, PZN 8 Code, UPC-A, UPC-E

Aztec Code, CODABLOCK F, DataMatrix, GS1 DataMatrix, MAXICODE, PDF 417,
QR Code

GS1 DataBar Expanded, GS1 DataBar Limited, GS1 DataBar Omnidirectional, GS1
DataBar Stacked, GS1 DataBar Stacked Omnidirectional, GS1 DataBar Truncated

Alle Barcodes sind in Héhe, Modulbreite und Ratio variabel
Ausrichtung 0°, 90°, 180°, 270°
Wahlweise Prufziffer und Klarschriftausdruck

Software
Konfiguration
Prozess Steuerung

Gestaltungssoftware

Windows Druckertreiber

ConfigTool
NiceLabel

Labelstar Office Lite
Labelstar Office

Windows 7® - Windows 10® 32/64 Bit
Windows Server 2008® (R2) - Windows Server 2019®

Technische Anderungen vorbehalten.
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Reinigung und Wartung

GEFAHR!
Lebensgefahr durch Stromschlag!

= Vor allen Wartungsarbeiten das Drucksystem vom Stromnetz trennen und kurz warten, bis sich das Netzteil
entladen hat.

HINWEIS!
0 Fur die Reinigung des Gerats sind personliche Schutzeinrichtungen wie Schutzbrille und Handschuhe
empfehlenswert.

Wartungsaufgabe Haufigkeit
Allgemeine Reinigung. Bei Bedarf.
Transferband-Laufrolle reinigen. Bei jedem Wechsel der Transferbandrolle

oder bei Beeintrachtigung des Druckbilds.

Druckkopf reinigen. Bei jedem Wechsel der Transferbandrolle
oder bei Beeintrachtigung des Druckbilds.

Druckkopf austauschen. Bei Fehlern im Druckbild.

Winkel einstellen. Bei ungleicher Abnutzung des Druckkopfs.

HINWEIS!

0 Die Handhabungsvorschriften zur Verwendung von Isopropanol (IPA) sind zu beachten. Bei Kontakt mit der
Haut oder den Augen mit flieRendem Wasser griindlich auswaschen. Bei anhaltender Reizung Arzt
aufsuchen. Fur gute Belliftung sorgen.

Allgemeine Reinigung

VORSICHT!

Beschéadigung des Direktdruckwerks durch scharfe Reinigungsmittel!
= Keine Scheuer- oder Lésungsmittel zur Reinigung der Aul3enflachen oder Baugruppen verwenden.

= Staub und Papierfusseln im Druckbereich mit weichem Pinsel oder Staubsauger entfernen.
= AuRenflachen mit Allzweckreiniger sdubern.

Transferband-Laufrolle reinigen

Eine Verschmutzung der Laufrolle fihrt zu einer schlechteren
Druckqualitat und kann auf3erdem zu Beeintrachtigungen des
Materialtransports fihren.

. Transferband-Kassette entfernen.

e  Ablagerungen mit Walzenreiniger und weichem Tuch
entfernen.

e  Wenn die Rolle (A) Beschadigungen aufweist, Rolle
tauschen.
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Druckkopf reinigen

Wahrend des Drucks kommt es zu Verunreinigungen am Druckkopf z.B. durch Farbpartikel des Transferbandes. Deshalb ist es
sinnvoll und notwendig, den Druckkopf in gewissen Zeitabstanden, abhéngig von Betriebsstunden und Umgebungseinflissen
wie Staub usw., zu reinigen.

VORSICHT!

Beschéadigung des Direktdruckwerks!

= Keine scharfen oder harten Gegenstande zur Reinigung des Druckkopfs verwenden.
= Glasschutzschicht des Druckkopfs nicht beriihren.

e  Transferband-Kassette entfernen.
e  Druckkopfoberflache mit einem in reinem Alkohol getranktem Wattestabchen reinigen.

e  Vor Inbetriebnahme des Direktdruckwerks, Druckkopf 2 bis 3 Minuten trocknen lassen.

Druckkopf austauschen

VORSICHT!

Beschéadigung des Druckkopfs durch elektrostatische Entladungen oder mechanische Einflisse!
= Gerat auf geerdeter leitfahiger Unterlage aufstellen.

Korper erden, z.B. durch Anlegen eines geerdeten Handgelenkgurts.

Kontakte an den Steckverbindungen nicht beriihren.

VY

Druckleiste nicht mit harten Gegenstanden oder der Hand berihren.

Druckkopf ausbauen

e  Transferbandkassette entfernen.

° Druckkopfeinheit in geeignete Serviceposition schieben.

° Druckkopfhalter (C) leicht nach unten driicken bis ein Inbusschlussel in die Schrauben (A) eingefiihrt werden kann.
° Schrauben (A) entfernen und Druckkopf (B) entnehmen.

° Steckverbindung auf der Riickseite vom Druckkopf abziehen.

Druckkopf einbauen
° Steckverbindungen an den neuen Druckkopf anstecken.

° Druckkopf im Druckkopfhalter (C) positionieren, sodass die Mitnehmer in die entsprechenden Bohrungen im Druckkopf (B)
greifen.

. Druckkopfhalter (C) mit einem Finger leicht auf der Druckwalze halten und korrekte Lage des Druckkopfs (B) prifen.
. Mit dem Sechskantschliissel Schraube (A) einschrauben und festziehen.
o  Transferbandkassette wieder einsetzen.

° In den Service Funktionen (Dot Widerstand) den Widerstandswert des neuen Druckkopfs eingeben. Der Wert ist auf dem
Typenschild des Druckkopfs zu finden.

° Position des Druckkopfs mittels eines Testdrucks prifen.
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Winkeleinstellung (intermittierender Modus)

Der Einbauwinkel des Druckkopfes betragt standardméaRig 26° zur Druckflache. Fertigungstoleranzen des Druckkopfes und der
Mechanik kdnnen jedoch einen anderen Winkel erforderlich machen.

-l
|

—
=
=
-

n VORSICHT!
Beschéadigung des Druckkopfs durch ungleiche Abnutzung!
Grolerer Verschlei3 von Transferband durch schnelleres Reif3en.
= Werksseinstellung nur in Ausnahmeféllen verandern.

° Innensechskantschrauben (A) leicht I6sen.
e  Stellstiick (B) verschieben, um den Winkel zwischen Druckkopf und Druckkopfhalter zu verstellen.

Verschieben nach unten = Winkel verkleinern
Verschieben nach oben = Winkel vergrof3ern

° Innensechskantschrauben (A) wieder anziehen.

e  Druckauftrag tber ca. 3 Layouts starten und korrekten, faltenlosen Bandlauf kontrollieren.

HINWEIS!
Die angebrachten Schlitze (C) dienen zur Positionskontrolle. Auf eine mdglichst parallele Einstellung ist zu achten.
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Copyright by Carl Valentin GmbH.

Information on the scope of delivery, appearance, performance, dimensions and weight reflect our knowledge at the time of
printing.

We reserve the rights to make modifications.
All rights, including those regarding the translation, are reserved.

No part of this document may be reproduced in any form (print, photocopy or any other method) or edited, copied or distributed
electronically without written permission from Carl Valentin GmbH.

Due to the constant further development of our devices discrepancies between manual and device can occur.
Please check www.carl-valentin.de for the latest update.

Trademarks

All named brands or trademarks are registered brands or registered trademarks of their respective owners and may not be
separately labelled. It must not be concluded from the missing labelling that it is not a registered brand or a registered trademark.

Carl Valentin direct print modules comply with the following EU directives:
e EG Low-Voltage Directive (2014/35/EU)
e  EG Electromagnetic Compatibility Directive (2014/30/EU)

c\, valentin
DRUCKSYSTEME

Carl Valentin GmbH

Postfach 3744

78026 Villingen-Schwenningen
Neckarstralle 78 — 86 u. 94
78056 Villingen-Schwenningen

Phone +49 7720 9712-0

Fax +49 7720 9712-9901
E-Mail info@carl-valentin.de
Internet www.carl-valentin.de
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Intended Use

The direct print module is a state-of-the-art device which complies with the recognized safety-related rules and regulations.
Despite this, a danger to life and limb of the user or third parties could arise and the direct print module or other property
could be damaged while operating the device.

The direct print module may only be used while in proper working order and for the intended purpose. Users must be safe,
aware of potential dangers and must comply with the operating instructions. Faults, in particular those which affect safety,
must be remedied immediately.

The direct print module is solely intended to print suitable media which have been approved by the manufacturer. Any
other or additional use is not intended. The manufacturer/supplier is not liable for damage resulting from misuse. Any
misuse is at your own risk.

Intended used includes heeding the operating manual, including the maintenance recommendations/regulations specified
by the manufacturer.

Safety Notes

The direct print module is designed for power supply systems of 110 ... 230 V AC. Connect the direct print module only to
electrical outlets with a ground contact.

NOTICE!
When changing the mains voltage the fuse value is to adapt accordingly (see 'Technical Data’).

Couple the direct print module to devices using extra low voltage only.

Before making or undoing connections, switch off all devices involved (computer, printer, accessories etc.).

Operate the direct print module in a dry environment only and do not get it wet (sprayed water, mist etc.).

Do not operate the direct print module in explosive atmosphere and not in proximity of high voltage power lines.
Operate the direct print module only in an environment protected against abrasive dust, swarf and other similar impurity.
Maintenance and servicing work can only be carried out by trained personnel.

Operating personnel must be trained by the operator on the basis of the operating manual.

Depending on use, ensure that clothing, hair, jewellery and similar personal items do not contact the exposed rotating parts
and/or the moving parts (e.g. print carriage).

NOTICE!
With the open printing unit (due to construction) the requirements of EN 60950-1/EN 62368-1 regarding fire
protection casing are not fulfilled. These must be ensured by the installation into the end device.

The print unit and parts of it (e.g. motor, printhead) can get hot during printing. Do not touch the printhead during operation.
Cool down the print unit before changing material, removal or adjustment.

Never use highly inflammable consumables.

Carry out only the actions described in these operating instructions. Any work beyond this may only be performed by the
manufacturer or upon agreement with the manufacturer.

Unauthorized interference with electronic modules or their software can cause malfunctions.
Other unauthorized work or modifications to the direct print module can endanger operational safety.

There are warning stickers on the direct print modules that draw your attention to dangers. Therefore the warning stickers
are not to be removed as then you and others cannot be aware of dangers and may be injured.

NOTICE!
For Norway and Sweden

Devices which are attached via a power connector with a connection to safety earthing to the safety earthing of the
electric equipment of the building and to a cable distribution system with coaxial cables can cause fire risks under
certain circumstances. Therefore the connection with a cable distribution system must be made by a device which
provides an electric insulation underneath a specific frequency range.
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Decommissioning and Dismantling

NOTICE!
The decommissioning of printing system can only be carried out by trained staff.

CAUTION!

Danger of injury by imprudent handling when lifting or placing the printing system.
= Do not underestimate the weight of the printing system (9 ... 12 kg).

= Protect the printing system against uncontrolled movement.

Environmentally-Friendly Disposal

Manufacturers of B2B equipment are obliged to take back and dispose of old equipment that was manufactured after 13 August
2005. As a principle, this old equipment may not be delivered to communal collecting points. It may only be organised, used and
disposed of by the manufacturer. Valentin products accordingly labelled can therefore be returned to Carl Valentin GmbH.

This way, you can be sure your old equipment will be disposed of correctly.

Carl Valentin GmbH thereby fulfils all obligations regarding timely disposal of old equipment and facilitates the smooth reselling
of these products. Please understand that we can only take back equipment that is sent free of carriage charges.

The electronics board of the printing system is equipped with a battery. This must only be discarded in battery collection
containers or by public waste management authorities.

Further information on the WEEE directive is available on our website www.carl-valentin.de.
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Operating Conditions

Before initial operation and during operation these operating conditions have to be observed to guarantee save and
interference-free service of our devices.
Therefore please carefully read these operating conditions.

As the delivery is customised, please compare the supplied accessories with your order.

General Conditions

Shipment and storage of our devices are only allowed in original packing.
Installation and initial operation of our direct print modules is only allowed if operating conditions were fulfilled.

Initial operation, programming, operation, cleaning and service of our direct print modules are only recommended after careful
study of our manuals.

Operation of direct print module is only allowed by especially trained persons.

NOTICE!
Organise trainings regularly.

Content of the training are the chapters 'Operating Conditions', 'Loading Media' and 'Maintenance and Cleaning'.

These indications are also valid for someone else's equipment supplied by us.
Only use original spare and exchange parts.
Please contact the manufacturer with respect to spare/wear parts.

Conditions for Installation Place

The installation place of direct print module should be even, free of vibration and currents of air are to be avoided.
The direct print module have to be installed to ensure optimal operation and servicing.

Installation of Power Supply

The installation of the power supply to connect our direct print modules has to be effected according to the international rules
and regulations, especially the recommendations of one of the three following commissions:

. International Electronic Commission (IEC)
e  European Committee for Electro technical Standardisation (CENELEC)
e  Verband Deutscher Elektrotechniker (VDE)

Our devices are constructed according to VDE and have to be connected to a grounded conductor. The power supply has to be
equipped with a grounded conductor to eliminate internal interfering voltage.

Technical Data of Power Supply

Power line voltage and power line frequency: see type plate

Allowable tolerance of power line voltage: +6 % ... =10 % of nominal value
Allowable tolerance of power line frequency: +2 % ... =2 % of nominal value
Allowable distortion factor of power line voltage: <5%

Anti-Interference measures:

In case your net is infected (e.g. by using thyristor controlled machines) anti-interference measures have to be taken. You can
use one of the following possibilities:

. Provide separate power supply to our direct print modules.

. In case of problems please connect capacity-decoupled isolation transformer or similar interference suppressor in front of
our direct print modules.
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Connecting Lines to External Machines

All connecting lines have to be guided in shielded lines. Shielding has to be connected on both sides to the corner shell.

It is not allowed to guide lines parallel to power lines. If a parallel guiding cannot be avoided a distance of at least 0.5 m has to
be observed.

Temperature of lines between: -15 ... +80 °C.

It is only allowed to connect devices which fulfil the request 'Safety Extra Low Voltage' (SELV). These are generally devices
which are checked corresponding to EN 60950/EN 62368-1.

Installation of Data Lines

The data cables must be completely protected and provide with metal or metallised connector housings. Shielded cables and
connectors are necessary, in order to avoid radiant emittance and receipt of electrical disturbances.

Allowable lines

Shielded line: 4x2x0,14mm2(4x2xAWG 26)
6 x2x0,14 mm2(6x2xAWG 26)
12 x 2 x 0,14 mm? (12 x 2 x AWG 26)

Sending and receiving lines have to be twisted in pairs.

Maximum line length: with interface V 24 (RS232C) - 3 m (with shielding)
with USB -3 m
with Ethernet - 100 m

Air Convection

To avoid inadmissible heating, free air convection has to be ensured.

Limit Values

Protection according IP: 65

Ambient temperature °C (operation): min. +5
max. +40

Ambient temperature °C (transport, storage): min. —25
max. +60

Relative air humidity % (operation): max. 80

Relative air humidity % (transport, storage):

max. 80 (bedewing of devices not allowed)
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Guarantee

We do not take any responsibility for damage caused by:
. Ignoring our operating conditions and operating manual.

. Incorrect electric installation of environment.

° Building alterations of our direct print modules.

. Incorrect programming and operation.

° Not performed data protection.

e  Using of not original spare parts and accessories.

. Natural wear and tear.

When (re)installing or programming our direct print modules please control the new settings by test running and test printing.
Herewith you avoid faulty results, reports and evaluation.

Only specially trained staff is allowed to operate the direct print modules.

Control the correct handling of our products and repeat training.

We do not guarantee that all features described in this manual exist in all models. Caused by our efforts to continue further
development and improvement, technical data might change without notice.

By further developments or regulations of the country illustrations and examples shown in the manual can be different from the
delivered model.

Please pay attention to the information about admissible print media and the notes to the direct print module maintenance, in
order to avoid damages or premature wear.

We endeavoured to write this manual in an understandable form to give and you as much as possible information. If you have
any queries or if you discover errors, please inform us to give us the possibility to correct and improve our manual.
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Unpack/Pack the Direct Print Module

LU U

CAUTION!

Danger of injury by imprudent handling when lifting or placing the printing system.
= Do not underestimate the weight of the printing system (9 ... 12 kg).

= Protect the printing system against uncontrolled movement.

Lift the direct print module out of the box.

Check the direct print module for transport damages.

Remove the foam transportation safeguards near the printhead.
Check delivery for completeness.

Scope of Delivery

Print mechanics. e  Manometer. e  Empty core, mounted on transfer ribbon
rewinder.
Control unit. e  Pneumatic tube. e  Cleaning foil for printhead.
Power cable. e  Push-on connector. e  Documentation.
Cleaning cassette. . I/O accessories e  CD with printer drivers.
(female connectors for 1/0)
Connection cable. e  Covers for not used connections.
Mini controller. . 1 transfer ribbon roll.

NOTICE!
Retain the original packaging for subsequent transport.

Install the Print Mechanics at Machines (Installation with Mounting Frame)

At the bottom of the mounting frame are two M8 threads that can be used for the attachment at the machine. Additionally multi-
functional connecting parts are supplied. Please observe the following conditions:

The maximum thread engagement of the M8 threads is 10 mm.

The print mechanics has to be installed with a distance from the printhead to brake stator of 2 ... 3 mm.

NOTICE!
A distance of 2 mm is recommended.

A smaller distance is not possible due to the sealing strip at the bottom of the print mechanics, otherwise the
counter-pressure plate or pressure roller can touch the print mechanics

The best print results can be received if the silicon of the pressure roll consists of a hardness of approx. 40° ... 50 ° Shore
A and/or the elastometer of the counter-pressure plate shows a hardness of approx. 60 + 5 Shore A (average value of
roughness Ra = 3,2 mm).

The print surface has to be installed parallel to the linear movement of the print unit and the focal line of the printhead.
Discrepancies to the focal line and cavities in the print surface can lead to an inferior print quality at these positions.

[i n
Folie  Foil
——
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Install the Mechanics at Machines (Installation without Mounting Frame)

In case the machine is used without the mounting frame, then fix the print module from the top with four M6 screws.
The maximum thread engagement of the M6 threads is 6 mm.

Connect the Pneumatic Power Supply

The pneumatic power supply for the printhead mechanics has to be made available a minimum continuous pressure of
4 ... 6 bars in front of the pressure regulator. The maximum pressure in front of the pressure regulator is 7 bars and 4 bars after
the pressure regulator.

NOTICE!
A pneumatic power supply of 4 bars is recommended.

Please observe the following notes:
e  The compressed-air has to be dry and oil free.

e  The supplied pressure regulator with manometer is to connect with a plastic tube @ 8 mm via a plugging bolting to the
pneumatic power supply. It is necessary to make a connection between the pressure regulator and the print mechanics via
a plastic tube @ 8 mm.

e  Position the pressure regulator as near as possible to the print mechanics.

e  The pressure regulator is only to operate in the direction that is indicated on its underside. The direction shows the way of
the streaming air.

. It is not allowed to bend the plastic tubes.

e  Shortening of the plastic tubes has to be made with a clean right-angled cut without squashing the tube. If necessary use
special tools (available in pneumatic requirements).

° Please observe a possible short length of the 8 mm plastic tubes.

Druckmechanik
Print mechanics

Pneumatikschlauch
Pneumatic tube 8x1

Druckregler mit Manometer
Pressure regulator with manometer

Druckluftversorgung
Pneumatic power supply
min. 4 bar, max. 7 bar
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Connect the Direct Print Module

The direct print module is equipped with a versatile power supply unit. The device may be operated with a mains voltage of
110 ... 230 V AC/ 50 ... 60 Hz without any adjustments or modifications.

CAUTION!

The direct print module can be damaged by undefined switch-on currents.

= Set the power switch to '0' before plugging in the direct print module.

= Insert the power cable into the power connection socket.
= Insert the plug of power cable into a grounded electrical outlet.

NOTICE!
Insufficient or missing grounding can cause faults during operation.
Ensure that all computers and connection cables connected to the direct print module are grounded.

= Connect the direct print module to a computer or network with a suitable cable.

Before Initial Operation

Mount the print mechanics.

Connect all cables between the print mechanics and control unit.
Protect the cables against unintentional unscrewing.

Connect the compressed air line.

Connect the control unit and PC by printer interface.

Connect the control unit and packaging machine by inputs and outputs.
Connect the power cable of control unit.

L R

Print Control

The print is started by a start signal to the ‘print start-control input’. So that the control unit detects when the start signal can be
set, it is possible and mostly necessary to track the print status via the control outputs. (serial, USB or Ethernet). The print is
started by a start signal to the ‘print start-control input’. So that the control unit detects when the start signal can be set, it is
possible and mostly necessary to track the print status via the control outputs.

Initial Operation

= After all the connections are completed, switch on the control unit.
The main menu appears which shows the model type, current date and time.

= Insert the ribbon cassette.
After loading the transfer ribbon cassette the measuring of transfer ribbon begins and the printhead is moved to the print
position.

English 123



Dynacode IP

Load Ribbon Cassette

NOTICE!

As for the electrostatic unloading the thin coating of the thermal printhead or other electronic parts can be damaged,
the transfer ribbon should be antistatic.

The use of wrong materials can lead to printer malfunctions and the guarantee can expire.

Ribbon Coating Outside

NOTICE!
Before a new transfer ribbon roll is loaded, the printhead must be cleaned using printhead and roller cleaner
(97.20.002).

The handling instructions for the use of Isopropanol (IPA) must be observed. In the case of skin or eye contact,
immediately wash off the fluid thoroughly with running water. If the irritation persists, consult a doctor. Ensure good

ventilation.

— — The illustration shows a left hand printing system. If you are using a right hand
] ] system, then the new roll is to be inserted at the left and the cardboard core is
to be inserted at the right side.

© 5 © e  Turn the lever (A) 90° in clockwise direction.
[ ‘ ‘ } . Remove the ribbon cassette from the print mechanics by pulling the
handle (B).
Q e Load a new ribbon roll as far as it will go onto the unwinding roll (C).
/ " e  Load an empty cardboard roll as far as it will go onto the rewinding unit
] o ] (D).

o Insert the ribbon according to illustration.

. Fix the ribbon with an adhesive tape at the empty roll and tighten it by
some turns of the core.

° Push the ribbon cassette again onto the print mechanics and take care
that the ribbon not rip.

e Turn the lever (A) 90° anticlockwise.

CAUTION!

Impact of static material on people!

= Use antistatic transfer ribbon, because static discharge can
occur when removing.

N — The illustration shows a left hand printing system. If you are using a right hand
[ { } L system, then the new roll is to be inserted at the left and the cardboard core is
to be inserted at the right side.

B
© © e  Turn the lever (A) 90° in clockwise direction.
[ ‘ ‘ } e Remove the ribbon cassette from the print mechanics by pulling the handle
(B).
| Q || e Load a new ribbon roll as far as it will go onto the unwinding roll (C).
|| / 2 L e Load an empty cardboard roll as far as it will go onto the rewinding unit
L o L (D).

. Insert the ribbon according to illustration.

. Fix the ribbon with an adhesive tape at the empty roll and tighten it by
some turns of the core.

° Push the ribbon cassette again onto the print mechanics and take care that
the ribbon not rip.

e  Turn the lever (A) 90° anticlockwise.

CAUTION!

Impact of static material on people!

= Use antistatic transfer ribbon, because static discharge can
occur when removing.
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Water and Dust Protection Unit

After installing all of the necessary connections at the control unit and the covers of the not used connections with the
appropriate accessories (contained in delivery) the control unit is protected from water and dust at each time in accordance to
the degree of protection of enclosure IP65.

Owing to the conditions during the operation of direct print modules of this construction type the print mechanics cannot be
protected at the time of printing completely from ingress of water.

However it is possibly by means of the special Cleaning Cassette (contained in delivery) to protect the print mechanics
according to the degree of protection of enclosure IP65 during standstill times of machinery from ingress of water and dust.

Transfer Ribbon Cassette / Cleaning Cassette

Transfer ribbon cassette Cleaning cassette

A = Sealing profile
B = Cover plate below with mounted parts

Use the Cleaning Cassette

= Remove the transfer ribbon cassette necessary for printing.
= Push and lock the cleaing cassette in the same way.

= By an inserted sealing profile (A) and a cover (B) the print mechanics is protected in such a way for ingress of water and
dust.

= The pneumatic tube and the connection cables to the control unit with the waterproof housings may not be removed.

U

Indications for maintenance and cleaning are described in the last chapter.

U

Before the resumption of printing the cleaning cassette must be changed again with the transfer ribbon cassette.

CAUTION!

The direct print module can be damaged by ingress of water due to incorrect operation/locking.
= After removing the cleaning cassette examine the print mechanics for ingress of water.

= Before the device is again taken into operation, dry the approriate place well.
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Print Settings

Keys: [E| ®

Speed

Contrast

Key:

Transfer ribbon control

Key:

X displacement

Machine Parameters

Keys: [E ElE B

Continuous Mode

Mode

Key:

Print offset

Key: E

Print position

Key:

Layouts/cycle

Key:

Check speed on start

Intermittent mode only

Indication of print speed in mm/s.

The print speed can be determined for each print order anew. The setting of print speed affects
also the test prints.

Value range: 50 mm/s ... 600 mm/s (see the technical data).

Indication of value to set the print intensity when using different materials, print speeds or printing
contents.
Value range: 10 % ... 200 %.

Examination if the transfer ribbon roll is to end or if the ribbon was torn at the unwinding roll.

Off: The ribbon control is deselected, i.e. the printer continues without an error message.

On, weak sensibility: The current print order is interrupted and an error message appears at the
display of the printing system. The printing system reacts at approx. 1/3 more slowly to the end of
the transfer ribbon (default).

On, strong sensibility: The current print order is interrupted and an error message appears at
the display of the printing system. The printing system reacts immediately to the end of the
transfer ribbon.

Displacement of the complete print transverse to the paper direction.

The displacement is possible only up to the edges of the printing zone and is determined by the
width of the focal line in printhead.

Value range: =90.0 ... +90.0.

Selection of operating mode (1O static, |0 static continuous, IO dynamic, |10 dynamic continuous,
test mode direct start).

Indication of distance of the layout (res. the first layout in case more layouts per cycles are to be
printed) to the zero point of machine.

Settings possible either in mm or ms.

Value range: 0 ... 93 mm

Indication of start position of print carriage in mm.
Value range: 0 ... 93 mm

Indication of the number of printed layouts per print start (cycle).
Value range: 1 ... 25.

Off: Material speed is only checked if the set offset value is taken into consideration. The print
start signal can be given although the material is not yet moving. However, until the end the
material speed has to be inside the valid speed sector as otherwise the print order is cancelled.
On: Material speed is checked at print start signal. Is the material speed outside of the valid
speed sector then the start signal is ignored.

Default: Off
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Key:

Encoder resolution /
material feed per encoder
rotation

Key:

Material speed

Intermittent Mode

Mode
Key:

Back speed

Key:

Print offset

Key:

Print position

Key:

Layouts/cycle

Layout Settings

Indication of resolution of used encoder and material feed per rotation of encoder in mm. These
settings help measuring the material speed.

The material feeding per encoder rotation corresponds for instance, in a 1:1 translation between
the encoder and the roller, to the roller circumference.

Indication of material speed (only for reading purposes).

Selection of operating mode (number of pieces, continuous mode, test mode, direct start).

Indication of back speed of print mechanics after print end in mm/s.
Value range: 50 ... 600 mm/s.

Indication of distance of the layout (res. the first layout in case more layouts per cycles are to be
printed) to the zero point of machine.

Value range: 0 ... 93 mm

Default: 0 mm

Indication of start position of print carriage in mm.
Value range: 0 ... 93 mm
Default: 83 mm

Indication of the number of printed layouts per print start (cycle).
Value range: 1 ... 25.

Keys: @[ "J (=] ,| ®

Print length

Key:
Column printing
Key:
Material selection
Key:

Flip layout

Indication of way which the print mechanics has to move. The print length depends on the length
of the print mechanics.

Indication of width of one layout as well as how many layouts are placed side by side.

Selection of the used print materials.

The axis of reflection is in the middle of the layout. If the layout width was not transferred to the
print module, automatically the default layout width i.e. the width of the printhead is used. It is
recommended to use layouts with the same width as the printhead. Otherwise this can cause
problems in positioning.
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Key:

Rotate layout According to standard the layout is printed ahead with a rotation of 0°. If the function is
activated, the layout is rotated by 180° and printed in reading direction.

Key: E

Alignment The adjustment of layout is effected only after ‘flip/rotate layout', i.e. the adjustment is
independent of the functions flip and rotate.

Left: The layout is aligned at the left-most position of printhead.
Centre: The layout is aligned at central point of printhead.
Right: The layout is aligned at right-most position of printhead.

Ribbon Save - Continuous Mode

Keys:@,[ - H - H - H ]

Mode Selection of ribbon save mode.
Off: Ribbon save set to Off.

Standard: Maximum ribbon save performance, i.e. with this setting there is no loss of transfer
ribbon (apart from the safety distance of 1 mm, so the print fields are not printed one into the
other).

Shift: Layout data can be printed several times laterally displaced. A maximum utilization of
transfer ribbon can be achieved.

SaveStrt: No start signal loss, direct print module regulates the ribbon save quality
automatically according to requirement.

Speed: Determination of max. print speed.
On the base of this value all necessary calculations.

Mode: Standard

Transfer ribbon correction 0 mm = It is always so far retracted that an optimal ribbon save is reached (no loss of transfer
ribbon).
Default: -1 mm

-xx mm = The feedback can be made smaller.
+xx mm = The feedback can be made larger.

Key:

Performance information sa/mm: The smallest possible distance of two prints with full ribbon save
cmin: Max. number of cycles per minute.
so/mm: Indicates the loss of ribbon save

Key:

Expert parameters Password protected menu

Enter password, press key ® 5 confirm the entry and the following parameters are
indicated.

Key:

Printhead down time PhDownT = printhead down time in ms:
Is used from ribbon save algorithm to use for the calculation of start time of printhead downward
movement.

Ribbon motor early start REStartT = ribbon motor early start time in ms:

time This value is added to the acceleration time of transfer ribbon movement. Time indication for the

time between 'motor reached material speed' and 'printhead burns'.
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Key:

Minimal print speed

Print offset border
calculation

Key:

Printhead up time

Key: E

Printhead valve reaction
time

Key:

Ribbon motor stop delay
time

Key:

Field ribbon saving

Rewind speed

Key:
Speed 1 field
Key:

Tension

Mode: Shift

X-Shift / Y-Shift

Key:

Lanes / R-Shift

Key:

Expert parameters

Mode: SaveStrt

Expert parameters

MinSpeed = minimal print speed:
If the min. print speed is increased, the max. number of cycles is also increased.

Calcoff = Turn On/Off print offset border calculation:
If this parameter is set to Off, then a smaller offset as the required print offset can be entered.

PHupT = printhead up time in ms:
Is used from ribbon save algorithm to calculate if a field ribbon save can be made or not.

PhVReactT = valve reaction time in ms:
The time is calculated when to start with printhead upward movement.

RibMotStpDlayT = ribbon motor stop delay time
Delay time in ms in which the transfer ribbon motor is still moved with constant speed before

stopping.

FieldRS = field ribbon saving:

Off: Field ribbon save switched off.

Normal: Field ribbon save is only accomplished if the transfer ribbon motor can be completely
stopped.

PHOnNly: Only the printhead is moved. The transfer ribbon does not stop.

Strong: Field ribbon save is even accomplished if the transfer ribbon motor cannot be stopped.

Rwind v = rewind speed in mm/s:
Indication of rewind in mm/s.

If O (default value) is set, the parameter has no influence to the ribbon save.

Indication of length that is transported forwards after measuring the transfer ribbon.

X-Shift: Indication of displacement of the printout in X direction.

Y-Shift: Indication of displacement of the printout in printing direction.

Lanes: Indication of number of lanes printed side by side.
R-Shift: Indication of distance when changing to a new lane.

Password protected menu
Enter password and press key ®  ; confirm the entry.
See mode 'Standard' for description of the parameters.

Password protected menu
Enter password and press key ® confirm the entry.
See mode 'Standard' for description of the parameters.
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Ribbon Save - Intermittent Mode

keys: Fl = [~ | [~ |[®

Mode

Mode: Standard

Transfer ribbon correction

Key:

Expert parameters

Key:

Printhead down time

Printhead up time

Key:

Printhead valve reaction
time

Key: E

Tension

Ribbon Mode

Mode: Shift

X-Shift / Y-Shift

Key:

Lanes / R-Shift

Key:

Expert parameters

Selection of ribbon save mode.

Off: Ribbon save set to Off.

Standard: Maximum ribbon save performance, i.e. with this setting there is no loss of transfer
ribbon (apart from the safety distance of 1 mm, so the print fields are not printed one into the
other).

Shift: Layout data can be printed several times laterally displaced. A maximum utilization of
transfer ribbon can be achieved.

0 mm = It is always so far retreated that an optimal ribbon save is reached.
Default: 0 mm

—-XXx mm = The retreat can be made smaller.

+xx mm = The retreat can be made larger.

Password protected menu

Enter password, press key| ® o confirm the entry and the following parameters are
indicated:

PhDownT = printhead down time in ms:
Is used from ribbon save algorithm to use for the calculation of start time of printhead downward
movement.

PHupT = printhead up time in ms:
Is used from ribbon save algorithm to calculate if a field ribbon save can be made or not.

PhVReactT = valve reaction time in ms:
The time is calculated when to start with printhead upward movement.

Indication of length that is transported forwards after measuring the transfer ribbon.

0: The transfer ribbon is retracted after each printout over the complete print length, i.e. no
ribbon save between the individual layouts.

1: The transfer ribbon is only retracted over the printed sector, i.e. the gaps between the layouts
were not optimised.

When changing the layouts, the transfer ribbon is positioned automatically

X-Shift: Indication of displacement of the printout in X direction.
Y-Shift: Indication of displacement of the printout in printing direction.

Lanes: Indication of number of lanes printed side by side.
R-Shift: Indication of distance when changing to a new lane.

Password protected menu
Enter password and press key ®  ; confirm the entry.
See mode 'Standard' for description of the parameters.
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Device Settings

Keys: Fl = |~ [~ [~ |[®

Field handling

Key:

Codepage

Taste: E

External parameters

Key:

Buzzer

Display

Key: E

Language

Key: E

Keyboard layout

Key:

Customized entry

Key: E

Hotstart

Off: The complete print memory is deleted.

Keep graphic: A graphic res. a TrueType font is transferred to the direct print module once and
stored in the direct print module internal memory. For the following print order only the modified
data is transferred to the direct print module. The advantage is the saving of transmitting time
for the graphic data.

The graphic data created by the direct print module itself (internal fonts, bar codes, ...) is
generated only if they were changed. The generating time is saved.

Delete graphic: The graphics res. TrueType fonts stored in the internal memory is deleted but
the other fields are kept.

Restore graphic: At the end of the print order the printed order can again be started at the
direct print module. All graphics and TrueType fonts are again printed.

Exception: With column printing always full columns must be printed (number of pieces always
multiple of the columns). Deleted columns are not restored.

Indication of the font used in the direct print module.

The following possibilities are available:

ANSI character set / Codepage 437 / Codepage 850 / GEM German / GEM English / GEM
French / GEM Swedish / GEM Danish.

Layout dimension only: The parameters for layout length, gap length and layout width can be
transferred to the printing system. All other parameter settings are to be made directly at the
printing system.

On: Sending parameters such as print speed and contrast via our layout creation software to
the direct print module. Parameters which are set directly at the direct print module before are
no longer considered.

Off: Only settings made directly at the direct prin module are considered.

On: An acoustic signal is audible when pressing a key.
Value range: 1 ... 7.
Off: No signal is audible.

Setting of display contrast.
Value range: 45 ... 75.

Selection of language in which you want to display the text in the display.

At the moment the following languages are available: German, English, French, Spanish,
Finnish, Czech, Portuguese, Dutch, Italian, Danish, Polish, Greek, Hungarian, Russian, Chinese
(option), Ukrainian, Turkish, Swedish, Norwegian.

Selection of region for the desired keyboard layout. The following possibilities are available:
Germany, England, France, Greece, Spain, Sweden and US.

Off: No question appears at the display. In this case the stored default value is printed.

On: The question referring the customized variable appears once before the print start at the
display.

Auto: The questions referring the customized variable and the quantity query appear after every
printed layout.

Auto without quantity query: The question referring the customized variable appears after
every layout without additional query for the quantity.

On: Continue an interrupted print order after switching on the module anew.
(Only if module is equipped with option Compact Flash card)
Off: After switching off the direct print module the complete data is lost.
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Key:

Layout confirmation

Print after measuring

Key: E

Standard layout

I1/O Parameters

On: A new print order is only printed after confirmation at the device.

An already active continuing print order is printed as long as the confirmation is effected at the
device.

Off: No query appears at the display of control unit.

On: If an error occurred during printing, whose removal can be recognized by the module (e.g.
transfer ribbon end, cassette open), then the module changes after the error correction (e.g.
cassette closed again) immediately in the ‘'ready' mode.

Off: After removal and confirmation of error, the module changes into 'stopped' mode.

On: If a print order is started without previous definition of layout, the standard layout (device
type, firmware version, build version) is printed.

Off: If a print order is started without previous definition of layout, an error message appears in
the display.

keys:[(F] (= | [= [~ |[= [~ ][ ®

IN signal level

Key:

OUT signal level

Key:

Debouncing

Key:

Start signal delay

Key:

Not ready: error

Key:

1/0 Profile

Network

Indication of signal at which a print order is started.

+ = active signal level is 'high) (1)

- = active signal level is 'low' (0)

X = not activated signal level

s = status can be affected by interface (in combination with Netstar PLUS)

Indication of signal level for output signal.

+ = active signal level is 'high) (1)

- = active signal level is 'low' (0)

s = status can be affected by interface (in combination with Netstar PLUS)

Indication of debounce time of the dispenser input.
Value range: 0 ... 100 ms.

Indication in time per second of the delay for the start signal.
Value range: 0.00 ... 9.99.

On: If a print order is active but the direct print module is not ready to process the order (e.qg. if it
is already in 'printing' mode), then an error message appears.
Off: No error message appears.

Selection of the existing configuration Std_Direct or StdFileSelDirect. The appropriate
assignment is indicated in the operating manual.

keys: F) (= |[= [~ [~ |[=~ [~ ®

For more information, please see the separate manual.
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Password

keys:[(F) (= | [~ [~ [=|[= [~ ][=~][®

Operation

Password
Key:

Protection configuration

Key: E

Protection favorites

Key:

Protection memory card

Key:

Protection printing

Network

Password

Key:

Protection HTTP

Key:

Protection Telnet

Key:

Protection remote access

Entering a 4-digit numeric password.

Printer settings can be changed (contrast, speed, operating mode, ...). The password
protection prevents modifications at the printer settings.

The password protection prevents the access to the favorites.

With the functions of the memory card, labels can be stored, loaded, etc. The password
protection has to decide if no access or only readable acces on CF card is allowed.

No protection: No password protection
Userview only: Only reading access
Protected: Access blocked

In case the printer is connected to a PC, it can be useful, that the user is not able to produce a
print manually. So the password protection prevents that prints can be produced manually.

Entering a 15-digit password. The password can consists of alphanumeric and special
characters.

The communication by HTTP can be avoided.

The settings of the Telnet service cannot be changed.

The password protection prevents the remote control of the printer.

0 NOTICE!
In order to execute a blocked function, first of all the valid password has to be entered. If the correct password is
entered then the desired function can be executed.
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Interface
keys: FJ, (= | (=] [= | [= [ =] [=|[=][=~]®
COM1/Baud/P/D/S COM1:
0 - serial interface Off
1 - serial interface On
2 - serial Interface On; no error message occurs in case of a transmission error.
Baud rate:
Indication of bits which are transferred per second.
Following values are possible: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 and 115200.
P = Parity:
N - No parity
E - Even
O - Odd
Please observe that the settings correspond to those of the module.
D = Data bits
Setting of data bits. Value range: 7 or 8 Bits.
S = Stop bits
Indication of stop bits between bytes.
Value range: 1 or 2 stop bits.
Key:
Start sign / End sign SOH: Start of data transfer block —* Hex format 01
ETB: End of data transfer block — Hex formal 17
Key:
Data memory Standard: After starting a print order the module buffer receives data as long as it is filled.
Advanced: During a current print order data is received and processed.
Off: After starting a print order no more data is received.
Key:
Port test Check whether the data are transferred via the interface.
Press the E and E] keys to select standard (on). Press the | ® _key and the data sent via
any port (COM1, LPT, USB, TCP/IP) is printed.
Emulation
keys: (Bl (= ) (= (= [= [ = [~ [~ [~ ][~ [®
Protocol CVPL: Carl Valentin Programming Language
ZPL: Zebra® Programming Language
Press keys | * /and | ¥ | to select the protocol. Press key | ® _to confirm the selection. The
module is restarted and ZPL 11® commands are transformed internally into CVPL commands.
Key:
Printhead resolution At activated ZPL 11® emulation the printhead resolution of the emulated device must be set.
NOTICE!
If the printhead resolution of the Zebra® printer differs from that of the Valentin
device, then the size of objects (e.g. texts, graphics) complies not exactly.
Key: E
Drive mapping The access to Zebra® drives is rerouted to the corresponding Valentin drives.
NOTICE!
As the build-in fonts in Zebra® printers are not available in Valentin devices this can
cause small differences in the text image.
Key:

PJL (Printer Job Language) Status information regarding the print order can be indicated.
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Date & Time
keys: [F] (=) (= (= (= [= | [= =] (=] [=[=]®
Set date and time The upper line of display shows the current date, the second line the current time.

With keys and you can change to the next or previous field. With keys B and B you
can increase and/or decrease the displayed values.

Key:

Summertime On: Summertime is automatically changed.
Off: Summertime is not automatically recognized and adjusted.

Key: E

Start of summertime Select the format in which you want to define beginning summertime.
(format) DD = day

WW = week

WD = weekday

MM = month,

Y =year

next day = only next day is taken into consideration

Key:

Start of summertime (date) By means of this function you can enter the date at which summertime has to start. This entry
refers to the previously selected format.

Key: E

Start of summertime (time) By means of this function you can define the time when you want to start summertime.

Key:

End of summertime (format) Select the format in which you want to define end of summertime.

Key: E

End of summertime (date) By means of this function you can define the date when you want to stop summertime. The
entry refers to the previously selected format.

Key:

End of summertime (time) By means of this function you can define the time when you want to stop summertime.

Key:

Time shifting By means of this function you can enter time shifting in hours and minutes (for automatically
adjustment from summer and wintertime). This entry refers to the currently set printer time.
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Service Functions

NOTICE!
So that the distributor res. the manufacturer in case of service can offer fast support the necessary information such
as selected parameters can be taken directly from the service functions menu of the device.

keys: (B, (=), (=) (= (== (= (= (=]

[~ [~ ][~ ®

Photocell parameters

Key:

Paper counter:

Key: E

Heater resistance

Key:

Printhead temperature

Key:
Ribbon

Ink side

Key:

Brake power

Key:

Print examples

i 1 )

H = cover switch (machines with cover switch only)
0 = open cover
1 = closed cover.

P = compressed air control:
Indication of 0 or 1 for the compressed-air control.

R1 = transfer ribbon rewinding roll

Indication of transfer ribbon rewinding roll status.

4 states are indicated (no marking in photocell, marking from right, marking from left, marking
completely in photocell).

R2 = transfer ribbon unwinding roll

Indication of transfer ribbon unwinding roll status.

4 states are indicated (no marking in photocell, marking from right, marking from left, marking
completely in photocell).

C = Carriage:

Indication of print carriage position.

ENC = Encoder:

Indication of current state of encoder

D: Indication of printhead attainment in meters.
G: Indication of device attainment in meters.

To achieve a high print quality, the indicated Ohm value must be set after replacing the
printhead.

Indication of printhead temperature. The printhead temperature corresponds normally to the
room temperature. In case the maximum printhead temperature is exceeded, the current print
order is interrupted and an error message appears at the printer display.

Selection of the used transfer ribbon length (300 m, 450 m, 600 m, 900 m, 1000 m).

Selection of the coating side of transfer ribbon, either outside or inside.
Default: Coating outside

BrkPow:

Adjustment of brake power for acceleration and braking in %.
BrkPowP:

Adjustment of brake power during printing.

Select this menu item to get a printout with all settings.

Settings:

Printout of all printer settings such as speed, label and transfer ribbon material.
Bar codes:

Printout of all available bar code types.

Fonts:

Printout of all available font types.
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Key:

Input

Key:

Output

Diagnostic
Key:

Encoder profiling

Key: E

Roller diameter

Key:

Encoder average

Key:

I/O status

Key:

Online/Offline

Indication of level for 10 parameters input.
0 = Low

1 = High

Indication of level for IO parameters output.
0 = Low

1 =High

Press key| # to access the diagnostic menu.

The encoder values with print start in logging files are registered on CF card. By means of this
data, a graphic chart of the encoder curve can be created.

DiaRW = Diameter of transfer ribbon rewinding roll.
DiaRU = Diameter of transfer ribbon unwinding roll.

Number of values by which the encoder signals is averaged. The more higher the value the
more slowly react the device to speed modifications.

Relevant results are counted and registered in RAM memory. The protocole get lost after
switching off the device.

IgnrStrt = Counter for ignored start signals.

IntPrts = Counter for cancelled print orders.

With the cursor select the value of which you need more information and then press key | #® .

NJb =No job

Counter for ignored start signals because the print order was not active.

NRd = Not ready

Counter for ignored start signals because the print order was not ready (stopped or error
message).

Prt = Printing

Counter for ignored start signals, during the device prints/is active.

MS/I = Manual stopped/interrupted

Stop key onto foil keyboard, panel or in a program was pressed.

Itfl = Interface interrupted

The print order was cancelled because new data was received by an interface.
SpedS = Speed stopped

The print order was cancelled because the measured print speed was too slow.

This function is activated e.qg. if the transfer ribbon is to be changed. It is avoided that a print
order is processed although the module is not ready. If the function is activated then press the
key| ® {0 change between Online and Offline mode. The respective state is indicated in the
display (Standard: Off).

Online: Data can be received by interface. The keys of the foil keyboard are only active, if you
changed in the Offline mode with key | ® .

Offline: The keys of the foil keyboard are still active but received data are not processed. If the
module is again in Online mode then new print orders can be again received.
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Key:

Transfer ribbon
advance warning

Key: E

Write log files on MC

Main Menu

TRB = Transfer ribbon advance warning:
Before the end of transfer ribbon, a signal is send by the control output.

Warning diameter:

Setting of transfer ribbon advance warning diameter.

In case you enter a value in mm then a signal appears via control output when reaching this
diameter (measured at transfer ribbon roll).

Ribbon advance warning mode:

Warning: When reaching the transfer ribbon advance warning diamter, the corresponding 1/0
output is set.

Error: The printing system stops when reaching the transfer ribbon advance warning diameter
with the message 'too less ribbon'.

With this command, different log files are saved on an existing storage medium (memory card or
USB stick). After the 'Finish' message the storage medium can be removed.

The files are in directory 'log'":

LogMemErr.txt: Logged errors with additional information such as date/time and file name/line
number (for developers).

LogMemStd.txt: Logging of selected events.

LogMemNet.txt: Data latest send via port 9100.
Parameters.log: All printer parameters in human readable form.
TaskStatus.txt: Status of all printer tasks.

Switch on the direct print module and the display shows the main menu. The main menu shows information such as device
type, current date and time, version number of firmware and the used FPGA.

The selected display is shown for a short time, then the indication returns to the first information.
Press key| ® to arrive the next information display.
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Compact Flash Card / USB Memory Stick

The memory menu is operated with the keys of the foil keyboard of the control unit or with different function keys of an attached

USB keyboard.

Return to the previous menu.

Function Load layout: Change to the File Explorer.
File Explorer: Change to the 'context menu'.

Select a file/directory if a multiple selection is possible.

Main menu: Access to the memory menu.
File Explorer: Create a new file.

Start the current function for the active file/directory.

Change to the superordinate directory.

Change to the currently marked directory.

In the current directory scroll upwards.

BT o B[E] &=
ccluuy 88 8

In the current directory scroll downwards.

Define user directory

Defines the standard directory in which the files are stored for further processing.

(Define user directory)

NOTICE!

i

An user directory is to be defined:

e  before using and/or navigating through the memory menu.
o if formatting of CF card is effected at PC and thus the STANDARD directory was not created
automatically.

File Explorer
2%

Access to the memory menu.

&

[Drives]
= <STANDARD>
<DIR 1>

Call the File Explorer.

F]
(] [=]. [« [¥]
F]

Select the directoy.

Indication of all available functions.

Context Menu
i

Select function Set as user dir.

2 Set as user dir
Format

Copy

(4] (=]
e

]

Confirm selection.

Return to the main menu.
At the next start of the memory menu the selected directory is

Load layout

displayed as user directory.

Loads a layout within a defined user directory. The function allows quick access to the
desired layout as only layout files are displayed and directories hidden.

Load layout
&= \STANDARD

Access to the memory menu.

=

S File namel.prn
File name2.prn
File name3.prn
File name4.prn

Select layout.

BISRRID

Confirm selection.
The printer display shows automatically the window to insert

NOTICE!

i

the number of copies which are to print.
Select the number of layouts which are to be printed.

(] [=]. [ [¥]

| & Start the print order.

The directory can NOT be changed here. A change of directory MUST be made in the File Explorer with the function

Change directory.

English
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File Explorer

Change directory

File Explorer
Y

[Drives]
= <STANDARD>
<DIR 1>

File Explorer
&z \STANDLEDY

<. >
layout0l
layout02

Load file

Load file
&z \ STRNDRRDY

L
élayout{)l
layout02

The File Explorer is the file manager of the printing system. The File Explorer provides
the main functions for the user interface of memory menu.

In the user directory, press key @ to access to the File Explorer.

Following functions are available:

. Change drive and/or directory

e Load file

e  Save layout and/or configuration

e  Delete file(s)

e  Format CF card

e  Copy file(s)

Specifies the standard directory in which the files are stored for further processing.

@ Access to the memory menu.
[E Call the File Explorer.

B, B . E [E Select the directoy.

| & Confirm selection.

The selected directory is now displayed.

Loads a file. This can be a configuration saved before, a layout, etc.

Access to the memory menu.

=
[E Call the File Explorer.
g . B Select the file

® The selected file is loaded.

NOTICE!
If the selected file is a layout, then the number of copies to print can be entered immediately.

Save layout

Save file
& : \STANDARD

= Save layout
Save config.

Saves the currently loaded layout under the selected name.

Access to the memory menu.
Call the File Explorer.

Change to the menu Save file.

LRGN

noname m Select the function Save layout.
| Confirm the selection.
If an USB keyboard is attached a new file name for noname can be assigned.
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Save configuration

Save file
& : \ STANDARD

Save layout
= Save config.

confiqg.cfqg

Delete file

File Explorer
&z W STANDLRDY

layout0l
=% layout02
layout03
lavout04

Context menu
Z ckbjects marked

< Delete
Copylng

Format memory card

Saves the complete current device configuration under the selected name.

DRI

[#]

‘

Access to the memory menu.

File Explorer aufrufen.

Change to the menu Save file.

Select the function Save configuration.

Confirm the selection.

If an USB keyboard is attached a new file name for config.cfg can be assigned.

Deletes one or more files and/or directories irrevocably. With the deletion of a directory
both the contained files and the subdirectories are deleted.

i

plE EDED

i

Access to the memory menu.
Call the File Explorer.
Select the file.

Mark the files which are to be deleted. The marked entries are
listed with *. Repeat this procedure until all desired files and/or
directories are marked for deletion.

Change to the context menu.
Select the function Delete.

Confirm the selection.

Formats irrevocably the memory card.

NOTICE!
USB sticks cannot be formatted at the printer!

File Explorer
DRIVES

2L: 954Mb free
U: No media

Context menu
RN

Set as user dir
2 Formatting
Copy

Ll

F]

(4] ][ [»]
F]

[2].[¢]

Access to the memory menu.

Call the File Explorer.

Select the drive which is to be formatted.
Change to the context menu.

Select the function Formatting.

Confirm the selection.
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Copy memory card

File Explorer
&= W STANDLEDY

layout01l
2 layout02
layout03
lavout04

Context menu
2 objects marked

Delete
= Copying

Select Destination
DEIVES

Creates a duplicate of the original file and/or the original directory to make changes
independently of the original.

(+]

YiE REE

>
<
:

(][]

—Z: 954Mb free

Access to the memory menu.
Call the File Explorer.
Select the file.

Mark the files which are to be copied. The marked entries are
listed with *. Repeat this procedure until all desired files and/or
directories are marked for copying.

Change to the context menu.

Select the function Copying.

Specify the target of the copying procedure.
Select the target storage.

Confirm the selection.

Filter: Possible with an attached USB keyboard only.
For certain functions a filter mask or a file name of a file which is to be saved can be
entered. The filter mask can be used to search for specific files. For example, with the
input of 'L' only the files are listed whose character string starts with 'L' (regardless of
upper and lower cases).
Without filter With filter
Load layout Load layout
& : \ STANDARD i
D First file.prn JLayout new.prn
Layout new.prn
Sample.prn
12807765.prn
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Technical Data

Print resolution

Print speed
Continuous mode
Intermittent mode

Back speed
Print width

Max. print length
Continuous mode
Intermittent mode

Frame passage width

Printhead

Dynacode IP53 Dynacode IP107 Dynacode 1P128

300 dpi 300 dpi 300 dpi

50 ... 800 mm/s 50 ... 600 mm/s 50 ... 450 mm/s
50 ... 600 mm/s 50 ... 600 mm/s 50 ... 600 mm/s
intermittent mode only: max. 600 mm/s

53.3 mm 106.6 mm 128 mm

6000 mm 3000 mm 3000 mm

75 mm 75 mm 75 mm
customized customized customized
Corner Type Corner Type Corner Type

Acoustic Emission (measuring distance 1 m)

Average sound pressure level

60 dB(A) 65 dB(A) 68 dB(A)

Transfer Ribbon
Ink

Max. roll diameter
Core diameter
Max. length

Max. width

outside or inside (option)
98 mm

254 mm/1"

900 m

55 mm

outside or inside (option)
82 mm

254 mm/1"

600 m

110 mm

outside or inside (option)
75 mm

254 mm/1"

450 m

130 mm

Dimensions (width x height x depth)

Print mechanics

without mounting frame

with mounting frame

Control unit

204 x 182 x 235 mm

204 x 182 x 290 mm

204 x 182 x 310 mm

depends on passage width

310 mm x 165 mm x 350 mm
connecting cable set to mechanics 2.5 m

Weight
Print mechanics

Electronics with cable

9.5 kg 11 kg 11.7 kg
8.0 kg 8.0 kg 8.0 kg

Electronics
Processor

RAM

Slot

Battery Battery cache

Warning signal

High Speed 32 Bit

16 MB

Compact Flash card type | (inside of control unit)

for Real-Time clock (storage of data with shut-down)

accoustic signal when error

Interfaces
Serial
Ethernet
USB Master

RS-232C (up to 115.200 Baud)
10/100 Base T, LPD, RawlIP-Printing, DHCP, HTTP, FTP

connection for external USB keyboard and memory stick

Connection Values
Pneumatic connection

Nominal voltage

6 bar dry and free from oil

1M0VAC/50...60Hz3 A
230VAC/50...60Hz 1.5 A

Fuse values 2x T4A 250 V

Operation Data

Ingress protection rating IP 65

Temperature 5...40°C

Humidity max. 80 % (non-condensing)
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Operation Panel

Keys test print, function menu, quantity, CF Card, feed, enter, 4 x cursor
LCD display graphic display 132 x 64 pixel
Settings

date, time, shift times

11 language settings (others on demand)

print and device parameters, interfaces, password protection
Monitoring

Stop printing if

Status report

end of ribbon / end of layout

extensive status print with information about settings
e.g. print length counter, runtime counter,

photocell interface and network parameters

printout of all internal fonts and all supported bar codes

Fonts
Font types

Character sets

Bitmap fonts

Vektor fonts/TrueType fonts

Font attributes

Font width

6 Bitmap fonts,

8 Vector fonts/TrueType fonts,
6 proportional fonts

other fonts on demand

Windows 1250 up to1257, DOS 437, 850, 852, 857
all West and East European Latin, Cyrillic, Greek
and Arabic (option) characters are supported

other character sets on demand

size in width and height 0,8 ... 5,6
zoom2...9
orientation 0°, 90°, 180°, 270°

size in width and height 1 ... 99 mm
variable zoom
orientation 0°, 90°, 180°, 270°

depending on character font
bold, Italic, inverse, vertical

variable

Bar Codes
1D bar codes

2D bar codes

Composite bar codes

CODABAR, Code 128, Code 2/5 interleaved, Code 39, Code 39 extended, Code 93,
EAN 13, EAN 8, EAN ADD ON, GS1-128, Identcode, ITF 14, Leitcode, Pharmacode,
PZN 7 Code, PZN 8 Code, UPC-A, UPC-E

Aztec Code, CODABLOCK F, DataMatrix, GS1 DataMatrix, MAXICODE,
PDF 417, QR Code

GS1 DataBar Expanded, GS1 DataBar Limited, GS1 DataBar Omnidirectional, GS1
DataBar Stacked, GS1 DataBar Stacked Omnidirectional, GS1 DataBar Truncated

all bar codes are variable in height, module width and ratio
orientation 0°, 90°, 180°, 270°
optionally with check digit and human readable line

Software
Configuration
Process control
Design software

Windows printer driver

ConfigTool
NiceLabel

Labelstar Office Lite
Labelstar Office

Windows 7® - Windows 10® 32/64 Bit
Windows Server 2008® (R2) - Windows Server 2019®

Technical details are subject to change.
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Cleaning and Maintenance

DANGER!
Risk of death by electric shock!

= Before opening the housing cover, disconnect the printing system from the mains supply and wait for a moment
until the power supply unit has discharged.

NOTICE!
When cleaning the label printer, personal protective equipment such as safety goggles and gloves are recommended.

Maintenance task Frequency
General cleaning. As necessary.
Clean the transfer ribbon roller. Each time the transfer ribbon is changed or

when the printout is adversely affected.

Clean the printhead. Each time the transfer ribbon is changed or
when the printout is adversely affected.

Replace the printhead. In case of errors in printout.
Adjust the angle. In case of an unequal use of the printhead.
NOTICE!

The handling instructions for the use of Isopropanol (IPA) must be observed. In the case of skin or eye contact,
immediately wash off the fluid thoroughly with running water. If the irritation persists, consult a doctor. Ensure good
ventilation.

General Cleaning

CAUTION!
Abrasive cleaning agents can damage the direct print module.
= Do not use abrasives or solvents to clean the outer surface of the label printer.

= Remove dust and paper fuzz in the printing area with a soft brush or vacuum cleaner.
= Clean the outer surfaces with an all-purpose cleaner.

Clean theTransfer Ribbon Roller

A soiled ribbon roller can lead to reduced print quality and can
affect the transport of material.

e  Remove the transfer ribbon cassette.
. Remove deposits with the roller cleaner and a soft cloth.

e Ifthe roller (A) appears damaged, replace it.
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Clean the Printhead

Printing can cause accumulation of dirt at printhead e.g. by colour particles of transfer ribbon, and therefore it is necessary to
clean the printhead in regular periods depending on operating hours, environmental effects such as dust etc.

CAUTION!

Printhead can be damaged!

= Do not use sharp or hard objects to clean the printhead.
= Do not touch the protective glass layer of the printhead.

e  Remove the transfer ribbon cassette.
. Clean the printhead surface with a special cleaning pen or a cotton swab dipped in pure alcohol.

e  Before using the printing system, let the printhead dry for about two to three minutes.

Replace the Printhead

CAUTION!

The printhead can be damaged by static electricity discharges and impacts!
=  Set up the direct print module on a grounded, conductive surface.
Ground your body, e.g. by wearing a grounded wristband.

Do not touch the contacts on the plug connections.

Uyl

Do not touch the printing line with hard objects or your hands.

Remove the printhead

. Remove the transfer ribbon cassette.

e  Move the printhead unit in an appropriate service position.

. Press the printhead support (C) slightly downwards until an Allen key can be inserted in the screws (A).
e  Unscrew the screws (A) and remove the printhead (B).

. Remove the connection at the rear of the printhead.

Install the printhead

. Insert the connection assembly to the new printhead.

. Position the printhead in the printhead support (C), so the engaging pieces catch in the appropriate holes in the printhead
(B).

° Hold the printhead holder (C) with a finger slightly on the pressure roll and check the correct position of the printhead (B).

° Screw in the screw (A) and tighten it with an Allen key.

° Insert the transfer ribbon cassette.

° Enter the resistance value of the new printhead in the menu Service Functions/Heater resistance. The value is indicated on
the type plate of printhead.

e  Start atest print to check the printhead position.
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Angle Adjustment (Intermittent Mode)

The installation angle of the printhead is default 26° to the print surface. However, manufacturing tolerances of the printhead
and mechanics can require another angle.

W0eleleleBelydylylylle®

CAUTION!

Damage of printhead by unequal use!

Higher wastage of ribbon by faster ripping.

= Only change the factory settings in exceptional cases.

e  Loosen slightly two Allen head screws (A).

e  Move the adjusting part (B) to adjust the angle between the printhead and printhead support.

move downwards decrease angle
move upwards = increase angle

e  Tighten again the Allen head screws (A).

e  Start a print order with approx. three layouts to check the correct unwrinkled ribbon run.

NOTICE!
The slots (C) serve for position control. Pay attention to a parallel adjustment.
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Copyright by Carl Valentin GmbH.

Ta gToIxeia OXETIKG PE Ta TTAPAdOTEA, TNV EPPAVIOT, TNV atrédoon, TIG dIacTATEIG Kal To BAPOG ATTOTUTTWVOUV Th YVWOnN JOg
KATG TN XPOVIKA OTIYUR TNG oUvVTagng Tou TTaPOVTOG.

To TTapdv ekdideTal Ye TNV ETTIGUAAEN TPOTTOTTOINTEWV.

ATTayopeUETal N AvVATIOPAYWYr) OIOUSHTIOTE TUFPOTOG TOU TTAPOVTOG UTTO OIadATIOTE HOPPR (EKTUTTWON, PWTOTUTTIA 1) GAAN
Hop®n) Xwpig Tn ypaTrT ouykatdBean Tng Carl Valentin GmbH kabuwg kai n emegepyaaia, n avammapaywyr A n diddoon autol
ME XPoN NAEKTPOVIKWY CUOTNHATWY.

AOYyw TNG auvexoUg eGENIENG TWV CUOKEUWV EVOEXETAI VO TIPOKUWOUV aTTOKAICEIG ETAGU TOU gyxeIpIdiou KAl TNG CUOKEUAG. H
Tpéxouoa ékdoan ival dlaBéaiun atov SIKTUOKOS TOTTO www.carl-valentin.de.

Eumropikd ofuara

‘OAa 10 avoQePONEVA EUTTOPIKA ONUATA EivVal KATAXWPIOUEVA EUTTOPIKA ONHATA TWV EKACTOTE KATOXWYV AUTWY Kal, KaTd
TePITTWOonN, 8ev emonuaivovral EexwpioTd. EAAeipel €10IKAG eTIoAPavong, Oev UTTOPEI VO KATAOTEI GAPEG KATA TTOGOV TTPOKEITAI
VIO KATOXWPIOPEVO EUTTOPIKO OT|a.

Ol ekTuTTWTEG amreuBeiag ekTuTTwaong Tng Carl Valentin GmbH ikavoTroloUv Tig akdAouBeg odnyieg Tng EE:
. Odnyia NG EK oxeTiké pe Tn xapnAn tdon (2014/35/EU)
. Odnyia Tng EK yia Tnv nAekTpopayvnTikr) cupatétnta (2014/30/EU)

c\, valentin
DRUCKSYSTEME

Carl Valentin GmbH

Postfach 3744

78026 Villingen-Schwenningen
Neckarstralle 78 — 86 u. 94
78056 Villingen-Schwenningen

TnAépwvo  +49 7720 9712-0
Fax +49 7720 9712-9901

E-Mail info@carl-valentin.de
AladikTuo www.carl-valentin.de
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Mepiexdpevo

Mpodiaypagduevn xpron 152
YTrodeieig acpaAeiag 152
OpIOTIKA aTTEVEPYOTTOINON KAl ATTOCUVAPHUOASGYNON 153
AToppIYn cUPPWVa pe TNV TTEPIBAAAOVTIKT vopoBeaia 153
MpoUtoBéoeig AciToupyiag 154
ATTO0UCKEUOTIa/CUOKEUOTIa EKTUTTWTH aTTeuBeiag ekTUTTWONG 157
Mapadotéa 157
TomoB£Tnan Tou punxaviopou ekTUTTWGONG OE PNXAVEG 157
>0vdeon TNG TTAPOXNAG TTETTIECUEVOU aépa 158
>0vdeon TnG BaaikAg povadag eKTUTTWONG 159
MpoeTolpacia yia Tn B€on o€ Asitoupyia 159
>0U0TNUa XEIPIOPOU EKTUTTWONG 159
©¢on o€ Aeiroupyia TNG BACIKAG HOVAdAG EKTUTTWONG 159
TomoB£Tnon KaoéTag TNG KOpdEAAG peTddoong 160
E€omrAiIou6g TTpoaTaciag atmod vepd Kal oKovn 161
Kaoéra kopdéAag perddoong kai kaBapiopol 161
Print Settings (PuBpioeig ekTUTTwong) 162
Machine Parameters (Mnxavikég Trapauerpol) — Continuous Mode (Zuvexopevn Aeiroupyia) 162
Machine Parameters (Mnxavikég rapdauetpol) — Intermittent Mode (AlakoTrTopevn Asitoupyia) 163
Layout Parameters (Aiatagn) 163
Ribbon Save (BeAtiwon) — Continuous Mode (ocuvexouevn AsiToupyia) 164
Ribbon Save (BeAtiwon) — Intermittent Mode (AlakoTrTépevn Asitoupyia) 166
Device Settings (MapdueTpol CUOKEURG) 167
I/O Parameters (MapdueTpol 1/O) 168
Network (AikTuo) 168
Password (kwdikdg TTpéoacng) 169
Interface (Baoikég pubuioeig) 170
Emulation (E§opoiwon) 170
Date & Time (Huepopnvia kai wpa) 171
Service Functions (Aeitoupyieg a€pBig) 172
Main Menu (KUpio pevou) 174
Compact Flash Card / USB Speicherstick - Kapta pvAung / ATrobnkeuTikdg xwpog USB 175
Texvika aToixeia 179
KaBapiopdg poAol KUAioewg Kal KopdEAQG JETAdOONG 181
KaBapiopdg ke@aAwyv eKTUTIWONG 182
KaBapiopog Ke@aAwy eKTUTTWONG 182
PUBuion ywviwv (S1akoTITopEVn AsiToupyia) 183
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Mpodiaypagpouevn xprion

To oloTnua eKTUTTWONG £XEI KATOOKEUAOTEI CUP@WVA PE TIG TTIO TTPOCPATEG £EENIEEI TNG TEXVOAOYIaG KAl TOUG
aAvVayVWPIOUEVOUG TEXVIKOUG KavOveG acpdAciag. QoToo0, Katd Tn Xprion evOEXETAI va TTPOKUWEI KivOUVOG yia Th CWHATIKA
aKePAIOTNTA Kal TN {wr) Tou XPAoTn 1 TPITwV rY/Kal SUCAEITOUPYIEG TOU CUCTANATOG EKTUTTWONG KAl GAAEG UNIKEG CNUIEG.

To oUoTnua eKTUTTWONG ETITPETTETAI VA XPNOIUOTIOIEITAI HOVO OE TEXVIKA APTIO KATAOTAON KABWG Kal oUPPWVa JE TIG
odnyieg xeIpiopou, AapBdavovTag utrdyn TNV TTPodIaypagouevn XPraon, TG UTTOdEIEIG ao@AAEIag Kal TOug KIVOUVOUG.
EidikoTepa, BAGBEG o1 oTT0iEG ATTEINOUV TNV ACPAAEIQ TTPETTEI VA AVTIMETWTTICOVTAI AUECWG.

To ouoTnua ekTUTTWANG TTPOOPICETAI ATTOKAEIOTIKA Yia TNV TUTTWON KATAAANAWY Kal EYKEKPINEVWY aTTG TOV KOTAOKEUAOTH
UAIKwv. O10dATToTE GAAN £EQappoyn dev CUPHOPPWVETAI TTPOG TNV TTpodiaypapdpevn xpAon. MNa ¢nuiég Tou Ba TTpokUywouv
AOyw akatdAANANGg Xpriong, o KATaOKEUaoTrG dev PEPEI oudepia euBUvN. H eubuvn Bapuvel amoKAEIOTIKG TOV XProTn.

210 TTAQiCIO TNG TTPOBIAYPAPOUEVNG XPNONG EUTTITITEI ETTIGNG N THPNCN TwV 0dNYIWV A&IToupyiag, cupTTEPIAAUBAvOPEVWY
TWV OUCTACEWV/TTPOdIAYPAPUWV TTOU OPICOVTal ATTO TOV KATAOKEUQOTH

Ymodeigeig aoc@dAeiag

To oloTnua ekTUTTWONG £x€l OXEDIOOTEI yia NAEKTPIKA dikTua pe evaAAaocaduevn 1adon 110 ... 230 V AC. ZuvdéeTe TO
oUoTNUA EKTUTTWONG HOVO OE PEUPOTOBATEG UE YEIWON.

YIMOAEI=H!
Y& TEPITITWON YETABOAWY TNG TAong SIKTUOU, TIPOCAPPAOTE AVTIGTOIXA TNV TIHA ACQAAEIOG.
To ouoTnua eKTUTTWONG TTPETTEI VO CUVOEETAI HOVO UE CUOKEUEG O OTTOIEG AEITOUpPYOUV PE XaunAr Tédon TTpooTaadiag.

Mpiv amrd 1n olvdeon ) TRV ATTOGUVOEDN, ATTEVEPYOTTOINOTE OAEG TIG CUVOEOUEVEG GUOKEUEG (NAEKTPOVIKO UTTOAOYIOTH,
EKTUTTWTH, TTAPEAKOUEVO EEOTTAIGUO).

To oloTnua ekTUTTWONG TTPETTEN va AgiIToupyei povo o€ oTeyvo TTEPIBAAAOV Kal va Punv ekTiBETal 0TV uypacia (TmTaiAioua,
udpatpols K.4.).

To oUoTnua eKTUTTWONG ATTAYOPEUETAI VO AEITOUPYEI O€ EKPNKTIKA aTUOO@AIPA ) KOVTA 0€ KaAWdIa uPnARg Taong.

EykaraoTAoTE TO 0UOTNPA EKTUTTWONG HOVO OE XWPOUG TTOU TTPOCTATEUOVTAI OTTO OKOVN Agiavang, piviopata HETAAAWY Kal
ouvaer &Eva owuaTidia.

O1 gpyacieg ouvTPNaNg KAl TIPOANTITIKAG OUVTHPNONG ETTITPETTETAI VO EKTEAOUVTAI HOVO ATTO EKTTAIOEUNEVO KOTOPTIOUEVO
TTPOCWTTIKO.

To TTPOCWTTIKG XEIPIOHOU TIPETTEI VA EVAUEPWVETAI OTTO TOV IBIOKTATN ME BAan Tig 0dnyieg AsiToupyiag.

AvdAoya pe Tn XpAon, TTPETTEI VO TTPOCEXETE WOTE VA PNV £PXOVTal O€ ETTAP) POUXA, MAAAIA, KOOUAUATA 1) TTAPOUOIX JE
QVOIXTQ, TTEPIOTPEPOUEVA EEAPTAPATA /KAl KIVOUUEVA EEAPTANATA (TT.X. POPEIO KEPAANG EKTUTTWONG).

c YMNOAEI=H!

‘Otav n povada ekTUTTWAONG €ival avoixTr, ol aTTaITAoEelg Tou TTpoTUTTou EN 60950-1/EN 62368-1 TToU
a@opouV To KGAUPHA TTUPOTTPOCTAGiag dev TTANPoUVTal yia KATAOKEUAOTIKOUG Adyous. Or ev Adyw
aTraITAoEIG TTPETTEN va SIaoPAAiCOvVTal PE TNV EYKATACTAON TOU TEPHATIKOU.

H ouokeur kal gépn auTtAg (TT.X. KIVNTAPOG, KEPAAR EKTUTTWONG) eVOEXETaI va EABouv o€ uwnAr Bepuokpacia Katd Tnv
ekTUTTWOT. KaTtd Tn Agimoupyia unv ayyideTe kai a@rRoTE va KPUWAOEI TIPIV aTTé €pYACieg AVTIKATAOTAONG UAIKOU,
QATTOCUVOPHOAGYNONG I TTPOCAPUOYNG.

Mnv XpnOoIPOTTOIEITE TTOTE EUPAEKTA AVOAWOIUA.

EmTpémeTal n ekTEAEON HOVOV TWV XEIPIGUWV TTOU TTEPIYPA@ovTal OTIG 0dnyieg Xelpiopou. OleodiTroTe AAAEG epyaaieg
ETMTPETTETAI VA EKTEAOUVTAI HOVO ATTO TOV KOTAOKEUAOTA I KATOTTIV OUVEVVONONG HE TOV KATOOKEUAOTH).

Mn eykekpipéveg TTapePPACEIG OTA NAEKTPOVIKG UTTOOUCTHHOTA KAl GTO AOYIGUIKG QUTWV PTTOPOUV VA TIPOKAAEGOUV
BAGBes.

Mn eykekpIpEVEG EPYATiEG 1] GANEG TPOTTOTTOINCEIG OTN GUOKEUN eVOEXETAI va BECOUV O€ KivOUVo TV ac@aAeia AeIToupyiag.

O1 OUOKEUEG PEPOUV ETIKETEG UTTOBEICEWV TTPOEIBOTTOINGNG. MNV aQaIpeiTe TIG ETIKETEG UTTOdEIEEWV TTPOEIBOTTOINONG BIOTI
dev Ba ptTopoUv TTAéov va etmionuaivovTtal ol Kivouvol.
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OPpPIOTIKN ATTEVEPYOTTOINON KAl ATTOCUVAPHOASYNoN

YMOAEI=H!
H atmrocuvappoAdynon Tou CUCTAPATOG EKTUTTWAONG ETTITPETTETAI VO EKTEAEITAI HOVO ATTO EKTTAIOEUPEVO
TTPOCWTTIKO.

NMPOXOXH!

Kivduvog Tpaupatiopol atré ammpOoeKTO XEIPIOPO KATA TNV aviywon A atTeBecn TNG CUCKEUNG.

= Mnv utroTiyaTe TO BAPOG TOU EKTUTTWTH atTeudeiag ekTuTTwonNG (9 ... 12 kQg).

= Kata mn HETOQOPE aoQaAIOTE TOV EKTUTTWTH aTTEUBEiag EKTUTTWONG OTTO aVEEEAEYKTEG KIVAOEIG.

ATréppiyn oclp@wva pe Tnv TEPIBallovTikh vopobeoia

O1 KOTAOKEUAOTEG OUOKEUWY B2B uttoypeouvral atréd tnv 23.03.2006 va atmrocgUpouv Kal va aTToppiTITOuV TIG TTAAIEG GUOKEUEG,
0l OTT0iEG £X0UV KaTaokeuaoTei peTd TNV 13.08.2005. O1 ev Adyw TTAAIEG CUOKEUEG DEV ETTITPETTETAI VO OTTOPPITITOVTAI OTA
ONMOTIKG onueia GUANOYRG. ATToppiTTTovTal Kai SIaTiBevTal JOVO KATE OPYAVWHEVO TPOTTO OTTO TOV KATACKEUAOTH. Ta TTpoidvTa
Valentin TTou @épouv Tnv avTioToIxn £MOAPAvan uTTopolv, wg ek ToUuTou, va etmioTpé@ovTal peAAovTIka oTnv Carl Valentin
GmbH.

O1 TTaAIEG OUOKEUEG ATTOPPITITOVTAI, OTN CUVEXEIQ, CUUQWVA PE T VOUOoBEaia.

H Carl Valentin GmbH avaAapfaver eykaipwg OAEG TIG UTTOXPEWOEIG GTO TTAQICIO TNG ATTOPPIYNG TTAAQIWV CUCKEUWY Kal KaBIoTd
€QIKTA TNV OPJOAR Slavoun Twv TTPoidvTwy. MNapaAauBavoupe HOVO CUOKEUEG TTOU £XOUV OTOAEI JE TTANPWUEVA T JETAPOPIKG
£¢0da.

H nAekTpOVIKN TTAOKETO TOU GUCGTAUOTOG EKTUTTWONG €ival EOTTAICUEVN PE Pia uTTaTapia AiBiou. MNpETTel va TV aTToppITITETE O€
onuEia GUAOYNG PHETOXEIPIOPEVWY PTTOTOPIWY TOU EPTTOPIOU 1) O€ BNUACIOUG POPEIG TUAAOYNG ATTOPPIUHATWY.

MepioodTepeg TANpoopieg Ba Bpeite otnv 0dnyia WEEE 1} atov diktuakd pag 16110 www.carl-valentin.de.
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MpouTtroBéocig AsiToupyiag

O1 rpolTToBéatig AeiToupyiag €ival ol CUVBAKEG TTou TTPETTEI va TTANpoUVTal TTPIV aTTd T B€0n o€ AsIToupyia Kal KaTtd Tn
AgIToupyia TNG CUOKEUNRG WOTe va dlacg@alifeTal n ac@aAig Kal ogaAf Asiroupyia TnG.

AlaBAoTE TIPOCEKTIKAG TIG TTPOUTTOBEDEIG AsITOUpPYiag.

Edv £xete ammopieg avagopikd Pe TIG TIPOKTIKEG EQAPHUOYEG TwV TTPOUTTOBETEWV AEITOUPYIOG, ETTIKOIVWVAOTE Padi HOG A HE TO
apuOodIo TUAKA £EUTTNPETNONG TTEAQTWV TNG TTEPIOXAS OOG.

levikég rpouTroBéoeig
Ta guoTAuaTa eKTUTTWONG TTPETTEI VO HETAPEPOVTAI KAl VO QUAGCOOVTAI HOVO OTNV OPXIKF TOUG CUOKEUAaia £wg Tn OTIYMA TNG
£YKATAOTAONG TOUG.

Ta guoTAuata ekTUTTWONG Oev TTPETTEN va eykaBioTavTal Kal va TiBevtal oe Aeitoupyia TpoTol diac@aAioTei 6TI TTANPoUVTaI Ol
TpoUTToBECEIS AsIToupyiag

H Béon o Aeitoupyia, o TTPOYPAPPATIOUOG, O XEIPIOPOG, 0 KABapIouAG Kal N @PovTida TwV CUOKEUWV POG TTPETTEl va eKTEAOUVTAI
MOVO PETA TN AETITOPEPT avAyvwan TwV 0dnyIWV Pag.

O XEIPIOPOG TWV CUCTNUATWY EKTUTTWONG ETTITPETTETAI VA EKTEAEITAI OVO OTTO EKTTAIOEUMEVO TTPOCWTTIKO.

YMTOAEI=H!
MpayuaToTroIEiTeE EKTTAIdEUON AVA TAKTA XPOVIKG SI0CTHUATA.

H ekmraideuon mpémel va BaacileTal ota kepdAaia «[poutToBéoeig Asitoupyiag», « ToTToBéTnoN UAIKOU» Kal
«ZUVTAPNON Kal KaBapiopogy.

O1 uTTodEigEIG I0YKUOUV ETTIONG VIO TIG CUOKEUEG TPITWV KATAOKEUAOTWY TTou TrapadidovTal atrd eudg.
Emmpémmeral n xprion atToKAEIOTIKG QUBEVTIKWY OVTOAAGKTIKWY KOl EEAPTNHATWY.
2¢ 0,11 agopd avTaAAaKTIKG/avOAWGIKA aTTEUBUVOEITE GTOV KATAOKEUQOTH.

MpouTtroBéosig yia Tn 0£0N EyKATACTAONG

H em@adveia eykatdotaong TPETTEl va gival ETTITTEDN, Xwpig avaTapdgelg, dovhoelig Kal gakpid amd pevuata agpog.
O1 GuoKeUEg TIPETTEI VO TOTTOBETOUVTAI KATA TPATTO TToU va Slac@aAideTal BEATIOTOG XEIPIOUOG KAl KOAN TTPOCBAcIYOTNTA KATA TIG
€pyaaieg ouvTAPNONG.

EykatdoTtaon tng mapoxng SIKTUOU TOU TreAATN

H eykatdoTaon TngG Trapoxng dIKTUOU yia TN oUvOEON TWV CUCKEUWY Pag TTPETTEI VA TTPAYUOTOTIOIEITAl GUUQWVA PE TOUG dieBveig
KQVOVIGHOUG Kal TIG GUVOQEIG dIaTAgeIg. MeTagl auTwv GUyKATAAEYOVTal KUPIWG Ol CUCTACEIG TWV MG TPIWV ETTITPOTTWV:

o Aigbvng HAekTpotexvikr Emrpor) (IEC)
o  Eupwmaiki Emrpoti HAektpoTexvikAg Tutrotroinong (CENELEC)
e 'Evwon leppavwv HAektpoAdywyv (VDE)

O1 GUOKEUEG Pag gival KATAOKEUOOUEVEG GUP@WVA PE TNV KAdon TTpooTaciag | Tng VDE kai péTrel va ouvdéovTal o€ yeiwon
aoaleiag. H mapoyn dikTUou Tou TTeAATN TTPETTEN va dIaBéTel yeiwan ac@aAgiag woTe va atrdyovTal ol TAoEIG TTAPEUBOANG TTou
TTapayovTal evidg TNG CUOKEUNAG.

Texvikd dedopéva TG TTAPOXAS SIKTUOU

Tdaon dikTUou Kal cuxveTnTa SIKTUOU: BA. mivaki®a XapaKTnNPIOTIKWYV
EmTpemmépevn avoxn Tng Tdong dIKTUou: +6 % ... =10 % TnG OVOMACTIKAG TIMAG
EmTpemdpevn avoxi Tng ouxvoTnTag SIKTUOU: +2 % ... -2 % TNG OVOUAOTIKAG TIUAG
EmTpemouevog OUVTEAEOTAG TTAPANOPPWONG TNG TAONG BIKTUOU: <5%

MéTpa kard rapepfoAwv:

>¢e évrova emPBapupévo SiKTUO (TT.X. O€ TTEPITITWAON XProNG CUCTNUATWY eAeyXOpEVWY péow BupioTop) TTpETTel va AapavovTal
a1rd TOV TTEAATN PETPO KATA TwV TTapePUBOAWY. ‘ExeTe, yia TTapddelyua, TIG akOAouBeg duvaToTnNTEG:

e Na mpoBAéwete EexwplioTh TTapoxr) SIKTUOU YIa TIG CUCKEUEG PAG.

° >€ TEPITITWAOEIG TIPORBANUATWY EYKATAOTACTE XWPENTIKO OTTOPOVWHEVO JETAOKNKATIOTH SiaXwpiopoUu i GAAn cuokeun KoTd
TWV TTOPEPBOAWV aTnV TTapoxt SIKTUOU TTPIV ATTO TIG CUCKEUEG HOG.
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KaAwdia ouvdeong e e§WTEPIKEG CUOKEUEG

‘OAeg o1 ouvdéaelg TTPETTEl va eKTEAOUVTAI PE TN XPACN HOVWHEVWY KaAwDiwv. H povwTikA TTAe§oUda TTPETTEl v OUVOEETaI Kal
oTIG 8UO TTAEUPEG, O PeYAAn emiQavela, Ye To TTEPIBANUa Tou BUCUOTOG.

H diaragn ouvdeopoloyiag akpodeKTWY deV TTPETTEI va gival TTAPAAANAN TTPOG Ta KAAWSIA NAEKTPIoPOU. EQv auTd dev ptropei va
atrogeuxBei TpéTel va diaoalifeTal eAdyioTn atméoTacn 0,5 m.

EUpog Bepuokpaciog Twv KoAwdiwv: -15 ... +80 °C.

O1 ouoKeUEg EMTPETTETAI VO OUVOEOVTAI OTTOKAEIOTIKG JE NAEKTPIKA KUKAWMATA Ta oTToia TTANpoUv Tnv atraitnon ‘Safety Extra
Low Voltage’ (SELV). Katd kavéva, TTpOKEITAI YIO CUOKEUEG OI OTTOIEG £XOUV BOKIPAOTE oUP@WVa pe To TTpoTUTTo EN 60950/
EN 62368-1.

EykatdoTtaon KaAwdiwv dedopévwv

Ta KoAwdIa dedopEvwy TTPETTEN va gival TTAAPWG HOVWHEVA Kal va SIaBETOUV HETOAANIKG A eTICTPpwUEVA PE ETAAAO TTEPIBARUATa
@icag. H pévwon Twv KaAwdiwv Kal Twv QIoWV €ival atrapaitnTn yia TNV atro@uyr] aKTIVOBOAIGG Kal AGWNG NAEKTPIKWY
TTAPEUBOAWY.
EmTpemopeva kaAwdia
Movwpévo kaAwdio: 4x2x0,14mm2(4x2xAWG 26)
6 x2x0,14 mm2(6x2xAWG 26)
12 x 2 x 0,14 mm? (12 x 2 x AWG 26)

Ta KOAWSIO EKTTOUTTAG Kal AWwng TTPETTEN va €ival CUOTPAPPEVA avda Celyn.

MéyioTo prikog KaAwdiwv: yia diemaen V 24 (RS232C) - 3 m (ue pévwon)
yia USB -3 m
yia Ethernet - 100 m

ESaepiopodg

la TNV atmmoguyr un emMTPETOUEVNG aUEnang TnG Beppokpaaiag, TTPETTel va gival duvaTh n kaTaokeur| eAeUBepou e¢aepiguoU
yUpw OTT6 TN GUCKEUN).

OplakEG TIPEG

KAdon mpooTaciag katd IP: 20

O¢eppokpaaia epIBAAAovTog °C (AsiToupyia): EAayX. +5
Méy. +40

O¢eppokpacia TepIBaAAovTog °C (uETagopd, EAGx. -25

atroBrkeuon): Méy. +60

ZXETIKA uypaoia aépa % (Aeiroupyia): Méy. 80

ZXETIKG uypaaia agpa % (JeTagopd, ammobrkeuon): Méy. 80 (atrayopeUeTal 0 OXNUOTIONOG GUUTTUKVWHOTOG OTIG CUOKEUEG)
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Eyyunon
MapaitotpacTe armd oladATTOTE €UBUVN YIa {NUIEG Ol OTTOIEG EVOEXETAI VO TTPOKUWOUV aTTO TOUG £ENAG TTAPAYOVTEG:
. Mn TApNoN Twv TTPoUTTOBECEWY AEITOUPYIOaG Kal TwV 0dNYIWV XEIPITUOU.

. Eo@aAuévn nAekTPOAOYIKH EYKATAOTAON TOU TTEPIBAAAOVTOG XWPEOU.
e AOUIKEG TPOTTOTIOINCEIG OTIG CUOKEUEG UOG.

. EopaApévog TrpoypappaTiopds Kal XEIPITPOG.

° Mn dievepynBeioa ac@AaAion dedopévwy.

e Xpnon pn auBevTIKWV avTOAAOKTIKWY Kal TIPOCBETWY EaPTNHATWV.
o ®uoikA PBopa.

. EykardoTaon tng povadag ekTUTIwoNG

>¢ TepITITwaon véag puBUIoNG 1 TIPOYPAUUOTIONOU CUOTNUATWY EKTUTTWONG, EAEYETE TN vEQ pUBUIOT NECW BOKIUOOTIKAG
AeiToupyiag 1 SOKINAOTIKNAG EKTUTTWONG. Me Tov TPATTO AUTO, ATTOPEUYOVTAI TUXOV ECPAAPEVA ATTOTEAEOUATA, ONUAVOEIG Kal
avaAUaEg.

O XeIpIoPSOG TV GUCTNHATWY EKTUTTWONG ETTITPETTETAI VO EKTEAEITAI HOVO ATTO EKTTAIBEUPEVOUG OUVEPYATEG.
BeBaiwbeite yia Tov 0pB6 XEIPIOPS TWV TTPOIOGVTWYV POG KAl TIPAYUATOTIOIEITE EKTTAIOEUTEIG VA TAKTA XPOVIKG SI00TAPATA.

Agv eyyuduaaoTE OTI O1 IBIOTNTEG TTOU TTEPIYPAPOVTAI OTIG TTAPOUCEG 0dnyieg Xprong cival diaBéoiueg o€ OAa Ta HOVTEAQ. ZTO
TTAQicIo Twv dIAPKWV TTPOCTIABEIWV Pag yia cuvexr EENIEN Kal BeATiwan evOEXETAI va TPOTTOTTOINBOUV OPITUEVA TEXVIKA
0edopéva Xwpig va UTTAPEEI OXETIKF avakoivwan.

NOyw TNG €EENIENG TWV TTPOIGVTWV A TwV EIBIKWY ava Xwpa diaTdgewy, evOEXETAI OPITUEVEG EIKOVEG Kal TTapadeiypaTa oTig
odnyieg va TTapouaiadouv atrokAioeIg aTTd TNV €KBOCN TOU TTPOIGVTOG TTou Ba TTapaAGBETE.

TnpeiTe TIG TTANPOPOPIEG OXETIKA PE TA ETTITPETTOUEVA HECA EKTUTTWONG KABWG Kal TIG UTTOOEICEIG OXETIKA JE TN PPOVTida TNG
OUOKEUNG YIa va atropuUyeTe TUXOV {nUIEG A TTpdwpn ¢Bopd.

‘Exoupe kataBaAel kGBe duvarr TTPOOTIABEIA WOATE VO GUVTAEOUNE TO TTAPOV EYXEIPIBIO O€ KaTavonTh Hop@r| KaTd TPOTTo TToU va
0ag TTAPEXEI 600 TO duVATOV TTEPICCOTEPEG TTANPOPOPIEG. ZE TTEPITITWOT TTOU EXETE OTTOPIEG I} AVOKOAUWETE OPAAPATA,
€MKOIVWVNOTE Padi pag 8ivoviag pag €101 T duvaToTnTa vVa BEATILOCOUNE TO EYXEIPIDIA PAG.
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ATTOOUOKEUACIa/CUCKEUATIO EKTUTTWTH aTTeudeiag eKTUTTWONG

MPOZOXH!

Kivduvog Tpaupatiopou atré atmpoaekTo XEIPIOPO KaTd TNV aviypwan f atmdéBean TNG CUOKEUNG.

= Mnv uttoTipdTe TO BAPOG TOU EKTUTTWTH aTTeuBEiag ekTUTTWONG (9 ... 12 kQ).

= Kard tn yeTo@opd ao@aAioTe TOV EKTUTTWTH OTTEUBEIOG EKTUTTWONG OTTO AVEGEAEYKTEG KIVAOEIG.

= AvOoonkwoTe T0 oUOTNUA EKTUTTWONG VIO VO TO AQAIPECETE ATTO TO XAPTOKIBWTIO.

= EAéy&re 1O 0UOTNUA EKTUTTWONG YIa TUXOV {NUIEG KATA TN METOPOPA.

= AQaipéoTe Ta aPPWON TTPOCTATEUTIKA YIa TN JETAPOPA aTTO TNV TTEPIOXNA TNG KEPAANG EKTUTTWONG.

= BePaiwbeite o611 TEpIEXOVTAI OAa Ta TTOPAdOTEQ.

MapadoTéa

° Mnxaviopdg ekTUTTIWONG . KoupttwTo Bucpa

° HAekTpOVIKG GUOTNUA EAEYXOU . E¢dpTtnua I / O (cuvdéoelg yia 1/Os)

° KaAwdio pelparog . Kd&Auppa yia un XpnoiyoTroloUUEVOUS PEUNATOANTITEG
° Kaoéta kabapiopou . 1 kopdéAa petddoong

e ZeukTIKO KOAWDIO . Mupnvag (kevog), TTPOGUVAPHOAOYNUEVOG GTOV

uNXaviopd eKTUAIENG TNG TAIVIOG JETAPOPAG
° DUAO KOBapIoPOU YIa TIG KEPAAEG EKTUTTWONG

. Mikpdg puBuIoTAG

° Mavéuetpo

o [veuparikdég owAivag e Eyxepidio

. 0dnyog ekTuTtwT g CD

YNOAEI=H!
DuAagTe TNV apxiki ocuckeuaaia yia mOavA JeAOVTIK TTapddoan.

TotroBéTnON TOU PNXOVICHOU EKTUTTWONG O€ PNXavég (eykardoTaon Je Aaiolo)

1NV KaTW TTAEUPA Tou TTAaICioU gykaTdoTaong BpiokovTal atrd dUo atreipwparta M8 1rou pTopouv va xpnoigoTtroinBoulv yia Tn
oTepéwan o€ unxavnua. Xra mapadotéa cupTrepIAauBavovTal €Triong TTOAUAEITOUPYIKG e€apTAuaTa oUVOEDNG.

Mpétrel va TnpouvTal o1 akdAouBeg odnyieg:
e  To péyioTo BaBog koxAiwang ota omelpwpata M8 avépyxetar ota 10 mm.

. O pnxaviopdg ekTUTTIWONG TTPETTEI VA £YKATAOTABET KATA TPOTTO TTOU N ATTOATACH TNG KEPAAAG EKTUTTWONG ATTé TNV TTAAKA
avTiBAiyng va givar 2 ... 3 mm.

YNOAEI=H!

>uvioTaral améotaon 2 mm. Adyw TnG OTEYAVOTTIOINTIKAG PABOOU OTO KATW PEPOG TOU PNXavIoPoU eKTUTTWONG,
Oev pTTopei va TnNpnBei pIkpOTEPN aTTO0TACN, KOBWG O€ avTiBETN TTEPITTTWON N PARSOG auTh Ba £pxeTal o€
€TTa@r) pe TNV TTAGKa avTiBAIyng ) Tov KUAIVOPO eKTUTTWONG.

e Ta kaAiTepa atroTeEAéOPATA EKTUTTWONG ETTITUYXAVOVTAI OTAV N GIAIKOVN TOU KUAIVOpOU eKTUTTWONG SI0B€TEI OKANPOTNTA
mep. 40° ... 50° Shore A ry/kal To ehaaTopepég TNG TTAAKAG avTiBAIYng diaBétel akAnpdTnta Tep. 60 = 5 Shore A (uéon
Tpaxutnta Ra = 3,2 mm).

. H mAdka avtiOAiyng TrpéTel va ToTroBeTnBei TTapaAANAa TTPOG TN YPAUUIKN Kivnon Tou TTPog EKTUTTWON @UAAOU Kal TNG
YPAUUNAG TNG KEPAANG ekTUTTWAONG. TuxOv atrokAioelg TTapaAAnAGTNTOG TTPOG TN YPAUMNA TNG KEPAANG EKTUTTWAONG Kal
KOIANGTNTEG OTNV TTAGKA £XOUV WG ATTOTEAECUA HIa TTI0 adUvapn €IKOVAG EKTUTTWONG OTA £V Adyw onueia.

q il
Folie  Foil
U ——
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To1o0éTNON TOU HNXOVICHOU EKTUTTWONG O€ NNXAVAHATA (EYKATACTAON XWPig TTAQicIo)

Edv n ouokeun xpnoIpoTToIEiTOI XWPIG TO TTAQICIO £YKATAGTAGNG, N HOVAdA EKTUTTWONG MTTOPEi VO OTEPEWBET aTTd TNV Avw
TIAEUPA pe TEoTEPIG KoXAieg MB. To péyioTo BaBog koxAiwang Twv KoxAiwv M6 eivar 6 mm.

20vdeon TNG TTAPOXNG TTETETHEVOU aépa

H Tmapoxn Temeouévou agpa yia Tov unxaviopgod KEQaAng eKTUTTWONG TTPIV OTTO TOV PUBUICTA TTiEGNG TTPETTEI VO TTAPEXEI
eAaxioTn ataBepn Trieon 4 ... 6 bar. H péyioTtn Tieon mpiv amé Tov pubpIoTH TTiEong avépxeTal o€ 7 bar, evw avTioToixa
avépxetal o€ 4 bar yetd Tov puBUICTA TTiEONG.

YMNOAEI=H!
>uvioTaTal Trapoyr| Trieong Uywoug 4 bar.

Mpétel va TnpouvTal o akdAouBeg odnyieg:
e O memeopévog aépag TTPETTEN va gival ENPAG Kal va unv TTEPIEXE EAaia.

° O ouptrepiAapBavopevog puBUIGTAG TTHEGNG PE HAVOUETPO OUVOEETAI e EUKAUTITO CWARVA TTETTIEGPEVOU aépa & 8 mm
Héow KOXMIWTAG alvdEaNGg OTNV TTAPOXK TTETTIECUEVOU agpa. Me Tov idIo TPOTTo SIac@aAIleTal Kal N GUVOEDN YETASU
PUBNIOTH TTiEONG KaI NXAVIOPOU EKTUTTWONG HECW EUKOPTITOU CWARvVa TTETTIETUEVOU aépa & 8 mm.

° TomoBeTraTE TOV PUBNIOTH TTiEONG 600 TO BUVATOV TTIO KOVTA GTOV PNXAVIGUO EKTUTTWONG.

. O pubuioTAg TTieong AsIToupyei aTTOKAEIOTIKA TTPOG T @Opd Tou BEAOUG (TO OTTOIO €ival TUTTWHEVO OTNV KATW TTAEUpd)). H
@opd Tou BéAoug uTTodEIKVUEI TN dIadPOUr Tou PEUPATOG QéPQl.

° O eUKaUTITOG CWAAVAG TTETTIECUEVOU a€pa DEV TTPETTEI OE KAUIa TTEPITITWON VA TOAKICETAl.

° H koTrA Tou €UKAUTITOU CWARVA TTETTIECUEVOU a€pa O€ PIKPOTEPO PAKOG TTPETTEI VO TIPAYUATOTTOIEITAI PE KaBapr), KABETN
TOMA XWPIG va KAUTITETAI 0 CWARVaG. EAv KpiveTal ammapaitnto, XPnoIMOTTOIRCTE TO €101K6 epyaAeio (S1aBE0Iuo aTO EUTTIOPIO
oTa ETTAYYEAPATIKG €i0n yIa GUOTAPATA TTETTIECPEVOU agpa).

° BeBaiwbeite 611 01 EUKAPTITOI CWANVEG TTETMIECUEVOU aépa 8 mm €xouv 600 TO SUVATOV PIKPOTEPO PAKOG.

Druckmechanik
Print mechanics

Pneumatikschlauch
Pneumatic tube 8x1

Druckregler mit Manometer
Pressure regulator with manometer

Druckluftversorgung
Pneumatic power supply
min. 4 bar, max. 7 bar
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20vdeon TNG BACIKNAG HOVADAG EKTUTTWONG

To ouoTnua ekTUTTWAONG d1aB€TEl E€ApTNUA dIKTUOU gupeiag euPéAeiag. H Aeiroupyia pe Taon diktou 110 ... 230 V AC/

50.

=

=

.. 60 Hz gival e@IKTr wpig va atraiteital Tap€uBacn oTn CUOKEUN).

MPOZOXH!
Kivduvog TrpokAnong ¢nuiag otn cuokeur Adyw akaBopIoTwY PEUPATWY EVEPYOTTOINANG.
= [piv ammdé Tn oUVdEON OTO BiKTUO TOTTOBETATTE TOV dIAKOTITN IKTUOU 0T Béan ‘O’.
Eiodyete T0 KaAwdIo SikTUOU GTNV UTTOdOXT GUVOEDNG BIKTUOU.
Eiodyete 10 BUOUa TOU KaAwDiou SIKTUOU O€ YEIWPEVO PEUUOTODATN.

YMNOAEI=ZH!
Y& TTEPITITWON AVETTAPKOUG i UNOEVIKAG Yeiwong evOExeTal va TIPOKANBoUV SucAeIToupyieg.

=

BeBaiwbeite 611 6A0I 01 NAEKTPOVIKOI UTTOAOYIOTEG KOBWG Kal Ta KaAwdia ouvdeong TTou cuvdEovTal Je To oUoTNUA
eKTUTTWONG BlaBETouV yeiwon.

2uvOEOTE TO GUCTNUA EKTUTTWONG OTOV NAEKTPOVIKO UTTOAOYIOTH ) OTO BiKTUO hE KOTAAANAO KaAwWSIO.

MpocTolpacia yia Tn 8éon oe Asitoupyia

U

Uuuul

EYKOTOOTAGTE TOV UNXAVIOUO EKTUTTWONG.

TotroBetroTE TO KOAWDIO OUVOEONG METAEU TOU PNXAVIOWOU EKTUTTWONG KAI TOU NAEKTPOVIKOU GUCTHUATOG XEIPIOKOU Kal
ac@alioTe EvavTl akouolag aTToouvoeong.

2UVOEDTE TOV QyWYO TTETTIECUEVOU QEPQ.

2UvOEDTE TO NAEKTPOVIKO GUGTNHA XEIPITUOU e Tov H/Y péow Twv JIETTAQWY EKTUTTWTH.

2UVO£OTE TO NAEKTPOVIKO GUOTNHA XEIPIOWOU PE TN MNXAVI) CUCKEUOCIOG HEOW TWV EI00dWV Kal TwV £E00WV EAEYXOU.
2uvOEOTE TO KOAWBIO SIKTUOU TOU NAEKTPOVIKOU CUCTHHATOG XEIPIOKOU.

200ThHA XEIPICHOU EKTUTTWONG

Aedopévou 6T To oUoTnua ekTUTTWONG BpiokeTal PovIPa oe AsiToupyia EAEyXOU, 01 EpYATieg EKTUTTWONG ITTOPOUV va
HETOPEPBOUV Pécw Twv dIaBEGIPWY dIETTOPWY (UEow auvdeong aeipiakng, USB r evdey. Ethernet), woTtéoo dev umopouv va
€KKIVnNOoUv. H ekkivnon Tng ekTUTTWONG YiveTal HEow ONPaTOG évapéng atrd Tnv €icodo eAéyxou Evapgng eKTUTTWONG.
Mpokeiyévou va avayvwpioel To NAEKTPOVIKO oUOTNHA XEIPIOUOU TTOTE EKTTEUTIETAI TO OAUA évapéng, UTTapxel N duvaToTnTa, KAl
ouxva n avaykaidéTnTa, va TTapakoAouBeiTal N KatdoTaon eKTUTTWONG HEOW TwV £EO0WV AEyyOU.

Ofon ot AsiToupyia TNG BACIKAG HOVADAG EKTUTTWONG

E@daoov £xouv d1eubeTnBei OAeG 01 CUVOEDEIG:

=

EvepyoTToioTe T0 NAEKTPOVIKO OUCTNHA XEIPIOPOU HECW TOU SIAKOTITN BIKTUOU.

MeTa TNV gvepyoTToinon TOU NAEKTPOVIKOU CUGTHUATOG XEIPICHOU £ugpavideTal To KUpIo pevou. Epgaviletal o TUTTOG
OUOKEUNG, N TPEXOUCA NUEPOUNVIO Kal N Wpa.

ToTroBeTACTE TNV KAOETA TNG TAIVIOG PETAPOPAG.

MeTd TnVv TOoTTOBETNON TNG KATETAG TNG TAIVIAg HETAPOPAG die§AyeTal HETPNON TG TAIVIAG HETAPOPAG KAl N KEPAAR
EKTUTTWONG PETOKIVEITAI OTN B€aN eKTUTTWONG.
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Totmo0éTnon KaoéTag TNG KopdéAag peTddoong

YNOAEI=H!
H Tavia peTagopag TTpETTEl va gival avTIGTATIKE, KABOTI UTTAPXE! TO evOEXOUEVO VO KATOOTPAPEi Adyw Tou
NAEKTPOOTATIKOU QOPTIOU N AETTTA ETTIOTPWON TNG BEPUIKNAG KEQPAANG EKTUTTWONG 1) GAAQ NAEKTPOVIKA PEPN.

H xprion akat@AANAwv UAIKWV pTTopei va TTpokaAéoel QUOAEITOUPYIEG OTOV EKTUTTWTH Kal akUpwan TngG eyyunong.
ESwTepIKd TUAIYOpEVN KOPBEAQ HeTASOONG

YMNOAEI=H!

Mpiv atré Tnv ToTroBETNON VEOU poAoU Talviag HETAPOPAG, KOBapIioTe TNV KEPAAR EKTUTTWAONG PE KABAPIOTIKG KEPAANG
EKTUTTWONG KaI KUAivopou (97.20.002).

Tnpeite TIG 0dnyieg XeEIPIOPOU yia TN Xpron Tng iIcotrpotravoAng (IPA). Xe epimmwaon ema@ng Ye To dépua ) Ta pdTia
EETTAUVTE KOAG pE AQOOVO vEPD. Ze TTEPITITWON EPEBITUOU TTOU BEV UTTOXWPET aTTEUBUVOEITE € 10TPO. AIC@aNiOTE
ETTAPKI AEPIOUO TOU XWPOU.

— N 2710 OXNMa aTTEIKOVIZETal £va apioTEPO OUCTNUA EKTUTTWONG. 2T0 Jei cUCTNUA
(] [ } (] eKTUTTWONG, TOTTOBETAOTE TO VEO POAS apIGTEPA Kal TOV TTUprva JegId.

o & o ° MepioTpéwTe TOV HOXAOS (A) de€i6oTpOoPa Katd 90°.

[ ‘ ‘ } ° AQaIpEoTE TNV KACETA TAIVIAG HETAPOPAG OTTO TOV UNXAVIOPO EKTUTTWONG
TpaBwvTag Tnv a1roé Tn Aafn (B).

. Eiodyete 10 v€o poAd Taiviag petagopdg otn didragn ekTuAigng (C) £wg

OTOU 0OPAAITEL.

] o ] . Eicdyete 10 kKeVO XapTOvEvio TTEPiBANpa otn didtagn TUAIENG (D) €wg 6Tou
— — AC0QOAICTEL

° TomoBeTAOTE TNV TAIVIO HETAPOPAG OTTWG PAiVETAI GTO OXMHA.

° KoANAOTE TNV Taivia peETa@opdag aTo KeVO TTEPIBANUA PE KOAANTIKH TaIvia
KOl OQIETE TNV TTEPICTPEPOVTAG TO TTEPIBANUA PEPIKEG POPEG.

° QBN0oTE TNV KOCETA TAIVIAG HETAPOPAG EK VEOU GTOV UNXAVIOUO
EKTUTTWONG QPOVTICOVTAG VA PNV OKIOTEN N TaIVia HETOPOPAG.

e [epioTpéyte TOV poxAS (A) apioTepdaTpopa Katd 90°.
MPOZOXH!

Emidpaon nAektpooTarikol gopTiou aTov dvBpwTro!

=  XpNOIYOTTOINOTE AVTICTATIKA TAIVIa HETAPOPAS, KABWG
evOéxeTal va TTPOKANBEI NAEKTPOOTATIKY EKPOPTIAN KATAE TNV

agaipeon.
Eocwrtepikd TUAlyopevn KopdéAa petadoong
M M 210 OXAMa aTreikovideTal éva apiaTepd cUoTnUa ekTUTTWONG. 210 deki oUoTNA
H { } B EKTUTIWONC, TOTTOBETAOTE TO VEO PO aPICTEPG KAl TOV TTUPHVA SEEId.
|| : L
© © ° MepioTpéwTe TOV HOXAOS (A) de€id6oTpopa Kata 90°.
[ ‘ ‘ } e AQQIPEOTE TNV KAGETA TAIVIAG HETAPOPAS OTIO TOV UNXAVIOHO EKTUTTWONG
TpaBwvtag Tnv atré n Aapn (B).
H H ° EiodyeTe 10 véo poAd TaIviag peTagopdg (A) otn diatagn ektuMigng (C) Ewg
/ 610U AOPOAITEI.

] o) " ] e  Eiodyete 10 KeVO XapTovévio TrepiBAnua otn didtagn TUAIENG (D) £wg éTou

A0@aAIoEL.

e  ToTmoBeTAOTE TNV TAIVIO HETAPOPAG OTTWG PAiVETAI GTO OXHA.

° KoANAOTE TNV Taivia peETa@opdag aTo KEVO TTEPIBANUA PE KOAANTIKN Tavia Kai
OQIETE TNV TIEPIOTPEPOVTAG TO TTEPIBANUA PEPIKEG POPEG.

. QBRoTE TNV KACETA TAIVIOG HETAPOPAG €K VEOU OTOV PNXAVIOUO EKTUTTWONG
PPOVTICOVTOG va Unv OKIOTE( N TaIvia JETAPOPAG.

° MepioTpéwTe TOV HOXAOG (A) apiaTepdaTpoPa Katd 90°.
MPOZOXH!

Emidpaon nAekTpooTaTikoU @opTiou aTov AvBpwTro!

= XpnOIYOTIOINOTE QVTIOTATIKI TaIVia JETAPOPAG, KOBWG eVOEXETAI
va TTPOKANBEI NAEKTPOOTATIKA EKPOPTION KATA TNV aQAipeTN.
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ESoTAIocNOG TTpooTACIOg ATTd VEPO KAl OKOVN

MeTd Tn S1EUBETNON OAWYV TWV ATTAPAITATWY CUVOECEWY OTO NAEKTPOVIKO GUCTNHUA XEIPIOKOU Kal TNV KAAUWN GAwV Twv un
XPNOIUOTTOIOUUEVWY PICWV HE TOV QVTIOTOIXO EOTTAICNS (CupTTepIAauBaveTal oTa TTapadoTéa), TO UCTNUA XEIPIOPOU TTPETTEI VO
TrpooTaTeleTal Hovipa atrd digioduan vepou Kal oKOvNG cUpgwva Pe Tov Babud mpooTaaiag IP65.

AOYW TWV XAPAKTNPIOTIKWY TNG AEITOUPYIOG TWV CUCTNUATWY EKTUTTWONG TOU GUYKEKPIUEVOU KATAOKEUAOTIKOU TUTTOU, EVOEXETAI
0 MNXQVIOPOG KTUTTWONG KOTA TN SIAPKEIa TNG EKTUTTWONG VA Unv TTpoaTatedeTal TTARpwG atréd Tuxdv dicioduon vepou.

Eivai, woTdoo0, e@IkTd pe Tn BorBeia €18IKNAG «KATETAG KaBapiopouy» (CUPTTEPIAAUBAVETQI OTA TTAPADOTE), KATA TIG TTEPIGOOUG
TTOU N pHovada BpioKeTal EKTOG AEITOUPYIOG, VO TTPOOTATEVUETAI O PNXAVIOPOG eKTUTTWAONG aTré digigduan vepou Kal okovng
oUpewva Pe Tov Babud TrpooTaaciag IP65.

Kaoéta kopdéAag petddoong kail KaBapiopou

Kaoéra kopdéAag perddoong Kaoéra kabapiopol

A = MovwTiké TTpo®iA
B ="EAaopa kdAuyng KaTw Pe eEapTApaTa TOoTToBETNONG

Xpnoipotroinon Kaoétag kadapiouov

= AQaIpEOTE TNV KOOETA TAIVIAg HETAPOPAG TTOU ATTAITEITAI YIA T AEITOUpYia EKTUTTWONG.
= QBnoTe kal ac@alioTe TNV kaoéTa kaBapigpol KaTd Tov idlo TpdTTo.

= Méow Tng TOoTToBETNONG OTEyavoTroINTIKOU TTPO@IA (A) Kal KGAUPPATOG (B) 0 unxaviopdg eKTUTTWONG TTPOOTATEUETAI OTTO TN
dieioduan vepou Kal oKovNG.

= O e0KaUTITOG CWAARVOG TTETTIECUEVOU AEPA Kal TO KAAWDSIO GUVSECNG TTPOG TO NAEKTPOVIKO CUCTNHA XEIPIOWOU UE TA
avTigToixa udatooTeyn TTEPIBANMATA TOUG OEV TTPETTEI VO A@aIpoUVTal.

= O1 0dnyieg ouvTAPNONG Kal KOBaPIoUOU TTEPIEXOVTAI OTO TEAEUTAIO KEPAAQIO.

U

Mpiv até Tnv emavévapén Tng AeImoupyiag eKTUTTWONG N KAOETA KOBAPITUOU TTPETTEI VO avTIKATAOTAOE TTaAI aTrd TNV
KOOETA TAIVIOG HETAPOPAG.

MPOZOXH!
DBopd TNG ouokeung aTTd dieioduon vepol AOyw E0PAAUEVOU XEIPIOPOU/aaPAAIoNG.

= Metd TV ammopdkpuvon TNG KOoETaG KaBapIopoU eAéyETE TOV PnNXaviopd eKTUTTWONG € 6,TI aPopd Tov
kivduvo digioduong vepou.

= [Mpiv ammé Tn B€0n TNG CUGKEUNG O€ AeIToupyia OTEYVWOTE KOAG T QVTIOTOIXO ONuEia.
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Print Settings (PuBpioceig ekxTUTTWONG)

AAMNAouxia TTARKTPWV: [E |

Speed
(TaxuTnra)

Contrast
(avTiBgon)

MAAKTPO:
Transfer ribbon control

(EAeyxog kopdéAag
HETAdOONG)

MARKTpO:

X displacement
(X = MeTarémmion)

Movo S10KOTTTOEVN AgiToupyia

Epgdvion tng Taxutntag eKTUTTWONG 0€ mm/s.

H TaxUTnTa eKTUTTWONG PTTOPEI Va opideTal K VEOU yia KABe epyaaia ekTUTIwoNG. H pdBuion
10¥UEl €TTIONG YIO OOKIMACTIKEG EKTUTTWOTEIG.

Eupog Tiywv: 50 mm/s ... 600 mm/s (BA. TeXVIKE XOPAKTNPIOTIKA).

Epgdvion Tng TIHAG yia duvatotnTa puBuIong TnG €vTaong eKTUTTWONG KATd Tn XprRon
OIAPOPETIKWY UANIKWV, TAXUTATWY EKTUTTWONG 1] TTEPIEXOMEVWV EKTUTTWONG.
Eupog Tipwv: 10 % ... 200 %

EAéyETe TO pOAO TaIViag PETAPOPAG YIa va SIOTTICTWOETE GV N TAIVIO HETAPOPAG EXEI PTATEI OTO
TENOG TNG 1 €AV €XEl OXIOTEI OTNV TTEPIOX TOU KUAIVOpOU eKTUAIENG.

Off (Avevepyo): O €Aeyxog TaIviag HETAPOPAG gival avevePYOG.

On, weak sensibility (Evepyo, xapnAR evaiodnaia): O é\eyxog Taviag HETAPOPAS ival
evepyog. To auoTnua ekTUTTWONG avTidpd Katd Tep. 1/3 BpadUlTepa POAIG N Talvia HETAPOPAG
@Taoel oT1o TEAog TnG (default).

On, strong sensibility (Evepyo, ugnAR euaioBnaia): O éAeyxog Talviag HETaPopAg eival
evepyos. To ouoTnua ekTUTTWONG avTidpd apéows HOAIG N Talvia HETOPOPAS QTACEI OTO TEAOG
™mng.

MeTaTOTMION OAGKANPNG TNG EIKOVAG EKTUTTWONG EYKAPOIA TTPOG TN YOPa Kivnong Tou XapTioU.
H peraromon eival eQIKTA govo £wg Ta TTepIBwpIa TNG {wvng EKTUTTWONG Kal OpifeTal JETW TOU
TTAATOUG TNG YPAMUNG OTNV KEPOAN EKTUTTWONG.

Eupog mipwv: -90.0 ... +90.0

Machine Parameters (Mnxavikég rapdueTpol)

AMNnAouyia T[)\I”]KTF)(,UVZ@, | L

Continuous Mode - Zuvexopevn AsiToupyia

Operating mode
(TpoéTTOg AciToUpyiag)

MAAKTPO:

Print offset
(ExTUTTWON OQOET)

MARAKTpO:

Print position
(©€on ekTOTTWONG)

MARAKTpO:

Layouts/cycle
(A1aTagn / kGkAog)

MAAKTPO:

Check speed on start
(E§akpifwon TaxuTnTog
UAIKOU Katd Thv évapén)

EmiAoyn Tou TpdtTou Acitoupyiag (IO oTatikdg, 10 oTaTikdg auvexng, |0 duvauikdg, 10 duvapikdg
aguvexng, OoKIYaoTIKA AsiToupyia R dueon évapén)

AméoTaon Tng dIatagng aeAidag (f/kal TnG TTPWTNG didTagng oeAidag, o€ TTEPITITWON TTOU
EKTUTTWVOVTQI TTEPITTATEPEG BIATALEIG EKTUTTWONG aVA KUKAO £pyaaiag) atrd To onueio
AQETNPIAG TOU PNXAVHAUATOG.

H puBuion TTpayuatoTrolgiTal 0€ mMm A 0€ mMs.

EUpog Tipwv: 1 ... 999

Epodvion Tng apxikig 6éong Tou oAigBnTrApa ekTUTTIWONG € Mm.
EUpog Tipwv: 0 ... 93 mm

Epgdvion Tou apiBuol ekTuTTwpévwy diaTdEewyv aeAidag ava évapgn ekTUTTwong (KUKAOG).
EUpog Tipwv: 1 ... 25.

Off (Avevepyo): H TaxutnTa UAIKOU eAEyXETal AQOTOU ETTITEUXOEI N TIUF ATTOKAIONG TTOU EXEl
puBpioTei. To orpa évapéng ekTUTIWONG PTTOPEI va GTOAEI TTapOAo TTou To UAIKS Bev KIveiTal
akoun. H taxdtnta UAIKoU TTPETTE va TTapapEivel HEXPI TEAOUG EVTOG TOU ITXUOVTOG EUPOUG
TaYXUTNTOG, OIOPOPETIKG AKUPWVETAI N EPYOTIa EKTUTTWONG.

On (Evepyo): H tayxUtnTa UAIKOU EAEyXETAI KOTA TNV EKTTOUTIT) TOU ONPATOG évapéng EKTUTTWONG.
Edv n Taxutnta uAikoU 8ev EPTTITITEI EVTOG TOU 10XUOVTOG EUPOUG TaXUTNTAG, TO ORua £vapéng
ayvoeital.

MpoemAoyn: Off
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MAAKTPO: E

Resolution

(Eukpivela kwdikoTtrointn /
utTooTAPIEN UAIKOU avd
TepIBAAAov Tou
TTEPICTPOPIKOU
Kw3IKOoTroINTN)

MARKTpO:

Material speed
(Tax0TnTa uAikou)

Eu@dvion Tng EUKPIVEING TOU XPNOIUOTTOIOUUEVOU TTEPICTPOPIKOU KWJIKOTTOINTH KAl TNG
METOTOTTIONG UAIKOU ava TTEPIOTPOPN TOU TTEPIGTPOPIKOU KwdIKoTToINTA o mm. O1 puBpioeig
Xpnoiyevouv otn PETpnon Tng TaxuTnTag UAikou.

H petatétmion UAIKOU avd TTEQIOTPOQH TOU TTEPIOTPOPIKOU KWAIKOTTOINTA QVTIOTOIXEI, YIa
Tapdadeyua, yia oxéon yeradoong 1:1 peTagu epIoTPOoPIKOU KWAIKOTTOINTA Kal KUAiVOpou aTnv
TTEPIPEPEI KUAIVOPOU

Avayvwaon tng TaxdTnTag UAIKOU.

Intermittent Mode - AlakoTrTOpEVN AgITOUpYia

AMnNAouxia TTAAKTPWV: @ E] ]

Operating mode
(TpoéTTOg AciToUupyiag)

MAAKTPO: E

Back speed
(Tax0TnTa €MOTPOPNG)

MAAKTPO:

Print offset
(EKTUTTWON OQOET)

MARKTpO:

Print position
(©éon exTOTTWONG)

MAAKTPO: E

Layouts/cycle
(A1aTagn / kGkAog)

EmiAoyn TpdTTou Asitoupyiag (apiBuog avTITUTiwy, GuveXOUEVN, SOKIMACTIKA AsIToupyia i dueon
évapén).

Epgdvion tng TaxUTnNTaG ETTIOTPOPNG TOU UNYXAVICUOU EKTUTTWONG META TO TEAOG EKTUTTWONG O€
mm/s.
EUpog Tipwv: 50 ... 600 mm/s.

AmréoTaon Tng diatagng oeAidag (fi/kal TNG TTpwTnG dIATagNg oeAidag, o€ TTEPITITWAON TTOU
EKTUTTWVOVTQI TTEPIOTATEPEG BIATALEIG EKTUTTWONG aVA KUKAO £pyaaiag) atrd To onueio
AQETNPIAg TOU PNXavAUoTog.

EUpog Tigwv: 0 ... 93 mm

MpoetmiAoyry: 0 mm

Epgdvion tng apxikng 8€ong Tou oAIocBNTAPa eKTUTTWONG OE€ Mm.
EUpog Tigwv: 0 ... 93 mm
MpoetmAoyr): 83 mm

Epgavion Tou apiBuol ekTuTTwpévwy diatdéewyv oehidag avd évapén ekTUTTwaong (KUKAOG).
EUpog Tipwv: 1 ... 25.

Layout Parameters (Aidaragn)

AMnAouxia TTARKTPWV: [E :J [;Jl L

Print length
(MR kog ekTUTTWONG)

MAAKTPO: E

Column printing
(EKTUTTWON O€ OTAAEG)

MAAKTPO:

Material selection
(EiAoyn uAikoU)

MARAKTpO:

Flip layout
(AvaoTpoen diaragn)

Epgavion tng diadpopng Trou TTpéTTel va SiavUael 0 PNXaviouog EKTUTTWONG. To PAKOG
EKTUTTWONG TTPOCAPUOLETAI OTO PFKOG TOU PNXAVIOUOU EKTUTTWAONG.

Epgavion Tou TAdTOUG piag didTagng oeAidag Kabwg kal EuPAvion Tou apiBuou Twv dIaTAEWV
oeAidag TTou gpgavidovTal n pia itTAa oTnv AAAn TTdvw oTo UAIKG @opéa.

EmmiAoyn Tou UAIKOU Taiviag HETOQOPAG.

O a&ovag kaToTITpIouoU BpiokeTal 0To KEVTPO TNG dIdTagng oeAidag. Edv dev petagépBnke 1o
TAGTOG B1GTagNG O€Aidag oTo GUCTNUA EKTUTTWONG, TOTE XPNOIUOTTOIEITAI TO TIPOETTIAEYUEVO
TAGTOG BIaTagNG oeAidag, dnA. To TTAATOG TNG KEPOANG eKTUTTWONG. I auTdv Tov Adyo,
BeBaiwdeite 611 TO TTAGTOG TNG didTAgNG OEAidag gival iB10 Pe aUTO TNG KEPAAAG EKTUTTWONG.
AloQopeTIKA, evOEXETAI VO TTPOKUWOUV TTPoBARUaTa SIeubéTnong.
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MARKTpO:

Rotate layout
(NepioTpopn diaTagng)

MARKTpO:

Alignment
(EuBuypdupion)

Kavovikd, n ke@aAida diatagng oeAidag Exel TIPOETTIAEYET va EKTUTTWVETAI JE TTEPIOTPOPN 0°.
MoAig evepyotroinBei n Aeiroupyia, n didtagn oeAidag epioTpEPeTal Katd 180° kal n eKTUTTWON
TTPAYUATOTIOIEITAI TTIPOG TN YOPE AvVAYVWONG.

H euBuypdpupion Tng didTagng oeAidag TTPaYUATOTTOIEITAI HETA TNV TTEPICTPOWPI)/TOV KATOTITPIOUO,
OnA. o TTpocavaToAIouog dev EEAPTATAI AT TNV TTEPICTPOPI KAl TOV KATOTITPIGUO.

Left (apioTepd): H diaTragn aeAidag aToixifeTal aTo apioTePS TTEPIBWPIO TNG KEPAARG
EKTUTTWONG.

Centre (kévtpo): H didragn oeAidag aToixifeTal 0To KEVIPO TNG KEPAANG EKTUTTWONG
(kevTpdpiopa).

Right (3&816): H didragn oeAidag atoiyiCetal oTo Oedi TTEPIBWPIO TNG KEPAANG EKTUTTWONG.

Ribbon Save (BeAtiwon) — Continuous Mode (ouvexopevn Asitoupyia)

AMNnAouyia TrAr’]Kprv:@,[ e l[ - H - | ®

Mode
(Tpo6TTOg AsiToUpyiag)

EmiAoyn TUTTou BeATiwong.

Off (un evepyod): BeATioToTroinon un evepyn.

Standard (kavovikd): Méyiotn amdédoon BeAtiwang, OnA. ye Tn puBUIoN auTr| dev TTPOKUTITEI
aTmmwAEIa Taviag JETAPOPAS (EKTOG aTTd Ia aTTO0TACN OCPAAEiag TNG TAEEWS Tou 1 mm WaTe va
pNV EKTUTTWVOVTaI Ta TTEdia EKTUTTWONG TO £€va Péaa GTO AAAO).

Shift (ueTarémion): Ta dedopéva diGTagng oeAidag YTTopoUV va eKTUTTWVOVTAI JE TTOAAATTAR
TTAEUPIKRA PETATOTTION. Me TOV TPOTTO AQUTOV, UTTOPET va ETTITEUXBET u€yioTn aglotroinon Tng Taiviag
peTagopdcg

SaveStrt (aroBnkeuon oRparog évapéng): Xwpig ammwAeieg anuarog évapéng, 1o aloTnua
€KTUTTWONG PUBNICel auTdpaTa TNV TTOIOTNTA BEATIWAONG AVAAOYa UE TIG AVAYKEG.

Speed (Tayxutnra): KaBopiopdg Tng péy. TaxiTnTag EKTUTTWONG.

Bd&oe€l TNG TIMAG QUTAG TTPAYUATOTTOIOUVTAl OAOI OI ATTAPAITNTO! UTTOAOYICUOI.

Mode: Standard - Aeitoupyia: Kavovikn

Transfer ribbon correction
(A16pBwon kKopdéAag
HeTAdoOoNG)

MARKTpO:

Performance information
(MAnpog@opieg arédoong)

MAAKTPO:

Expert parameters
(Mpoxwpnuéveg
TTOPANETPOI)

MAAKTPO: E

Printhead down time
(Nekpog Xpovog KepaAwv
EKTOTTWONG)

Ribbon motor early start
time

(Xpovog ekkivnong
Hnxaviopou KopdéAag)

MAAKTPO:

Minimal print speed
(EAGx10Tn TOXUTNTO
EKTUTTWONG)

0 mm = H d16pBwon TpéTel va eival o KABe TTEPITITWON TOON WOTE VA ETTITUYXAVETAI N YEYIOTN
BeATioToTroiNON (XWPIG ATTWAEIA TAIVIAG PHETAPOPAG).

MpoetmAeypévn TiuR: -1 mm

—xx mm = H d16pBbwaon ptropei va peiwdei / +xx mm = H d16pBwaon ptropei va augnOei.

sa/mm: H pikpdétepn duvatr| amdéaTacn dU0 EKTUTTWOEWVY o€ TIAPN BeATIOTOTTOINGN.
cmin: Méy. apiBudg d1adpopwyv avda AETITO.
so/mm: Epgdvion Tng amwAeiag BeATiwong.

MevoU TrpooTaTEUOPEVO PE KWBIKO TTp6oBaong

Eiodyete Tov kKwdIk6 TTpéoPaacng. MNatioTe 1o TTARKTPO L yla va egeavioTolv ol aKOAouBeg

TTAPAUETPOL.

PhDownT = printhead down time in ms:
YTroAoyiCeTal n évapén Tng Kivnong Tng KEPAAAG EKTUTTWONG TTPOG TA KATW.

REStartT = ribbon motor early start time in ms:

AUTA n TIPA ouvuTTOAOYICETAI GTO XPOVO ETTITAXUVONG TNG Kivnong TNG Taiviag YETAQopdg.
‘EvdeIgn Xpovou yia Tov XpOvo PETaU TnG EvOEIENG « To POTEP ETTITUYXAVEI TNV TAXUTNTA UAIKOU»
Kal TNG évoeIEng «H Ke@aAr ekTUTTWONG €XEl UTTEPBEPUAVOEI».

MinSpeed = minimal print speed:
Edv augnBei n eAdx. TaxUTnNTa eKTUTTWONG, QUEAVETal £TTIONG O PEY. apIBPSOS TwV KUKAWV.
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Print offset border
calculation (YroAoyiouoég
EKTUTTWONG OPOET)

MAAKTPO:

Printhead up time
(Xpovog eToIpnoTNTAG
EKTUTTWTIKWV KEQAAWYV)

MARKTpO:

Printhead valve reaction
time

(Xpovog avridpaong
BaABidag EKTUTTWTIKWV
KEPAAWV)

MAAKTPO:

Ribbon motor stop delay
time
(Xpovog emippaduvong)

MARKTpO:

Field ribbon saving
(BeAtiwon mrepiBdAAovTog)

Rewind speed
(Tax0TnTa eravartuAigng)

MAAKTPO:

Speed 1 field
(Nedio 1: TaxuTnTa)

MARKTpO:

Tension
(loxug)

Calcoff = Turn On/Off print offset border calculation:
Edv n Tapauerpog pubuiotei otn Béon Off, utropei va eicaxBei atmokAion ekTUTTWONG PIKPOTEPN
atd TNV aTTaAITOUMEVN.

PHupT = printhead up time in ms:
YTroAoyiopdg duvardtnTag ekTéAeonG TNG BeATtiwang TepIBAAAovVTOG.

PhVReactT = valve reaction time in ms:
YTroAoyIop6g TNG £vapeéng TnG Kivnong TNG KEPAANG EKTUTTWONG TTPOG TA TTAVW.

RibMotStpDlayT = ribbon motor stop delay time
Xpdvog kabuaTépNong o€ Ms KOTA TOV OTT0I0 GUVEYICEl va PETAKIVEITAI TO HOTEP TaIviag
MeETa@opdg pe oTabepr) TaxUTNTA TTPOTOU OKIVNTOTTOINBEI.

FieldRS = field ribbon saving:

Off: BeAtioToTroinon mediwv pn evepyn

PHONly: M6vo n ke@aAn ekTUTTWONG KIveiTal. H Tavia yetagopdg dev akivnToTTOIETAl.
Normal: H BeATioToTroinon mediwv TTpayuaToTrolgital HOvo £QOcoV aKIvNTOTToINBEl TTARPWG TO
MOTEP TaIVIag PETAPOPAG.

Strong: H BeAtioTotmoinon mediwv TTpayUOTOTIOIEITAI KON KOl av OEV £XEI OKIVNTOTTOINOEI
TTANPWG TO HOTEP TAIVIOG HETAPOPAG.

Rwind v = rewind speed in mm/s:
Epgdvion Tng emavatuAigng oe mm/s.

Edv Bpiokeral atn B6éon O (TTpoetmAeypévn TIPRA), N TTOPAUETPOG Oev ETTNPEACEI TN
BeATioToTToinonN.

Ep@dvion Tou yAKoug To OTT0I0 PETA TN METPNON TNG TAIVIAG HETOPOPAG HETAPEPETAI TTPOG TA
EUTTPOG.

Mode: Shift - AeiToupyia: pe evaAAayég

X-Shift / Y-Shift
(X-6@oeT | Y-6@OeT)

MARAKTpO:

Lanes / R-Shift
(Awpideg | P-6¢poET)

MAAKTPO: E

Expert parameters
(Mpoxwpnuéveg
TTaPANETPOI)

X-Shift: Epygdvion Tng HETATOTNIONG TNG €IKOVAG EKTUTTWONG OTOV Ggova X.
Y-Shift: Epygdvion Tng HETATOTIIONG TTPOG TN POPA& EKTUTTWONG.

Lanes: Epgavion Tou apiBuol Twv KUKAWV TTOU EKTUTTWVOVTAI O £vag SiTTAa aTov GAAov.
R-Shift: Epgdvion Tng améotaong katd 1n petdfacn o€ véo KUKAO.

MevoU TTpooTaTEUOEVO ME KWEIKO TTpOoRaong

Eiodyete Tov kKwdIk6 TTpéoPaacng. MNatioTe 10 TTARKTPO L yla va egQavioTolv ol aKOAouBeg
TTAPAUETPOI.

Mode: SaveStrt - Aeitoupyia: ATroBrkeuon ekKivnong

Expert parameters
(Mpoxwpnuéveg
TTAPAMETPOI)

MevoU TTpooTATEUOUEVO PE KWBIKO TTpéoRacng

Eiodyete Tov KwdIKS TTpéofaacng. MNatAoTe To TTARKTPO L yla va egeavioTolv ol aKOAouBeg
TTAPAUETPOI.
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Ribbon Save (BeATtiwon) — Intermittent Mode (AlakoTrTopevn AsiToupyia)

AMnNAouyia rr)\r’]Kprv:@,[ - J[ - H = | L

Mode
(TpoéTTOg AsiToUupyiag)

EmAoyég TUTToUu BeATiwong.

Off (Avevepydg): BeATioToTroinan pn evepyn.

Standard (Kavovikog): Méyiotn ammédoon BeAtiwong, dnA. ye Tn pUBuIon auTh dev TTPOKUTTTE
aTmmwAEIa Taviag JETAPOPAS (EKTOG ATTO pIa aTTO0TACH O0PAALiag TNG TAEEWS Tou 1 mMm WOTE va
pNV EKTUTTWVOVTaI Ta TrEdia EKTUTTWAONG TO éva YETA OTO GANO).

Shift (MeTaromion): Ta dedopéva didragng oeAidag YTTOPoUV VA EKTUTTWVOVTAI PHE TTOAAATTAN
TTAEUPIKNA PETATOTTION. ME TOV TPOTTO AUTOV, UTTOPET va ETTITEUXBET p€yioTn aglotroinon Tng Taiviag
HETOPOPAG.

Mode: Standard - Aeitoupyia: Kavoviki

Transfer ribbon correction
(A16pBwaon kopdéAag
HeTAdOONG)

MARKTpO:

Expert parameters
(Mpoxwpnuéveg
TaPANETPOI)

MARKTpO:

Printhead down time
(Nekp6g XpOvog KeQaAwvV
EKTUTTWONG)

Printhead up time
(Xpovog eToipoTnTAG
KEPAAWV eKTUTTWONG)

MAAKTPO:

Printhead valve reaction
time

(Evapén xpovou
ETOINOTNTAG KEPAALV
EKTUTTWONG)

MARKTpO:

Tension
(loxug)

Ribbon mode
(Tp6T1TOg UTTOXWPNONG)

0 mm = H 816pBwon TpETel va gival o€ KABe TTEPITITWON TOON WOTE VA ETTITUYXAVETAI N YEYIOTN
BeATioTomroinon (xwpig aTTwAeia Taviag HeETa@opdg).MpoemAeypévn TipnA: -1 mm

—xx mm = H d16pbwaon uTTopei va YeIwdEI.

+xx mm = H 816pBwan ptropei va augnbei.

MevoU TTpooTaTEUOHEVO ME KWBIKO TTp6oRaong

Eiodyete Tov KWdIKG TTPOORACNG, TTATACTE TO TTANKTPO L yIa va eueaviaTouv ol €§1g

TTAPAUETPOI.

PhDownT = printhead down time in ms:
YTroAoyiCetan n évapgn Tng Kivnong TN KEPAANG EKTUTTWONG TTPOG TA KATW.

PHupT = printhead up time in ms:
YTroAoyiopég duvartdtnTag ekTéAeong TnNG BeATiwaong TTediwv.

PhVReactT = valve reaction time in ms:
YtroAoyiopég Tng évapéng Tng Kivnang TNG KEPAAARG eKTUTTWONG TTPOG TA TTAVW.

Ep@dvion Tou gAKoug To OTT0io PETA TN PETPNON TNG TAIVIAG HETAQOPAG HETOPEPETAI TTPOG TA
EUTTPOG.

0: Metd amrd kGO ekTUTTWON N TaIVia HETOPOPAS ATTOCUPETAI GE OAO TO PNAKOG EKTUTTWONG, ONA.
Oev TrpaypatoTroigiTal BeATIoTOTTOINGN PETALU TwV £TTIPEPOUG dlaTdgewyv oeAidag.

1: H tavia petapopdg atrooUpeTal JOVO TTAVW aTTd TNV EKTUTTWHEVN TTEPIOXH, ONA. Ta KEVA
METOEU TwV dlaTdgewv oeAidag UTTOKEIVTAI O€ BEATIOTOTTOINON.

Katd tnv aAayr] Tng 8iatagng aeAidag n Taivia peTapopdg ToTToBEeTEITal AQUTOATA.

Mode: Shift - AeiToupyia: pe evaAAayég

X-Shift / Y-Shift
(X-6@oeT | Y-6@OeT)

MARAKTpO:

Lanes / R-Shift
(Awpideg | P — 6¢poeT)

MAAKTPO: E

Expert parameters
(Mpoxwpnuéveg
TTAPAMETPOI)

X-Shift: Epygdvion Tng HETATOTNIONG TNG EIKOVAG EKTUTTWONG OTOV Ggova X.
Y-Shift: Epygdvion Tng HETATOTTIONG TTPOG TN POPA& EKTUTTWONG.

Lanes: Epgavion Tou apiBuol Twv KUKAWV TTOU EKTUTTWVOVTAI O £vag SiTTAa aTov GAAov.
R-Shift: Epgdvion Tng améotaong katd 1n petdfacn o€ véo KUKAO.

MevoU TTpooTATEUONEVO pE KWBIKO TTpéOoRacng

Eiodyete Tov KwdIKG TTpOoRaACcNG, TTATAOTE TO TTARKTPO L yla va egpaviaTouv ol €€Ng
TTAPAUETPOI.
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Device Settings (MapdaueTpol CUCKEURG)

AMNAouyia ﬂ)\F’]KprVZ@,l = J[ = H e H - H ®

Field handling
(Alaxeipion ediou)

MARKTpO:

Codepage
(ZeAida KWBIKWV)

MARKTpO:

External parameters
(ESwTEPIKEG TTAPAPETPOI)

MARKTpO:

Buzzer
(BouBnTrig)

Display
(086vn)

MARKTpO:

Language
(FAwooa)

MARKTpO:

Keyboard layout
(AiaTagn TAnkTpoAoyiou)

MAAKTPO:

Customized entry
(Mpooappoopévn
g€l0aywyn)

MAAKTpO:

Hotstart
(@eppn ekkivnon)

Off (Avevepyd): OAOKANPN N PVANN EKTUTTWTH SlaypAgEeTal.

Keep graphic (Alatpnon ypa@ikwv): ‘Eva ypagiké ry/kar pia ypapparooeipd TrueType
HETOQEPETAI PIa POPA OTO oUCTNUA EKTUTTWONG KAl ATTOBNKEUETAI OTNV ECWTEPIKI PV TOU
ekTUTTWTA. INa TNV €TOPEVN Epyacia eKTUTTWONG HETOPEPOVTAI TTAEOV HOVO TO TPOTTOTTOINUEVA
dedopéva oTo oUoTNUA EKTUTTWONG. To TTAeovékTnUa TNG dladikaciag auTAg eivail n eEoikovounon
TOU XPOVOU PETAPOPAG TWV JESOUEVWIV YPAPIKWV.

Delete graphic (Alaypagn ypa@ikwv): Ta ypagikd f/kail ol ypapuatoaeipég TrueType TTou
£XOUV ATTOBNKEUTEI OTNV ECWTEPIKA PVAN EKTUTTWTH dlaypa@ovTal, woTOo0 Ta UTTOAoITTa TTEdIa
diarnpouvral.

Restore graphic (ETravag@opd ypa@ikwv): Metd 10 TEAOG HIOG EVTOARG EKTUTTWONG PTTPOET va
yivel 1o oUoTnNua atreudeiag eKTUTTWONG ETTAVEKKIVNON TNG EKTUTTWHEVNG eVTOANG. OAa Ta
YPOQIKG Kal ol ypaupaTooelpég TrueType EKTUTTWVOVTAI €K VEOU.

ESaipeon: Ztnv ekTUTTWAON TTOAMATTIAWY YPOPHWY TTPETTEI VO EKTUTTWVOVTAI TIAVTA TTANPEIG
YPAUHEG (apIBUOG TEpaXiwV TTAVTA TTOAMATTAGCIOG TWV YPAUUWY). H ypauuég TTou €xouv diaypagei
dev EavadnuioupyoulvTal.

EmmiAoyn xpnoiuoTroloduevou GUVOAOU XAPOKTAPWY.

Layout dimension only (Mévo karapérpnon didragng): O1 TapdueTpol yia To PAKOG dIATagng
o€eAidag, T0 PAKOG €00XNG Kal To TTAGTOG didTtagng oeAidag uropouv va peTapepBouv. OAeg ol
uTTOAOITTEG PUBICEIG TTPETTEI VA TTPAYUaTOTTOIOUVTaI aTTEuBEiag aTo gUaTNHA EKTUTTWONG.

On (Evepyo): Mapduerpol OTTwG n TaxuTnTa EKTUTTWONG KAl N avTiBean ekTUTTWONG PTTOPOUV va
METaPEPOBOUV PECW TWV OXESIACTIKWY AOYICUIKWY Jag 0To oUoTnua ekTuTTwong. O1 TTapdueTpol ol
oTT0ieG €ixav puBuIoTEl TTponyoupévwg aTreuBeiag oTo oUoTNUA EKTUTTWONG dev AapBdvovTal
TTAEOV UTTOWN.

Off (Avevepy0): AauBdavovTal uTréwn Povo ol pubuicelg TTou yivovTal atTeuBeiag oTo ouoTnua
EKTUTTWONG.

On (Evepyd): MNatwvTag omolodnTroTe TTARKTPO akoUyeTal éva nXNTIKO arua.
Evupog Tipwv: 1... 7
Off (Avevepy0): Aev akoUyeTal KATTOIO CHua.

PUBuion Tng avtiBeong otnv 086vn.
EUpog Tipwv: 45 ... 75

EmAoyn Tng yAwaooag aTtnv otroia Ba gugaviovtal Ta Keigeva otnv 086vn. Eival diaBéaipeg ol
aKkOAoUBEeG duvaTOTNTEG: YEPUAVIKA, ayYAIKA, YAAAIKG, IOTTAVIKA, QIVAQVIIKGE, TOEXIKA, TTOPTOYAAIKA,
OAAaVOIKA, ITANIKE, OaVIKA, TTOAWVIKA, EAANVIKA, OUyypIKA, pWOIKA, KIVECIKA (TTPOIPETIKA),
OUKpPaVIKA, ToUpKIKa, coundikd, vopRnyIkd.

EmiAoyn xwpag yia Tnv emBuunTh diapdppwaon mAnkTpoloyiou. Eival diabéoipeg o akdAoubeg
duvardtnTeg: Eivar emA£CIpeg o1 xwpeg Meppavia, AyyAia, MaAAia, EAAGda, lotravia,Zoundia Kai
HMA.

Off (Avevepy0): X1nv 008dvn Sev eppavideTal EpWTNON Yia TIG PUBUICOPEVES aTTO TOV XPHOTN
METOBANTEG. ZTNV TTEPITITWAON AUTH, N EKTUTTWON TIPAYUATOTTOIEITAI GUP@WVA UE THV
aTTOBNKEUPEVN TTPOETTIAEYHEVN TIUN.

On (Evepyod): H epwrnon yia Tig pubuIfopeveg atd Tov XeIpIoTr HETABANTEG eppavieTal pia opd
TPIV o116 TNV €vapgn eKTUTTWONG OTNV 0084vn.

Auto (Autéparo): O1 avadntroelg yia HeTABANTEG EAEYXOUEVEG aTTO TOV XEIPIOTH KAl YIa TOV
apIBué Tepaxiwy eppavifovral peTd aTrd KABe diIdTagn.

Auto without quantity query (Autépata xwpig avalitnon apiBuou Tepayiwv): H avalitnon yia
METORANTEG EAEYXOUEVEG OTTO TOV XEIPIOTH EPPaVIETal HETG aTTO KABE didTagn xwpig TTpoaBeTn
avaATnon yia Tov apiBud Tepayiwv.

On (Evepyo): Mia epyagia ekTUTTWONG TTOU £XEl DIAKOTTEI UTTOPET VO GUVEXIOTEI META TN VEQ
EVEPYOTTOINON TOU CUCTANATOG EKTUTTWAONG.

Off (Avevepyd): MeTd Tnv atrevepyoTroinGn TOU CUCTHPATOG EKTUTTWONG diaypagovTal OAa Ta
Oedopéva.
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MARKTpO:

Layout confirmation
(EmBeRaiwaon diatagng)

Print after measuring
(EKTUTTWON PETA OTTO
pétpnon)

MARKTpO:

Standard layout
(ZTavrap ogAidotroinon)

On (Evepyo): Evdexdpevn véa epyaaia eKTUTTWONG TTPWTA ETTIRERAIWVETAI OTO CUCTNHUA
€KTUTTWONG Kal, OTN CUVEXEIQ, EKTUTTWVETAI. Mia AdN evepyn ouvexOUEVN Epyaaia eKTUTTWONG
guVEXiCEl va EKTUTTWVETAI £WG OTOU KATOXWPIOTEN N MRERAiwan oTn CUCKEUN.

Off (Avevepyo): Aev epgavieTal EpWTNON GTNV 006V TOU CUCTAPATOG EVEPYOTTOINONG.

On (Evepyo): Edv katd Tnv ekTUTIWON TTPOKUWEI CPAAPQ TO OTTOIO PTTOPEI VO avayVWPIoE! KAl VO
QATTOKATAOTHOE! TO iB10 TO OUCTNUA EKTUTTWONG (TT.X. €EAVTANCN TNG TAIVIOG JETAPOPAG, AVOIXTA
Kao£Ta), TOTE TO OUOTNUA EKTUTTWONG PETABaivel Kal TTAAI 0TV kKatdaTtacn «EToigo» petd tnv
QVTIMETWITION TOU OQAAUOTOG (TT.X. KAOETA KAEIOTH).

Off (Avevepy6): MeTG TNV avTIMETWITION Kal TNV €TTIRERaiwon o@AANATOG TO oUOTNUA EKTUTTWONG
pETOBaivel OTNV KATAOTOON «AIQKOTTNKEY.

On (Evepyo): Edv pia epyacia ekTUTTWONG EeKIVAOEl Xwpig TTponyoupevo kaBopiapd diaTtagng
o€Aidag, EKTUTTWVETAI N Kavovikh didTagn oeAidag (TUTTog GUOKEUNG, €KO0GN UAIKOAOYIGUIKOU,
¢kdoaon Build).

Off (Avevepyd): Edv pia epyacia ekTUTTWONG EEKIVATEI XWpig TTponyoUupevo kaBopioud didragng
oehidag, epeavidetal aTnv 086vn uAvuua oQEAAUATOG.

I/0 Parameters (MapdaueTpoi 1/0)

AMNnAouyia TI')\I']KprV:@,l e ][ -~ [~ H - H - H L

IN signal level
(ETritredo onuarog IN)

MARKTpO:

OUT signal level
(ETritredo ofpartog OUT)

MARKTpO:

Debouncing
(ATTOKAUBWVIOHOG)

MAAKTPO:
Start signal delay

(ZApa évapgng
emppaduvong)

MARAKTpO:

Not ready: Error
(Avétoipog: AdBog)

MARAKTpO:

I/O profile
(MpowiA 1/ 0)

Network (AikTuo)

Ep@dvion Tou orjpatog PE TO OTTOIO EKKIVEITAI MIO EPYACTia EKTUTTWONG.

+ = gvepyn oTaBun onuartog ‘high’ (1)

- = gvepyn oTdbun onuarog ‘low’ (0)

X = Jn evepyn aTGOUN OrpaTog

S =1 KOTAOTAON UTTOPEI va eTTNPEacTei péow dieTagng (o€ ouvduaouo pe Netstar PLUS)

Epgdvion Tng oTdBung oAPATOG YIa TO EKTTEUTTOPEVO CHA.

+ = gvepyn oT@Bun onuartog ‘high’ (1)

- = gvepyn oT1a0un oruarog ‘low' (0)

S = n KATAOTOON YTTOpPEi va eTTnpeacTei péow dieTagng (oe ouvduaauo pe Netstar PLUS)

Ep@dvion Tou xpdvou atmokAudwviopou Tng £1I0680U TPOPodoaCiag.
EUpog mipwv: 0 ... 100 ms.

Flexicode: Mévo diakoTTéuevn Asiroupyia
Epgdvion Tou xpdvou kaBuaTépnaong Tng £vapéng ekTUTTWONG O€ SEUTEPOAETTTA.
EUpog mipwv: 0,00 ... 9,99.

On (Evepyo): Edv cival evepyn pia epyacia ekTUTTwoNG aAAd To oUOTNHPA EKTUTTWAONG dev
Bpioketal o€ eTOINOTNTA EKTEAEONG TNG EPyaTiag (TT.X. O16TI BpiokeTal ABN o€ AciToupyia
«EkTuTtWOVEI»), EupavieTal yivupa o@AAPaTog.

Off (Avevepyo): Aev eppavideTal urivupa cQAaAUaTog.

EmAoyn diaBéoipwy diapopewoewv Std_Direct fi StdFileSelDirect. O avtioTolxog kaBopiopdg
Twv U0 SIaHOPPWOEWV gival diaBéaiyog aTig odnyieg XeIPIoPoU.

AAMNnAouyia nAr’]Kprv:@,[ - H - H - [ - H - H - ]| ®

AVAAUTIKEG TTANPOPOPIEG OXETIKA UE TO CUYKEKPIMEVO TGTOIKEIO TOU PEVOU gival BIOBECINEG OTO EEXWPIOTO EYXEIPIDIO.
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Password (kwdikog rpécfaong)

AkoAoubBia TTAANKTpwV: @ [
Operation (x&1p1o06g)

Password (kwdik6g
mwpoéoRaong)

MARKTpO:

Protection configuration
(MpooTtacia kKwdikoU
mwpoéoRaong Mevou
AeiToupyiag)

MARKTpO:

Protection configuration
(MpooTacia kwdikoU
mwpooBaong ayatmrnuévwy)

MAAKTPO:

Protection memory card
(KapTa pvipung
TTPOOTACING KW3SIKOU)

MARKTpoO:

Protection printing
(EKTUTTWOON TTPOCTACIOG
Kw31KoU)

Network (AikTuo)

Password (Kwdi1ko6g
mwpoéoBaong)

MARKTpO:

Protection HTTP
(MpooTtacia kwdikoU
mwpoéoBaong HTTP)

MARKTpO:

Protection Telnet
(MpooTtacia kwdikoU
mwpoéoBaong Telnet)

MAAKTPO:

Protection remote access

(AcUppatn TpéoBaon
TMPOOTAUCIOG KWSIKOU
mpoéopaong)

0 YMOAEI=H!

- E WAE WA WAE WMAE AR AN

Kartaywpnon evog 4-wrgiou apiBunTikou Kwdikou TTpéoBaong.

O1 puBpioceIg Tou EKTUTTWTHA PTTOPOUV va aAAGEouv.
(Evtaon kadong, Taxutnta, €idog AsiToupyiag, ...). H TpooTacia Tou kwdikou TTpdofacng
atroTp£TTel aAAayEG oTn pUBUICT TOU EKTUTTWTH.

H 1rpooTacia kwdikou Tpocacng eutrodidel TNV TPOCRACH GTO HEVOU QYOTTNHEVWV.

Me T1G AeIToupyieg KapTWV PVAUNG UTTOPOUV va atroBnkeuTolV Kal va @opTwOoUV ... ETIKETEG.
2Tnv TTPOCTACia TOU KWAIKOU eVaTTOKEITAl, TO €AV Ogv ETITPETTETAI KAMia TTpOoRacn, i HOvo ol
QAVOYVWOIUEG TTPOORACEIG TNV KAPTA MVAUNG.

NARpng TpéoBaon: Kapia poaTaagia kwdikou TTpéofacng

ATTAR avayvwon: EmTpémeTal n mpodoacn pévo yia avayvwaon

Me mrpooTacia: Yoiotatal gpayn rpécaang

Edv o ekTuTrwTAG €ival ouvdedepévog oe HYY, evdéxeTal va XpelaaTei, EpOCOV O XEIPIOTAG O
MTTOPEi va evEPYOTTOINOEl EKTUTTWAON BIa XEIPOG. H TTpooTacia KwdikoU TTpOcacng aTToTPETTE
TNV EVEPYOTTOINON TNG EKTUTTWONG 1A XEIPOG.

Eicaywyn 15-wiReiou kwdikou Trpéofacng. H eicaywyn utropei va amroteAeital ammd
aA@apIBunTIKoUG Kai €181KoUG XOPAKTAPEG.

H emkoivwvia péow HTTP ptropei va atrotpaTrei.

O1 puBpioeig TNG uttnpeaiag Telnet ¢ pTopolv va aAAGEouv.

H mpéoBaon péow e§wrepikng dietragprg HMI ptropei va atrotparrei.

MNa va ekteAéoeTe pia AsiToupyia uTTd @payn, TTPETTEl apyIKA va eloaxBei o 1I0xUwv Kwdikdg TTpéoBaong. Epdoov

eloax0ei 0 cwoTog KWdIKGG TTPAoPRaAaCNG, N EMOUUNTA AsIToupyia EKTEAEITAI KAVOVIKA.
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Interface (Baoikég pubuioceig)

AMnhouyia mhvikrpwv: LFL == | (= [~ [~ [~ | [~ [~ |[~ [ ®

COM1/Baud/P/D/S

MAAKTPO:

Start / stop sign

(Z0uBoAo évapgng / apong)

MAAKTPO:

Data memory

(AroBnkeuon Sedopévwv)

MARKTpO:

Port test
(Aokipn Bacikwv
pubpioewv)

Emulation (E§opoiwon)

COML1:

0 - ypauuikn dietragn Off

1 - ypapikn dieragen On

2 - ypaupikn diemragn On. Agv eg@avifeTal Jrvupa 0QAAPATOG OE TTEPITITWON OQAAUATOG
peTapopdg

Bauds (MTTwvTg):

Eugdvion Twy bits Ta otroia yetagépovTal avd 0eutepOAETITO. MTTOpPOUV Va ETTIAEXBOUV OI
akéAoubeg Tipég: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200.

P = Parity (looTipia):

N - No parity; E - Even; O - Odd

BeBaiwbeite 0TI 01 puBUICEIG CUUTTITITOUV PE TIG PUBUICEIG TOU CUGTANATOG EKTUTTWONG.

D = Data bits (Auadikd wneia dedopévwy):

PUBuion Twv bits dedopévwyv. MTTopeite va eTTIAEEeTE peTagu 7 1) 8 bits.

S = Stop bits (Auadiké yneia dpong):

‘Exete Tn duvatotnTa va emIAEEETE 1 1) 2 bits diakoTAg.

Epgavion Twv bits SiokotAg petagu Twv bytes.

SOH: "Evapén Tou TrakéTou petagopdg dedouévwv —* HEX-Format 01
ETB: Teppatiopdg Tou TTOKETOU PETOPOPAG dedopévwv —+ HEX-Format 17

Standard (Kavovikr): Meta Tnv évapén piag epyaciog ekTUTTwong AauBdavovtal dedopéva PéExpl
va yepioel n evoIAuEon YvAUN EKTUTTWONG.

Extended (Emektapévn): Kartd 1n SIGpKEIa HIAG TPEXOUOCAG EPYOTiag eKTUTTWANG CUVEXIZETaI N
AN Kai n eTegepyacia SESOPEVWIV.

Off (Avevepyn): Metd Tnv évapén piag epyaciog ekTUTTWoNG 8V TTpayaTOTTOIEITAl TTAEOV AW
GAAwV Sedopévwy.

‘EAgyxog NG 6uvmc’n§g psrﬁpopc’xg 0edouévwy HECW TNG DIETTAPNAG.
MatAoTe Ta TTARKTPA Kal yia va emAéEeTe Mevika (On). Martrjote 1o TAAKTpo | @ yia va

ekTUTTWOETE dedopéva Ta oTroia atrooTEAAovTal péow otroiaadrrote BUpag (COM1, LPT, USB,
TCP/IP).

AAAn)\ouxianAl‘]Kprv:@,[ - ][ - H = [ - H - H - H - H - H - ]l @

Protocol
(MpwT6KOAAO)

MAAKTpO:

Printhead resolution
(Eukpivela Ke@aAwv
EKTOTTWONG)

MARAKTpO:

Drive mapping
(Kararagn opydvwv
KUAIONG)

CVPL: Carl Valentin Programming Language
ZPL: Zebra® Pr%ammin Language

Me Ta TTARKTPQ Kal €MAEETE TO TIPWTOKOAAO. MatraTe ToArkTpo | ®  yia va
emBeBaiwoeTe TNV €mmAoyr|. H ouokeur| eTTavekKIVeiTal Kal ol evToAEG ZPL II® petatpémrovral
E0WTEPIKA O€ evToAég CVPL.

Me evepyotroinuévn Tnv egopoiwan ZPL I1® rpétrel va puBUIOTE N EUKPIVEIX KEQOANG EKTUTIWONG
TOU €EOUOIWPEVOU GUOTANOTOG EKTUTTWONG.

YNOAEI=H

EGv n eukpivela KeQaANG eKTUTIWONG TOU GUCTAPATOG eKTUTTWONG Zebra® Siogépel
ato ekeivn Tou ouoThiparog Valentin, T6Te To péyebog Twv avTiKEINEVWY (TT.X. KEIUEVQ,
YPAQIKAG) OEV CUUTTITITEI AKPIBWG.

H mpdéoBacn atoug 0dnyoug Zebra® avadpopoAoyEiTal HETW TWV AVTIGTOIXWY 0pYAvwY KUAIGNG
Valentin.

YMNOAEI=H!

ETeidr] ol eE0WTEPIKEG YPAUUATOOEIPEG OTOUG EKTUTTWTEG Zebra® Sev eival Si0Béoiueg
oTa ouoTrpara ekTuTTwong Valentin, evoéxeTal va TTapousiacToUV PIKPEG DIOPOPEG
oTnv atreikévion TNG YPaenG.
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MARKTpO:

PJL PrinterJob Language
(FTAwooa gpyaciog
ekTuTrwTA PJL)

MtropouUv va gg@avioTolv TTANPOPOPIEG KATAOTACNG TTOU aQOoPOUV TNV EVTOAN EKTUTTWONG.

Date & Time (Hpgpounvia kai wpa)

AAAn)\ouxian)\r’]Kprv:@,[ - H - H - [ - H - H - H - H - H - ][ - Jl L I

Set date/time
(PUBpION nUEPOUNViag Kal
wpag)

MAAKTPO: E

Summertime
(Ogpivil wpa)

MARKTpO:

Start of summertime -
format

(Evapén pop@otUtrou
8epiviig wpag)

MARKTpO:

Start of summertime - date
(Evapgn Bepiviig wpag —
nuepopnviag)

MAAKTPO:

Start of summertime - time
(Evapgn Bepiviig wpag)

MAAKTPO: E

End of summertime - format
(TéAog pop@oTuTrou BepIvig
wpag)

MAAKTPO: E

End of summertime - date
(TéAog Bepiviig wpag —
npepounvia)

MARAKTpO:

End of summertime - time
(TéAog Bepiviig wpag)

MARAKTpO:

Time shifting
(MeTaréTrion wpag)

21NV Qvw o€Ipd TNG 086vng epgavicetal n Tpéﬁoa nuepopnvia, otnv KaTw oeIpd eugavigeral n
Tpéxouoa wpa. Me Tn BorRdeia Twv TTANKTPWV Kal UTTOPEITE VO UETABEITE OTO EKATTOTE
ETMOPEVO TTESIO WOTE PE TA TTAAKTPA Kal B va auénoeTe R/Kal va PEILOETE TIG EPPAVICOUEVEG

TINEG.

On (Evepyn): H BepivA i/kai n xelpepiviy wpa aAAdlel autépara.
Off (Avevepyn): H Bepivr) wpa dev avayvwpileTal kai dev pubpileTal autépaTa.

EmmiAoyR pop@otUTTou Ye To oTroio Ba katayxwpnOei n évapén Tng BepIvig wpag.
DD = nuépa

WW = gBdoudda

WD = nuépa Tng Rdouadag

MM = prjvag,

Y = €10¢,

€TTOPEVN NUEPA = AapBAvETal UTTOWN POVO N ETTOPEV NUEPT

Karaywpion Tng nuepopnviag kartd tnv otroia TiBeTal o€ 10U N Bepivr) wpa. AuTr n KATaxwpion
BaaoiCeTal oTn pop@r) TTOU ETTAEXONKE TTPONYOUUEVWG.
Me 1n BoriBeia auTrg TNG AEITOUPYIag PTTOPEITE VO KATAXWPICETE TNV WA KATA TNV oTroia TiBeTal

o€ IoXU n Bepiviy wpa.

EmmiAoyR pop@otUdTrou pe To otroio Ba katayxwpnBei n Angn Tng BepIvig Wpag.

Karaywpion Tng nuepopnviag katd Tnv otroia Travel va 1oxUel n Bepivi wpa. H kataxwpion
Bacifetal 010 HOPPAETUTTO TTOU ETTIAEXBNKE TTPONYOUMEVWG.

Karaywpion Tng wpag Katd tnv otroia Tadel va 1oxUel n Bepivi wpa.

Karaywpion Tng diagopds wpag Kata TNV aAAayr BEPIVAG/XEINEPIVIG WPAG O WPEG Kal AETTTA.
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Service Functions (Asitoupyieg oépfig)

YNOAEI=H!

MNa va ptropei 0 EUTTOPOG /KAl 0 KATAOOKEUAOTNG TNG GUCKEUNG VO TIPO0@EPEl TaXUTEPA TEXVIKI UTTOOTAPIEN O€
TIEPITITWON Service, ol aTTaPaiTNTEG TTANPOYOPIEG, OTTWG TT.X. O PUBUICPEVES TTAPAUETPOI HTTOPOUV va diaBacTolv
ateuBeiag aTrd TN CUCKEUN.

AMmhouia iirpuv: LFJ, (== (o], (o [ ] (= ) [~ | [~ ] (=] [~ [~ ][ ®

Photocell parameters
(MapdapeTpol CUCTAHATOG
PWTOKUTTAPWYV)

MARKTpO:

Paper counter
(AsiToupyiki arédoon)

MARKTpO:

Heater resistance
(@eppIKA avTioTaon)

MAAKTPO: E

Printhead temperature
(OepHOKPATCiO EKTUTTWTIKWV
KEPAAWV)

MAAKTPO: E
Ribbon

(MAkog kopdéAag
ueTadoong)

Ink side
(Nepi€Aign)

MARAKTpO:

Brake power
(Emidoon mednoswg)

MARAKTpO:

Print examples
(Mapadeiypara EKTUTTWONG)

H = 310KOTTTNG KAAUPHOTOG EKTUTTWTH (UOVO YIA TIG CUCKEUEG TToU d1aBéTouv SIOKOTITN
KOAUPPATOG)

0 = avoixTé KGAUpua

1 = KA&I0TO KGAUPPa

P = mieon:

Epgdvion tng Tpéxoucag KatdoTaong Tou KwdIKOTToINTH.

Mn d10B€a1un. ZToIXEIa TWV TINWV YIa TOV €AeyX0 Tou Tremeapévou agpa (0 1)

R1 = KuAIvOpioKkOg evTaTAPA TNG TAIVIOG HETAPOPAG:

2TOIXEIO TOU KUAIVOPIOKOU EVTATAPA TNG TAIVIAG HETAPOPAG. 4 KATAOTACEIG EpgavifovTal. (Kapia
ofpavon oTo oUCTNUA QWTOKUTTAPWY, N orjuavon atd Ta degid, N Grpavon aTré Ta apioTePd,
afuavon €€ oAokAfpou aTo CUCTNHA GWTOKUTTAPWY).

R2 = kuAIvdpiokog eKTUAIENG TNG TaIViag HETAPOPAG:

ZTOIXEiO yIa TNV KATAGTACT TOU KUAIVOPIOKOU €KTUNIENG TNG TaIVIag HETOQOPAG. 4 KATAOTATEIG
ep@avidovral. (kapia orjpavon aTo oUCTNUA QWTOKUTTAPWY, N orjpavon atrd Ta Segid, n
gAuavon aTré Ta apIoTEPd, GAPAvON £§ OAOKAPOU 0TO GUCTNHA PWTOKUTTAPWY).

C = yetagopd:

MAnpogopieg yia Tn B€an Tou popéa doxeiou HEAGVNG

ENC = kwdikoTroIinTAg (ouvexng AsiToupyia)

Epgdvion tng Tpéxoucag KatdoTaong Tou KwdIKOTToINTA.

D: Epgavion Tng ammdédoong KEPAANG eKTUTTWONG OE PETPA.
G: Epg@dvion Tng ammdédoong CUCKEUNG O€ PETPA.

MNa Tnv €TTiTEUEN PIOG KAANG €IKOVAG EKTUTTWONG, TTPETTEI KATA TNV QVTIKATACTACN TNG KEPAANG
eKTUTTWONG va puBpiaTei n Tipp Ohm TToU AVTIOTOIXET OTNV KEPAAL EKTUTTWONG.

Epgdvion tng Bepuokpaaciag TNG KEPAArG ekTUTTwonG. Kavovikd n Bepuokpacia TNG KEPAANG
eKTUTTWONG BpiokeTal o€ Beppokpaaia dwyuaTiou. EGv woTtdao yivel utrépBaon TG péyioTng
Bepuokpaciag KEPAARG EKTUTTWONG, N TPEXOUCO EPYACTIa EKTUTTWONG SIOKOTITETAI KAl
eupavigetal oTnv 086vn PAvVUPa GEAAPATOG.

EmmAoyn xpnoipotroloUpevou prkoug Taiviag petagopdg (300 m, 450 m, 600 m).

AuvatdTtnta €MAOYRG XPAONG TAIVILWV HETAPOPAG UE ESWTEPIKA I} EGWTEPIKA TUAIGN.
MpoemmAoynA: E§wrepikr TUAIEN

BrkPow: PUBuion emidoang Tédnong yia €mMTaxuUvon Kai TEdnon o€ %.
BrkPowP: PUBuion emidoong édnong Katd Tnv eKTUTTWOT.

AvoiyovTag auTo To OToIXEIO PEVOU EPPAVICETAl PIa EKTUTTWON PE OAEG TIG PUBUITEIG EKTUTTWONG.

Settings (‘EkBgon kardoTaong):

EkTuttOvovTal 6AEG O pUBICEIG TNG GUOKEUNG, TT.X. TAXUTNTA, UAIKG Taiviag JETAPOPAS K.4.
Bar codes (Barcodes):

EkTuttwvovTal 6Aol o1 SI0BECIYOI YPAPUIKOT KWOIKEG.

Fonts (Tutroypa@ikd oToIxEia):

EkTutrwvovTal 6Aa Ta aviouaTta Kail ol ypaupatooeipég Bitmap.
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MARKTpO:

Input
(Eicodog)

MAAKTPO: E

Output
(Egodog)

MAAKTPO:

Diagnostic
(Alayvwon)

MARKTpO:

Encoder profiling
(Mpo@iA Tou
TEPIOTPEPOPEVOU
Kw3IKoTroINTn)

MARKTpO:

Roller diameter
(AI1GpETPOG TOU POAOU TNG
KopdéAag peTadoaong)

MAAKTPO:

Encoder average
(ZApavon Tou
TEPICTPEPOUEVOU
KWw3IKoTroINTn)

MAAKTPO:

I/O status
(KardoTaon 1/O)

MAAKTPO:

Online/Offline
(Xe ouvdeon / kTG
ouvdeong)

Epgdvion otdbung e106dou Twv TTapapétpwy 10.
0 = Low; 1 = High

Epgdvion otdbung €§6dou Twv TTapauéTpwy 0.
0 = Low; 1 = High

MarroTe TorAfkTpo | ®  yia va petaBeite oTo pevol Sidyvwong.

O1 TIpég KwAIKOTTOINTA pE £vapgn eKTUTTWONG OTa apxeia Logging atroBnkelovtal otnv K&pTa
CF. Baoel autwyv Twv dedopévwyv PTTOPE va dnuioupynBei pia ypa@ikr) avarmrapdotacn Tng
KAUTTUANG KWOIKOTTOINTH.

DiaRW = d1apeTpog Tou poAoU TUNIENG TNG TaIviag HETOPOPAG.
DiaRU = d1aueTpog Tou poAoU TUANIENG TNG TaIviag PETAPOPAG.

ApIBuSS Twv TIHWV PECW TwV OTToIWYV TTapdyovTal Ta GAPaTa KwdikotroinTth. Oco uwnAdTEPN
eival n Tigr 1600 Mo apyd avTidpd N cuokeur o€ PHETABOAEG TNG TaxUTNTAG.

Ta oxeTIKG CUPBAVTA KAOTOPETPWVTAI KOl TIPwToKoAAoUVTal aTn pvipn RAM. To TpwTéKoAAO
Slaypd@eTal HETA TNV ATTEVEPYOTTOINON TNG CUOKEUNG.

IgnrStrt = yeTpnTAG yIa orjparta évapéng Trou €Xouv ayvonoei.

IntPrts = peTpNnTAG YIa £pyaaieg EKTUTTWONG TTOU £XOUV AKUPWBOEI.

EmAEETE pE TOV KEPTOPA TNV TIPA YIO TNV OTToIO ETMIOUEITE TTEPICTOTEPEG TTANPOPOPIES KAl
TartioTe 10 TAfAKTpO | @ .

NJb =No job (Xwpig o€ipd ekTOTTWONG):

MeTpnTAG yia orpata évapgng TTou €xouv ayvonBei SIOTI N epyacia ekTUTTWONG Oev ATAV EVEPYT.
NRd = Not ready (Avéroipo):

MeTpnTAG yia onpata évapgng Tmou éxouv ayvonBei 8I6TI n epyacia ekTUTTWANG dev ATAV O€
ETOINOTNTA (SIGKOTTA 1] AVUPA GQAAUATOG).

Prt = Printing (EkTUTTWOON):

MeTpnTAG yia orjpaTa £vapéng TTou €Xouv ayvonBei evOow n CUOKEUN EKTUTTWVEI/Eival EVEPYR.
MS/I = Manual stopped/interrupted (XeipokivnTn dpon/akipwon):

MaTABNKe TO TTANKTPO SIOKOTIAG TTAVW OTO TTANKTPOAGYIO JEUBPAVNG, GTOV TTivaka eAEyXOU ) O€
KATTOIO TTPOYPAMUA.

Itfl = Interface interrupted (AkUpwon BaoikwWV ouvdéoewv):

H epyaoia ekTiTTWONG S1akOTINKE SIGTI TTPAYUATOTTOINBNKE AW VEWV BESOPEVWV PETW
SIETTOPNG.

SpedS = Speed stopped (AlatRpnon TaxuTnTaAG):

H epyaoia ekTUTTWANG S1aKOTINKE BIOTI N HETPNBEica TaXUTNTA EKTUTIWANG ATAV TTOAU XaNAL.

Edv n Asitoupyia gival evepyotroinuévn, utropei pe 1o ARkTpo | @ va emAexBsi n Asitoupyia
Online ) Offline (kavovikn pdBuion = Off).

Online (Z& oUvdean): Ta dedopéva PTTopouv va AapfdvovTtal péow SieTTagwy. Ta TTAAKTPa Tou
TIANKTPOAOYiOU PEUBPAVNG ival eVEPYA HOVO QOooV pe To TTIARKTpo | ®  £xel emAexBei n
Aeiroupyia Offline.

Offline (Ekt6g oUvdeong): Ta TTANKTpa Tou TTANKTpoAoyiou pepBpdvng eival ek véou evepyd
Opwg dev eival TTAov eQIKTA N eTeepyaaia Twv dedopévwy TTou Aapfdvovtal. EGv n ouokeun
pubuioTei ek véou oTn Aeiroupyia Online, AapdavovTal TTaAI vEEG Epyacieg EKTUTTWONG.
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MARKTpO:

Transfer ribbon warning
(Mpogidotroinon kopdéAag
HETAdOONG)

MARKTpO:

Write log files on MC
(Eyypagn Twv apxeiwv Log
og MC)

TRB = Transfer ribbon advance warning (lMpo&idotroinon kopdéAag peradoong):

Mpiv atré Tnv €€AvTAnon TnG TaIViag JETAPOPAG EKTTEUTTETAI Eva ONua HEOW PIaG EE6D0U
XEIPIOUOU.

Warning diameter (AiGueTpog Trpogidotroinong):

PuBpion Tng diapéTpou TTPWTNG TTPOEIBOTTOINONG TaIVIAg HETAPOPAG.

EiocdyovTtag otn B€0n auTh pia TIPA 0€ mm, EKTTEPTIETAI KATA TNV ETTITEUEN TNG OCUYKEKPIPEVNG
SIOPETPOU (OTTWG METPIETAI GTO POAS TaIViag HETAPOPAG) OAPA PHECW HIOG £66B0U XEIPITUOU.

Ribbon advance warning mode (AeiToupyia Tpogidotroinong):

Warning (rpogidotroinon): Otav emiteuyBei n SIGUETPOG TTPOEIBOTTOINONG, TOTE EVEPYOTTOIEITAI
n avtigTtoixn ££0d0g /0.

Error (Z@dApa): To oUoTnua eKTUTTWONG TTapapével adpavég OTav eTITEUXOE n SIGUETPOG
TTPOoEIBOTTOINONG WE 'TTOAU Aiyn Taivia pyeTagopdg'.

Méow auTtig TnG evToAng ypdgovtal didgopa apyeia LOG o éva utrdpxov g€oo pvAung (Kapta
MC, ) USB-Stick). Metd tnv avayyeAia 'Fertig' (€Toipog) To pégo pvApng PTTopeEi va
QATTOUOKPUVOEI.

Ta apyeia Bpiokovral atov katdhoyo 'log':

LogMemErr.txt: MpwTtokoAAnuéva o@dApara pe TpOaBEeTEG TTANPOPOPIES, OTTWG TT.X.
nuepounvia/wpa kal évopa apxeiou/apiBudg oeIpdg (Yia OxXeDIAOTEG)

LogMemStd.txt: MpwTok&AANCON eTTIAEYUEVWY CUPBAVTWY

LogMemNet.txt: Ta dedouéva TTou ammeaTdAnoav TeAeuTaia pécw TnG Bupag 9100
Parameters.log: OAeg ol TTAPAUPETPOI EKTUTTWTH OE aQvayvwaolun atmmd avepwIiToug yopen
TaskStatus.txt: O1 KaTAOTACEIG OAWV TWV EPYATIWY EKTUTTWTI)

Main Menu (Kupio pevou)

MeTd TNV evepyoTroinon TOu NAEKTPOVIKOU OUCTHPATOG EVEPYOTTOINONG EUPAVICETAI TO KUPIO JeVOU. XTO KUPIO JEVOU
ep@avifovtal TTAnpo@opieg OTTWG TT.X. TUTTIOG GUCKEUNG, TPEXOUTA NUEPOUNVIa Kal TPEXOUTA wpa, aplBudg ékdoong Tou
UAIKOAOYIGUIKOU Kal Twv XpnalgoTroloupevwy FPGA.

H emmiAeypévn €voeign epgavidetal yia GUVTOPO HOVO XPOVIKO SIAOTNUA Kal, OTh CUVEXEID, YIVETAI ETTAVAQOPA OTNV OPXIKN

TTAnpogopia.

Me 10 TTAfKTpOo | ®  uTTOpEiTE VO PETAREITE OTNV ETTOMEVN EVOEIEN.
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Compact Flash Card / USB Speicherstick - Kdpta pviung / ArofnkeuTtikdg xwpog USB

O xeIpIopdg Tou pevou HVARNG TTPAYUOTOTIOIEITAI HE T TIARKTPA TOU TTANKTPOAOYiou pepBPAvng Tou NAEKTPOVIKOU CUCGTANATOG
XEIPIOPOU A pe did@opa AeIToupyIKa TTANKTPA evog ouvdedepévou TTANKTpoAoyiou USB.

EmoTpoer) aTo TeAeuTaio pevou.

>1n Aeiroupyia Load layout (®opTwon didragng oeAidag): MetaBaon oo File Explorer.
File Explorer: MetdBaon oto MevoU PakéAwv.

MapkdpeTe éva apyeio/évav GAKeAO HONIG gival EQIKTA N duvaToTnTa TTOANATTARG ETTIAOYNAG.

KUpio pevou: EmmAoyn Twv pevol pvAung.
File Explorer: Anuioupyia véou apygiou.

EkTéAean Tng Tpéxouaag AEIToupyiag yia TO TPEXOV APXEIO/TOV TPEXOVTA PAKEAO.

MeTdBaon oTov ETTAVW PAKEAO.

MeTGBaon oTOV JAPKAPIOUEVO PAKEAO.

Méoa oTov TpEXOVTA PAKEAO KUAIOTE TTPOG TO TTAVW.

Méoa aTov TpEXOVTa PAKEAO KUAIOTE TTPOG TO KATW.

-

ClEEEREEER

Egmmq G| = ==

Define user directory
(KaBopiopo6g karaAdyou
XPNoTWY)

6 YMOAEI=ZH!

Mpétrel va kaBopioTei évag @AKeAOg xpAoTN:

KaBopioTe Tov Baciké @akeAo aTOV 0TT0i0 ATTOBNKEUOVTAI TA APXEIQ TTPOG
emegepyaaia.

e TIpOTOU Yivel xprion fi/kail TTAorflynon oTo Pevou PVvARNG.
. €dv €xel TpayparoTroindei n popotroinan Tng kaptag CF atov H/Y kai, dpa, o BAZIKOZ @dkeAog dev
aTroBnKeUTNKE QUTOUATA.

Fils Explorer @ MPGoBaon OTO PEVOU PVIAUNG.
2%
Torives] @ Avoi¢re Tov File Explorer.
~ <STANDARD> EmAéETE dkeNO
e [a) (7] [[¥] £t gdxeho.
@ Ep@Avion Twv IaBEGIUWY AEITOUPYIGIV
Ig‘_m':ext’ Menu B E] EmAéETe TN AsiToupyia Set as user dir (WS PAKeAo XPAROTN)
2 Set as user dir & EmBeBaiwoTe TNV €mAoy).
Format
Copy @ EmoTpo@r} 0To Bacikd pevou.
Tnv emépevn @opda TTou Ba avoieTe TO peEvoU PvANG
eM@avigeTal 0 ETTIAEYUEVOG PAKEAOG WG PAKENOG XPNOTN.
Load layout DdopTwon piag diatagng oeAidag eviog Tou kKabopiopévou pakéAou xpriotn. Méow auTrg

(PopTwon didragng)

NG Aeitoupyiag diac@aAidetal n ypriyopn Tpoéofaacn atnv emBuunTr didTagn oeAidag
S16TI epavifovTtal povo Ta apxeia dIATagng oeAidaAg, VW ol PAKEAOI ATTOKPUTITOVTA.

Load layout
|&: \ STANDLRD

@ MpdoBacn oTo pevol UVAUNG.

2 File namel.prn
File nameZ.prn
File name3.prn
File nameé4.prn

EmAégTe didragn oehidag.

[4] (=) [« [»]
e

EmBeBaiwaote TNV €TTIAOYH.
To mapdBupo kaTaxwpiong apiBuoy avTITUTIWY avoiyel

YNOAEI=ZH!

auTépara.

EmAEETE TOV 0pIBPO TwV dlaTagewy eKTUTTWONG TTOU TTPOKEITAI
va EKTUTTWOOUV.

(2] (=] (4] ]
e

EkkivioTe TNV epyacia ekTUTTWONG.

O @dkehog AEN ptropei va aAAagel edw. H alhayr @akélou MPENMEI va paypatotroinBei atov File Explorer péow tng
Aeiroupyiag Change directory (AAayn @akéAou).
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File Explorer

Change directory
(AAAayn kaTaAdyou)

File Explorer
2

[Drives]
= <STANDARD>
<DIR 1>

File Explorer
&z \STANDLEDY

<. >
layout0l
layout02

Load file
(Datei laden)

Load file
&= W STANDLEDY

<
elayoutOl
layout02

YMNOAEI=ZH!

O File Explorer gival To cuoTnua dlaxeipiong apxeiwv Tou cuaTAPATog ekTUTTwang. Ol

Baoikég Asiroupyieg yia Tnv em@AvEIA TOU PEVOU PVAUNG ival B1aBéoiueg aTov File
Explorer.

TNV TTPOROARA Tou YakéAOU XPrOTN TTATACTE TO TTAARKTPO \E yla va petafeite atov File

Explorer.

MtropouUv va eTTiAexBoUv o1 akOAouBeg AeiToupyieg:

e AANAayn odnyou ry/kal pakEAou

o  ®dépTwon apxeiou

o AmoBnkeuon didtagng oeAidag f/kal diauopewaong
o Alaypagr apxeiou(wv)

. Mopeotroinon kaptag CF

e Avriypagn apyeiou(wv)

EmAoyn Tou 0dnyou ry/kal Tou gakéAOU GTOV OTT0i0 BpicKovTal ATTOBNKEUPEVA TO
apxeia.

@ MpooBacn oTo PevoU PVANNG.
@ Avoicte Tov File Explorer.
B‘ B . E] @ EAEETE QAKeNO.

& EmBeBaiwoTe TNV emAoyn.

Eugavietal o €TTIAEYPEVOG QAKENOG.

Avoiyel éva Tuxaio apyeio. AUt pTTopEi va €ival pia TTponyoUpeva aTToBnKeupévn
Slap6pewWan, pia didtagn ekTUTTwong K.4.

@ MpdéoBacn oTo Hevol PVAUNG.
@ Avoicte Tov File Explorer.
B . E] EAETE apyEio.

[ To eTTIAEYPEVO APYEIO POPTWVETAI.

Edv 1o emAgypévo apxeio gival pia didragn ekTUTTWONG, TTPETTEI VA EI00XOEI auETWGS 0 apIBPOS Twv avTITUTIWY TTOU
TIPOKEITAI VO EKTUTTWOOUV.

Save layout H didragn ekTUTTWONG TTOU POPTWVETAI ATTOBNKEUETAI JE TO ETTIAEYUEVO GVOUQ.
(AtroBnkeuon diaTagng)

Save file
& : \STANDARD

MpoéaoBacn oTo pevou Pvhpng.

Avoigre Tov File Explorer.

EIC)

=Save layout
MetdBaon oto yevou Save file (ATToBrikeuon apxeiou).

Save config.
EmAégTe Tn Aeitoupyia Save layout (AtroBrikeuon SidTagng

=
noname B B EKTUTTWONG).

] EmBeBaiwoTe TNV €TmAOYA.

Edv umrdpyxel ouvdedepévo TANKTpoAdylo USB, otn Béon noname ytropei va
KATAXWPIOTEI VEO Ovoua apxeiou.
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Save configuration H ARpNG Tpéxouca dSIaudpPWaT EKTUTTWTI aTTOBNKEVUETAI UE TO ETTIAEYUEVO GVoua.
(Atro6nkeuon di1apBpwong)
Save file @ MpéoBacn oTo PevoU PVAKNC.
[A: \STANDARD

Save Layout @ Avoicte Tov File Explorer.
>save config. @ MeTdBaaon oto pevou Save file (AToBrikeuon apxeiou).

config.cfg B B EmAéETe TN AsiToupyia Save configuration (ATroBrikeuon

’ dlIapépPwong).
[ EmBeBaiwoTe TNV €TIAOYA.

Edv utrdpyxel ouvdedepévo TANKTpoAdyio USB, otn B¢an config.cfg pmopei va
KATAYXWPIOTEI VEO Ovoua apxeiou.

Delete file Alaypa@el opIoTIKG £va 1} TTEPICCOTEPA apXEia i pakéloug. Kara tn diaypagry evog
(Alaypa@n dedopévwv) @akéAou diaypdgovTtal TOOO Ta TTEPIEXOUEVA APXEIQ OO0 KAl Ol UTTOPAKEAOL.

File Explorer Mpdafacn oTo pevol PvhApng.

: \STANDARD\ . .
= ~— - Avoi¢te Tov File Explorer.
ayou
2 layout02 * = EmAéETe apyeio.
layout03
lavout(04 MapkdpeTte Ta apxeia TTou TTPOKEITal va diaypagouv. Ol

€1I0ayWYEG TTOU HOPKAPATE EMONUAivovTal PE *. EKTEAéOTE
autrv Tn diadikagia £wg 6Tou JapKApPETE OAa Ta apyeia A/kal
TOUG PAKEAOUG TTOU ETTIBUMEITE Va dIoyPAYETE.

Context menu
2 cbjects marked

YE EEE

< Delete , ; ;
Copying MeTtdBaon oT1o pevoU QakéAWV.
N E] EmAéETe T AeiToupyia Delete (Aiaypa@r).
& EmBeBaiwoTe TNV emAoyn.
Formatting Mop@oTrolei OpIOTIKA pia KAPTA PVAPNG.
(Mop@otumnon)

YNOAEI=H!
Ta kAe1did USB dev putropolv va pop@oTtroinbolv atrd Tov eKTUTTWTH!

File Explorer @ MpdoBaon OTo PeVOU PVAKNG.

DRIVES

EV T —— @ Avoicte Tov File Explorer.
U: No media B B . E @ ETIAEETE TOV 0BNYS TIOU TIPOKEITAI VO OPPOTIOINBEi.

@ MeTAEBAoN OTO UEVOU QAKEAWV.

Context menu 2 . . .

B B N B EmAéETe TN AsiToupyia Formatting (MopgoTroinon).
Set as user dir | - EmBeBaiwoTe TNV mAoynA.

< Formatting
Copy
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Copying
(Avriypaen)

File Explorer
&= \STRNDREDY

layout0l
2 layout02
layout03
layout(4

Context menu
2 objects marked

Delete
= Copying

Select Destination
DEIVES

Anuioupyei avtiypago Tou apxIkou apxeiou f/kal Tou apxIkoU @akéAoU WATE va
uTTOpOUV Va TTpayuaToTToinBouv aTn cuvéxela ahAayEg avecapTnTa atmé 10 apyIKO

apxeio/eakeAo.

YiE mb A
<

.' +
Tz

.
B
-

SL: 954Mb free

MpbéoBaon aTo YeEVOU PvANG.
Avoigre Tov File Explorer.
EmAégTe apyeio.

Mapkdpete Ta apxeia TTou TTPOKEITAl va avTiypagouv. Oi
EI00YWYEG TTOU papKApaTe eTmionuaivovTal pe *. EkteAéoTe
autrv Tn diadikagia £wg OTou JapKAPETE OAa Ta apxeia f/kal
TOUG PAKEAOUG TTOU ETTIBUMEITE VA QVTIYPAWETE.

MeTtdBacon o1o pevou @akEAwvy.

EmAé&gTe Tn Aeimoupyia Copying (Avtiypaen).
KaBopioTe Tn Béon ammobikeuong Tou avTiypdgou.
EmA&gTe Tn B€0n atroBrikeuong.

EmBeBaiwoTte TNV €TAOYA.

QiATpo: E@ikT6 pévo o cuvduaoud pe TAnkTpoAoyio USB.
Edv utrdpyel ouvdedepévo TTANkTpoAdylo USB ptropei og opiopéveg Asitoupyieg va
TrpooTeBEl pdoka @iATpou ) To dvopa apyeiou evog apyeiou TTpog amobrikeuan. AuTh n
KOATaXWPIoN eUQavifeTal oTn ypauun d1adpopng. Me Tn pdoka @iATpou eival EQIKTA N
avalnTnon CUYKEKPIEVWY apXEiwv. IMNa TTapddelypa, TTANKTPOAOYWVTAG TO Ypauua
,L* epeaviCovral yévo apxeia Ta omoia {ekivouv amod L. (Aev AapBdavovTal utréwn
KepaAaia/medd ypduuata).
Xwpig @iATpo Me @iATpo
Load layout Load layout
& : Y STANDRRD L
9E&rst_file.prn '9Layout_new.prn
Layout new.prn
Sample.prn
12807765.prn
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Texvikd oTOIXEIO

AvaAuon eikovag

MéyioTn TaxuTnTa EKTUTTWONG
ouveXAG AelToupyia
OIaKOTITOUEVN AgITOUpYia

TayUiTnTa MOTPOPAG
MéyioTo TTAGTOG EKTUTTWONG

MEyioTO pKOG EKTUTTWONG
ouveXng Aeimoupyia
OIaKOTITOUEVN AgITOUpYia

MAaioio ebpoug {wvng

Ke@aAn ekTuTT]woong

Dynacode IP53 Dynacode IP107

300 dpi 300 dpi

50 ... 800 mm/s 50 ... 600 mm/s

50 ... 600 mm/s 50 ... 600 mm/s
Mévo diakoTrTopevn Aeiroupyia: péyioto 600 mm/s
53,3 mm 106,6 mm

6000 mm 3000 mm

75 mm 75 mm

Z0ppwva Pe TIG ETTIBUHIEG TOU TTEAATN

‘EKKEVTPOG TUTTOG ‘EKKEVTPOG TUTTOG

Dynacode IP128
300 dpi

50 ... 450 mm/s
50 ... 600 mm/s

128 mm

3000 mm
75 mm

‘ExKeVTPOG TUTTOG

Exktroutri) Axou (améoTtacon pérpnong 1 m)

Méan o1dBun nxNTIKAG 10X0U0G

60 dB(A) 65 dB(A)

68 dB(A)

KopdéAa peradoong
‘Eyxpwpun ogAida
MéyioTn d1dueTpog poAou
AIGUETPOG TTUPrVa
MéyioTo prikog

MéyioTo TTAdTOg

Méoa 1 €€w (emmAoyn) Méoa i €€w (emmAoyn)

98 mm 82 mm

254 mm/1" 254 mm/1"
900 m 600 m

55 mm 110 mm

Méoa i €€w (emAoyn))
75 mm

254 mm/1"

450 m

130 mm

MeTpnoeig (MAdTog x Uwog x BdBog)
Mnxaviopdg ekTUTTIWONG

MéTpo xwpig TTAaicio
TOoTTOB£TNONG

MéTpo pe TAaicio ToTroBETnong

HAekTpOVIKG GUOTNUA EAEYXOU

204 x 182 x 235 mm 204 x 182 x 290 mm

E€aptdral amré 1o AdTog Tou £0poug {wvng

204 x 182 x 310 mm

310 mm x 165 mm x 350 mm - KaAwdio ouvdeong Pe TO unxavnua 2,5 m

Bdpog
Mnxaviopog ekTUTTIWONG
HAekTPOVIKG pE KAAWDBIO

9,5 kg 11 kg
8,0 kg 8,0 kg

11,7 kg
8,0 kg

HAekTpovikd
Aladikaoia

MvAun epyaciag (RAM)
KAwBOG emmékTOONG

Mrrarapia

2rua TTPoEIdoTToinang

High Speed 32 Bit
16 MB

MNa k&dpta Compact Flash 101T0U | (ECWTEPIKA TTAEUPA NAEKTPOVIKWYV 0drynong)

PoAdI Tpaypatikou xpovou

(atroBrikAeuon SedopEVWY KOATA TNV ATTEVEPYOTTOINGN Tou BIKTUOU)

AKOUGTIKO Ofpa O€ TTEPITITWAN CPAAPATOG

Baoikn d1acivdeon
eIplakn

Ethernet

USB Master

RS-232C (¢wg 115200 MTrwvT)

10/100 Base T, LPD, RawlP-Printing, DHCP, HTTP, FTP

YTrodoxr yia e€wTtepiké USB TANKTPoAdyIO Kal KApTa PvARNG

Popria olvdeong
Mveupartikr ouvdeon

OvopaaTikn Tdon

6 evTEAWG OTEYVA Kal ATTOAITTACUEVA

110 VAC/50...60 Hz 3 A
230VAC/50...60Hz 1,56 A

AgloAdynon acpdaAsiag 2x T4A 250 V
MpouTtroBéoeig AsiToupyiag

Eidog mpooTaciog IP 65
O¢gpuokpaaia AeIToupyiag 5...40°C

ZXETIKN uypaacia

MéyioTo 80 % (OX1 GUUTTUKVWHEVQ)
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Medio xeipiopwv

MAAKTPQ AoKIJaoTIKA EKTUTTWON, PEVOU AgiToupyiag, apiBudg Tepayiwy, kdpta CF, Tpogodoaia,
Enter, 4 x képoopag
‘Evdeign LCD 006vn ypagikwy 132 x 64 Pixel
PubBuiceig
Huepounvia, wpa, didpkeia Bapdiag
11 puBuioeig YA\wooag (d1a0€aiueg Kal AAAEG PETA aTTO EKONAWGCN OXETIKOU
EVOIOPEPOVTOG)
MapaueTpol CUOKEUNG, KUKAWPaTA d1acUvoeang, TTPoaTacia Kwdikou TTpécBacng
Emitnpnosig

AlakoTT) eKTUTTWONG

EkTuTTwon kardoTtaong

o710 TEAOG TNG Taviag peTagpopdg / TEAog Tou Layout

ExkTOTTwon pubuicewyv ouokeuwy OTTWG TT.X. aTTddo0n AEITOUpPYiag, EKTUTTIWGN
TTAPAUETPWY CUCTINATOG GWTOKUTTAPWY, BIKTUOU, ECWTEPIKWY EIBWV YPAPAS KAl OAWV
TWV UTTOOTNPICOMEVWY YPOUHIKWY KWAIKWV

IpaupaToceipég
Eidn ypapuparooeipwv

2UVOAO XOPOKTHPWV

TuTroypa@ikda aToixeia Bitmap

QAVUGHATIKA TUTTOYPO@IKA OTOIXE O /
TrueType TUTTOYPO@IKA OTOIXEI

1816TNTEG YpaupaTOOEIPAG

AT60TACN XOPAKTPWY

6 Bitmap Fonts

8 avuopartika Tuttoypa@ika aToixeia / TrueType TutToypa@Ikd aTolxeia
6 avaAoyIkd TUTTOYPa@IKa OTOIXEIO

Mepaimépw €idn ypAUUOTOOEIPWY KAT aTTaiTNON

Windows 1250 éwg 1257, DOS 437, 850, 852, 857
YTrooTnpiovTal Aol o1 SUTIKOEUPWTTAIKOI, AVATOAIKOEUPWTTAIKOI, AATIVIKO], KUPIAAIKOI,
eMnvikoi kal apaBikoi xapakTpeg / MepIoodTEPOI XOPAKTAPES KAT' ATTAITNON

MéyeBog o€ mAGTOG Kal Uwog 0,8 ... 5,6
>uvteAeoTng peyéBuvong 2 ... 9
MpooavaroAiopég 0°, 90°, 180°, 270°

MéyeBog o€ TTAGTOG Kal Uwog 1 ... 99 mm
ZUvTeAEDTNG HEYEDOUG XWpig ETTITTEDQ
MpooavaTtoAiouédg 360° TrpoodeuTikd atméd 90°
E¢apTwpeva atmd 1o €i00G TG YPAUUOTOTEIPAG
TTaxid, TAAyIa, avTioTPoPa, KABETa

MeTaBAnTog

Barcodes
1D Barcodes

2D Barcodes

Composite Barcodes

CODABAR, Code 128, Code 2/5 interleaved, Code 39, Code 39 extended, Code 93,
EAN 13, EAN 8, EAN ADD ON, GS1-128, Identcode, ITF 14, Leitcode, Pharmacode,
PZN 7 Code, PZN 8 Code, UPC-A, UPC-E

Aztec Code, CODABLOCK F, DataMatrix, GS1 DataMatrix, MAXICODE, PDF 417,
QR Code

GS1 DataBar Expanded, GS1 DataBar Limited, GS1 DataBar Omnidirectional, GS1
DataBar Stacked, GS1 DataBar Stacked Omnidirectional, GS1 DataBar Truncated

‘OMol o1 Barcodes €xouv petaAnTé UWog, HOVTOUA Kal avaAoyia
MpooavaroAiopsdg 0°, 90 °, 180°, 270°
Kat’ emmAoyrv duadikd yn@io EAEYXOU Kal EUKPIVE EKTUTTWGON

Noyiopiko
Alapépewaon
Aladikaaia eAéyxou

NoyIGUIKO SIapOPPWaNG

0dnyog ektutrwtr) Windows

ConfigTool
NiceLabel

Labelstar Office Lite
Labelstar Office

Windows 7® - Windows 10® 32/64 Bit
Windows Server 2008® (R2) - Windows Server 2019®

Em@uUAQOCTOUOOTE VIO TUXOV TEXVIKEG AAAQYEG
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KaB@apiouog Kal cuvTApnon

KINAYNOZ!
Kivduvog BavdTtou Adyw nAektpotrAngiag!

= [Mpiv amré kdBe epyaaia ouvtrApnong atroouvd£oTe TO CUCTNPA EKTUTTWAONG aTTd TO NAEKTPIKG BiKTUO Kal
TIEPIMEVETE AiyO, UEXPI VO EKPOPTIOTEI TO TPOPODOTIKO.

YNOAEI=ZH!
MNa Tov KaBapioud TNG CUCKEUNG CUVICTATAI N XPHON ATOIKOU £E0TTAICUOU TTPOCTaCinG OTTWG

TTPOCTATEUTIKWY YUAAIWYV KOI YOVTIWV.

Epyacia ocuvtipnong

ZuyxvoeTnta

evik6g kaBapiopadg.

Kartd mrepitrtwon.

KaBapiopdg poAou KuAioewg kal kopdEAag HETAd0aNG

2 € KGBe avTikatdoTaon Tou poAoU Talviag YETAPopPAgs i o€
TEPITTWON aAAoiwoNG TNG EIKOVAG EKTUTTWONG.

KaBapiopog kopdEéAag petddoang kai KUAivOpou €AEEwWG

2 KGO avTikatdaTaon Tou poAoU Taviag JETaPopds i o€
TEPITITWON aAAOIWONG TNG EIKOVAG EKTUTTWONG.

KaBapiopodg Ke@aAwy eKTUTTWONG

> € TEPITITWON OCPAANATWY OTNV EIKOVA EKTUTTWONG.

PUBuion ywviwv

2€ TEPITITWAN PN OPOIGUOPPNG POOPAG TNG KEQAAAS
EKTUTTWONG.

YNOAEI=H!
Tnpeite TIG 0dNYieg XeIPIOPOU yia TN Xpron Tng IootrpoTravoAng (IPA). Ze TepiTTwon ema@ng We To dépua n
Ta pamia EemAUVTE KOAd pe GpBovo vepd. Ze TTepiTITwaon epeBiopoU TTou dev UTTOXWPEI aTTeEUBUVBEiTE O€ 1aTPO.

Al0o@QaAIoTE ETTAPKA OEPIOUO TOU XWPOU.

Fevik6g KaBapIopog

MPOZOXH!

BA&BN Tng povadag ekTUTTWONG Adyw SIaBPpwTIKWY KaBapIoTIKWV!

= Mnv xpnoipotroigite AglavTikG péoa A JIAAUTEG yIa TOV KOBAPIOHO TWV EEWTEPIKWYV ETTIPAVEIWV 1 TWV

UTTOOUCTNUATWV.

= Ag@aipéoTe Tn OKOVN Kal Ta iXvn XapTIoU OTnV TTEPIOXA TNG EKTUTTWONG ME Eva HAAAKO TTIVEAO, ) HE NAEKTPIKR oKoUTTa.
= O1 eEwTepIkEG eMIPAvVEIEG va KaBapifovTal Je KaBapPIOTIKO YEVIKAG XPAong.

KaBapiopudg poAol kKuAioewg Kal kopdéAag peradoong

Tuxoév akaBapaieg 0To poAd KUAIGNG €XOUV WG ATTOTEAECUA TNV
aAAoiwaon Tng TToIdTNTAG EKTUTTWONG Kal, ETTITTAEOV, UTTOPEI va
ETTNPEACOUV TN YETAPOPA TOU UAIKOU.

e A@aipéaTe TNV KAOETA TAIVIAG HETOPOPAG.

e AmopakpUVeTe TA ICAMATA PE KABAPIOTIKO KUAIVOPOU Kal paAaKS

TTaVvi.

e  Edv oto poAd (A) epgavifovtal pBopEG, avTIKATAOTAOTE TO POAS.

EAMnvika
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KaBapiopnog KeQaAwyv EKTUTTWONG

Katd tnv ektOTIwon oxnuaTifovTal akabapaieg oTnv KEPAAN eKTUTTWONG, TT.X. ATTO Ta CWHATIOIO XPWHATOG TG Talviag
ueTagopdg. MNa Tov Adyo auTto, KpiveTal EUAOYOG KOl avayKaiog 0 KaBapIouog TNG KEPAANG eKTUTTWONG ava TAKTA XPOVIKA
SI00TAPATA, aVEEAPTNTA ATTO TIG WPEG AsIToupyiag Kai TG TTEPIBAANOVTIKEG ETTIPPOEG OTTWG OKOVN K.4.

MPOXZOXH!

MpokAnon ¢nuIGg oTnv KEQAAr) eKTUTTWONG!

= Mnv xpnoigoTroigite aixuned ) oKANPda avTiKEiJeVa yia Tov KaBapiopd TG KEPAANG eKTUTTWANG.
= Mnv ayyiCeTte TN YudAivn TTPOOTATEUTIKA OTOIRASA TNG KEPAAAG EKTUTIWONG.

AQaIpEoTe TNV KAGETA TAIVIAG HETAPOPAG.
KaBapioTe Tnv em@aveia TG KEQAAAG EKTUTTWONG YE UTTATOVETA EUTTOTIONEVN PE KABAPO OIVOTTVEUQ.

Mpiv a1md Tn B€0n TOu CUGTAPATOG EKTUTTWONG OE AEITOUPYIQ, APAOTE TNV KEQAAN EKTUTTWONG VA OTEYVWOEI YIA 2 £wg 3
AeTTTd.

KaBapiopuog KeQaAwyv EKTUTTWONG

MPOXZOXH!

[MpOKANoN CNUIGS OTNV KEQAAR EKTUTTWONG AOYW NAEKTPOOTATIKAG EKKEVWONG 1) HNXAVIKAG KATATTOVNONG!
= ToToBeTAOoTE TO GUOTNUA EKTUTTWONG OE YEIWHPEVO QYWYIHO UTTOOTPWHA.

le1lboTE TO CWHA 0AG, TT.X.TOTTOBETWVTAG YEIWHPEVO TTEPIKAPTTIO.

Mnv ayyiCeTe TIG ETTOPEG OTOUG PEUPATOANTITEG.

VY

Mnv ayyiCete Tn pdRdO TieoNG Pe OKANPA AVTIKEIMEVA 1 UE TO XEPI.

A@aipeon TNG KEQAARG EKTUTTWONG

AQaIp£0TE TNV KAOETA TAIVIAG HETAPOPAG.

QBnoTe TN povada KePaAng ekTUTTWONG TNV KATAAANAN B¢on service.

MéoTe eAagpd TTpog Ta KATW TN Bdon TNG KEPAANG ekTUTTWONG (C) éwg dTou PTTOPEiTE Va TOTTOBETATETE éva KAEIDi Allen
OTOUG KOXAIEG (A).

A@aipéoTe TOug KOXAIEG (A) KOl ATTOMAKPUVETE TNV KEQAAR eKTUTTWONG (B).

ATTOOUVOEDTE TN Qioa aTTO TNV THOW TTAEUPA TNG KEPAANG EKTUTTWONG.

TomoBéTnon TNG KEPAANG eKTUTTWONG

SUVOEOTE TIG PIOEG OTN VEA KEPAAN EKTUTTWONG.

TomoBeTraTE TNV KEPAAR EKTUTTIWONG OTN BAon KEPAAAG ekTUTTWONG (C) €101 WOTE 01 TTPOECOXEG Va ayKIoTPpwOOoUV aTIG
avTiOTOIXEG OTTEG OTN BAoN TNG KEPAARG ekTUTTWONG (C).

JuykpaTAoTe EAAPPWG TN Baon TNG KEPAANG ekTUTTwoNG (C) pe To oag £va dAxXTUAO TTAvVw oToV KUAIVOPO EKTUTTWONG Kal
BeBaiwbeite yia TN owoTA BEon TNG KEPAANG ekTUTTWONG (B).

BidwaTe kal o@igte Tov KoxAia (A) pe e€dywvo KA.
EtravarotmroBeToTE TNV KOOETA TAIVIAG HETAPOPAS.

211G AeiToupyieg Service (oTnv €TmIAOYT «AvTiOTAON») EICAYETE TNV TIUA AVTIOTAONG TNG VEAG KEQAANG eKTUTTWONG. H Tiun
avaypd@eTal TNV TIVAKiOa XapaKTNPIOTIKWY TNG KEPAAAG EKTUTTWONG.

EAéyEre Tn B€0n TNG KEPAARG eKTUTTWONG PECW SOKIMACTTIKAG EKTUTTWONG.
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PUBuion ywviwyv (SiakotrTopevn Asitoupyia)

H ywvia TomoB£Tnong TnG KEPAAAG eKTUTTWANG gival KATd kavova 26° wg TTpog TNV mM@Aveia ekTUTTwong. QoTdao, ol
KOTOOKEUAOTIKEG AVOXEG TNG KEPAANG EKTUTTWONG KAI TOU PNXAVIKOU CUCTAPATOG EVOEXETAI VO ATTAITOUV SIAPOPETIKI Ywvia
TOTT00£TNONG.

s
b
T P e, B
- T A= |
=t -:l\'}"._ (OF
~ "~ H |
L;' ;, ‘Wi -'~-’v iy
A s e || |
¥ L—— ~

MPOZOXH!

Kivduvog TTpékANoNnG ¢nuiag atnv KEQAAR ekTUTTWONG AGyw KN opoIdpopeng ®Bopdag!
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copyright by Carl Valentin GmbH.

A szaéllitmany Osszetételére, a kilalakra, a teljesitményre, a méretekre és a sulyra vonatkoz6 adatok a nyomdai eléallitas
idépontjaban érvényes ismereteinken alapulnak. A médositasok jogat fenntartjuk.

Minden jogot fenntartunk, a forditas jogat is.

Az Gtmutatét vagy részeit nem szabad semmilyen formaban (nyomtatas, fénymasolas vagy mas eljaras) a Carl Valentin GmbH
cég irasban adott engedélye nélkil masolni vagy elektronikus rendszerek alkalmazasaval feldolgozni, sokszorositani vagy
terejeszteni.

A késziilékek alland6 tovabbfejlesztése miatt eltérések adédhatnak a dokumentacio és a késziilék kdzott.
Az aktualis kiadast a kdvetkezd cimen talaljak: www.carl-valentin.de.

Aruvédjegy

A megnevezett markak és védjegyek az érintett tulajdonos markai és védjegyei. Ezek nem minden esetben kerulnek kiilén
jeldlésre. A jelolés hianyabdl nem vonhaté le azon kdvetkeztetés, hogy nem bejegyzett markanévrél vagy bejegyzett védjegyrél
van szo.

A Carl Valentin GmbH kézvetlen nyomtatégépei megfelelnek a kdvetkezd EU-iranyvonalaknak:
e  EK alacsonyfesziiltségekre vonatkozé iranyelv (2014/35/EU)
e Az Eurdpai Kozdsség elektromagneses zavarvédelemre vonatkozo iranyelve (2014/30/EU)

c\, valentin
DRUCKSYSTEME

Carl Valentin GmbH

Postfach 3744

78026 Villingen-Schwenningen
Neckarstrale 78 — 86 u. 94
78056 Villingen-Schwenningen

Phone +49 7720 9712-0

Fax +49 7720 9712-9901
E-Mail info@carl-valentin.de
Internet www.carl-valentin.de
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Rendeltetésszer(i hasznalat

A kozvetlen nyomtatdgép a legujabb miiszaki szinvonalnak és az altalanosan elismert biztonsag technikai szabalyoknak
megfeleléen készult. Mindazonaltal hasznalat kdzben el6fordulhat, hogy a felhasznalé vagy kivilallok testi épsége
veszélybe kertdil, illetve megrongélédik a kézvetlen nyomtatégép és egyéb anyagi kar keletkezik.

A kdzvetlen nyomtatégépet csak miszakilag kifogastalan allapotban, tovabba rendeltetésszeriien, a biztonsagi szabalyok
és veszélyek ismeretében, a kezelési utasitas figyelembe vétele mellett szabad hasznalni! Haladéktalanul el kell haritani
elsésorban a biztonsagot veszélyeztet lizemzavarokat.

A kozvetlen nyomtatégépek kizarélag az adott célra alkalmas és a gyarto altal engedélyezett anyagok nyomtatasara
szolgal. Minden ettdl eltéré vagy ezt meghaladé hasznalat nem rendeltetésszer(inek tekintendé. A gyarté/szallitd nem
tartozik felelésséggel a rendellenes hasznalatbdl eredé karokeért; a kockazatot ilyenkor egyedil a felhasznéalonak kell
viselnie.

A rendeltetésszerii hasznalat fogalmaba tartozik a kezelési utasitas betartasa is, beleértve a gyarté altal kdzolt
karbantartasi ajanlasokat/eléirasokat.

Biztonsagi tudnivalok

A kozvetlen nyomtatoégép 110 ... 230 V AC-os valtéfesziltségii halézatokhoz késziilt. A kdzvetlen nyomtatégépet csak
védbeérintkezds csatlakozdaljzathoz szabad csatlakoztatni.

MEGJEGYZES!
A hélozati feszlltség valtozasai esetén a biztositék értékét megfeleléen ki kell igazitani (lasd a miszaki
adatokat).

A kozvetlen nyomtatogépet csak védd kisfesziiltség levezetésére alkalmas késziilékekkel szabad 6sszekapcsolni.

A csatlakozéasok kialakitasakor vagy a levalasztasakor ki kell kapcsolni az 6sszes érintett késziiléket (a szamitégépet, az
egységet és a tartozékokat).

A kozvetlen nyomtatdgépet csak szaraz kdrnyezetben szabad mikddtetni és nem szabad azt nedvesség (freccsend viz,
kod, stb.) hatasanak kitenni.

A kozvetlen nyomtatdgépet tilos robbanasveszélyes kdrnyezetekben vagy nagyfesziiltségl vezetékektdl tavol lizemeltetni.
A késziléket csak csiszoldportdl, fémforgacstol és hasonl6 idegen daraboktdl védett kbrnyezetekben hasznalja.

A karbantartasi és allagmegérzési miveleteket csak képzett szakember végezheti.

A kezel6személyzetet az Uzemeltetdnek a hasznalati utasitasnak megfelel6en kell kioktatnia.

Az alkalmazastol fliggéen tgyelni kell arra, hogy személyek ruhaja, haja, ékszerei vagy egyéb hasonlé targyai ne
kertljenek érintkezésbe a nyitott, forgd vagy mozgo berendezésrészekkel (példaul a nyomtatészan).

0 MEGJEGYZES!

Ha a nyomtat6 egység nyitott, konstrukcids okok miatt nem teljesithet6k az EN 60950-1/EN 62368-1 szabvany
tlizvédd burkolattal kapcsolatos kdvetelményei. Ezeket akkor kell garantalni, amikor az eszkdzt beszereli a
végkészulékbe.

A késziilék vagy egyes részei (pl. motor, nyomtatdfej) nyomtatas kézben nagyon felmelegedhetnek. Uzem kézben ne
érintse meg a késziiléket és anyagvaltas, kiszerelés vagy beallitas el6tt hagyja lehdini.

Soha ne hasznaljon gyulékony fogydeszkdzoket.

Csak a kezelési utasitasban ismertetett miiveleteket szabad végrehajtani. Az ezen tilmend munkalatokat kizarélag a
gyart6 végezheti, illetve ezek a gyartéval val6 egyeztetés utan végezhetodk el.

Uzemzavart okozhat, ha az elektronikus gépegységekbe és azok szoftvereibe szakszeriitleniil beavatkoznak.
A késziiléken végzett szakszer(itlen munkalatok vagy médositasok veszélyeztethetik az lizembiztonséagot.

A készulékeken kiilonbozé figyelmeztetd jelzések talalhatdk, amik a veszélyekre felhivjék a figyelmet. Ezt az elrendezést
ne szedje le, kiildnben a veszélyeket nem lehet tobbé felismerni.
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Uzemen kivill helyezés és leszerelés
MEGJEGYZES!
A nyomtatorendszer leszerelését csak szakképzett személyzet végezheti.

VIGYAZAT!

Sériilésveszély a késziilék felemelésekor és lehelyezésekor 6vatlan kezelés miatt.

= Ne becslllje ala a kdzvetlen nyomtatégép témegét (9 ... 12 kg).

= Szadllitasnal a kdzvetlen nyomtatdgépet biztositsa ellendrizetlen mozgasok ellen.

Koérnyezetkiméld kiselejtezés

A B2B készllékek gyartoja 2006.03.23-t6l koteles a 2005.08.13. utan gyartott régi késziilékeket visszavenni és felhasznalni.
Ezeket a régi késziilékeket nem szabad a kommunalis hulladékgy(ijté helyeken leadni. Csak a gyarté altal szervezett médon
szabad értékesiteni és megsemmisiteni. Ennek megfeleléen a jeldlt Valentin termékeket a jovében vissza kell adni a Carl
Valentin GmbH-nak.

Ekkor a régi készulékeket szakszerlien vonjak ki a forgalombal.

A Carl Valentin GmbH ezaltal a régi készilékek kiselejtezésével kapcsolatos minden kételezettséget idében elintéz, és ezzel
lehet&vé teszi, hogy a termékeket a tovabbiakban is nehézségek nélkiil forgalmazzak. Csak a bérmentesitve kuldott
készilékeket tudjuk atvenni.

A nyomtatérendszer nyomtatott aramkore litium akkumulatorral van ellatva. Ezt kereskedelmi egységekben talalhato
akkumulatorgy(ijté tarolékban vagy a hivatalos hulladékkezel6knél kell megsemmisiteni.

Tovabbi informéaciék a WEEE iranyelvében vagy a www.carl-valentin.de cimen elérheté weboldalunkon talalhatok.
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Uzemelési feltételek

Az lizemelési feltételek azok az el6feltételek, amelyeket a készulékeink izembe helyezése el6tt és lizemelése soran teljesiteni
kell azért, hogy garantélja a biztos és zavartalan tizemelést.

Figyelmesen olvassa at az lizemelési feltételeket.

Ha az Gizemelési feltételek gyakorlati alkalmazéasaval kapcsolatban kérdése mertil fel, vegye fel a kapcsolatot veliink vagy az
illetékes vevdszolgalatunkkal.

Altalanos feltételek

A késziilékeket a felallitasukig csak az eredeti csomagolasukban szallitsa és raktarozza.
A késziilékeket addig ne dllitsa fel és ne helyezze tizembe, amig az tizemelési feltételeket nem teljesiti.

A késziilékeink izembe helyezését, programozasat, kezelését, tisztitasat és apolasat csak a leirasaink gondos atolvasasa utan
lehet elvégezni.

A késziilékeket csak erre kiképzett személyzet kezelheti.

MEGJEGYZES!
Ismételje meg az oktatast. )
Az oktatasok tartalmarél lasd az "Uzemeltetési feltételek”, a "Tovabbitészalag kazetta behelyezése" és a

"Karbantartés és tisztitas" c. fejezeteket.

Az utasitasok az altalunk szallitott idegen késziilékekre is érvényesek.
Csak eredeti p6t- és cserealkatrészeket hasznaljon.
A tartozékokkal/kopodalkatrészek cseréjével kapcsolatban forduljon a gyartéhoz.

A feldllitasi hellyel kapcsolatos feltételek

A feldllitas helye legyen sik, razkédas-, lengés- és léghuzatmentes.
A készilékeket ugy helyezze el, hogy optimalisan lehessen kezelni, és a karbantartasnal j6l hozza lehessen férni.

Hal6zati energiaellatas felszerelése a feldllitas helyén

A késziilékeink csatlakozasara szolgald haldzati tapellatas felelien meg a nemzetkézi eléirasoknak és az ezekbdl szarmazo
rendelkezéseknek. Ehhez tartoznak lIényegében az aldbbi hdrom bizottsag valamelyikének javaslatai:

. Internationale Elektronische Kommission (Nemzetkozi Elektronikai Bizottsag) (IEC)
e  Europaisches Komitee fur Elektronische Normung (Elektronikai Szabvanyositas Eurdpai Bizottsaga) (CENELEC)
e  Verband Deutscher Elektrotechniker (Német Elektrotechnikai Szdvetség) (VDE)

Készilékeink a VDE &ltal meghatarozott |. védelmi osztalyba tartoznak és véd6vezetékkel kell 6ket csatlakoztatni. A helyszini
elektromos halézatnak legyen véddvezetéke, amely elvezeti a készuléken beliili zavarfesziltségeket.

Haloézati energiaellatas miiszaki adatai

Halbzati feszlltség és frekvencia: Lasd az adattablat

Halozati fesziiltség megengedett tiirése: A névleges érték+6 ... —10 %-a
Halozati frekvencia megengedett trése: A névleges érték+2 ... -2 %-a
Halozati fesziiltség megengedett torzitasi tényezdje: <5%

Zavarmentesités:

Erésen zavart hal6zatoknal (pl. tirisztorvezérelt készilékek alkalmazéasa esetén) a zavarmentesitést a felhasznal6 végezze el. A
kovetkez6 lehet6ségek kozil valaszthat példaul:

° Kulon halozati vezetéket alakit ki a készuilékeink szamara.

e  Problémas esetekben helyezzen kapacitiv Uton elkuldnitett levalasztd transzformatort vagy mas zavarmentesité késziiléket
a készilékink elé a hal6zatba.
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Csatlakozo vezetékek kiils6 késziilékekhez
Minden csatlakoz6 vezeték legyen arnyékolt. Az arnyékol6 szdvetet mindkét oldalon nagy feliileten kdsse dssze a csatlakozé
hazzal.

A vezetéket ne vezesse parhuzamosan az aramvezetékekkel. Ha ezt nem lehet elkeriilni, tartson legalabb 0,5 méteres
tavolsagot.

A vezetékek hémérséklettartomanya: -15 ... +80 °C.

Csak olyan készilékeket szabad az aramkorhdz csatlakoztatni, amelyek megfelelnek a 'Safety Extra Low Voltage' (SELV)
kovetelményeknek. Ezek altaldban olyan készulékek, amelyeket az EN 60950/EN 62368-1 szabvany szerint vizsgéltak be.

Adatvezetékek kiépitése

Az adatkabelek legyenek teljesen arnyékoltak és rendelkezzenek fém vagy fémezett csatlakozodugokkal. Az elektromos
zavarok sugarzasanak és vételének elkeriilése érdekében arnyékolt kabelekre és csatlakozédugokra van sziikség.
Hasznélhaté vezetékek

Arnyékolt vezeték: 4x2x0,14mm2 (4 x2xAWG 26)
6 x2x0,14 mm?(6x2xAWG 26)
12 x 2 x 0,14 mm? (12 x 2 x AWG 26)

Az ado és vevbvezetékek mindig legyenek parosaval 6sszesodorva.

Maximalis vezetékhosszak:  V 24 (RS232C) portnal - 3 m (arnyékoléassal)
USB-3m
Ethernet - 100 m

Légaramlas

A készulék korll szabad légaramlast kell kialakitani, hogy az ne tudjon megengedhetetlen mértékben felmelegedni.

Hatéarértékek
Védelem IP szerint: 65
Kornyezeti hémérséklet °C (lizem kdzben): Min. +5,
Max. +40
Kornyezeti hémérséklet °C (szallitasnal, raktarozasnal):  Min. -25,
Max. +60
Relativ paratartalom % (Uzem kdzben): Max. 80
Relativ paratartalom % (szallitasnal, raktarozasnal): Max. 80 (harmatképz6dés nem megengedett)
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Garancia

A kovetkez6 kareseményekkel kapcsolatban felmeriilé garancialis kételezettségeket nem vallaljuk:
e Hanem veszi figyelembe az iizemelési feltételeinket és a hasznalati utasitast.

e Ha hibas a kérnyezet elektromos felszerelése.

e  Ha megvaltoztatja a készulékiink felépitését.

e Ha hibasan programozza és kezeli azt.

. Ha nem mentette az adatokat.

e Hanem eredeti pdtalkatrészeket és tartozékokat hasznal.

e  Természetes kopés és elhasznalédas esetén.

Ha a készuléket Ujonnan allitja be vagy programozza, az Uj beallitast ellenérizze egy probafuttatassal és prébanyomtatéssal.
Ezzel elkerdli a hibas eredményeket, arjelzéseket és értékeléseket.

A késziilékeket csak erre kiképzett munkatéars kezelheti.
Ellenérizze, hogy szakszerlien kezelik-e a termékeinket és ismételje meg a betanitast.

Nem garantaljuk, hogy minden tipusunk rendelkezik a hasznélati utasitasban leirt valamennyi tulajdonsaggal. Mivel arra
térekszlnk, hogy termékeinket allandéan tovabbfejlessziik és javitsuk, megvaltozhattak olyan mlszaki adatok, amelyeket nem
ismertettiink.

A fejlesztés és az orszagonként eltéré el6irasok kovetkeztében eléfordulhat, hogy a haszndlati utasitas abrai és példai eltérnek
a szallitott kivitelnél.

Vegye figyelembe a megengedheté nyomathordozék hasznalatat és a késziilék apolasaval kapcsolatos tudnival6kat, hogy
elkerllje a karosodasokat vagy a korai kopast.

Torekedtlink arra, hogy ezt a kézikdnyvet érthetd formaban hozzuk fogalomba, és lehetéleg sok informaciot szolgaltassunk. Ha
kérdése mertl fel vagy hibat fedez fel, k6zolje veliink, hogy lehetéséglink legyen a kézikdnyveink javitaséara.
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Kbézvetlen nyomtat6gép kicsomagolasa/becsomagolasa

LU U

VIGYAZAT!

Sériilésveszély a késziilék felemelésekor és lehelyezésekor 6vatlan kezelés miatt.

= Ne becslllje ala a kdzvetlen nyomtatégép témegét (9 ... 12 kg).

= Szadllitasnal a kdzvetlen nyomtatédgépet biztositsa ellendrizetlen mozgasok ellen.

Emelje ki a kdzvetlen nyomtat6gépet a kartondobozbdl.

Vizsgalja meg a kozvetlen nyomtatégépet a szallitasi karok szempontjabdl.
Vegye el a nyomtatéfejnél 1évs, habanyagbdl késziilt szallitasi biztositast.

Ellendrizze a szallitmany teljességét.

Szallitott elemek

Nyomtaté mechanika. e  Manométer.

Vezérld elektronika. . Pneumatika témlé.

Halozati kabel. e  Csatlakoz6 csavarkotés.

Tisztitokazetta. e /O tartozékok (ellencsatlakoz6 az
1/0-hoz).

Osszekotd kabel. e A nem hasznalt csatlakozok
boritasai.

Mini-szabalyoz6. e 1 tekercs tovabbitészalag.

MEGJEGYZES!
Orizze meg az eredeti csomagolast a késdbbi szallitashoz.

Papirmag a tovabbitészalag
felcsévélésére, elészerelt.

Tisztitéfélia a nyomtatéfejhez.

Dokumentéacio.
Nyomtaté meghajté CD.

A nyomtatészerkezet raszerelése a gépekre (beszerelés kerettel)

A beszerel6keret alsé részén egy-egy M8-menet talalhatd, melyek a gépre vald rogzitéshez hasznalhatéak. Ezenfelll

multifunkcids rogzitéelemek is kiszallitasra kertilnek. Az alabbi iranyelveket tartsa be:

Az M 8-as menetekbe legfeljebb 10 mm mélyen tekerje be a csavart.

A nyomtatdszerkezetet (igy szerelje be, hogy a nyomtatéfej és az ellennyomolemez kozétti tavolsag 2 - 3 mm legyen.

MEGJEGYZES!
Javaslatunk szerint a tavolsag 2 mm legyen. Kisebb tavolsag a nyomémechanika alsé részén 1évé tomitéléc
miatt nem lehetséges, mivel az ellenkezé esetben az ellennyomd tarcsan vagy a nyoméhengeren lenne.

A legjobb nyomtatasi eredmények akkor érhetdk el, ha a nyoméhenger szilikonja 40° ... 50° Shore A keménységgel
rendelkezik, illetve ha az ellennyomdélemez elasztométere kb. 60 + 5 Shore A keménységgel rendelkezik (Az Ra érdességi

kozépérték = 3,2 mm).

Az ellennyomdlemezt a nyomtatando félia linearis mozgasaval, valamint a nyomtatofej égetési vonalaval parhuzamosan
szerelje fel. Ha nem teljesen parhuzamosan szereli be az égetési vonallal, valamint ha a lemezben mélyedések talalhaték,

akkor ezeken a helyeken gyengébb lesz a nyomtatasi kép.

q p
Folie  Foil
U ——
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A nyomtatészerkezet raszerelése a gépekre (beszerelés keretek nélkil)

Ha a késziiléket a beszerel6keret nélkiil hasznalja, akkor a nyomtatéegységet a felsé felérél négy M6 csavarral rogzitheti.
Az M6 csavarokat legfeljebb 6 mm-nyire tekerje be.

Siiritettleveg6-ellatas csatlakoztatasa

A nyomasszabalyozo felél a nyomtatdfej szerkezetéhez érkezd siritettleveg6-ellatds nyomasa legaldbb 4 ... 6 bar legyen. A
nyomasszabalyozé elétti legnagyobb érték 7 bar, az az utani érték 4 bar.

MEGJEGYZES!
Javaslatunk szerint a siritett levegés ellatds nyomasa 4 bar legyen.

Az alabbi iranyelveket tartsa be:
e  Asdritett leveg6 szaraz és olajmentes legyen.

e A nyomasmérével felszerelt tartozék nyomasszabalyozé6t egy csavaros dugéval és egy @ 8 mm-es pneumatikatomlén
keresztll csatlakoztassa a siritett leveg6s ellatashoz. A nyomasszabalyozoé és a nyomtatdszerkezet kdzotti dsszekottetést
ugyanigy egy @ 8 mm-es pneumatikatéomlével hozza létre.

e A nyomasszabalyozot a lehetd legkdzelebb helyezze a nyomtatémechanikahoz.

e A nyomasszabalyozét csak (az alsé felére ranyomtatott) nyil irdnyaba szabad mikddtetni. A nyil az aramlé levegd iranyat
mutatja.

e A pneumatikatdmlét semmiképpen se torje meg.

e A pneumatikatomlét egy tiszta, derékszogli vagassal, a csé becsipése nélkil vagja le. Sziikség esetén hasznaljon
kilonleges szerszamot (pneumatikus igényhez kaphat6 a szakiizletben).

° Ugyeljen arra, hogy a 8 mm-es pneumatikatémié a lehetd legrévidebb legyen.

Druckmechanik
Print mechanics

Pneumatikschlauch
Pneumatic tube 8x1

Druckregler mit Manometer
Pressure regulator with manometer

Druckluftversorgung
Pneumatic power supply
min. 4 bar, max. 7 bar
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A kdzvetlen nyomtatdgép csatlakoztatasa

Az egység széles tartomanyu tapegységgel van felszerelve. A készulék mindenféle beavatkozas nélkul hasznalhato
110 ... 230 volt/ 50 ... 60 Hz valtbaramu halézati fesziltséggel.

VIGYAZAT!

A késziiléket a nem meghatarozhat6 bekapcsolasi aramok karosithatjak.

= A haldézatra val6 rakapcsolas el6tt a halézati kapcsolot 0 allasba kell kapcsolni.

= A héaldzati kédbel csatlakoz6dugojat be kell dugni a halézati csatlakozoaljzatba.
= A hélézati kdbel dugaszat foldelt csatlakozoéaljzatba szabad bedugni.

MEGJEGYZES!

Az elégtelen vagy hianyos foldelés miatt izem kézben zavarok Iéphetnek fel.

Gondoskodjon réla, hogy a kdzvetlen nyomtatomire csatlakoztatott szamitdgép és az 6sszekdtékabel foldelve
legyen.

= A kozvetlen nyomtatérendszert alkalmas kabel segitségével kell a szamitégéppel vagy a halézattal 6sszekapcsolni.

Az (izembe helyezés el6késziiletei

= A nyomtatészerkezetet szerelje fel.

= A nyomtatészerkezet és a vezérl6elektronika kdzotti 6sszekotd kabelt dugja be, és biztositsa, hogy akaratlanul ne
lehessen kihuzni.

Csatlakoztassa a sritett leveg6 vezetékét.

Hozza létre a vezérl6elektronika és a szamitogép nyomtatéportja kdzotti 6sszekottetést.

Hozza létre a vezérlGelektronika és a csomagolégép vezérld be- és kimenete kdzotti 6sszekottetést.
Csatlakoztassa a vezérl6elektronika halozati kabelét.

A kozvetlen nyomtatdérendszer vezérlése

Mivel a kézvetlen nyomtatogép mindig vezérlé izemmaodban van, ezért a nyomtatasi feladatot a jelen 1évé portokon (soros,
USB vagy esetleg Ethernet) csak atvinni lehet, elinditani nem. A nyomtatast a vezérldSbemeneten bejévé inditdjellel lehet
elkezdeni. Lehet6ség van, de tobbnyire fontos is kdvetni a nyomtatasi allapotot a vezérl6kimeneten keresztiil azzal, hogy a
vezérl6elektronika felismeri, mikor lehet az inditdjelet kiadni.

A kdzvetlen nyomtatdgép Uizembe helyezése

Miutan elkészitette az 6sszes csatlakozast:

= Kapcsolja be az egységet a hal6zati kapcsoloval.
A kozvetlen nyomtatégép bekapcsolasa utan megjelenik a fément, amelybdl kiolvashaté az egység tipusa, a datum és
id6épont.

= Helyezze be a tovabbitdészalag kazettat.
Ezutan a gép megméri a tovabbitészalagot, a nyomtat6fejet pedig a nyomtatasi helyzetbe viszi.
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Tovabbitészalag kazetta behelyezése

MEGJEGYZES!

Mivel az elektrosztatikus kisilés karosithatja a termonyomtat6 fej vékony bevonatat vagy mas elektronikus
alkatrészeket, a tovabbitoszalagnak antisztatikusnak kell lenni.

Ha nem megfelel§ anyagokat hasznal, akkor a kdzvetlen nyomtatérendszer hibasan mikddhet és a garancia
megszinik.

Kiils6 tekercselésii tovabbitészalag

MEGJEGYZES!
A tovabbitdszalag behelyezése elbtt tisztitsa meg a nyomtatofejet nyomtatofej- és hengertisztitéval (97.20.002).

Tartsa be az izopropanol (IPA) hasznalatara vonatkozo kezelési el6irasokat. Ha a szer a bérével, vagy szemével
érintkezett, mossa meg az érintkezési fellletet alaposan foly6 viz alatt. Irritacié esetén keressen fel orvost.
Gondoskodjanak a megfelel6 szell6zésrél.

— — Az &bra egy bal oldali nyomtatérendszert mutat. Jobb oldali
] ] nyomtatérendszerek esetében az Uj tekercset a bal, a papirmagot pedig a jobb
oldalra kell felhelyezni.

© & © e Az (A) kart forditsa el 90°-kal jobbra.

[ ‘ ‘ } e A (B) fogantylt meghlzva vegye le a nyomtatészerkezetrdl a
tovabbitdszalag kazettat.

o Utkozésig helyezze fel az Uj (A) tovabbitoszalag tekercset a (C) letekerd
I / I szerkezetre.
] o A ] o  Utkdzésig helyezze fel az iires papirhiivelyt a (D) feltekerd szerkezetre.

. Flizze be a tovabbitdszalagot az abra szerint.

e  Atovabbitészalagot egy ragasztészalaggal rogzitse az lres
papirhiivelyhez, és tekerje ra a szalagot, hogy feszes legyen.

A tovabbitoszalag kazettat ismét csusztassa a nyomtatoszerkezetre, és
arra tgyeljen, hogy a szalag ne szakadjon el.

Az (A) kart forditsa el 90°-kal balra.
VIGYAZAT!

Elektrosztatikus anyagok hatasa az emberre!

= Haszndljon antisztatikus tovabbitdszalagot, mivel a kivételkor
elektrosztatikus kisilés keletkezhet.

— — Az 4bra egy bal oldali nyomtatérendszert mutat. Jobb oldali
] { } ] nyomtatérendszerek esetében az Uj tekercset a bal, a papirmagot pedig a jobb
oldalra kell felhelyezni.

© 5 e o Az (A) Kkart forditsa el 90°-kal jobbra.

[ ‘ ‘ } e A (B)fogantyut meghuzva vegye le a nyomtatészerkezetrdl a
tovabbitészalag kazettat.

o  Utkdzésig helyezze fel az uj (A) tovabbitdszalag tekercset a (C) letekerd
I _/ [ szerkezetre.
] o) " ] o Utkdzésig helyezze fel az Ures papirhiivelyt a (D) feltekerd szerkezetre.

. Flizze be a tovabbitdszalagot az abra szerint.

e  Atovabbitészalagot egy ragasztoszalaggal rogzitse az lires
papirhiivelyhez, és tekerje ra a szalagot, hogy feszes legyen.

e  Atovabbitészalag kazettat ismét cslsztassa a nyomtatészerkezetre, és
arra ugyeljen, hogy a szalag ne szakadjon el.

e Az (A) kart forditsa el 90°-kal balra.
VIGYAZAT!

Elektrosztatikus anyagok hatasa az emberre!

= Hasznaljon antisztatikus tovabbitészalagot, mivel a kivételkor
elektrosztatikus kisiilés keletkezhet.
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Viz és porvédelmi berendezés

A szilkséges csatlakozasok létrehozasa utan a vezérlGelektronikan és a nem hasznalt csatlakozasok megfeleld tartozékokkal
valo lefedése utan (a kiszallitas tartalmazza) a vezérl6 folyamatosan védett viz és por ellen az IP65 védelmi osztalynak
megfeleléen.

Ezen gyartmany kozvetlen nyomtatéiizeme soran fennallé adottsagok miatt a nyomtatés ideje alatt a nyomtatémechanika nem
védhetd teljes mértékben viz bejutasa ellen.

Egy specialis "tisztitokazetta" hasznalataval (a kiszallitas tartalmazza) azonban lehet6sége van a nyomtatomechanika
védelmére viz és por bejutasa ellen, az IP65 védelmi osztalynak megfeleléen akkor, amikor nem hasznalja a berendezést

A tovabbitdszalag- és a tisztitokazetta

Tovabbitészalag kazetta Tisztitokazetta

A = Szigetel6profil
B = Als6 fed6lemez a szerelvényekkel

A tisztitokazetta hasznélata

= Téavolitsa el a nyomtatélizemhez sziikséges tovabbitdszalag kazettat.
= Tolja fel és reteszelje ki a tisztitokazettat azonos médon.

= Egy behelyezett tomitdprofilnak (A) és boritasnak (B) kdszénhetéen a nyomtatdémechanika igy védett viz és por bejutasa
ellen.

= A vezérléelektronikahoz vezeté pneumatikus tomlét, valamint a csatlakozokabelt - vizallo foglalataikkal - ennek soran nem
szabad eltavolitani.

U

A karbantartasrol és tisztitasrél az utolso fejezetben tajékozodhat.
= A nyomtatéiizem ismételt beinditasa el6tt cserélje a tisztitokazettat a tovabbitészalag kazettaval.

VIGYAZAT!

A késziilék karosodhat, ha a hibas kezelés/reteszelés miatt viz jut a rendszerbe.

= A tisztitdkazetta eltavolitasa utan ellenérizze, hogy nem jutott-e viz a nyomtatémechanikaba.
= Miel6tt ismét lizembe helyezi a készlléket, hagyja az érintett fellileteket megszaradni.
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Print Settings (Nyomtato inicializalasa)

Billentytik: Fl e

Speed
(Sebesség)

Contrast

(Beégetés erdssége)
Billenty(:
Ribbon control

(Tovabbitészalag
feligyelete)

Billenty(:

X Offset
(X eltolés)

Csak valtakoz6 tizemmaédban

A nyomtatasi sebesség mm/sec egységben.

A nyomtatas sebessége minden nyomtatashoz kiilén meghatarozhat6. A nyomtatas
sebességének bedllitasa a tesztnyomtatasra is kihat.

50 ... 400 mm/sec tartomanyban (lasd a miiszaki adatokat)

Az értéket ugy adja meg, hogy a nyomtatas erésségét kiilonb6z6 anyagok, nyomtatasi
sebességek vagy nyomtatasi tartalmak mellett allitja be.
10 %... 200 % értéktartomany

Vizsgalja meg, hogy a tovabbitdszalag-tekercs elfogyott, vagy a letekerd orsén Iévé
tovabbitészalag elszakadt-e.

Off (Ki): A transzferfdlia feligyeletet kikapcsolta.

On, weak sensibility (Be, gyenge érzékenység): A transzferfolia feliigyeletet bekapcsolta. Az
egység kb. 1/3-dal lassabban reagal a tovabbitészalag végére (default).

On, strong sensibility (Be, nagy érzékenység): A transzferfolia feliigyeletet bekapcsolta. Az
egység azonnal reagal a tovabbitészalag végére.

A teljes nyomtatasi kép eltolodasa a papir futasiranyhoz képest keresztiranyban.

Az eltolas csak a nyomtatasi teriilet széléig lehetséges. Ezt a nyomtatéfej szélessége és
nyomtatési vonala hatarozzak meg.

Ertéktartomany: —90,0 ... +90,0

Machine Parameters (Gép paraméterei)

Billentyk: Hirvsiy 3

Folyamatos tizemmad

Operating mode
(Uzemmod)

Billenty(:

Print offset
(Nyomtatasi eltolas)

Billenty(:

Print position
(Nyomtatas helyzete)

Billentyti: | = |

Layouts/cycle
(Elrendezés/ciklus)

Billenty(:

Check speed on start
(Anyagsebesség

ellendrzése a nyomtatas

inditasakor)

Uzemmod kivalasztasa (10 sztatikus, 10 sztatikus-folyamatos, 10 dinamikus, 10 dinamikus-
folyamatos, tesztliizem, vagy kdzvetlen inditas).

Az elrendezés (ill. ha munkaciklusonként tobb elrendezést kell kinyomtatni, akkor az elsé
elrendezés) tavolsaga a gép nullpontjatdl.

A bedllitas mm, vagy ms értékekben torténhet.

Ertéktartomany: 0 ... 93 mm

A nyomtatokocsi kiindulasi helyzete mm-ben.
Ertéktartomany: 0 ... 93 mm

A nyomtatasi folyamatra vonatkozd adat nyomtatasi hosszonkent.
Ertéktartomany: 1 ... 25 rajz ciklusonként.

Off (Ki): Az anyag sebességét a rendszer csak akkor ellenérzi, ha a beallitott offset-értéket
elérte. A nyomtato inditasanak jele annak ellenére is adhato, hogy az anyag még nincs
mozgasban. A folyamat végére az anyag sebességének azonban el kell érnie az érvényes
sebességkorlatok hatarait, ellenkez6 esetben megszakad a nyomtatas menete.

On (Be): Az anyag sebességét a rendszer a nyomtatasinditasi jeladaskor ellenérzi. Ha az
anyagsebesség az érvényes sebességkorlatok hatarain kivil van, a rendszer figyelmen kivl
hagyja az inditasi jelet.

Alapértelmezés: Off
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Billenty:

Resolution

(Kédolés feloldasa / Az
anyag betoldsa a
forgat6szerelvény
fordulataiként)

Billenty: L~

Material speed
(Anyagsebesség)

Szakaszos tizemmoéod

Operating mode
(Uzemmoad)

Billenty(:
Back speed

(Hatrafele mozgas
sebessége)

Billenty(:

Print offset
(Nyomtatasi eltolas)

Billentyti: | = |

Print position
(Nyomtatas helyzete)

Billenty(:

Layouts/cycle
(Elrendezés/ciklus)

A hasznalt kédol6 felbontasat mutatja és megadja az anyag betolasanak értékét a
forgatészerelvény fordulataiként, mm értékben. Ezek a beallitAsok az anyagsebesség mérésére
szolgéalnak.

Az anyag betolasa a forgatdszerelvény fordulataiként példaul a forgatdszerelvény és a henger
kozotti 1:1 attétel esetén megfelel a henger méretének.

Az anyag beallitott sebességének kijelzése.

Uzemmod kivalasztasa (darabszam, folyamatos, tesztiizem vagy kdzvetlen inditas)

A nyomtatdszerkezet hatrafele forgasi sebessége a nyomtatas végén mm/s-ban.
Ertéktartomany: 50 ... 600 mm/s.

Az elrendezés (ill. ha munkaciklusonként tobb elrendezést kell kinyomtatni, akkor az elsé
elrendezés) tavolsaga a gép nullpontjatal.

Ertéktartomany: 0 ... 93 mm

Alapértelmezés: 0 mm

A nyomtatokocsi kiindulasi helyzete mm-ben.
Ertéktartomany: 0 ... 93 mm
Alapértelmezés: 83 mm

A nyomtatasi folyamatra vonatkozd adat nyomtatasi hosszonkent.
Ertéktartomany: 1 ... 25 rajz ciklusonként.

Layout Settings (Rajz beallitasai)

Billentyik: Fl=r=1re

Print length
(Nyomtatasi hossz)

Billenty(i:

Column printing
(T6bb oszlop nyomtatasa)

Billenty(:
Material selection (Anyag)
Billentyti: | = |

Flip layout
(Rajz tikrozése)

A nyomtatoszerkezet altal megteendé Ut megadasa. A nyomtatasi hossz a nyomtatoszerkezet
hosszahoz igazodik.

Egy rajz szélessége, valamint hogy hany rajz helyezkedik el egymas mellett a hordozbéanyagon.

A tovabbitdészalag anyaganak kivalasztasa.

A tukrozés tengelye a rajz kbdzepén van. Ha a rajz szélességét nem adja meg a nyomtato
modulnak, akkor a késziilék az alapértelmezett rajz szélességet, tehat a nyomtatéfej
szélességét haszndlja. Ezért ligyeljen arra, hogy az elrendezés legyen olyan széles, mint a
nyomtatdfej. Ellenkezé esetben problémak merilhetnek fel a pozicionalasnal.
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Billenty:

Rotate layout
(Rajz forgatasa)

Billenty: L~

Alignment
(Igazitas)

Alapértelmezésben az elrendezést fejjel elére 0°-os elforgatassal nyomtatjuk. Ha a funkciot
bekapcsolja, az elrendezés 180°-kal elfordul és a berendezés az olvaséas iranyaba nyomtat.

A rajz igazitasa csak a forgatas/tikrozés utan torténik, tehat az igazitas fiiggetlen a forgatastol
és tukrozéstol.

Left (Balra): A rajz a nyomtatofej bal széléhez igazodik.
Centre (K6zépre): A rajz a nyomtatofej k6zéppontjahoz igazodik.
Right (Jobbra): A rajz a nyomtatéfej jobb széléhez igazodik.

Ribbon Save (Optimalizalas) - Folyamatos izemmad

Billenty(ik: Fl ==

)

Ribbon save mode
(Optimalizalads tizemmaod)

Uzemmaod: Standard

Transfer ribbon correction
(Tovabbitészalag
helyesbitése)

Billenty(:

Performance information
(Teljesitmény informéciok)

Billenty:

Expert parameters
(Szakért6i paraméterek)

Billentyti: | = |

Printhead down time
(Nyomtatofej lefelé
mozgasanak ideje)

Ribbon motor early start
time
(TRB Motor inditasi id6)

Billenty(:

Minimal print speed
(Min. nyomtatasi sebesség)

Print offset border
calculation

(Nyomtatasi offset-hatarok
szamitasa)

Az optimalizalas médjanak kivalasztasa.

Off (Ki): Optimalizalas kikapcsolva.

Standard (Standard): Maximalis optimalizal6 sebesség, azaz ezzel a beéllitassal nincs
veszteség a tovabbitészalagon (eltekintve az 1 mm-es biztonsagi tavolsagtol, mely arra szolgal,
hogy a rendszer ne nyomtassa egybe a nyomtatasi mez6ket

Shift (Eltolas): A layout adatok oldaliranyban tébbszorosen is eltolhaték. Ezaltal elérhetd a
tovabbitészalag maximalis kihasznaltsaga.

SaveStrt (Inditéjel mentése): Inditdjel veszteség nélkiil, a kbzvetlen nyomtatészerelvény
automatikusan szabélyozza az optimalizalas minéségét a kiadott parancsnak megfeleléen.

Speed (Sebesség): A legnagyobb nyomtatasi sebesség meghatarozasa.
Ezen érték alapjan végzi a rendszer a szikséges szamitasokat.

0 mm = A gép mindig annyit teker hatra, hogy a legjobb optimalizalast lehessen elérni
(tovabbitészalag-vesztés nélkil).

Alapértelmezés: 0 mm

-xx mm = A visszafele tekerést lehet cstkkenteni.

+xx mm = A visszafele tekerést lehet novelni.

sa/mm: Teljes optimalizalas esetén a lehet6 legkisebb tavolsag kettes nyomatok k6zott.
cmin: A legnagyobb itemszam percenként.
so/mm: Itt adhatja meg az optimalizalasi veszteséget.

Jelszéval védett menu
Adja meg a jelsz6t, nyomja meg a| L gombot, és a kdvetkez6 paraméterek jelennek meg.

PhDownT = printhead down time in ms:
A gép kiszamitja a nyomtatéfej lefelé iranyulé mozgasanak kezdetét.

REStartT = ribbon motor early start time in ms:
Ezt az értéket a rendszer a tovabbitdészalag gyorsulasanak idejéhez szamitja. A "Motor elérte az
anyagsebességet" és a "Nyomtatdfej éget” kozott eltelt idé6 megadasa.

MinSpeed = minimal print speed:
Ha a legkisebb nyomtatasi sebességet noveli, akkor az (itemek legnagyobb szama is névekszik.

Calcoff = Turn On/Off print offset border calculation:
Ha a paramétert Off-ra allitja, akkor a sziikségesnél kisebb nyomtatasi eltolast is meg lehet
adni.
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Billenty:

Printhead up time
(Nyomtaté6fej felfelé
mozgasanak ideje)

Billenty:

Printhead valve reaction
time
(Nyomtato6fej-szelep
reakcioideje)

Billenty:

Ribbon motor stop delay
time
(Késleltetési id6)

Billenty(:

Field ribbon saving/Rewind

speed
(Mez6 optimalizalasa/
Visszatekerés)

Billentyi:

Speed 1 field
(1-es mez6 sebessége)

Billentyti: | = |

Tension
(Feszesség)

PHupT = printhead up time in ms:
A gép kiszamolja, hogy lehet-e palyaoptimalizalast végezni.

PhVReactT = valve reaction time in ms:
A gép kiszamolja a nyomtatéfej lefelé iranyulé6 mozgasanak kezdetét.

RibMotStpDlayT = ribbon motor stop delay time
Az a késleltetési idé ms-ban, amennyi ideig a tovabbitdszalag a megallas el6tt még allando
sebességgel tovabb mozog.

FieldRS = field ribbon saving:

Off: Péalyaoptimalizalas kikapcsolva

PHOnNly: Csak a nyomtatéfej fog mozogni. A tovabbitészalagot a gép nem allitjia meg.
Normal (Standard): Nincs palyaoptimalizalas, ha a tovabbitészalag motorja teljesen megall.
Strong (Erés): A gép végez péalyaoptimalizalast még akkor is, ha a tovabbitészalag motorja
nem allt meg.

Rwind v = rewind speed in mm/s:

A visszatekercselés sebessége mm/s-ban.

Ha a 0 (alapértelmezett érték) van bedllitva, a paraméternek nincs semmilyen hatasa az
optimalizalasra.

Az a hossz, amennyivel a tovabbitészalag mérése utan a szerkezet elére megy.

Uzemmad: Shift (Eltolasos)

X-Shift / Y-Shift
(X-Offset / Y-Offset)

Billenty(:

Lanes / R-Shift
(Savok / R-Offset)

Billenty(:

Expert parameters
(Szakért6i paraméterek)

Uzemmoéd: SaveStrt

Expert parameters
(Szakért6i paraméterek)

X-Shift (X-Offset): A nyomtatasi kép eltolasi értéke X-iranyba.
Y-Shift (Y-Offset): Az eltolas nagysaga a nyomtatasi iranyba.

Lanes (Savok): Az egyméas mellé nyomtatott ciklusok szama.
R-Shift (R-Offset): A tavolsag értéke (j ciklusra valtaskor.

Jelszoéval védett meni
P Adja meg a jelszét, nyomja meg a L gombot, és a kdvetkez6 paraméterek jelennek meg.
A leirast a 'Normal' maéd alatt talalja.

Jelszoéval védett meni
P Adja meg a jelszét, nyomja meg a L gombot, és a kdvetkez6 paraméterek jelennek meg.
A leirast a 'Normal' maéd alatt talalja.
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Ribbon Save (Optimalizalas) - Szakaszos lizemmaéd

Billenty(ik: Fll=~[~][~[®

Ribbon save mode
(Optimalizalads tizemmod)

Uzemod: Standard

Transfer ribbon correction
(Tovabbitészalag
helyesbitése)

Billenty(:

Expert parameters
(Szakért6i paraméterek)

Billenty(:

Printhead down time
(Nyomtatofej lefelé
mozgasanak ideje)

Printhead up time
(Nyomtatofej felfelé
mozgasanak ideje)
Billentyti: | = |
Printhead valve reaction
time
(Nyomtatofej-szelep
reakcioideje)

Billentyti: | = |

Tension
(Feszesség)

Ribbon mode
(Szalag tizemmaod)

Uzemmoéd: Shift

X-Shift / Y-Shift
(X-Offset / Y-Offset)

Billenty(:

Lanes / R-Shift
(Savok / R-Offset)

Billenty(:

Expert parameters
(Szakértoi paraméterek)

Az optimalizalas médjanak kivalasztasa.

Off (Ki): Optimalizalas kikapcsolva.

Standard (Standard): Az optimalizalas maximalis teljesitménye. Ezzel a beallitassal nincs
veszteség a tovabbitészalagon (eltekintve az 1 mm-es biztonsagi tavolsagtol, mely arra szolgal,
hogy a rendszer ne nyomtassa egybe a nyomtatasi mezoéket

Shift (Eltolas): A layout adatok oldaliranyban tdbbszorosen is eltolhatok. Ezaltal elérhetd a
tovabbitészalag maximalis kihasznaltsaga.

0 mm = A gép mindig annyit teker hatra, hogy a legjobb optimalizalast lehessen elérni
(tovabbitészalag-vesztés nélkil).

Alapértelmezés: 0 mm

-xx mm = A visszafele tekerést lehet csokkenteni.

+Xx mm = A visszafele tekerést lehet novelni.

Jelszéval védett menl
Adja meg a jelsz6t, nyomja meg a| L gombot, és a kdvetkez6 paraméterek jelennek meg.

PhDownT = printhead down time in ms:
A gép kiszamitja a nyomtatéfej lefelé iranyulé mozgasanak kezdetét.

PHupT = printhead up time in ms:
A gép kiszamolja, hogy lehet-e palyaoptimalizalast végezni.

PhVReactT = valve reaction time in ms:
A gép kiszamolja a nyomtatofej lefelé iranyul6 mozgaséanak kezdetét.

Az a hossz, amennyivel a tovabbitdszalag mérése utan a szerkezet elére megy.

0: A tovabbitészalag minden nyomtatas utan a teljes nyomtatasi hosszon visszah(zodik, azaz
nincs optimalizélas az egyes elrendezések kozott.

1: A tovabbitészalag csak a nyomtatott tartomanyon hizdadik vissza, azaz az elrendezések
kozotti hézagokat a rendszer optimalizalja.

Az elrendezés véltasakor a tovabbitészalag automatikusan a helyére megy.

X-Shift (X-Offset): A nyomtatasi kép eltolasi értéke X-iranyba.
Y-Shift (Y-Offset): Az eltolas nagysaga a nyomtatasi iranyba.

Lanes (Savok): Az egymas mellé nyomtatott ciklusok szama.
R-Shift (R-Offset): A tavolsag értéke (j ciklusra valtaskor.

Jelszoval védett meni
P Adja meg a jelszét, nyomja meg a L gombot, és a kdvetkezd paraméterek jelennek meg.
A leirdst a 'Normal' maéd alatt talalja.
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Device Settings (Készlilék paraméterek)

Billentytk: [F| (=~ | [~ [~ | [~ || ®

Field handling
(Mezobkezelés)

Billenty:

Codepage
(Kédlap)

Taste: E

External parameters
(Kiils6 paraméterek)

Billenty(:

Buzzer
(Billentyiihang)

Display
(Kijelzd)

Billenty:

Language
(Nyelv)

Billenty(:

Keyboard layout
(Billentytizet kiosztas)

Billenty(:

Customized entry
(Kezel6 adatai)

Billentyti: | = |

Hotstart
(Meleg inditas)

Off (Ki): Torli a telies nyomattarol6t.

Keep graphic (Grafika megdrzése): Egy grafikat vagy egy TrueType betiikészletet egyszer a
nyomtatasi feladathoz most mar csak a médositott adatokat kell a kozvetlen
nyomtatérendszerre vinni. Ennek elénye, hogy megtakaritja a grafikus adatok atvitelének idejét.
Delete graphic (Grafika torlése): A kdzvetlen nyomtatérendszer belsé6 memoriajaban tarolt
grafikakat ill. TrueType betlkészleteket torli, de a tdbbi mez&t megdbrzi.

Restore graphic (Grafika visszaallitasa): Egy nyomtatasi feladat befejezését kdvetéen
kdzvetlen nyomtatomivon a kinyomtatott feladat ismét elindithaté. Minden grafika és TrueType
betlikészlet ujra kinyomtatasra kerdl.

Kivétel: Tobbpalyas nyomtatas esetén mindig a teljes palyakat kell kinyomtatni (a darabszam
mindig a palyak tobbszorose). A torolt palyak nem kerilnek visszadllitasra.

A hasznalni kivant jelkészlet kivalasztasa.
A kovetkezd lehetéségek allnak rendelkezésre: ANSI-karakterkészlet / 437-es kodlap / 850-es
koédlap / GEM német / GEM angol / GEM francia / GEM svéd / GEM dan

Layout dimension only (Csak layout-méretek): A layouthossz, vajatszélesség és
layoutszélesség paraméterei atviheték. Minden tovabbi paraméterbeallitast kozvetlenll a
nyomtatérendszeren kell elvégezni.

On (Be): A paraméterek a cimketervezé szoftveriink segitségével a kdzvetlen
nyomtatérendszerre vihetok. A korabban kdzvetlenil a kdzvetlen nyomtatérendszeren bedllitott
paramétereket a gép nem veszi tekintetbe.

(Off) Ki: Csak azokat a paramétereket veszi figyelembe a rendszer, amelyeket kdzvetlenil a
nyomtatérendszeren allitott be.

On (Be): Barmelyik billentyi megnyomasakor egy hangjelzés hallhato.
Ertéktartomany: 1 ... 7
Off (Ki): Nincs hangjelzés.

Kontraszt beallitasa a kijelz6n.
Ertéktartomany: 45 ... 75

A kozvetlen nyomtatérendszer kijelz6jén megjelené széveg nyelvének kivalasztasa.

A kovetkezd lehetéségek allnak rendelkezésre: Német, angol, francia, spanyol, finn, cseh,
portugal, holland, olasz, dan, orosz, gordég, magyar, orosz, kinai (opcid), ukran, térok, svéd,
norvég.

A terileti sablon kivalasztasa a kivant billenty(zet kiosztashoz.
A kovetkez6 lehetéségek allnak rendelkezésre: német, angol, francia, gérdg, spanyol, svéd és
USA kivélasztasa.

Off (Ki): A gép nem kérdezi meg a felhasznal6 altal alkalmazott valtozokat. Ebben az esetben a
rogzitett alapértékekkel fog nyomtatni.

On (Be): A gép a nyomtatas kezdete el6tt egyszer megkérdezi a felhasznalé altal alkalmazott
véltozokat.

Auto (Automatikus): A felhasznal6 altal alkalmazott valtozok és a darabszam lekérdezése
minden elrendezés utan megjelenik.

Auto without quantity query (Automatikus, darabszam lekérdezés nélkil): A felhasznal6
altal alkalmazott valtozok lekérdezése minden elrendezést kovetéen megjelenik a darabszam
kiegészitd lekérdezése nélkul.

Be: Egy megszakitott nyomtatasi feladat folytathat6 a kdzvetlen nyomtatérendszer Gjbéli
bekapcsolasa utan. (Csak ha a kdzvetlen nyomtatérendszer rendelkezik Compact Flash Card
kiegészitéssel).

Ki: A kbézvetlen nyomtatérendszer kikapcsolasa utdn minden adat elvész.
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Billenty:

Layout confirmation
(Rajz megerdsitése)

Print after measuring

(Nyomtatas mérés szerint)

Billenty:

Standard layout
(Normal elrendezés)

On (Be): Egy Uj nyomtatéasi feladatot csak akkor nyomtat ki a készulék, ha azt rajta
megerdsitette.

Egy méar folyamatban Iév6é nyomtatasi feladatot tovabb nyomtat, mig a felhasznalé meg nem
erdsiti.

Off (Ki): A vezérl6 kijelz6jén nem jelenik meg semmilyen kérdés.

On (Be): Ha a nyomtatas soran olyan hiba Iép fel, melynek elharitasat a késziilék képes

felismerni (pl. tovabbitdszalag vége, kazetta nyitva), gy a késziilék a hiba elharitasa utan (pl. a

kazettat lezartdk) azonnal "tizemkész" allapotba valt.
Off (Ki): A hiba elharitasa és meger&sitése utan a készulék "Leall" allapotba valt.

On (Be): Ha egy nyomtatasi feladatot az elrendezés el6zetes meghatarozasa nélkiil indit el,
akkor a gép a normal elrendezést (eszkdz tipusa, firmware verzié, szoftver verzié) fogja
kinyomtatni.

Off (Ki): Ha egy nyomtatasi feladatot az elrendezés elézetes meghatarozasa nélkiil indit el, a
kijelzé6n megjelenik egy hibauzenet.

I/0O Parameters (/O paraméterek)

Billentytk: LFJ, =~ | [~ [~ [~ [~ [ ®

IN signal level
(IN jelszint)

Billenty:

OUT signal level
(OUT jelszint)

Billenty:

Debouncing
(Prellmentesités)

Billenty(:

Start signal delay
(Inditéjel késleltetés)

Billenty(:

Not ready: error
(Nem all készen: hiba)

Billenty(:

1/0 Profile
(/O profil)

Network (Hal6zat)

Itt adja meg a nyomtatasi feladat inditasahoz sziikséges jelet.

+ = az aktiv jelszint 'high’ (1)

- = az aktiv jelszint 'low' (0)

x = nem aktiv jelszint

s = az allapotot a porton keresztil lehet befolyasolni (a Netstar PLUS-al 6sszhangban)

Itt adja meg a kiadott jel szintjét.

+ = az aktiv jelszint 'high' (1)

- = az aktiv jelszint 'low' (0)

s = az allapotot a porton keresztil lehet befolyasolni (a Netstar PLUS-al 6sszhangban)

A bemeneti kapu prellmentesitési ideje.
Ertéktartomany: 0 ... 100 ms.

Itt adhatja meg, hogy a nyomtatas kezdetét hany masodperccel késleltesse.
Ertéktartomany: 0,00 ... 9,99.

On (Be): Ha egy aktiv nyomtatasi feladat esetében a kdzvetlen nyomtatégép nem all készen
annak feldolgozasara (pl. mert mar ,nyomtatas“ izemmaodban van), akkor egy hibajelet ad ki.
Off (Ki): Nem ad ki hibajelet.

A meglévé Std_Direct, vagy StdFileSelDirect konfiguraciok kivalasztasa. A két konfiguracio
mikodésérdl az lizemeltetési utmutatdban olvashat.

Billentydk: LFJ, [~ | [~ | [~ [~ | [~ ][~ |[ ®

Az err6l a menupontrol sz6l6 tovabbi informacidkat a kilon kézikdnyvben talalja.

204

Magyar



Dynacode IP

Password (Jelszd)

Billentytk: [F] (= | [~ | [~ |[= |[= | [~ ][~ [ ®

Operation (Kezelés)

Password (Jelszo) 4-jegyli szam-jelszé beadasa.

Billenty:

Protection configuration A nyomtato-beallitasok modosithatok

(Jelszo-védelem (Egetési er6sség, sebesség, izemmaod, ...). A jelszé-védelem megakadalyozza a nyomtatd
fukcionalis men) beallitasanak moédositasat.

Billenty: L~

Protection favorites A jelsz6-védelem megakadalyozza a hozzéaférést a Kedvencek meniihoz.

(Kedvencek jelszo6-

védelem)

Billentyi:

Protection memory card A tarolékartya-funkciokkal a cimkék tarolhatok, feltdlthetok, .... A jelszo-védelemnek kell
(Jelsz6-védelem eldontenie, hogy tarolokartyas hozzaférések egyaltalan nem, vagy ,csak olvashaté” médon
tarolokartya) megengedhetdk.

Teljes hozzéaférés: Nincs jelsz6-védelem
Csak olvashaté: ,csak olvashatd” hozzaférés lehetséges
Védett: hozzaférés lezarva

Billentyi:

Protection printing Ha a nyomtat6é egy PC-hez csatlakozik, hasznos lehet, ha a kezel6 személy manualisan nem
(Jelsz6-védelem végezhet nyomtatast. A jelsz6-védelem megakadalyozza a nyomtatast.
nyomtatasnal)

Network (Halézat)

Password (Jelszo) 15-jegyl jelsz6 beadasa. A beadas torténhet alfanumerikus és kilonleges jelek
felhasznélaséaval.

Billenty:

Protection HTTP (Jelsz6- A http-n keresztul torténd kommunikacioé elkerilhetd.

védelem HTTP)
Billenty(:

Protection Telnet A Telnet szolgaltatas beallitAsai nem maddosithatok.
(Telnet jelsz6-védelem)

Billentyti: | = |

Protection remote access Egy kilsé HMI interfészen at torténé hozzaférés megakadalyozhato.
(Jelszo-védelem tav-
hozzaféréssel szemben)

0 MEGJEGYZES!
Egy zart funkcié végrehajtasahoz el6szor a megfeleld jelszét kell beadni. Ha a beadott jelsz6 helyes, a kivant
funkcié végrehajthaté.
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Interface (Portok)

Billentyk: [F) (= | [~ | [~ [~ [~ | [~ ][~ |[~ [ ®

COM1/Baud/P/D/S COML1:
0 - soros port ki
1 - soros port be
2 - soros port be; nem ad ki hibajelentést, amikor atviteli hiba van

Baud: A masodpercenként tovabbitott bitek szama.

A kovetkez6 értékek valaszthatdk: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 és 115200.
P = Paritas:

N - Nincs paritas; E - Paros; O - Paratlan

Ugyeljen arra, hogy a beédllitasok egyezzenek a kdzvetlen nyomtatérendszer bedllitasaival.

D = Data bits (Adatbitek):

Adatbitek beallitdsa. 7 vagy 8 bit hosszt valaszthat ki.

S = Stop bit (Stopbitek):

Lehet&sége van 1 vagy 2 stopbit kivalasztasara.

A stopbitek szama a bajtok kdzott.

Billenty(:
Start/stop sign SOH: Adatatviteli blokk inditdsa — HEX formatum 01
(Start-/stop jel) ETB: Adatétviteli blokk befejezése — HEX formatum 17
Billentyi:
Data memory Standard (Szokasos): A nyomtatasi feladat inditasa utan a késziilék olyan hosszu adatokat
(Adattéarolo) fogad, amelyek megtéltik a nyomtaté puffert.
Extended (Bovitett): A futd nyomtatasi feladat kozben a gép tovabbi adatokat fogad és
feldolgoz.
Off (Ki): Egy nyomtatéasi feladat inditdsa utan nem fogad tovabbi adatokat.
Billentyti: | = |
Port test Ellenérizze, hogy az adatok megfeleléen atvitelre kerlilnek-e az interfészen.
(Portteszt)

Nyomja meg a E] és E] gombokat az "Altalanos" (On) kivalasztasahoz. Nyomjameg al ® .
gombot az adatok tetszdéleges porton keresztil kiildve (COM1, LPT, USB, TCP/IP) térténé

nyomtatasahoz.
Emulation (Emulécio)
Bilentyk: [FJ, (=~ | [~ | [~ [~ [~ [~ [~~~ [~]|[®
Protocol CVPL: Carl Valentin Programming Language
(Protokoll) ZPL: Zebra® Programming Language

A E] és E gombokkal valassza ki a protokollt. A kivalasztas meger@sitéséhez nyomja meg a
| ® gombot. A kézvetlen nyomtatdrendszer Gjraindul, és a ZPL 11® parancsok beliil CVPL
parancsokka alakulnak at.

Billenty(:

Printhead resolution Bekapcsolt ZPL 11® emulécio esetén be kell allitani az emulalt nyomtatéfej felbontasat.

(Nyomtatd6fej felbontasa) .
0 MEGJEGYZES!

Ha a Zebra® kozvetlen nyomtatérendszer nyomtatéfejének felbontasa eltér a
Valentin készulékétdl, akkor az objektumok (pl. szévegek, grafikak) mérete nem fog
pontosan egyezni.

Billenty(:
Drive mapping A Zebra® meghajtok hozzaférését a rendszer atiranyitja a megfelels Valentin meghajtokra.

(Meghajt6é hozzarendelés) .
0 MEGJEGYZES!

Mivel a Zebra® kdzvetlen nyomtatérendszerben 1évé betltipusok nincsenek benne a
Valentin készllékekben, a betiiképben kis kildonbségek lehetnek.
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Billenty:

PJL - Printer Job Language Kijelezhetdk a nyomtatasi feladatot érint6 statusz-informaciok.

(PJL - Printer Job nyelv)

Date / Time (Datum/idépont)

Binentyﬂk:@,[ -~ [~~~ [=][=][=~[~][=~] ®

Set date/time
(Datum és idépont
modositasa)

Billentyi:

Summertime
(Nyari id6szamitas)

Billenty(:

Format - start of
summertime

(Nyari id6szamitas
kezdetének formatuma)

Billentyi:

Date — start of summertime
(Nyari id6szamitas
kezdetének datuma)

Billenty(:

Time - start of summertime
(Nyari id6szamitas
kezdetének id6pontja)

Billenty:

Format - end of
summertime

(Nyari idoszamitas végének
formatuma)

Billenty(i:

Date — end of summertime
(Nyari id6szamitas végének
datuma)

Billentyi:

Time — end of summertime
(Nyari id6szamitas végének
idépontja)

Billenty(:

Time shifting
(IdSeltolodas)

A felsé sor mutatja az aktualis datumot, az alsé sor az id6pontot. A E és @ billentyikkel

mindig a kdvetkez6 mezére |éphet, hogy a kijelzett értéket a B és B billentylikkel névelje ill.
csokkentse.

On (Be): A téli és nyari id6szamitas automatikus atallitasa.
Off (Ki): A rendszer nem ismeri fel automatikusan a nyari id6szamitast és nem allitja at azt.

Kivalaszthatja, milyen formatumban irja be a nyari id6szamitas kezdetét.
DD = Nap

WW = Hét

WD = hétkdznap

MM = Hénap

YY =Ev

next day = csak a kdvetkez6 napot veszi figyelembe

Annak a datumnak a beirasa, amikor a nyari id6szamitas kezdédik. Ez a beiras az el6zéleg
kivalasztott formatumban torténik.

Ezzel a funkciéval megadhatja azt az idépontot, amikor a nyari id6szamitas kezdédik.

Kivalasztja azt, hogy milyen formatumban irja be a nyari idészamitas végét.

Annak a datumnak a beirasa, amikor a nyari idészamitas befejezédik. A beiras az el6zéleg
kivalasztott formatumban torténik.

Annak az idépontnak a beirasa, amikor a nyari idészamitas befejezédik.

A nyari és téli id6szamitas id6eltolédasanak beirasa éraban és percben.
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Service Functions (Szervizfunkciok)

MEGJEGYZES!
A sziikséges informaciok, mint pl. a beallitott paraméterek kdzvetlendl kiolvashatok a késziilékbél, hogy szervizelési
esetben a kereskedé ill. a készulékgyarté gyorsabb tamogatast tudjon kinalni.

Megiegyzést: [F) (== ], (== | [ (= [ | [~ ][~ [~ ][~ [~ [~ ®

Photocell parameters H = Fedélkapcsolo (csak fedélkapcsoloval rendelkezé késziilékeknél)

(Fénysorompé paraméterei) 0 = fedél nyitva
1 = fedél zarva.
P = Nyomas:
Itt adja meg a s(ritett levegd ellenérzésére vonatkozo értéket (0 vagy 1).
R1 = Tovabbitészalag feltekerd orsoé:
Itt adhatja meg a tovabbitdszalag feltekerd orso allapotat. 4 allapot jelenitheté meg (nincs jelzés
a fénysorompoban, a jelzés jobbrdl ill. balrél jon, a jelzés teljesen szerepel a fénysorompdéban)
R2 = Tovabbitészalag letekeré orsé:
Itt adhatja meg a tovabbitdszalag letekerd orsé allapotat. 4 allapot jelenitheté meg (nincs jelzés
a fénysorompaoban, a jelzés jobbrdl ill. balrdl jon, a jelzés teljesen szerepel a fénysorompdéban).
C =Kocsi:
A forgés jelad6 aktualis allapotara vonatkozé adat.
ENC = Kédol6:
A forgés jelad6 aktualis allapotara vonatkozé adat.

Billenty(:

Paper counter D: Nyomtatéfej teljesitménye méterben.

(Futasteljesitmény) G: Készllék teljesitménye méterben.

Billentyi:

Heater resistance A j6 nyomtatési kép elérése érdekében nyomtatofej cserénél be kell allitani a nyomtatéfejre
(Pont ellenéllas) megadott ellenallas értéket.

Billenty(:

Printhead temperature Kijelzi a nyomtatéfej hémérsékletét. Normal esetben a nyomtatéfej szobahémérsékletl. Ha a

(Nyomtatofej homérséklete) nyomtatéfej hémérséklete mégis meghaladja a legnagyobb megengedett értéket, a futé
nyomtatasi feladat megszakad és a kdzvetlen nyomtatérendszer képernyéjén hibatizenet jelenik
meg.

Billenty(:

Ribbon A hasznalt tovabbitdszalag hosszanak kivalasztasa.
(A tovabbitészalag hossza) (300 m, 450 m, 600 m, 900 m, 1000 m)

Ink side Kils6 vagy bels6 tekercselésii tovabbitdszalag kivalasztasa.

(Tekecselés) Alapértelmezés: Kiilsé tekercselés

Billenty:

Brake power BrkPow:

(Fékteljesitmény) Fékteljesitmény %-os értéknek bedllitdsa a gyorsitashoz és a fékezéshez.
BrkPowP:

Fékteljesitmény beéllitadsa nyomas kozben.
Billenty(:

Print examples Ennek a menipontnak a bekapcsolasaval kap egy nyomatot a kdzvetlen nyomtatérendszer
(Nyomtatasi példéak) Osszes bedllitasaval.
Settings (Allapotjelentés):
A gép kinyomtatja az dsszes beallitdsat, mint pl. a sebesség, az elrendezés és a
tovabbitészalag anyaga stb.

Bar codes (Vonalk6dok):
A gép kinyomtat minden rendelkezésre allé vonalkéddot.

Fonts (Betiitipusok):
A gép kinyomtat minden vektor és bitmap betltipust.
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Billenty:

Input
(Bemenet)

Billenty: L~

Output
(Kimenet)

Diagnostic
(Diagnozis)

Billenty: L~

Encoder profiling

(Kédolé profil 1étrenozéasa)

Billenty(:

Roller diameter

(Tovabbitészalag tekercs

armérdéje)
Billenty(:

Encoder average
(Kédolé atlaga)

Billentyi:

I/O status
(/0 allapot)

Billenty(:

Online/Offline
(Online/Offline)

Az 10 paraméter bemenetei szintjének kijelzése.
0 = alacsony; 1 = magas

Az 10 paraméter kimenetei szintjének kijelzése.
0 = alacsony; 1 = magas

Nyomjameg a| # gombot, hogy belépjen a Diagnosztika meniibe.

A napléfajlban Iévé forgas jeladd értékeket a nyomtatas inditassal a rendszer feljegyzi a CF
kartyara. Ezeknek az adatoknak a segitségével létrehozhat6 a forgas jelad6 gorbe grafikus
képe.

DiaRW = A felteker6 orson 1évé tovabbitdszalag atméréje.
DiaRU = A letekerd orson 1évé tovabbitdszalag atmérdje.

Az értékek szama, ami alapjan a gép a kodolo jelének atlagat kiszamolja. Minél magasabb az
érték, annal lassabban reagél a készlilék a sebesség valtozasaira.

A rendszer szamolja az eredményeket és azt jegyz6kdnyvezi a RAM tarban. A napléfajl a
készulék kikapcsolasakor torlédik.

IgnrStrt = A figyelmen kivil hagyott indit6jelek szamlaloja.

IntPrts = A megszakitott nyomtatasi feladatok szamlaléja.

Vélassza ki a kurzorral azt az értéket, amelyikrél tobb informaciét szeretne kapni, és nyomja
meg al ® gombot.

NJb = No job (Nincs feladat):
Az inaktiv nyomtatéasi feladatok miatt figyelmen kivil hagyott inditéjelek szamlaloja.

NRd = Not ready (Nem kész):
A nem készen all6 (leallitott vagy hibajelzéses) nyomtatasi feladatok miatt figyelmen kivil
hagyott inditéjelek szamlaldja.

Prt = Printing (Nyomtatas):

A készilék nyomtatasa/foglaltsaga kézben érkezd, figyelmen kivil hagyott inditéjelek
szamlaldja.

MS/I = Manual stopped/interrupted (Kézi megallitds/megszakitva):

Megnyomta a féliabillenty(izet, a panel vagy egy program Stop gombjat.

Itfl = Interface interrupted (Interfész megszakitva):
A nyomtatasi feladat megszakadt, mert egy porton Uj adatok érkeztek.

SpedS = Speed stopped (Sebesség ledllitva):
A nyomtatéasi feladat megszakadt, mert a mért nyomtatasi sebesség tul lassu volt.

Ha a funkcio aktiv, akkor al ® . gombbal tud valtani az Online és az Offline tizemmad kozott.
Alapértelmezés: Ki

Online: A porton érkezhetnek adatok. A féliabillentylizet gombjai csak akkor aktivak, haal ®
gombbal atvaltott Offline médba.

Offline: A féliabillentylizet gombjai Ujra aktivak, de a fogadott adatokat a gép nem dolgozza fel.
Mikor Gjra Online médban lesz a késziilék, akkor fog csak ismét Uj nyomtatasi feladatokat
fogadni.
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Billenty:
Ribbon advance warning

(Tovabbitészalag
figyelmeztetés)

Billenty(:

Write log files on MC
(Log fajlok MC-re irasa)

Main Menu (Fémenii)

TRB = Transfer ribbon advance warning (Tovabbitdszalag figyelmeztetés):

A tovabbitdszalag vége el6tt a gép egy jelet ad ki a vezérl6 kimenetén.

Warning diameter (Eléfigyelmeztetési atméro):

A tovabbitdszalag figyelmeztetési atmérdjének beallitdsa mm-ben.

Ha itt megad egy értéket mm-ben, akkor ha a tovabbitészalag ezt az atmérét eléri, a
berendezés kiad egy jelet a vezérld kimeneten.

Ribbon advance warning mode (Uzemméd eléfigyelmeztetéshez):

Warning (Figyelmeztetés): Az el6figyelmeztetési atmérd elérésekor a megfelel6 I/O kimenet
beédllitasra kerdl.

Error (Hiba): A nyomtatérendszer az eléfigyelmeztetési atmérd elérésekor ,tul kevés
transzferszalag” Uzenettel leall.

Ezzel az utasitassal kiilonb6z6 LOG-fajlok egy rendelkezésre allé tarol6é eszkozre (MC-kartya,
vagy USB-pendrive) keriilnek beirasra. A ,Kész” jelentést kdvetéen a tarol6 eszkdz
eltavolithato.

A fajlok a ,log” jegyzékben talalhatok:

LogMemeErr.txt: jegyzékdnyvezett hibak kiegészitd informacidkkal, mint pl. Datum/Oraid6 és
fajinév/sorok szama (fejleszték szamara)

LogMemStd.txt: Kivalasztott események jegyz6kdnyvezése

LogMemNet.txt: A Port 9100-on at legutébb kiild6tt adatok

Parameters.log: Valamennyi nyomtat6-paraméter emberileg olvashaté alakban
TaskStatus.txt: Valamennyi nyomtatéi feladat statusza

A vezérl6elektronika bekapcsolasa utan a fémeni jelenik meg. A fémeni megjeleniti a kozvetlen nyomtatérendszer tipusat, a
mai datumot és idépontot, a firmvare verziészamat és a felhasznalt FPGA-kat.

A kivalasztott kijelzés csak rovid id6re jelentkezik, utana a rendszer visszatér az elsé informaciohoz.
Al w° billentylvel mindig a kdvetkezd kijelzésre Iéphet.
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Compact Flash kartya / USB pendrive

A vezérl6elektronika féliabillentylizetén Iévé gombokkal vagy egy csatlakoztatott USB billenty(izet kilénb6zé funkcidgombjaival
kezelheti a memoria meniit.

Vissza az el6z6 meniih6z.

Az Load layout (Elrendezés betéltése) funkciéban: Valtas a File Explorer-ben.
File Explorer: Valtas a helyi menuhéz (context menu).

Eqgy fajl/kdnyvtar kijeldlése, ha tébb elem is kivalaszthato.

Fémeni: A Memory menu kivalasztasa.
File Explorer: Egy (j fajl Iétrehozéasa.

Az aktualis funkcio végrehajtasa az aktudlis fajlhoz/kényvtarhoz.

Valtas az egy szinttel feljebb lévé kdnyvtarba.

Valtas a jelenleg kijelolt kdnyvtarba.

Lapozas felfelé az aktualis konyvtarban.

Lapozas lefelé az aktudlis konyvtarban.

-—

E@mm;‘ G = ==
HEWuy @6 &8

Define user directory Azon standard konyvtarat hatarozza meg, melyben a szerkeszthet6 fajlok mentésre
(Felhasznaloi konyvtar kijeldlése)  kerllnek.

MEGJEGYZES!
Felhasznal6i konyvtarat az alabbi esetekben kell kijeldIni:

e a Memory menu haszndlata, ill. az azon keresztuli navigacié el6tt.
. ha a CF kartya formatalasa a PC-n keresztiil torténik, igy a STANDARD kényvtar nem kerdilt
automatikusan létrehozéasra.

Fils Explorer @ Belépés a Memory meniibe.
N . o
o p— [E File Explorer eléhivasa.
~ <STANDARD> Konyvtar kivalasztasa
<DIR 1> B, E + E, @ W
[E Az elérhet funkciok kijelzése
g?ntext Menu m m A Set as user dir funkcio kivalasztasa (felhasznal6i
_)' ' konyvtarként).
Set as user dir —_— Lo L. .
— | & Kivalasztott elemek jovahagyasa.
Copy @ Vissza az alapmentibe.
A Memory menu kévetkez6 lehivasakor a kivalasztott
konyvtar felhasznaldi konyvtarként jelenik meg.
Load layout Elrendezés betdltése a meghatarozott felhasznaléi kényvtaron belil. A funkcié a kivant
(Elrendezés betdltése) elrendezés gyorsabb elérését teszi lehetévé, mivel csak az elrendezési fajlok (Layout-
fajlok) jelennek meg. A kdnyvtarakat a rendszer elrejti.
Fieoe) larem: @ Belépés a Memory meniibe.

|&: \STANDARD

Stile namel.pon [Tl m . [T @ Elrendezés kivalasztasa.

E‘Jl_le_na.mBQ -prn & Kivalasztott elemek jovahagyasa.
File name3.prn

File named.prn A darabszam beviteli ablak automatikusan megjelenik.
B, E . E [E A nyomtatni kivant elrendezések szamanak kivélasztasa.

| & Nyomtatasi feladat elinditasa.

MEGJEGYZES!
A konyvtarat itt NEM lehet valtani. A kdnyvtarat a File Explorer Change directory (Kényvtarvaltas) funkcidjaval valtsa
at.
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File Explorer
(Fajlbongészo)

Change directory
(Koényvtarvaltas)

File Explorer
Y

[Drives]
= <STANDARD>
<DIR 1>

File Explorer
&= W STANDLEDY

<. >
layout0l
layout02

Load file
(F4jl betoltése)

Load file
&z \STLNDRRD

<. .
= layout0l
layout02

A File Explorer a nyomtatérendszer fajlkezel6 rendszere. A Memory meniik feluletének
6 funkcioi a File Explorerben éallnak rendelkezésre.

A File Explorer feliiletének eléréséhez nyomjak meg az @ gombot a felhasznaloi
kényvtar nézetében.

Az alabbi funkciok kozoétt valaszthat:

e Meghajtd, ill. kdnyvtéar valtasa

e  F4jl betdltése

e  Elrendezés, ill. konfiguracié mentése

e F4jl(ok) torlése

e  CF kartya formatalasa

e  F4jl(ok) masolasa

A meghajto, ill. kdnyvtar kivalasztasa, melybe a fajlok elmentésre keriilnek.

@ Belépés a Memory meniibe.

[E File Explorer eléhivasa.

B, B . E [E Konyvtar kivalasztasa.

| & Kivalasztott elemek jovahagyasa.

Megjelenik a kivalasztott konyvtar.

Tetszbleges fajlt betdlt. Ez lehet egy korabban mentett beallitas, egy elrendezés stb.

Belépés a Memory mentibe.

@ File Explorer el6hivasa.
g . |z] Fajl kivalasztasa.

® A kivalasztott fajl betdltsdik.

MEGJEGYZES!
Amennyiben a kivalasztott fajl esetében elrendezésrél (layout) van szé, ugy a nyomtatni kivant masolatok szama

azonnal megadhaté.

Save layout

(Elrendezés mentése)

Save file
& : \STANDARD

=Save layout
Save config.

Az aktudlisan betdltott elrendezést a kivalasztott név alatt menti.

Belépés a Memory mentibe.
File Explorer el6hivasa.

Véltas a Save file (F4jl mentése) menibe.

DGR

noname E Save layout (Elrendezés mentése) funkci6 kivalasztasa.
| & Kivalasztott elemek jovahagyasa.
Ha USB billentylzetet csatlakoztattak, ugy a noname alatt Uj fajlnév adhaté meg.
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Save configuration

(Konfiguracié mentése)

Save file
& : \ STANDARD

Save layout
= Save config.

confiqg.cfqg

Delete file
(Fajlok torlése)

File Explorer
&= W STANDLEDY

layout01l
2 layout02
layout03
layvout(04

Context menu
2 objects marked

S Delete
Copying

Formatting
(Formazas)

A teljes aktualis nyomtatékonfiguraciot a kivalasztott név alatt menti.

L)
F]

L)
(2] [=]

Belépés a Memory meniibe.
File Explorer el6hivasa.
Valtas a Save file (F4jl mentése) menube.

Save configuration (Konfiguracié mentése) funkcio
kivalasztasa.

Kivalasztott elemek jovahagyasa.

Ha USB billenty(lzetet csatlakoztattak, ugy a config.cfg szamara (j fajlnév adhat6 meg.

Visszavonhatatlanul trol egy vagy tobb fajlt vagy konyvtarat. Egy konyvtar torlésekor a
benne |évé fajlok és alkonyvtarak is torlédnek.

M

iE EsEE

il

Belépés a Memory meniibe.

File Explorer el6hivasa.

Fajl kivalasztasa.

A térlendd fajlok kijeldlése. A kijeldlt bejegyzéseket * mutatja.

Ezt az eljarast annyiszor végezze el, mig minden torolni kivant
fajlt ill. kdnyvtarat meg nem jelolt.

Valtas a helyi menibe.
Delete (Torlés) funkcio kivalasztasa.

Kivalasztott elemek jovahagyasa.

Visszavonhatatlanul leformaz egy tarolokartyat.

MEGJEGYZES!
A kozvetlen nyomtatérendszeren nem lehet USB pendrive-okat forméazni!

File Explorer
DRIVES

—L: 954Mb free
U: No media

Context menu
By

Set as user dir
< Formatting
Copy

L)

F]

(] [=]. [« [»]
F]

[4]4[+]

Belépés a Memory meniibe.

File Explorer el6hivasa.

Formazni kivant meghajté kivalasztasa.
Véltas a helyi menibe (context menu).
Formatting (Formazés) funkcio kivalasztasa.

Kivalasztott elemek jovahagyasa.
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Copying
(Mésolas)

File Explorer
&= W STANDLEDY

layout01l
2 layout02
layout03
lavout04

Context menu
2 objects marked

Delete
= Copying

Select Destination
DEIVES

Az eredeti fajlrol ill. kényvtarrél masolatot készit, hogy utana az eredetitdl fiiggetlendl
médositasokat tudjon végrehajtani.

(+]

YiE REE

>
<
:

(][]

—Z: 954Mb free

Belépés a Memory meniibe.
File Explorer el6hivasa.
Fajl kivalasztasa.

A masolni kivant fajlok kijelolése. A kijelolt bejegyzéseket *
mutatja. Ezt az eljarast annyiszor végezze el, mig minden
masolni kivant fajlt ill. konyvtarat meg nem jelolt.

Valtas a helyi meniibe (context menu).
Copying (Mésolas) funkcié kivalasztasa.
Masolasi eljaras céljanak meghatarozasa.
Cél mentési hely kivalasztasa.

Kivalasztott elemek jovahagyasa.

Sziiré: Csak USB billentytizet csatlakoztatasaval lehetséges.
Ha egy USB billenty(izet is csatlakozik, akkor bizonyos funkcidk esetén megadhat egy
szlirémaszkot, vagy a menteni kivant fajl nevét. Ez az adat az elérési ut soraban jelenik
meg. A szlirémaszkkal bizonyos fajlokat kereshet. Példaul a ,L* beirasakor csak olyan
fajlok jelennek meg, melyek a ,L“ karaktersorozattal kezdédnek (kis-/nagybetiik nem
szamitanak).
Sziiré nélkiil Sziirével
Load layout Load layout
|5 : \ STANDARD i
2 First file.prn 2Layout new.prn
Layout new.prn
Sample.prn
12807765.prn
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Miiszaki adatok

Felbontas

Nyomtatasi sebesség

folyamatos izemmaod
szakaszos lizemmod

Hatrafele forgasi sebesség
Ateresztési szélesség

Max. nyomtatasi hossz
folyamatos Gizemmad
szakaszos Uzemmod

Keret ateresztési szélessége

Nyomtatéfej

Dynacode IP53 Dynacode IP107

300 dpi 300 dpi

50 ... 800 mm/s 50 ... 600 mm/s

50 ... 600 mm/s 50 ... 600 mm/s

csak szakaszos izemmaéd: max. 600 mm/s

53,3 mm 106,6 mm

6000 mm 3000 mm

75 mm 75 mm

a vevo kivansaga szerint a vev6 kivansaga szerint

Corner tipusu Corner tipusu

Dynacode IP128
300 dpi

50 ... 450 mm/s
50 ... 600 mm/s

128 mm

3000 mm
75 mm

a vevo kivansaga szerint

Corner tipust

Zajkibocsatas (mérési tavolsag 1 m)
Atlagos hangteljesitmény szint

60 dB(A) 65 dB(A)

68 dB(A)

Tovabbitészalag
Festékoldal

Max. tekercs atméréje
Magatméré

Max. hossz

Max. szélesség

kiils6 vagy belsé (opcid)

98 mm 82 mm

254 mm/1" 254 mm/1"
900 m 600 m

55 mm 110 mm

kiils6 vagy belsé (opcid)

kiils6 vagy belsé (opcid)
75 mm

254 mm/1"

450 m

130 mm

Hazméretek (szélesség x magassag x mélység)

Nyomtatészerkezet
beépitett keret nélkiil
beépitett kerettel

Vezérl6elektronika

204 x 182 x 235 mm 204 x 182 x 290 mm
fligg az ateresztési szélességtdl

310 mm x 165 mm x 350 mm
Osszekotd kabelkoteg a 2,5 m-es szerkezethez

204 x 182 x 310 mm

Sualy
Nyomtatészerkezet
Elektronika (kabellel egyditt)

9,5 kg 11 kg
8,0 kg 8,0 kg

11,7 kg
8,0 kg

Elektronika
Processzor
Munkatarolé (RAM)
Csatlakozohely
Elem

Figyelmeztetd jelzés

Nagy sebességli 32 bites
16 MB

Kompakt Flash kartya I. tipus (a vezérléelektronika belsé oldala)

a valds id6 6rahoz (adattarolas a halézat lekapcsolasakor)

Hangjelzés hiba esetén

Portok
Soros
Ethernet
USB mester

RS-232C (115200 Baud sebességig)

10/100 Base T, LPD, RawlIP-Printing, DHCP, HTTP, FTP

Csatlakozas kiils6 USB billenty(izet és memoriakartya szamara

Csatlakozasi adatok
Pneumatika csatlakozas

Tapfesziltség Szabvanyos

6 bar, szaraz és olajmentes

1M0VAC/50...60Hz3 A
230VAC/50...60Hz 1,5A

Biztositék értékei 2x T4A 250 V
Uzemelési feltételek

Védelmi osztaly IP 65
Hoémérséklet 5...40°C

Relativ paratartalom

max. 80 % (nem kondenzal6do)

Magyar

215




Dynacode IP

Kezel6mez6
Billentyk
LCD-kijelz6

Tesztnyomtatés, funkcié menu, darabszam, CF kartya, taplalas, Enter, 4 x kurzor
Grafikus kijelzé 132 x 64 pixel

Beallitasok

Datum, idépont, mlszak idék
11 nyelv beallitas (tovabbiak kérésre)
elrendezések-, késziilék paraméterek, portok, jelszavas védelem

Felugyelet
Leallas a kdvetkez6 esetekben

Tovabbitészalag vége / elrendezés vége

Statusznyomtatas Késziilék bedllitasok nyomtatasa, pl. futasteljesitmény,
fénysorompok, portok, halézati paraméterek
bels6 irasmodok valamint a tamogatott vonalkddok kinyomtatasa
Feliratok

Felirat tipusok

Jelkészletek

Bitmap fontok

Vektor fontok/TrueType fontok

iras attribatumok

6 bitmap font

8 vektor font/TrueType fontok

6 proporcionalis font

tovéabbi felirat tipusok kivansagra

Windows 1250 —1257, DOS 437, 850, 852, 857

A rendszer tAmogat minden nyugat- és keleterurépai,
latin, ciril, gérdg és arab (opcid) jelkészletet.

Tovabbi jelkészletek kivansagra

Méret szélességben és magassagban 0,8 ... 5,6
Nagyitasi tényez6 2 ... 9

Irany 0°, 90°, 180°, 270°

Méret szélességben és magassagban 1 ... 99 mm

Nagyitasi tényez6 fokozatmentes
Irany 0°, 90°, 180°, 270°

Az irasmadtdl figgéen
félkover, délt, inverz, fliggbleges

Karaktertavolsag Valtoztathat6

Vonalkédok

1D vonalkédok CODABAR, Code 128, Code 2/5 interleaved, Code 39, Code 39 extended, Code 93,
EAN 13, EAN 8, EAN ADD ON, GS1-128, Identcode, ITF 14, Leitcode, Pharmacode,
PZN 7 Code, PZN 8 Code, UPC-A, UPC-E

2D vonalkédok Aztec Code, CODABLOCK F, DataMatrix, GS1 DataMatrix, MAXICODE, PDF 417,
QR Code

Kompozit vonalkédok GS1 DataBar Expanded, GS1 DataBar Limited, GS1 DataBar Omnidirectional, GS1
DataBar Stacked, GS1 DataBar Stacked Omnidirectional, GS1 DataBar Truncated
Minden vonalkéd magassaga, modulszélessége és aranya valtoztathatd
Irany 0°, 90 °, 180°, 270°
Valaszthat6 vizsgal6szam és karakternyomtatas

Szoftver

Konfiguracio
Folyamatvezérlés

Cimkeszoftver

Windows operacios rendszerek

ConfigTool
NiceLabel

Labelstar Office Lite
Labelstar Office

Windows 7® - Windows 10® 32/64 Bit
Windows Server 2008® (R2) - Windows Server 2019®

A miszaki valtoztatasok jogat fenntartjuk
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Tisztitas és karbantartas

VESZELY!
Eletveszély aramiités miatt!

= Minden karbantartasi mivelet el6tt valassza le a nyomtatdrendszert az elektromos halézatrél, és varjon révid
ideig, mig a halézati adapter fesziiltségmentessé valik.

MEGJEGYZES!
A készlilék tisztitasakor javasolt személyes munkavédelmi felszerelések, mint pl. védészemiiveg, vagy védokeszty(

viselete.

Karbantartasi feladat Id6koz:

Altalanos tisztitas. Szilkség szerint.

A tovabbitészalag hengerének tisztitasa Minden egyes alkalommal a tovabbitészalag
cseréjekor vagy a nyomtatasi kép zavara esetén.

A nyomtatéfej tisztitsa. Minden egyes alkalommal a tovabbit6szalag
cseréjekor vagy a nyomtatasi kép zavara esetén.

Nyomtato6fej cseréje. A nyomtatasi képben Iévd hibak esetén.

Sz0g beallitasa. A nyomtatofej egyenetlen kopasa esetén.

MEGJEGYZES!

Tartsa be az izopropanol (IPA) hasznélatara vonatkozo kezelési eldirasokat. Ha a szer a bérével, vagy szemével
érintkezett, mossa meg az érintkezési fellletet alaposan foly6 viz alatt. Irritacio esetén keressen fel orvost.
Gondoskodjanak a megfelel6 szell6zésrél.

Altalanos tisztitas

VIGYAZAT!
Az erds tisztitdszer karositja a kbzvetlen nyomtatogépet!
= Akillsé fellletek vagy szerkezeti részegységek tisztitdsahoz nem szabad surol6- vagy oldészert hasznalni.

= A nyomtatasi terlileten 1évé port és papirszdszt puha ecsettel vagy porszivéval kell eltavolitani.
= Akilsé6 fellleteket altalanos célu tisztitoszerrel kell megtisztitani.

A tovébbitdszalag hengerének tisztitdsa

Ha a gorget6henger szennyezett, az rontja a nyomtatas
mindségét és akadalyozza az anyagtovabbitast.

e  Vegye ki a tovabbitoszalag kazettat.

e  Gorgétisztitoval és puha ruhaval tavolitsa el a
lerak6dasokat.

° Ha a hengeren (A) karosodasokat észlel, cserélje azt.
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A nyomtaté6fej tisztitsa

Nyomtatas kdzben a nyomtatéfejen szennyezédés halmozaddhat fel, ami ronthatja a nyomtatasi képet, példaul eltéré kontraszt
vagy fluggdleges csikok formajaban.

VIGYAZAT!

Megsériilhet a nyomtatéfe;!

= A nyomtatéfej tisztitasdhoz nem szabad éles vagy kemény targyakat hasznalni.
= Nem szabad megérinteni a nyomtatéfej Giveg védérétegét.

e  Vegye ki a tovabbitoszalag kazettat.
e A nyomtatéfej felliletét egy tiszta alkohollal atitatott vattas riddal tisztitsa meg.

e Az egység Uzembe helyezését megel6zden a nyomtatofejet 2-3 percig szaritani kell.

Nyomtatofej cseréje

VIGYAZAT!

A nyomtatofej megsérilhet, ha elektrosztatikus kistilések vagy mechanikai behatasok érik!
= A berendezést foldelt, vezet6képes talajon allitsa fel.

A héazat foldelje pl. gy, hogy egy foldelt csukléovet helyez ra.

Ne érintse meg a dugos csatlakozok érintkezdit.

Uyl

Az nyomtatélécet ne érintse meg kemény targyakkal vagy a kezével.

Nyomtatofej kiszerelése

e  Vegye ki a tovabbitdészalag kazettat.

¢ A nyomtatofej egységet tolja a megfelel6 szervizhelyzetbe.

e Az (C) nyomtatdfej tartot finoman nyomja lefelé, mig a (A) csavarokba be nem lehet helyezni egy imbuszkulcsot.
e  Vegye ki a (A) csavarokat és a (B) nyomtatofejet.

e  Huzza le a nyomtatéfej hatuljan 1évé dugos csatlakozot.

Nyomtatofej beszerelése
e Dugja be az Gj nyomtatofejbe a vezetékeket.
e Helyezze a nyomtatéfejet az (C) tartdba ugy, hogy a csapok az abban lévé megfeleld furatokba kapaszkodjanak.

e Az (C) nyomtatofej tartot tartsa egy ujjal lazan a nyomtatéhengeren, és vizsgalja meg, hogy a (B) nyomtatofej helyzete
megfelel6-e.

e A hatszdgletu csavarkulccsal csavarja be és hizza meg a (A) csavarokat.

e  Helyezze vissza a tovabbitészalag kazettat.

e A szerviz funkci6ban (pontellenallas) adja meg az Gj nyomtatofej ellenallas értékét. Ezt a nyomtatéfej adattablajat talalja.
e  Vizsgalja meg a nyomtatéfej helyzetét egy prébanyomtatassal.
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Szogbedllitas (szakaszos izemmaéd)

A nyomtatdfej alapértelmezésben 26°-os szdget zar be a nyomtatasi felulettel. A szerkezet és a nyomtatofej gyartasi tirései
miatt azonban mas értékekre is sziikség lehet.

W0eleleleBelydylylylle®

VIGYAZAT!

A nyomtatofej megsérilhet, ha nem egyenletesen kopik!
A gyorsabb szakitas miatt a tovabbitészalag nagyobb mértékben kopik.
= A gyari bedllitasokat csak kivételes esetekben valtoztassa meg.

e Az (A) imbuszcsavarokat lazan oldja ki.
e A (B)kdzdarabot tolja el, hogy a nyomtatéfej és a tartéja kdzotti szoget at tudja allitani.

Eltolas lefelé = asz0g csokken
Eltolas felfelé = aszdg nd

e Az (A) imbuszcsavarokat hlizza meg.

. Kb. 3 rajzon keresztil inditsa el és helyesbitse a nyomtatasi feladatot, és ellendrizze, hogy a szalag gytir6dés nélkil
fusson.

MEGJEGYZES!
A fejen lév6 (C) rovatkakkal a helyzetet Iehet ellendrizni. Figyeljen arra, hogy a bedllitas lehetéleg parhuzamos legyen.
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copyright by Carl Valentin

Podane dane na temat zawartosci zestawu, wygladu, parametréw, wymiardw i ciezaru sg zgodne ze stanem naszej wiedzy w
momencie ztozenia dokumentacji do druku. Zmiany zastrzezone.

Wszystkie prawa, wraz z ttumaczeniem, zastrzezone.

Zabroniona jest reprodukcja lub wprowadzanie zmian przy uzyciu systeméw elektronicznych, powielanie lub dystrybucja w
jakiejkolwiek formie (druk, fotokopia lub inne procesy) bez pisemnego zezwolenia firmy Carl Valentin GmbH.

W wyniku ciggtego rozwoju urzadzen moga wystapi¢ rozbieznosci pomiedzy dokumentacjg a urzgdzeniem.
Aktualng wersje mozna znalez¢ na stronie www.carl-valentin.de.

Znak firmowy

Wszystkie wymienione marki i znaki towarowe sg markami zastrzezonymi badz zastrzezonymi znakami towarowymi nalezgcymi
do poszczegdlnych wiascicieli i nie zawsze sg oznaczane osobno. Brak oznaczenia nie oznacza, ze marki lub znaki towarowe
nie sg zastrzezone.

Mechanizmy druku bezposredniego firmy Carl Valentin GmbH spetniajg nastepujace dyrektywy UE:
e  Wytyczne UE dla urzgdzen niskonapieciowych (2014/35/EU)
e  Wytyczne UE dot. kompatybilnosci elekromagnetycznej (2014/30/EU)

c\, valentin
DRUCKSYSTEME

Carl Valentin GmbH

Postfach 3744

78026 Villingen-Schwenningen
NeckarstraBe 78 — 86 u. 94
78056 Villingen-Schwenningen

Phone +49 7720 9712-0

Fax +49 7720 9712-9901
E-Mail info@carl-valentin.de
Internet www.carl-valentin.de
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Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Mechanizm druku bezposredniego zostat skonstruowany zgodnie ze stanem wiedzy technicznej oraz obowigzujgcymi
przepisami dotyczacymi bezpieczenstwa. Pomimo tego w trakcie jego eksploatacji moze dojs¢ do powstania zagrozen dla
zycia i zdrowia uzytkownika lub os6éb trzecich, ewentualnie do nieprawidtowosci w funkcjonowaniu urzadzenia.

Modut moze by¢ eksploatowany tylko w nienagannym stanie technicznym, zgodnie z jej przeznaczeniem, przy
zastosowaniu zasad bezpieczenstwa i $wiadomosci zagrozen oraz przy przestrzeganiu zalecen zawartych w instrukcji
obstugi. W szczegolnosci nalezy niezwtocznie usung¢ usterki zagrazajgce bezpieczenstwu.

Mechanizm druku bezposredniego jest przeznaczony wytgcznie do wykonywania nadrukéw na odpowiednich,
dopuszczonych przez producenta materiatach. Inne lub wykraczajgce poza uzgodnione ramy zastosowanie uwaza sie za
niezgodne z przeznaczeniem Za szkody powstate wskutek nieprawidtowego uzycia producent/dostawca nie ponosi
odpowiedzialnosci; ryzyko lezy wytgcznie po stronie uzytkownika.

Do uzytkowania zgodnego z przeznaczeniem zalicza sie réwniez przestrzeganie instrukcji obstugi oraz stosowanie sie do
zalecen/przepis6w producenta w zakresie przeprowadzania prac konserwacyjnych.

Wkazoéwki bezpieczenstwa

Mechanizm druku bezposredniego skonstruowany jest dla napie¢ przemiennych w granicach od 110 ... 230 V AC.
Mechanizm druku bezposredniego podtgczaé wytgcznie do gniazda wtykowego ze stykiem ochronnym.

NOTYFIKACJA!
W przypadku zmiany napigcia sieciowego nalezy dokona¢ wiasciwego dostosowania wartosci bezpiecznika.
(patrz Dane techniczne).

Mechanizm druku bezposredniego tgczy¢ tylko z urzgdzeniami posiadajgcymi przewody ochronne niskiego napiecia.
Wszystkie urzadzenia przed podtaczeniem lub odtgczeniem nalezy wytgczy¢ (komputer, modut, akcesoria).
Modut mozna uzytkowaé wytgcznie w suchym otoczeniu i nie wolno wystawiaégo na dziatanie wilgoci (wody, mgty itp.).

Mechanizm drukujgcy nie moze by¢ eksploatowany w srodowisku wybuchowym i w poblizu przewodow wysokiego
napiecia.

Urzadzenie wolno eksploatowa¢ tylko w miejscach zabezpieczonych przed pytem szlifierskim, metalowymi wiérami itp.
ciatami obcymi.

Prace konserwacyjne i serwisowe mogg by¢ przeprowadzane wytgcznie przez przeszkolonych specjalistow.
Personel obstugowy musi zostaé przeszkolony przez uzytkownika na podstawie instrukcji obstugi.

W zaleznosci od warunkéw zastosowania nalezy uwazac, aby odziez, wtosy, bizuteria lub podobne przedmioty noszone
przez osoby nie dotknety odstonietych, wirujgcych czesci badz poruszajgcych sie czesci (np. karetki).

0 NOTYFIKACJA!

Przy otwartym zespole drukowym nie sg spetnione wymagania normy EN 60950-1/EN 62368-1 dotyczace
warunkow konstrukcyjnych obudowy przeciwpozarowej. Nalezy je spetni¢ poprzez zabudowe w urzgdzeniu
koncowym.

Urzadzenie i czesci (np. silnik, glowica drukujaca) moga sie nagrza¢ podczas drukowania. Podczas eksploatacji nie
dotykaé, a przed wymiang materiatu, demontazem lub regulacjg pozostawi¢ do ochtodzenia.

Pod Zzadnym pozorem nie stosowac tatwopalnych materiatéow eksploatacyjnych.

Nie wykonywa¢ zadnych innych dziatar poza opisanymi w niniejszej instrukcji obstugi. Prace wykraczajgce poza ten
zakres mogg by¢ wykonywane tylko przez producenta lub w porozumieniu z producentem.

Nieprawidtowe dziatania wykonywane na elektronicznych podzespotach oraz ich oprogramowaniu mogg spowodowaé
usterki.

Nieprawidtowe prace lub zmiany na urzgdzeniu mogg zagraza¢ bezpieczenstwu pracy.

Na urzadzeniu umieszczone sg wskazoéwki ostrzegawcze, ktdre zwracajg uwage na niebezpieczenstwa. Nie usuwacé tych
naklejek, w innym wypadku nie bedzie mozliwe rozpoznanie niebezpieczenstw.

224

Polski



Dynacode IP

Wylaczenie z eksploatacji i demontaz
NOTYFIKACJA!
Demontaz systemu drukujgcego moze by¢ przeprowadzany wytgcznie przez przeszkolony personel.

PRZESTROGA!

Niebezpieczenstwo obrazen na skutek nieostroznego obchodzenia sie z urzadzeniem podczas jego
podnoszenia lub opuszczania.

= Nie wolno lekcewazy¢ masy mechanizmu druku bezposredniego (9 ... 12 kg).

= Zabezpieczy¢ mechanizm druku bezposredniego przed niekontrolowanymi ruchami podczas
transportu.

Utylizacja urzadzenia

Producenci urzadzen B2B od dnia 23.03.2006 sa zobowigzani do odbioru i utylizacji zuzytych urzadzen wyprodukowanych po
13.08.2005. Tych zuzytych urzadzen zasadniczo nie wolno oddawac do lokalnych punktéw zbiorki. Moga one by¢ tylko
utylizowane i usuwane w sposo6b zgodny z procedurami producenta. Odpowiednio oznaczone produkty Valentin mozna wiec
zwracac tylko firmie Carl Valentin GmbH.

Zuzyte urzadzenia zostang wowczas zutylizowane w spos6b fachowy.

Firma Carl Valentin GmbH niniejszym przejmuje na siebie wszystkie obowigzki zwigzane z utylizacjg zuzytych urzadzen i
umozliwia dalszy sprawny obrét produktami. Odbieramy tylko urzgdzenia wystane na koszt nadawcy.

Ptyta elektroniczna systemu drukujgcego jest wyposazona w baterie litowg. Nalezy jg wyrzuca¢ do pojemnikéw na zuzyte
baterie w sklepach lub oddawa¢ w publicznych punktach utylizacji.

Wiecej informacji mozna zaczerpna¢ z dyrektywy WEEE lub z naszej strony internetowej www.carl-valentin.de.
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Warunki eksploatacji

Warunki eksploataciji to zatozenia, ktére musza byé spetnione przed uruchomieniem i podczas pracy urzadzenia, aby zapewni¢
bezpieczng i bezawaryjng prace.

Prosimy o doktadnie zapoznanie sig¢ z warunkami eksploatac;ji.

W przypadku pytan dotyczacych praktycznego zastosowania warunkéw eksploatacji nalezy skontaktowa¢ sie z nami lub
wiasciwym punktem obstugi klienta.

Warunki og6lne

Do momentu instalacji urzadzenie nalezy przewozi¢ i przechowywac¢ w oryginalnym opakowaniu.
Urzadzen nie wolno instalowac i nie wolno ich uruchamia¢, dopdki nie zostang spetnione warunki eksploatacii.

Do uruchomienia, programowania, obstugi, czyszczenia i konserwacji naszych urzagdzehn mozna przystapi¢ dopiero po
doktadnym zapoznaniu si¢ ich instrukcjami.

Urzadzenia powinny by¢ obstugiwane jedynie przez przeszkolony personel.

NOTYFIKACJA!
Zalecamy przeprowadzenie kilkakrotnych szkolen. Tematami szkolenia bedg rozdziaty 'Warunki eksploatacji',
'Wktadanie kasety z tasmg transferowa' oraz 'Czyszczenie i konserwacja'.

Wskazowki te dotyczg rowniez dostarczanych przez nas urzadzen innych producentow.
Wolno stosowac tylko oryginalne czesci zamienne.
Jezeli chodzi o czesci zamienne i zuzywajgce sig, nalezy zwrdcic¢ sie do producenta.

Warunki w miejscu instalacji

Powierzchnia, na ktorej planujemy ustawi¢ urzgdzenie, powinna by¢ réwna. Nie powinna by¢ narazona na wstrzasy i drgania, a
w jej sgsiedztwie nie powinny wystepowac przeciagi.

Urzadzenia nalezy ustawia¢ w taki sposéb, aby umozliwi¢ optymalng ich obstuge i dobry dostep w przypadku prac
konserwacyjnych.

Przytacze zasilajace

Montaz przytacza zasilajgcego do podtgczenia naszych urzgdzen musi by¢ zgodny z miedzynarodowymi przepisami i
wynikajgcymi z nich ustaleniami. Nalezg do nich w gtéwnej mierze zalecenia jednej z ponizszych trzech komisiji:

° Miedzynarodowa Komisja Elektrotechniczna (IEC)
e  Europejski Komitet Normalizacyjny Elektrotechniki (CENELEC)
e  Zwigzek Elektrotechnikéw Niemieckich (VDE)

Nasze urzadzenia odpowiadajg | klasie ochrony wg VDE i muszg by¢ podtgczone do przewodu uziemiajgcego. Przytagcze
zasilajgce powinno by¢ zaopatrzone w przewod ochronny do odprowadzania napig¢ zaktdcajgcych powstajacych wewnatrz
urzgdzenia.

Dane techniczne przylacza zasilajgcego

Napiecie sieciowe i czestotliwos¢ sieciowa Patrz tabliczka znamionowa
Dopuszczalne wahania napiecia sieciowego: +6 % ... =10 % wartosci znamionowej
Dopuszczalne wahania czestotliwosci sieciowe;: +2 % ... =2 % warto$ci znamionowej

Dopuszczalny wspotczynnik znieksztatcen nieliniowych napiecia sieciowego: <5 %

Srodki przeciwzaktéceniowe:

W przypadku silnych zaktdcen sieciowych (np. podczas uzytkowania urzadzen sterowanych za pomocg tyrystoréw) uzytkownik
musi zapewni¢ specjalne srodki przeciwzakidceniowe. Mozliwe sg na przykiad nastepujace rozwigzania:

. Uwzglednienie oddzielnej linii zasilajgcej dla naszego urzadzenia.

e W przypadku problemow, wpiecie w przewdd sieciowy przed naszymi urzagdzeniami separujgcego transformatora
odsprzezonego pojemnosciowo lub innego urzadzenia przeciwzaktdceniowego.
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Przewody tgczace z zewnetrznymi urzadzeniami
Wszystkie przewody fgczace muszg by¢ prowadzone w ekranowanych liniach. Plecionka ekranujaca powinna by¢ z obu stron
potaczona na duzej powierzchni z obudowg wtyczki.

Nie wolno prowadzi¢ tych przewoddéw réwnolegle do przewodow zasilajgcych. W przypadku koniecznosci prowadzenia
przewodoéw réwnolegle, nalezy zachowaé minimum 0,5 m odstepu miedzy nimi.

Zakres temperatur dla przewodéw: -15 ... +80 °C.

Mozna podigczac tylko urzadzenia z obwodem pradowym, ktdre spetniajg wymagania bardzo niskiego napiecia bezpiecznego
(SELV). Ogolnie sa to urzadzenia sprawdzone pod katem normy EN 60950/EN 62368-1.

Linie danych w instalacji

Przewody transmisji danych muszg by¢ catkowicie zabezpieczone i zaopatrzone w metalowe lub metalizowane obudowy
ztgczek. Konieczne sg ekranowane przewody i ztgczki, aby unika¢ emisji promieniowania oraz odbioru zaktdcen elektrycznych.
Dopuszczalne przewody

Przewdd ekranowany: 4x2x0,14 mm2 (4 x 2 x AWG 26)
6 x2x0,14 mm?(6x2xAWG 26)
12 x 2 x 0,14 mm? (12 x 2 x AWG 26)

Przewody nadawcze i odbiorcze powinny by¢ skrecone parami.

Maksymalne dtugosci przewodow: w przypadku ztgcza V 24 (RS232C) - 3 m (z ekranem)
w przypadku ztagcza USB - 3 m
w przypadku ztgcza Ethernet - 100 m

Konwekcja powietrza

Aby unikng¢ nadmiernego przegrzania, wokot urzadzenia musi wystepowaé swobodny ruch powietrza.

Wartosci graniczne

Stopien ochrony wg IP: 65
Temperatura otoczenia °C (praca): min. +5
maks. +40
Temperatura otoczenia °C (transport, sktadowanie):  min. =25
maks. +60
Wilgotno$¢ wzgledna % (praca): maks. 80
Wilgotnos¢ wzgledna % (transport, sktadowanie): maks. 80 (nie wolno dopusci¢ do obroszenia urzadzenia)
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Gwarancja

Nie ponosimy odpowiedzialnosci za szkody powstate w wyniku:
. Nieprzestrzegania podanych warunkéw obstugi i instrukcji zawartych w podreczniku obstugi.

. Nieprawidtowego montazu peryferyjnej instalacji elektryczne;.
° Zmian konstrukcyjnych w naszych urzgdzeniach.

. Nieprawidtowego programowania i obstugi.

° Braku zabezpieczenia danych.

e  Stosowania nieoryginalnych czesci zamiennych i akcesoriow.

. Naturalnego zuzycia.

W przypadku nowej instalacji lub ponownego programowania urzgdzenia nalezy sprawdzi¢ nowe ustawienie wykonujgc
przebieg prébny i prébny wydruk. W ten sposéb mozna unikng¢ nieprawidtowych wynikéw, oznaczen i oszacowan.

Urzadzenia powinny by¢ obstugiwane jedynie przez przeszkolonych pracownikéw.

Nalezy sprawdzi¢, czy sposéb obchodzenia sie z naszymi wyrobami jest wiasciwy i powtérzy¢ szkolenia.

Nie dajemy gwarancji, ze wszystkie wiasciwosci opisane w tej instrukcji wystepujg w kazdym modelu. W zwigzku z
podejmowanym wysitkiem ciggtego rozwoju i ulepszania dane techniczne mogg ulec zmianie bez powiadomienia.

Ze wzgledu na dalszy rozwdj i rozne przepisy obowigzujgce w poszczegdlnych krajach, ilustracje i przyktady w instrukcjach
mogg odbiega¢ od dostarczonego modelu.

Nalezy uwzgledni¢ informacje o dopuszczalnych nosnikach wydruku i przestrzega¢ wskazéwek dotyczacych konserwac;ji
modutu, aby unikng¢ uszkodzen lub przedwczesnego zuzycia.

Dotozylismy wielu staran, aby ten podrecznik miat zrozumiatg forme i zawierat mozliwie najwiecej informac;ji. Jezeli pojawig sie
jakies$ pytania lub natkniecie sie Panstwo na btedy, prosimy o przekazanie nam tych informacji, abysmy mieli mozliwosé
wprowadzenia poprawek w naszych podrecznikach.
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Wypakowywanie/pakowanie mechanizmu druku bezposredniego

Uuuuu

PRZESTROGA!

Niebezpieczenstwo obrazen na skutek nieostroznego obchodzenia sie z urzadzeniem podczas jego podnoszenia

lub opuszczania.

= Nie wolno lekcewazy¢ masy mechanizmu druku bezposredniego (9 ... 12 kg).

= Zabezpieczy¢ mechanizm druku bezposredniego przed niekontrolowanymi ruchami podczas transportu.

Woyciagna¢ modut z kartonu.

Sprawdzi¢ modut pod katem ewentualnych szkéd powstatych w czasie transportu.

Z obszaru gtowicy drukujgcej usung¢ zabezpieczenia transportowe z pianki.

Sprawdzi¢, czy zestaw jest kompletny.

Zakres dostawy

Mechanizm drukujgcy. e Manometr.

Elektronika sterujgca. e  Waz pneumatyczny.

Kabel sieciowy. e  Gwintowe potaczenie wtykowe.

Kaseta czyszczaca. . WE/WY osprzet (przeciwwtyczka dla
WE/ WYs).

Kabel potgczeniowy. e  Pokrywy do nieuzywanych fgczéwek
wtykowych.

Miniregulator. . 1 rolka tasmy transferowe;j.

NOTYFIKACJA!
Zachowac oryginalne opakowanie do transportu w przysztosci.

Rdzen tekturowy (pusty), zamontowany
na nawinieciu taSmy transferowe;.

Folia czyszczgca do gtowicy drukujace;.
Dokumentacja.
Sterownik do drukarki CD.

Podiaczenie mechanizmu drukujgcego do maszyn (montaz z rama)

Na dolnej czesci ramy zamontowania znajdujg sie dwa gwinty, ktére moga by¢ uzywane do zamocowania do maszyny. Poza
tym dostawa obejmuje wielofunkcyjne taczniki. Nalezy przestrzegaé przy tym nastepujacych wytycznych:

Maksymalna gtebokos¢ wkrecania w gwinty M8 wynosi 10 mm.

Mechanizm drukujgcy musi zosta¢ zamontowany tak, aby odlegto$¢ gtowicy drukujgcej od plytki dociskowej wynosita

2...3mm.

NOTYFIKACJA!
Zaleca sie odstep 2 mm. Mniejszy odstep w dolnej czesci mechanizmu drukujacego nie jest mozliwy ze
wzgledu na listwe uszczelniajgca, iz w przeciwnym przypadku mechanizm mogtaby sie stykac z plytkg

dociskowg lub watem drukujgcym.

Najlepsze efekty drukowania uzyskuje sie wtedy, gdy silikon watka drukujgcego posiada twardosc¢ ok. 40° ... 50° Shore A
wzgl. elastomer ptyty dociskowej wspodtpracujacej posiada twardosé¢ ok. 60 + 5 Shore A ($rednia miara chropowatosci

Ra 23,2 mm).

Ptytka dociskowa musi by¢ zamontowana réwnolegle do liniowego ruchu zadrukowywane;j folii i do linii wypalania gtowicy
drukujgcej. Odchytki rownolegtosci od linii wypalania i zagtebienia w ptytce skutkujg gorszym obrazem wydruku w tych

miejscach.

D
Folie  Foil
——

=
B ] ]
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Podtaczenie mechanizmu drukujacego do maszyn (montaz bez ramy)

Jesli urzadzenie bedzie uzywane bez ramy montazowej, modut drukujgcy mozna zamocowac od strony gornej czterema
Srubami M6. Maksymalna gteboko$¢ wkrecania srub M6 wynosi 6 mm.

Podtaczenie zasilania sprezonym powietrzem

Zasilanie sprezonym powietrzem dla mechanizmu gtowicy drukujacej przed regulatorem ci$nienia musi zapewnia¢ minimalne
ciggte cisnienie na poziomie 4 ... 6 baréw. Maksymalne ci$nienie przed regulatorem ci$nienia wynosi 7 baréw i 4 bary za
regulatorem.

NOTYFIKACJA!
Zalecane cisnienie sprezonego powietrza wynosi 4 bary.

Nalezy przestrzega¢ przy tym nastepujgcych wytycznych:
° Sprezone powietrze musi by¢ suche i niezaolejone.

. Dostarczony regulator cisnienia z manometrem podtgcza sie do uktadu zasilania sprezonym powietrzem wezem
pneumatycznym @ 8 mm, wktadanym we wtyk i dokrecanym srubami. Regulator ci$nienia i mechanizm drukujacy rowniez
sg potaczone wezem pneumatycznym & 8 mm.

° Regulator ci$nienia powinien znalez¢ sie jak najblizej mechanizmu drukujacego.

. Regulator ci$nienia moze pracowac tyko w kierunku strzatki (znajduje sie ona w czesci dolnej). Strzatka wskazuje kierunek
przeptywu powietrza.

e  Weza pneumatycznego nigdy nie wolno zatamywac.

e  Waz pneumatyczny skraca sie czystym, prostopadtym cieciem, bez zagniatania scianek weza. W razie potrzeby nalezy
uzywac do tego specjalnego narzedzia (dostepne w wyspecjalizowanych sklepach z wyposazeniem pneumatycznym).

. Uwazac¢ na dopuszczalng minimalng dtugos¢ 8-milimetrowych wezy pneumatycznych.

Druckmechanik
Print mechanics

Pneumatikschlauch
Pneumatic tube 8x1

Druckregler mit Manometer
Pressure regulator with manometer

Druckluftversorgung
Pneumatic power supply
min. 4 bar, max. 7 bar
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Podtaczenie modutu

Modut wyposazony jest w zasilacz szerokozakresowy. Umozliwia on prace modutu zaréwno z zasilaniem 110 ... 230 V AC/
50 ... 60 Hz, bez zmian montazowych.

PRZESTROGA!
Niebezpieczenstwo uszkodzenia urzgdzenia wskutek niezdefiniowanych pradéw wigczeniowych.
= Przed podtaczeniem do sieci przetgcznik sieciowy ustawi¢ w pozycji 'O'.

= Wsuna¢ kabel sieciowy do gniazda zasilania sieciowego.
= Podtgczy¢ kabel sieciowy do wtyczki z kontaktem uziemionym.

NOTYFIKACJA!

Z powodu niewystarczajgcego uziemienia lub jego braku moga wystepowac zakidcenia w funkcjonowaniu
urzadzenia.

Zapewni¢ poprawne uziemienie wszystkich komputerdw jak i kabli podtgczonych do modutu.

= Podtgczy¢ mechanizm druku bezposredniego do komputera lub sieci komputerowej odpowiednim kablem.

Przygotowania do uruchomienia

= Zamontowa¢ mechanizm drukujacy.

U

Podtaczy¢ kabel potgczeniowy pomiedzy mechanizmem drukujgcym a elektronikg sterujaca i zabezpieczy¢ przed
przypadkowym roztgczeniem.

Podtgczy¢ sprezone powietrze.
Potaczy¢ elektronike sterujgcg z komputerem poprzez porty modutu.
Potaczy¢ elektronike sterujgcg z maszyng pakujaca poprzez wejscia i wyjscia sterujgce.

LU

Podtaczy¢ kabel sieciowy elektroniki sterujace;.

Sterowanie wydrukiem

Poniewaz mechanizm drukujgcy znajduje sie zawsze w trybie sterowania bezposredniego, poprzez dostepne interfejsy
(szeregowy, USB lub ew. Ethernet) mozna przekazywac jedynie zlecenia wydruku, nie mozna ich jednak uruchamia¢. Wydruk
rozpoczyna sie po otrzymaniu sygnatu na wejscie sterujgce rozpoczeciem wydruku. Aby elektronika sterujgca rozpoznata, kiedy
mozna przekaza¢ sygnat rozpoczecia wydruku, mozliwe jest i najczesciej takze konieczne, aby $ledzita ona stan wydruku
poprzez wyjscia sterujgce.

Uruchomienie modutu

Gdy dokonano wszystkich podtgczen:

= Wigczy¢ modut przetgcznikiem sieciowym.
Po wigczeniu modutu pojawi sie menu gtéwne, z ktérego mozna uzyskaé informacje o typie modutu, aktualnej dacie oraz
godzinie.

= Wilozy¢ kasete z tasmg transferows.
Po wlozeniu kasety z tasmg transferowg wykonywany jest pomiar tasmy transferowej a gtowica drukujgca przesuwa sie do
pozycji drukowania.
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Wkladanie kasety z tasma transferowg

NOTYFIKACJA!

Poniewaz roztadowanie elektrostatyczne moze uszkodzi¢ powtoke gtowicy termicznej lub inne elementy elektroniczne,
tasma termotransferowa powinna by¢ antystatyczna.

Uzycie niewtasciwych materiatdw moze spowodowac nieprawidtowe dziatanie systemu druku bezposredniego i
spowodowac utrate gwaranciji.

Tasma transferowa zwijana z tuszem na zewnatrz

NOTYFIKACJA!

Przed wtozeniem nowej rolki tasmy transferowej glowice drukujaca nalezy oczysci¢ srodkiem do czyszczenie gtowicy i
watkéw (97.20.002).

Przestrzegac¢ przepisy dotyczace postepowania podczas stosowania izopropanolu (IPA). W przypadku kontaktu ze
skorg lub oczami nalezy je bardzo doktadnie przemy¢ biezaca wodg. Jezeli podraznienie sie utrzymuje, nalezy
skontaktowac sie z lekarzem. Zapewni¢ dobre przewietrzenie.

— — Rysunek przedstawia lewy uktad drukujgcy. W prawym uktadzie drukujgcym
] [ } ] nowa rolke nalezy zatozy¢ z lewej strony, a tekturowy rdzen z prawej strony.

. . . Dzwignig (A) obroci¢ o 90° w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek
o & o zegara.

[ ‘ ‘ } e  Zdjg¢ kasete z tasmg transferowg z mechanizmu drukujgcego,
pociggajgc za uchwyt (B).

. Nowg rolke tasmy transferowej (A) wiozy¢ do oporu na odwijarke (C).
| / " | e  Pustg tuleje tekturowg wlozy¢ do oporu na nawijarke (D).
- o - e  Tasme transferowg poprowadzi¢ w sposéb pokazany na rysunku.

e  Tasme transferowg przyklei¢ paskiem tasmy klejgcej do pustej tulejki i
obroci¢ kilka razy, aby naprezy¢ tasme.

° Kasete tasmy transferowej ponownie zatozyé na mechanizm drukujgcy
uwazajac, aby tasma transferowa nie zerwata sie.

e  Dzwignie (A) obrdci¢ o 90° w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara.

PRZESTROGA!
Wplyw materiatéw elektrostatycznych na ludzi!

= Stosowaé antystatyczng tasme transferowa, poniewaz
podczas wyjmowania moze dojs¢ do wytadowan
elektrostatycznych.

Tasma transferowa zwijana z tuszem od wewnatrz

N . Rysunek przedstawia lewy uktad drukujgcy. W prawym ukfadzie drukujgcym

] { } N nowa rolke nalezy zatozyé z lewej strony, a tekturowy rdzen z prawej strony.
] B ] e Dzwignig (A) obréci¢ o 90° w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek
© © zegara.
[ ‘ ‘ } e  Zdjg¢ kasete z tasma transferowg z mechanizmu drukujgcego, pociagajac
za uchwyt (B).
| Q || e Nowa rolke tasmy transferowej (A) wiozyé do oporu na odwijarke (C).
|| / 2 L ° Pustg tuleje tekturowa wtozy¢ do oporu na nawijarke (D).
— © —J e  Tasme transferowg poprowadzi¢ w spos6b pokazany na rysunku.

e  Tasme transferowg przyklei¢ paskiem tasmy klejgcej do pustej tulejki i
obroci¢ kilka razy, aby naprezy¢ tasme.

. Kasete tasmy transferowej ponownie zatozyé na mechanizm drukujgcy
uwazajac, aby tasma transferowa nie zerwata sie.

e Dzwignig (A) obroci¢ o 90° w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara.

PRZESTROGA!
Woptyw materiatéw elektrostatycznych na ludzi!

= Stosowa¢ antystatyczng tasme transferowg, poniewaz podczas
wyjmowania moze doj$¢ do wytadowan elektrostatycznych.
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Urzadzenie do ochrony przed woda i pytem

Po dokonaniu wszystkich niezbednych poditgczen do uktadu elektroniki sterownika i zakryciu wszystkich nieuzywanych
taczowek wtykowych za pomocg odpowiednich akcesoriow (zawarte w zakresie dostawy), sterownik jest w kazdej chwili
chroniony przed wodg i zgodnie ze stopniem ochrony IP65.

Z uwagi na istniejgce warunki podczas pracy tego rodzaju mechanizméw druku bezposredniego, mechanizmy drukujgce w
momencie drukowania nie mogg by¢ catkowicie chronione przed przedostaniem sie do srodka wody.

Istnieje jednakze mozliwo$¢ zabezpieczenia ukladéw mechanicznych przed przedostaniem sie do srodka wody i pytu w czasie
postoju urzgdzenia zgodnie ze stopniem ochrony IP 65 za pomocg specjalnej ,kasety czyszczacej”.

Kaseta tasmy transferowej i kaseta czyszczaca

Kaseta tasmy transferowej Kaseta czyszczaca

A = Profil uszczelniajgcy
B = Dolna blacha pokrywy z zamontowanymi elementami

Stosowanie kasety czyszczacej

= Nalezy wyjac¢ kasete tasmy transferowej niezbedng do drukowania.
= Wsunac i zablokowa¢ w ten sam sposob kasete czyszczaca.

= Mechaniczne uktady drukujgce chronione sg przed dostepem wody i pylu za pomocg zatozonego profilu uszczelniajgcego
(A) i pokrywy (B).

= Nie wolno wyjmowac¢ przy tym weza pneumatycznego i kabla tgczacego do uktadu elektronicznego sterownika z ich
wodoszczelnymi.

= Informacje odnos$nie konserwacji i czyszczenia podane sg w ostatnim rozdziale.
= Przed ponownym przystgpieniem do drukowania kasete czyszczacg nalezy zamieni¢ z powrotem na kasete tasmy
transferowe;j.
PRZESTROGA!

Niebezpieczenstwo uszkodzenia urzadzenia na skutek przedostania sie wody z uwagi na na niewtasciwg
obstuge/ zablokowanie.

= Po usuniegciu kasety czyszczacej skontrolowa¢ mechanizm drukujacy, czy nie przedostata sie do niego
woda.

= Przed ponownym uruchomieniem urzadzenia nalezy dobrze osuszy¢ odpowiednie miejsca.
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Print Settings (Inicjalizacja druku)

Sekwencja przyciskéw: @ |

Speed
(Predkos¢)

Contrast
(Sita wypalania)

Przycisk:
Transfer ribbon control

(Kontrola tasmy
transferowej)

Przycisk:

X displacement
(Przesuniecie X)

Tylko tryb przerywany

Wskazanie predkosci drukowania w mm/s.

Szybkos$¢ drukowania mozna wyznaczac od nowa dla kazdego zlecenia drukowania. Ustawienie
szybkosci drukowania ma réwniez wptyw na wydruki testowe.

Zakres wartosci: 50 mm/s ... 400 mm/s (patrz Dane techniczne).

Podanie wartosci w celu ustawienia intensywnos$ci drukowania podczas uzycia réznych
materiatéw, w celu ustawienia predkosci drukowania lub zawartosci wydruku.
Zakres wartosci: 10 % ... 200 %

Sprawdzenie, czy rolka tasmy transferowej skonczyta sie lub czy tasma nie zerwata sie na rolce
odwijajace;j.

Off (Wyl.): Kontrola tasmy transferowej jest wylgczona.

On, weak sensibility (W}., mata czutos¢): Kontrola tasmy transferowej jest wtgczona. System
druku reaguje na koniec tasmy transferowej mniej wigcej o 1/3 wolniej (default).

On, strong sensibility (Wi., duza czuto$¢): Kontrola tasmy transferowej jest wigczona. System
druku reaguje natychmiast na koniec tasmy transferowe;.

Poprzeczne przesuniecie catego obrazu wydruku w kierunku przesuwu papieru.

Przesunigcie mozliwe jest tylko do brzegéw strefy drukowania i wyznaczane jest szerokoscig linii
wypalania za pomocg przycisku.

Zakres wartosci: -90,0 ... +90,0

Machine Parameters (Parametry maszyny)

Sekwencja przyciskow: @ EH L

Tryb ciagly

Mode
(Tryb)

Przycisk:

Print offset
(Przesuniecie nadruku)

Przycisk:

Print position
(Pozycja druku)

Przycisk: E]

Layouts/cycle
(L Nadruki/cykl)

Przycisk:

Check speed on start
(Sprawdzenie szybkosci
materiatu przy

uruchamianiu drukowania)

Wybor trybu pracy (IO statyczny, 10 statyczny kontynuacyjny, 10 dynamiczny, 10 dynamiczny
kontynuacyijny, tryb testowy lub uruchomienie bezposrednie).

Odstep uktadu (lub pierwszego ukfadu, jesli w jednym cyklu roboczym drukowanych jest kilka
uktadéw) od punktu zerowego maszyny.

Ustawienie nastepuje albo w mm lub w ms.

Zakres wartosci: 0 ... 93 mm

Podanie pozycji startu karetki drukujacej w mm.
Zakres wartosci: 0 ... 93 mm

Liczba operacji drukowania przepadajgca na dtugos¢ wydruku.
Zakres wartosci: 1 ... 25 nadrukéw na cykl.

Off (Wyl.): Szybko$¢ materiatu sprawdza sie dopiero po uruchomieniu ustawionej wartosci
offsetu. Sygnat uruchomienia drukowania mozna poda¢, mimo iz materiat sie jeszcze nie
porusza. Jednakze szybkos$¢ materiatu musi by¢ podana do korica w obrgbie waznego zakresu
szybkosci, poniewaz w przeciwnym razie zlecenie drukowania zostanie wstrzymane.

On (WL.): Szybkos¢ materiatu jest sprawdzana przy podaniu sygnatu uruchomienia drukowania.
Jesli szybkos¢ materiatu znajduje sie poza waznym zakresem szybkos$ci, sygnat uruchomienia
zostanie zignorowany.

DomysiInie: Off
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Przycisk:

Encoder resolution/Material

feed per encoder rotation
(Rozdzielczos¢ kodera /

Posuw materiatu na obrét

selsynu nadawczego)
Przycisk: (=]

Material speed
(Szybkos¢ materiatu)

Tryb przerywany

Mode
(Tryb)

Przycisk:
Back speed

(Predkosé¢ ruchu
powrotnego)

Przycisk:

Print offset
(Przesuniecie nadruku)

Przycisk: (=]

Print position
(Pozycja druku)

Przycisk:

Layouts/cycle
(L Nadruki/cykl)

Wyswietla rozdzielczo$¢ zastosowanego kodera i posuw materiatu na obrot selsynu
nadawczego w mm. Ustawienia te stuzg do pomiaru szybkosci materiatu.

Posuw materiatu na obrét selsynu nadawczego przyktadowo przy przetozeniu 1:1 pomiedzy
selsynem nadawczym i watkiem odpowiada obwodowi watka.

Pokazuje ustawiong szybkos¢ materiatu.

Wybor trybu pracy (liczba sztuk, kontynuacja, tryb testowy lub start bezposredni)

Warto$¢ predkosci ruchu powrotnego mechanizmu drukujgcego po zakonczeniu drukowania w
mm/s.
Zakres wartosci: 50 ... 600 mm/s.

Odstep uktadu (lub pierwszego uktadu, jesli w jednym cyklu roboczym drukowanych jest kilka
uktadéw) od punktu zerowego maszyny.

Zakres wartosci: 0 ... 93 mm

Domysinie: 0 mm

Podanie pozycji startu karetki drukujgcej w mm.
Zakres wartosci: 0 ... 93 mm
Domysinie: 83 mm

Liczba operacji drukowania przepadajgca na dtugos¢ wydruku.
Zakres wartosci: 1 ... 25 nadrukéw na cykl.

Layout Settings (Nadruk)
Sekwencja przyciskéw: @ [;] [;H L

Print length
(Dlugosé nadruku)

Przycisk:

Column printing
(Wydruk wielotasmowy)

Przycisk:

Material selection
(Materiatu)

Przycisk:

Flip layout
(Odbicie nadruku)

Definiowanie drogi, jakg ma przebyé mechanizm drukujgcy. Diugos$¢ wydruku zalezy od dtugosci
drogi mechanizmu drukujgcego.

Dane dotyczace szerokosci nadukuz liczby nadrukéw znajdujgcych sie obok siebie na materiale
no$nym.

Wybor uzywanego materiatu.

O$ odbicia znajduje sie na srodku uktadu. Jezeli szeroko$¢ uktadu nie zostanie przekazana do
modutu drukujgcego, uzywana jest domysina szeroko$¢ ukfadu, tzn. szerokos¢ gtowicy
drukujgcej. Z tego wzgledu nalezy zadbac o to, aby nadruk miat takg sama szeroko$¢ co
gtowica drukujgca. W przeciwnym razie mogg wystgpi¢ problemy przy pozycjonowaniu.
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Przycisk:

Rotate layout
(Obrot nadruku)

Przycisk:

Alignment
(Ustawienie)

Standardowo najpierw drukowana jest gérna cze$¢ nadruku przy obrocie 0°. W przypadku
uruchomienia tej funkcji nadruku obracany jest o kat 180° i drukowany jest zgodnie z kierunkiem
czytania tekstu.

Ustawienie uktadu odbywa sie dopiero po obréceniu/odbiciu, tzn. ustawienie jest niezalezne od
obrotu i odbicia.

Left (Lewo): Pozycja nadruku orientuje sie na lewym koncu gtowicy drukujace;j.

Centre (Centrum): Pozycja nadruku orientuje sie na srodku gtowicy drukujace;j.

Right (Prawo): Pozycja nadruku orientuje sie na prawym koncu gtowicy drukujgce;.

Ribbon Save (Optymalizacja) - Tryb ciagty

Sekwencja przyciskow: @ [

Operating mode
(Tryb dziatania)

Tryb: Standard

Transfer ribbon correction
(Korekta tasmy
transferowej)

Przycisk:

Performance information
(Informacja o wydajnosci)

Przycisk:

Expert parameters
(Paramtery specjalne)

Przycisk:

Printhead down time
(Czar ruchu gtowicy
drukujacej w dot)

Ribbon motor early start
time
(Silnik TRB Czas startu)

Przycisk:

Minimal print speed

(Min. szybkos¢ drukowania)

Print offset border
calculation

(Obliczanie przesuniecia
wydruku)

= [~ ][]

Wybor trybu optymalizaciji.

Off (Wyl): Optymalizacja wytgczona.

Standard (Standard): Maksymalna wydajnos$¢ optymalizacji, tzn. wraz z tym ustawieniem nie
powstaje zadna strata tasmy transferowej (za wyjatkiem odstepu bezpieczenstwa 1 mm tak, aby
pola wydruku nie nachodzity na siebie).

Shift (Przesunigcie): Dane rozkladu mogg zosta¢ wydrukowane wielokrotnie z przesunigciem
bocznym. W ten sposéb uzyskuje sie maksymalne wykorzystanie tasmy transferowe;j.

SaveStrt (Zapamietanie sygnatu uruchomienia): Bez utraty sygnatu uruchomienia,
mechanizm druku bezposredniego reguluje jako$¢ optymalizacji automatycznie w zaleznosci od
wymagania.

Speed (Predkosé): Ustalenie maks. predkosci drukowania.

Na podstawie tej wartosci dokonuje sie wszystkich potrzebnych obliczen.

0 mm = Tasma jest cofana zawsze o tyle, by zapewni¢ optymalng optymalizacje (brak strat
tasmy transferowe;j).

Domysinie: 0 mm

-xx mm = Wymiar cofania mozna zmniejszy¢.

+xx mm = Wymiar cofania mozna zwiekszy¢.

sa/mm: Mozliwie najmniejszy odstep dwoch nadrukéw przy petnej optymalizacii.
cmin: Maks. liczba taktéw na minute.
so/mm: Podanie straty optymalizaciji.

Menu chronione hastem

Woprowadzi¢ hasto, nacisnaé | , a pokazg sie ponizsze parametry.

PhDownT = printhead down time in ms:
Wyliczany jest czas rozpoczecia ruchu w dét gtowicy drukujacej.

REStartT = ribbon motor early start time in ms:

Wartos¢ ta zostaje doliczona do czasu przyspieszenia ruchu transferowego. Informacja
czasowa dla czasu pomiedzy momentem, gdy silnik osigga szybko$¢ materiatu' a 'przycisk
Swieci sig'.

MinSpeed = minimal print speed:
Jesli zostanie zwigkszona min. predkos¢ drukowania, zwigksza sie maks. liczba cykli.

Calcoff = Turn On/Off print offset border calculation:
Jesli parametr zostanie ustawiony na Wyt., mozna wprowadzi¢ mniejszy niz wymagany offset
(przesuniecie) wydruku.
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Przycisk:

Printhead up time
(Czas ruchu gtowicy
drukujacej w gore)

Przycisk:

Printhead valve reaction

time

(Czas rozpoczecia ruchu

gltowicy drukujacej)

Przycisk:

Ribbon motor stop delay

time
(Czas opéznienia)

Przycisk:

Field ribbon saving
(Optymalizacja pola)

Rewind speed
(Nawijanie powrotne)

Przycisk:

Speed 1 field
(Pole 1 Szybkos¢)

Przycisk:

Tension
(Rozcigganie)

Tryb: Shift
X-Shift / Y-Shift

(Przesuniecie X /
Przesunigcie Y)

Przycisk:

Lanes / R-Shift

(Wiersze / Przesunigcie R)

Przycisk:

Expert parameters
(Paramtery specjalne)

Tryb: SaveStrt

Expert parameters
(Paramtery specjalne)

PHupT = printhead up time in ms:
Obliczenie, czy mozna przeprowadzi¢ optymalizacje pola, czy nie.

PhVReactT = valve reaction time in ms:
Obliczenie momentu rozpoczecia ruchu gtowicy drukujgcej w gore.

RibMotStpDlayT = ribbon motor stop delay time
Czas opodznienia w ms, ktéry przed zatrzymaniem bedzie nadal przesuwat silnik tasmy
transferowej z jednakowa predkoscia.

FieldRS = field ribbon saving:

Off: Optymalizacja pola wyt.

PHOnNly: Porusza sie tylko gtowica drukujgca. Tasma transferowa nie jest zatrzymywana.
Normal: Optymalizacja pola jest wykonywana tylko wtedy, gdy silnik tasmy transferowej
zostanie catkowicie zatrzymany.

Strong: Optymalizacja pola jest wykonywana, nawet gdy silnik tasmy transferowej nie zostat
catkowicie zatrzymany.

Rwind v = rewind speed in mm/s:
Informacja dotyczaca przewijania w mm/s.

Jesli ustawiono 0 (wartos¢ domysina), parametr ten nie ma zadnego wptywu na optymalizacje.

Podanie diugosci transportowania do przodu po pomiarze tasmy transferowe;j.

X-Shift ((Przesuniecie X): Podanie przesuniecia obrazu wydruku w kierunku X.
Y-Shift ((Przesunigcie Y): Podanie przesuniecia w kierunku wydruku.

Lanes (Wiersze): Podanie ilosci rownoczesnie drukowanych cykli.
R-Shift ((Przesunigecie R): Podanie odstepu podczas zmiany na nowy cykl.

Menu chronione hastem
Wprowadzi¢ hasto, nacisngé L , @ pokazg sie ponizsze parametry.
Opis mozna znalez¢ w trybie 'Standard'.

Menu chronione hastem
Wprowadzi¢ hasto, nacisngé L , a pokazg sie ponizsze parametry.
Opis mozna znalez¢ w trybie 'Standard'.
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Ribbon Save (Optymalizacja) - Tryb przerywany

Sekwencja przyciskéw: @ [

Operating mode
(Tryb dziatania)

Tryb: Standard

Transfer ribbon correction
(Korekta tasmy
transferowej)

Przycisk:

Expert parameters
(Paramtery specjalne)

Przycisk: (=]

Printhead down time
(Czar ruchu gtowicy
drukujacej w dot)

Printhead up time
(Czas ruchu glowicy
drukujacej w gore)

Przycisk:
Printhead valve reaction
time

(Czas rozpoczecia ruchu
gtowicy drukujacej)

Przycisk:
Tension (Rozcigganie)

Ribbon mode
(Tryb tasmy)

Tryb: Shift

X-Shift / Y-Shift
(Przesuniecie X /
Przesunigcie Y)

Przycisk:

Lanes / R-Shift
(Wiersze / Przesunigcie R)

Przycisk: E]

Expert parameters
(Paramtery specjalne)

- ik WE N

Wybér trybu optymalizacii.

Off (Wyl): Optymalizacja wytaczona.

Standard (Standard) Maksymalna wydajnos¢ optymalizaciji, tzn. wraz z tym ustawieniem nie
powstaje zadna strata tasmy transferowej (za wyjatkiem odstepu bezpieczenstwa 1 mm tak, aby
pola wydruku nie nachodzity na siebie).

Shift (Przesunigcie): Dane rozkladu mogg zosta¢ wydrukowane wielokrotnie z przesunigciem
bocznym. W ten sposéb uzyskuje sie maksymalne wykorzystanie tasmy transferowe;j.

0 mm = Tasma jest cofana zawsze o tyle, by zapewni¢ optymalng optymalizacje (brak strat
tasmy transferowe;j).

DomysInie: 0 mm

-xx mm = Wymiar cofania mozna zmniejszy¢.

+xx mm = Wymiar cofania mozna zwiekszy¢.

Menu chronione hastem

Woprowadzi¢ hasto, nacisngé | , a pokazg sie ponizsze parametry.

PhDownT = printhead down time in ms:
Wyliczany jest czas rozpoczecia ruchu w dot glowicy drukujace;.

PHupT = printhead up time in ms:
Obliczenie, czy mozna przeprowadzi¢ optymalizacje pola, czy nie.

PhVReactT = valve reaction time in ms:
Obliczenie momentu rozpoczecia ruchu gtowicy drukujgcej w gore.

Podanie dtugosci transportowania do przodu po pomiarze tasmy transferowe;.

0: Po kazdym wydruku tasma transferowa cofa sie o catg dtugo$¢ wydruku, tzn. nie wystepuje
optymalizacja pomiedzy poszczegdlnymi uktadami.

1: Tasma transferowa cofa sie wytgcznie o obszar zadrukowany, tzn. luki pomiedzy uktadami
beda optymalizowane.

Podczas zmiany uktadu tasma transferowa jest pozycjonowana automatycznie.

X-Shift ((Przesunigcie X): Podanie przesuniecia obrazu wydruku w kierunku X.
Y-Shift ((Przesunigcie Y): Podanie przesuniecia w kierunku wydruku.

Lanes (Wiersze): Podanie ilosci rownoczesnie drukowanych cykli.
R-Shift ((Przesunigcie R): Podanie odstepu podczas zmiany na nowy cykl.

Menu chronione hastem
Wprowadzi¢ hasto, nacisngé L , a pokazg sie ponizsze parametry.
Opis mozna znalez¢ w trybie 'Standard'.
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Device Settings (Parametry urzadzenia)

Sekwencja przyciskéw: @[ = H = H - H - ]| ®

Field handling
(Zarzadzanie polami)

Przycisk: (=]

Codepage
(Strona kodowa)

Przycisk:

External parameters
(Parametry zewn.)

Przycisk:

Buzzer

(Sygnalizacja dzwiekowa)

Display
(Wyswietlacz)

Przycisk:

Language
(Jezyk)

Przycisk:
Keyboard layout
(Przypisane sekwencje
przyciskow)

Przycisk:

Customized entry
(Dane operatora)

Przycisk:

Hotstart
(Ciepty start)

Off (Wytl.): Cata pamig¢ wydruku jest usuwana.

Keep graphic (Pobierz grafike): Grafika lub czcionka TrueType sg przesytane jeden raz do
modutu i zapisywane w wewnetrznej pamieci. W przypadku kolejnych zlecen wydruku do
modutu bedg przesytane tylko zmodyfikowane dane. Zaletg jest zaoszczedzenie na czasie
transmisji danych graficznych.

Delete graphic (Usun grafike): Zapisane w wewnetrznej pamieci modutu grafiki lub czcionki
TrueType zostang usuniete, natomiast pozostate pola zostang zachowane.

Restore graphic (Odtworz grafike): Po zakonczeniu zlecenia druku na mechanizmie druku
bezposredniego mozna ponownie uruchomi¢ wydrukowane zlecenie. Wszystkie grafiki i czcionki
TrueType sg ponownie drukowane.

Wyjatek: W przypadku drukowania w kilku rzedach zawsze muszg zosta¢ wydrukowane petne
rzedy (liczba zawsze wielokrotno$é rzedéw). Usuniete rzedy nie sg przywracane.

Wybor zestawu znakéw, ktory bedzie uzywany. Istniejg nastepujace mozliwosci: Zestaw
znakéw ANSI / Codepage 437 / Codepage 850 / GEM niemiecki / GEM angielski / GEM
francuski / GEM szwedzki / GEM dunski

Layout dimension only (dotyczy tylko wymiaréw layoutu): Parametry dotyczace dtugosci
layoutu, dtugo$ci rowka i szerokosci layoutu mozna przenosi¢. Jednak ustawien wszystkich
pozostatych parametrow trzeba dokonywaé bezposrednio w systemie drukowania.

On (WL.): Parametry mogg by¢ przestane do modutu za posrednictwem naszego
oprogramowania do tworzenia nadrukéw. Parametry wczesniej ustawione bezposrednio w
module przestajg obowigzywac.

Off (Wyt.): Uwzgledniane sg jedynie parametry ustawione bezposrednio w module.

On (WL.): Przy naciskaniu dowolnego przycisku stycha¢ sygnat akustyczny.
Zakres wartosci: 1... 7
Off (Wyl.): Nie stycha¢ zadnego sygnatu.

Regulacja kontrastu na wyswietlaczu.
Zakres wartosci: 45 ... 75

Wybor jezyka, w jakim majg pojawia¢ sie teksty na wyswietlaczu.

Istnieja nastepujgce mozliwosci: niemiecki, angielski, francuski, hiszpanski, finski, czeski,
portugalski, holenderski, wioski, dunski, polski, grecki, wegierski, rosyjski, chinski (opcja),
ukrainski, turecki, szwedzki, norweski.

Wybdr ustawien regionalnych dla Zzgdanego uktadu sekwencji przyciskow. Istniejg nastepujace
mozliwosci: Niemcy, Anglia, Francja, Grecja, Hiszpania, Szwecja oraz USA.

Off (Wyt.): Na wyswietlaczu w ogodle nie pojawia sie zapytanie o zmienng wprowadzang przez
operatora. W takim przypadku drukowana jest zadana warto$¢ domysina.

On (WL.): Zapytanie o zmienng wprowadzang przez operatora pojawia sie na wyswietlaczu
jednokrotnie przed rozpoczeciem wydruku.

Auto (automatycznie): Zapytania o wprowadzane przez operatora zmienne i liczbe sztuk sg
wyswietlane po kazdym nadruku.

Auto without quantity query (automatycznie bez zapytania o liczbe sztuk): zapytanie o
wprowadzone przez operatora zmienne pojawia si¢ po kazdym nadruku bez dodatkowego
zapytania o liczbe sztuk.

On (WL.): Przerwane zadanie drukowania moze by¢ kontynuowane po ponownym wigczeniu
modutu (tylko jezeli modut jest wyposazony w opcje karty Compact Flash).
Off (Wyl.): Po wytgczeniu modutu wszystkie dane zostajg utracone.
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Przycisk:

Layout confirmation

(Potwierdzenie nadruku)

Print after measuring

(Drukowanie po wykonaniu

pomiaru)

Przycisk: (=]

Standard layout
(Uktad standardowy)

On (W1): Nowe zlecenie drukowania jest drukowane dopiero po potwierdzeniu na urzadzeniu.
Aktywne juz, przetwarzane zlecenie jest drukowane dalej , az nastgpi potwierdzenie na
urzadzeniu.

Off (Wyt): Brak komunikatu na wyswietlaczu sterowania.

On (WH): W razie wystgpienia btedu podczas drukowania, ktérego usuniecie moze zosta¢

wykryte przez samo urzgdzenie (np. koniec tasmy transferowej, otwarta kaseta), Urzadzenie po

usunieciu btedu (np. kaseta zostanie zamknieta) przechodzi w stan 'Gotowosci'.
Off (Wyl): Po usunigciu i potwierdzeniu btedu urzadzenie przechodzi w stan 'Zatrzymany'.

On (WL.): Po uruchomieniu zlecenia wydruku, bez uprzedniego zdefiniowania uktadu,
drukowany jest uktad standardowy (typ urzadzenia, wersja oprogramowania sprzetowego,
wersja realizacji).

Off (Wyt.): Po uruchomieniu zlecenia wydruku, bez uprzedniego zdefiniowania uktadu, na
ekranie wyswietlony zostaje komunikat o btedzie.

/0 Parameters (Parametry We/Wy)

Sekwencja przyciskow: @[ s H - H - H - ][ - H L

IN signal level
(Poziom sygnatu
wejsciowego)

Przycisk:

OUT signal level
(Poziom sygnatu
wyjsciowego)

Przycisk: (=]

Debouncing
(Eliminacja zaklocen)

Przycisk:

Start signal delay
(Opoznienie sygnatu
startowego)

Przycisk:

Not ready: error
(Niegotowy: biad)

Przycisk:

I/O profile
(Profil 1/10)

Network (Sie¢)

Warto$¢ sygnatu, przy ktéorym uruchamiane jest zlecenie drukowania.
+ = odpowiada dotychczas stosowanemu poziomowi (1)

- = powoduje odwrdcenie sygnatu na wyjsciu (0)

X = nieaktywny poziom sygnatu

s = na stan mozna wplywac przez interfejs (w zwigzku z Netstar PLUS)

Poziom sygnatu wyj$ciowego.

+ = odpowiada dotychczas uzywanemu poziomowi (1)

- = powoduje odwrdcenie sygnatu na wyjsciu (0)

s = na stan mozna wplywac przez interfejs (w zwigzku z Netstar PLUS)

Gdy sygnat uruchamiajacy jest zaktécony, mozna za pomocg tego ustawienia wyeliminowac¢
zaktocenia na wejsciu sygnatu uruchamiajgcego drukowanie.
Zakres wartosci: 0 ... 100 ms.

Za pomocg tego ustawienia mozna op6zni¢ uruchomienie operacji drukowania.
Zakres wartosci: 0,00 ... 9,99.

On (WHI): Jesli zlecenie drukowania jest aktywne, ale mechanizm drukujacy nie jest gotowy do
jego przetworzenia (np. poniewaz w trybie ,drukuje"), zgtaszany jest btad.
Off (Wyl): Btad nie jest zgtaszany.

Wybor dostepnej konfiguraciji Std_Direct lub StdFileSelDirect. Wiasciwe ustawienie obu
konfiguracji zamieszczono w instrukcji obstugi.

Sekwencja prayciskow: LFJ (= | [= |[= |[= |[= |[= [ ®

Dalsze informacje o tym menu prosze, odebrac z instrukcji obstugi.
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Password (Hasto)

Sekwencja przyciskéw: @ [

Operation (Obstuga)

Password (Hasto)
Przycisk:

Protection configuration
(Zabezpieczenie hastem
menu funkcji)

Przycisk: (=]

Protection favorites
(Zabezpieczenie
ulubionych hastem)

Przycisk:

Protection memory card
(Zabezpieczenie hastem
karta pamieci)

Przycisk:

Protection printing
(Zabezpieczenie hastem
drukowanie)

Network (Sie€)

Password (Hasto)

Przycisk:

Protection HTTP
(Zabezpieczenie hastem
HTTP)

Przycisk:

Protection Telnet
(Zabezpieczenie hastem
Telnet)

Przycisk:

Protection remote access
(Zabezpieczenie hastem
zdalny dostep)

WSKAZOWKA!

- E WAE WA WA WAE WE AN

Wprowadzenie numerycznego hasta sktadajgcego sie z 4 pozyciji.

Ustawienia drukarki mozna zmieniac.
(moc wypalania, predkosé, tryb pracy, ...). Zabezpieczenie hastem zapobiega wprowadzaniu
zmian w ustawieniach drukarki.

Zabezpieczenie hastem uniemozliwia dostep do menu ulubionych.

Za pomocg funkcji karty pamieci mozna zapisywac, tadowag, ... etykiety. Zabezpieczenie
hastem musi rozrézniaé, czy dozwolony jest dostep do karty pamieci tylko w zakresie odczytu
czy zaden.

Peten dostep: brak zabezpieczenia hastem

Tylko odczyt: mozliwy tylko odczyt

Zabezpieczony: dostep zablokowany

Jezeli drukarka jest podtgczona do komputera PC moze by¢é pomocne, jezeli osoba
obstugujaca nie moze zainicjowac¢ drukowania recznie. Zabezpieczenie hastem zapobiega
recznemu zainicjowaniu drukowania.

Wprowadzenie hasta sktadajgcego sie z 15 pozycji. Hasto moze skfadac sie ze znakéw
alfanumerycznych i znakéw specjalnych.

Mozna zapobiec komunikacji za pomocg HTTP.

Ustawien ustugi Telnet nie mozna zmieniac.

Mozna uniemozliwi¢ dostgp poprzez zewnetrzny interfejs HMI.

Aby wykonac¢ zablokowang funkcje, nalezy najpierw wprowadzi¢ prawidtowe hasto. Jezeli podano prawidtowe
hasto, pozgdana funkcja zostanie wykonana.
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Interface (Ztacza)

Sekwencja przyciskéw: @[ = H = H - H = ][ e H = H = H = ]| ®

COM1/Baud/P/D/S COM2:
0 - ztgcze szeregowe wytgczone
1 - zlgcze szeregowe wigczone
2 - zlgcze szeregowe wigczone; w przypadku pojawienia sie btedu podczas transmisji nie jest
generowany zaden komunikat o bfedzie
Predkos¢ transmisji:
Liczba bitéw przesytanych w jednej sekundzie.
Dostepne sa nastepujagce wartosci: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 i 115200.
P = parzystos¢:
N - bez parzystosci; E - parzyste; O - nieparzyste
Nalezy zwréci¢ uwage, aby te ustawienia byly zgodne z ustawieniami modutu.

D = bity danych:

Ustawienia bitow danych. Mozna wybra¢ 7 albo 8 bitow.

S = bity stopu:

Istnieje mozliwos¢ wyboru 1 lub 2 bitéw stopu. Liczba bitéw stopu miedzy bajtami.

Przycisk:

Start/stop sign SOH: Poczatek bloku transmisji danych — w formacie HEX 01

(Znak start/stop) ETB: Koniec bloku transmisji danych — w formacie HEX 17

Przycisk:

Data memory Standard (Standardowa): Po uruchomieniu zlecenia wydruku dane beda przyjmowane do
(Pamie¢ danych) momentu zapetnienia bufora wydruku.

Extended (Rozszerzona): W trakcie biezgcego zlecenia wydruku dane bedg dalej
przyjmowane i przetwarzane.
Off (Wyl).: Po uruchomieniu zlecenia wydruku nie beda przyjmowane kolejne dane.

Przycisk:

Port test Sprawdzi¢, czy interfejs przenosi dane.

Test portu -
( P ) Nacisnij przyciski E] i E] , aby wybraé Ogdlnie (On). Nacisnij przycisk| ®  nastepnie dane,

ktore beda przesytane przez porty (COM1, LPT, USB, TCP/IP), zostang wydrukowane.

Emulation (Emulacja)

Sekwencia prayciskow: LEJ, (== (= | (=] (=)= (=] [=) (=)= ®
Protocol CVPL: Carl Valentin Programming Language (Jezyk programowania Carl Valentin)
(Protokaét) ZPL: Zebra® Programming Language (Jezyk programowania Zebra)

Wybra¢ protokét za pomoca przyciskéw E i E] Nacisnaé przycisk| ®  aby zatwierdzi¢
wybor. System druku bezposredniego zostaje uruchomiony ponownie, a polecenia ZPL 1I® sg
wewnetrznie konwertowane na polecenia CVPL.

Przycisk:

Printhead resolution Przy aktywnej emulacji ZPL 11® nalezy ustawi¢ rozdzielczos¢ gtowicy drukujgcej emulowanego
(Rozdzielczos¢ gtowicy systemu druku bezposredniego.
drukujace)) NOTYFIKACJA!

Jesli rozdzielczos¢é gtowicy drukujgcej drukarki Zebra® rézni sie od rozdzielczosci

urzadzenia Valentin, to oznacza to, ze wielko$¢ obiektéw (np. tekstow, grafik) takze
nie bedzie sie doktadnie pokrywac.

Przycisk:

Drive mapping Dostep do napeddéw Zebra® jest przekierowywany na odpowiednie napedy Valentin.
(Przypisanie napedow) NOTYFIKACJAI
0 Poniewaz urzadzenia Valentin nie posiadajg krojow czcionek zainstalowanych w

drukarkach Zebra®, wydruk moze sie nieznacznie roznic.
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Przycisk:

PJL — Printer Job Language Mozna wys$wietli¢ informacje statusowe dotyczace zlecenia drukowania.

(PJL - Printer Job
Language)

Date & Time (Daty & Czasu)

Sekwencja przyciskow: @ [~

(= [~ [~ [ [~ ][~ [~ [~ [~ ]] ®

Set date/time
(Zmiana daty i godziny)

Przycisk:

Summertime
(Czas letni)

Przycisk:

Start of summertime -
format

(Format daty rozpoczecia
czasu letniego)

Przycisk:

Start of summertime - date
(Data rozpoczecia czasu
letniego)

Przycisk:

Start of summertime - time
(Godzina rozpoczecia czasu
letniego)

Przycisk:

End of summertime -
Format

(Format daty zakonczenia
czasu letniego)

Przycisk:

End of summertime - date
(Data zakonczenia czasu
letniego)

Przycisk:

End of summertime - time
(Godzina zakonczenia
czasu letniego)

Przycisk:

Time shifting
(Przesuniecie czasu)

Gorny wiersz wyswietlacza wskazuje aktualng date, a doiny wiersz — aktualng godzine. Za
pomocy przyciskow i mozna przejs¢ do drugiego pola, w ktérym za pomocg przyciskow
i mozna zwiekszy¢ wzglednie zmniejszy¢ wyswietlane wartosci.

On (WL.): Czas letni wzgl. zimowy zostaje przestawiony automatycznie.
Off (Wyt.): Czas letni nie jest wykrywany i przestawiany automatycznie.

Wybér formatu wprowadzania daty rozpoczecia okresu czasu letniego.
DD = dzien

WW = tydzien

WD = dzien tygodnia

MM = miesiac

YY =rok

next day = uwzgledniany jest dopiero nastepny dzien

Data, kiedy powinien rozpocza¢ sie okres czasu letniego. Ta informacja odnosi sie do wczes$niej

wybranego formatu.

Za pomoca tej funkcji mozna podaé godzine, o ktérej powinno nastgpi¢ przejécie na czas letni.

Wybér formatu wprowadzania daty zakonczenia okresu czasu letniego.

Data, kiedy powinien zakonczyé¢ sie okres czasu letniego. Informacja odnosi si¢ do wczes$niej

wybranego formatu.

Godzina, o ktérej powinno nastgpi¢ zakonczenie okresu czasu letniego.

Warto$¢ przesuniecia czasu przy przejéciu na czas letni/zimowy w godzinach i minutach.
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Service Functions (Funkcje serwisowe)

i

NOTYFIKACJA!

By w razie potrzeby dystrybutor lub producent urzadzenia byt w stanie zaoferowa¢ szybkie wsparcie, niezbedne

informacje, takie jak np. ustawione parametry mozna odczyta¢ bezposrednio z systemu druku bezposredniego.

Sekwencjaprzyciskéw:@,[ - H - H - H - ][ - H - H - H - H - H - l[ - H L]

Photocell parameters
(Parametry fotokomoérki)

Przycisk:

Paper counter
(Wydajnos¢)

Przycisk: (=]

Heater resistance
(Rezystancja punktowa)

Przycisk:

Printhead temperature
(Temperatura gtowicy
drukujacej)

Przycisk:
Ribbon
(Dtugosé tasmy
transferowej)

Ink side
(Nawijanie)

Przycisk:

Brake power
(Moc hamowania)

Przycisk:

Print examples
(Przyktady wydruku)

H = Glowica (dotyczy tylko urzadzen z wigcznikiem pokrywowym)

0 = pokrywa otwarta

1 = pokrywa zamknieta

P = Cisnienie:

Wartos¢ kontroli sprezonego powietrza (0 lub 1).

R1 = Rolka nawijajaca tasme transferowa:

Informacja o stanie rolki nawijajacej tasme transferowa. Wyswietlane sg 4 stany (brak
oznaczenia w fotokomdrce, oznaczenie wchodzi od prawej, oznaczenie wchodzi od lewej,
oznaczenie catkowicie w fotokomérce).

R2 = Rolka odwijajgca tasme transferowa:

Informacja o stanie rolki odwijajgcej tasme transferowg. Wyswietlane sg 4 stany (brak
oznaczenia w fotokomdrce, oznaczenie wchodzi od prawej, oznaczenie wchodzi od lewej,
oznaczenie catkowicie w fotokomérce).

C = Karetka:

Pozycja karetki drukujace;j.

ENC = Koder:

Wskazywanie aktualnego stanu kodera.

D: Warto$¢ wydajnosci glowicy w metrach.
G: Warto$¢ wydajnosci urzgdzenia w metrach.

Aby uzyskac dobrg jako$¢ nadruku, nalezy po wymianie glowicy drukujgcej ustawi¢ warto$¢ w
omach podang na glowicy.

Wskazanie temperatury gtowicy drukujgcej. Zazwyczaj temperatura gtowicy drukujgcej wynosi
tyle co temperatura pokojowa. Jednak gdy maksymalna temperatura gtowicy drukujgcej
zostanie przekroczona, biezgce zlecenie wydruku zostanie przerwane, a na ekranie systemu
druku bezposredniego pojawi sie komunikat o btedzie.

Wybor stosowanej diugosci tasmy transferowe;j.
(300 m, 450 m, 600 m, 900 m, 1000 m).

Wybdr, czy stosowane sg taSmy z tuszem po stronie zewnetrznej czy wewnetrznej.
Domysinie: Tusz po stronie zewnetrzne;j.

BrkPow:

Ustawienie mocy hamowania dla przyspieszenia i wyhamowania w %.
BrkPowP:

Ustawienie mocy hamowania podczas naciskania.

Uruchomienie tego polecenia menu powoduje wydruk wszystkich ustawien systemu druku
bezposredniego.

Settings (Raport statusu): Drukowane sg wszystkie ustawienia systemu druku
bezposredniego, jak np. predko$é, materiat ukladéw oraz tasm transferowych itd.

Bar codes (Kody kreskowe): Drukowane sg wszystkie dostepne kody kreskowe.
Fonts (Czcionki): Drukowane sg wszystkie wektory oraz czcionki bitmapowe.
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Przycisk:
Input
(Wejscie)
Przycisk:
Output
(Wyjscie)
Diagnostic
(Diagnostyka)

Przycisk:

Encoder profiling
(Profilowanie kodera)

Przycisk:

Roller diameter
(Srednica rolek tasmy
transferowej)

Przycisk:
Encoder average

(Sygnaly selsynu
nadawczego)

Przycisk:

I/O status
(Status WEJ./WYJ.)

Przycisk: E]

Online/Offline
(Online/Offline)

Wskazanie poziomu dla wejs¢ parametréw 10.
0 = Low (niski)
1 = High (wysoki)

Wskazanie poziomu dla wyj$¢ parametréw |O.
0 = Low (niski)
1 = High (wysoki)

Nacisngc| ® , aby przejs¢ do menu diagnostycznego.

Wartosci selsynu nadawczego z rozpoczeciem drukowania w plikach logowania sg zapisywane
na karcie CF. Na podstawie tych danych mozna utworzy¢ graficzny podglad krzywej selsynu
nadawczego.

DiaRW = Srednia rolki nawijajacej tasme transferowa.
DiaRU = Srednia rolki odwijajgcej taSme transferowa.

Liczba wartosci przekazywanych za pomocg sygnatoéw kodera. Im wyzsza wartos¢, tym wolniej
urzgdzenie reaguje na zmiany szybkosci.

Istotne wyniki zostang podliczone i zaprotokotowane w w pamigci RAM. Po wylgczeniu
urzadzenia protokét zostanie utracony.

IgnrStrt = Licznik zignorowanych sygnatéw startowych.

IntPrts = Licznik przerwanych zlecen wydruku.

Zaznaczy¢ kursorem wartos¢, o ktorej potrzebne sg dalsze informacje i nacisng¢ przycisk | ® .

NJb = No job (brak zlecenia):
Licznik zignorowanych sygnatéw startowych z powodu braku aktywnych zlecen wydruku.

NRd = Not ready (Brak gotowosci):
Licznik zignorowanych sygnatow startowych z powodu braku gotowosci zleceh wydruku
(zatrzymane lub komunikat btedu).

Prt = Printing (Drukowanie):

Licznik zignorowanych sygnatéw startowych z powodu zajetosci urzadzenia (drukuje).

MS/I = Manual stopped/interrupted (recznie przerwane/ zatrzymane):

Nacisniety zostat przycisk Stop na klawiaturze foliowej, panelu sterowania lub w programie.
Itfl = Interface interrupted (interfejs przerwany):

Zlecenie wydruku anulowane, poniewaz odebrano nowe dane poprzez interfejs.

SpedS = Speed stopped (szybkos$¢ zatrzymana ):
Zlecenie wydruku przerwane, poniewaz zmierzona predko$¢ drukowania byta za mata.

Jesli funkcja ta jest aktywna, za pomocg przycisku | ® mozna przetgczac pomiedzy trybem
Online a Offline (Standard: Wyt).

Online: Dane s3 odbierane przez interfejsy. Przyciski klawiatury foliowej sa aktywne tylko
wtedy, gdy za pomocg przycisku| ® przetgczono na tryb Offline.

Offline: Przyciski klawiatury foliowej sg znéw aktywne, ale odbierane dane nie sg juz
przetwarzane. Kiedy urzgdzenie znowu zostanie przetgczone w tryb Online, znéw odbierane
bedg nowe zlecenia wydruku.
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Przycisk:

Transfer ribbon prior
warning
(Ostrzezenie o koncu
tasmy)

Przycisk: (=]

Write log files on MC
(Zapis plikéw LOG na MC)

TRB = Transfer ribbon advance warning (Ostrzezenie o koiicu tasmy):

W przypadku wtgczenia tej funkcji, przed koncem tasmy transferowej zostanie wystany sygnat
do wyj$cia sterujgcego.

Warning diameter (Srednica alarmowa):

Ustawianie $rednicy tasmy drukujacej, przy ktérej system wyswietla komunikat alarmowy.
Jezeli w tym miejscu zostanie podana wartos¢ w mm, to po osiggnieciu tej Srednicy (zmierzone;j
na rolce tasmy transferowej przez wyjscie sterujgce wysytany jest sygnat.

Ribbon advance warning mode (Tryb pracy dla ostrzezenia):

Warning (Ostrzezenie): Po osiggnieciu $rednicy ostrzezenia ustawiane jest odpowiednie
wyjscie /0.

Error (Btad): System drukowania pozostaje po osiggnieciu $rednicy ostrzezenia przy ‘zbyt mato
tasmy transferowej’.

Za pomocg tego polecenia mozna zapisac rézne pliki LOG na dostepnym nosniku pamigci
(karta MC lub pendrive). Po wyswietleniu polecenia "gotowe" mozna usung¢ nosnik pamieci.

Pliki znajdujg sie w katalogu "log":

LogMemErr.txt: Zaprotokotowane btedy z informacjami dodatkowymi jak np. data/godzina oraz
nazwa pliku/numer wiersza (dla programistéw)

LogMemStd.txt: Protokotowanie wybranych zdarzen

LogMemNet.txt: Dane przestane ostatnio przez port 9100

Parameters.log: Wszystkie parametry drukarki w formie czytelnej dla uzytkownika
TaskStatus.txt: Status wszystkich zadan drukarki

Main Menu (Menu gtéwne)

Po wigczeniu elektroniki sterujgcej wyswietla sie menu gtéwne. Menu gtéwne zawiera informacje takie jak np. typ systemu druku
bezposredniego, aktualng date oraz aktualny czas, numer wersji produktu oraz zastosowane FPGA.

Wybrana informacja jest wyswietlona tylko przez chwile, potem ponownie pojawia sie pierwsza informacja.

Przy pomocy przycisku| ® "mozna przej$¢ do nastepnej informaciji.
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Karta Compact Flash / USB pen-drive

Menu pamieci obstugiwane jest przy pomocy przyciskéw klawiatury foliowej elektroniki sterujgcej lub réznymi przyciskami
funkcyjnymi klawiatury podtaczonej przez USB.

Powrét do ostatniego menu.

W funkcji Load layout (Zataduj uktad): Przejscie do eksploratora plikow.
Eksplorator plikow: Przejscie do menu kontekstowego (context menu).

Zaznaczenie pliku/katalogu, jesli mozliwy jest wybor kilku obiektéw.

Menu gtéwne: Wyboér menu pamigci.
Eksplorator plikéw: Tworzenie nowego pliku.

Wykonanie aktualnej funkcji dla aktualnego pliku/katalogu.

Przejscie do katalogu nadrzednego.

Przejscie do aktualnie zaznaczonego katalogu.

W aktualnym katalogu przewing¢ do gory.

W aktualnym katalogu przewing¢ w dot.

BT o e[ =@
e EOEEREE

Define user directory Okresla standardowy katalog, w ktérym znajdujg sie dane do przetwarzania.
(Okresl katalog uzytkownika)

HINWEIS!
Nalezy zdefiniowa¢ katalog uzytkownika:

e  zanim nastgpi uzycie lub nawigacja poprzez menu pamieci.
e  gdy nastgpito sformatowanie karty CF na komputerze i katalog STANDARD nie zostat automatycznie

zatozony.
Fils Explorer @ Dostep do menu pamieci.
2% .
P——T— [E Wywotaé eksplorator plikow.
— <STANDARD> Wybraé katalog.
<orR_1> (] el b Wy g
[E Wyswietlanie dostepnych funkcji
g?ntext Menu m m Wybraé funkcje Set as user dir (jako katalog uzytkownika)
2Set as user dir | & Zatwierdzi¢ wybor.
Format
Copy @ Powrét do menu podstawowego.
Przy nastepnym wywotaniu menu pamieci wybrany katalog
zostanie wyswietlony jako katalog uzytkownika.
Load layout Zatadowanie uktadu w ustalonym katalogu uzytkownika. Funkcja umozliwia uzyskanie
(Zataduj uktad) szybkiego dostepu do okreslonego katalogu uzytkownika. Funkcja umozliwia szybki
dostep do zgdanego uktadu, poniewaz wyswietlane sg tylko funkcje uktadu, a katalogi
sg ukrywane.
[Load layout = Dostep do menu pamieci.

|&: \ STANDLRD

e — (o [w], [« [»]  Wybrac ukiad

File nameZ.prn [ Zatwierdzi¢ wybor.

File name3.prn
File name4.prn

Okno wprowadzania liczby jest wyswietlane automatycznie.

B E . E E] Wybraé liczbe drukowanych uktadow.

| & Rozpoczaé drukowanie.

NOTYFIKACJA!

NIE mozna tutaj zmieni¢ katalogu. Zmiana katalogu MUSI sie odby¢ w eksploratorze plikéw przy pomocy funkc;ji
Change directory (Zmieni¢ katalog).
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Eksplorator plikow

Change directory
(Zmien katalog)

File Explorer
2%

[Drives]
= <STANDARD>
<DIR 1>

File Explorer
&= W STANDLEDY

><..>
layout0l
layout02

Load file
(Zatadu;j plik)

Load file
&= \ STANMDARDY

<. .F
élayout{)l
layout02

Eksplorator plikdw jest systemem zarzgdzania plikami systemu drukowania. Gtéwne
funkcje ptaszczyzny menu pamieci sg dostepne w eksploratorze plikow.

W widoku katalogu uzytkownika nacisng¢ przycisk @ aby przejs¢ do eksploratora
plikéw.

Mozna wybra¢ nastepujace funkcje:

e  Zmiana dysku lub katalogu

e  tadowanie plikow

e  Zapis uktadu lub konfiguracji

e  Kasowanie pliku (plikow)

. Formatowanie karty CF

e  Kopiowanie pliku (plikow)

Wybdr dysku lub katalogu, w ktérym zapisywane s3g pliki.

@ Dostep do menu pamieci.
[E Wywota¢ eksplorator plikow.
B’ B . E @ Wybraé katalog.

& Zatwierdzi¢ wybor.

Wyswietlany jest wybrany katalog.

taduje dowolny plik. Moze to by¢ zapisana wczesniej konfiguracja, uktad itd.

@ Dostep do menu pamieci.

@ Wywotaé eksplorator plikow.

m N m Wybraé plik.

| & Wybrany plik zostaje zatadowany.

NOTYFIKACJA!
Jezeli w przypadku wybranych danych chodzi o rozmieszczenie, mozna natychmiast wprowadzi¢ ilo$¢ kopii do

drukowania.

Save layout
(Zapisz uktad)

Save file
[&: \ STANDARD

= Save layout
Save config.

noname

Zapisuje aktualnie zatadowane rozmieszczenie pod wybrang nazwa.

Dostep do menu pamieci.
Wywotaé eksplorator plikéw.

Przejscie do menu Save file (Zapisz plik).

DRI

m Wybraé funkcje Save layout (Zapisz uktad).

‘

Zatwierdzi¢ wybor.

Po podtaczeniu klawiatury USB zamiast noname mozna wprowadzi¢ nowg nazwe pliku.
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Save configuration
(Zapisz konfiguracje)

Save file
& : \ STANDARD

Save layout
= Save config.

confiqg.cfqg

Delete file
(Usun pliki)

File Explorer
&= W STANDLEDY

layout01l
2 layout02
layout03
layout04

Context menu
2 cbjects marked

< Delete
Copylng

Formatting
(Formatuj)

Zapisuje kompletng, aktualng konfiguracje drukarki pod wybrang nazwa.

DRI

[=

‘

Dostep do menu pamieci.

Wywota¢ eksplorator plikow.

Przejscie do menu Save file (Zapisz plik).

Wybra¢ funkcje Save configuration (Zapisz konfiguracje).

Zatwierdzi¢ wybor.

Po podtaczeniu klawiatury USB zamiast config.cfg mozna wprowadzi¢ nowg nazwe

pliku.

Nieodwracalnie usuwa jeden lub wiecej plikéw albo katalogéw. Przy usuwaniu katalogu
usuwane sg zaréwno zapisane w nim pliki, jaki i podkatalogi.

(+]

VE RDbEE

i

Dostep do menu pamieci.

Wywotaé eksplorator plikdw.

Wybrac¢ plik.

Zaznaczy¢ plik do usuniecia. Zaznaczone wpisy zostajg
oznaczone symbolem * . Proces przeprowadza¢ dotgd, dopoki

nie zaznaczy sie wszystkich przeznaczonych do usuniecia
plikéw lub katalogow.

Przejscie do menu kontekstowego.
Wybra¢ funkcje Delete (Usun).
Zatwierdzi¢ wybor.

Nieodwracalnie formatuje karte pamieci.

NOTYFIKACJA!
W drukarce nie mozna formatowac¢ pen-drive'éw USB!

File Explorer
DRIVES

2L: 954Mb free
U: No media

Context menu
By

Set as user dir
< Formatting
Copy

L)

F]

(2] [=]. [« [»]
F]

[2]4[]

Dostep do menu pamieci.

Wywotaé eksplorator plikdw.

Wybra¢ naped do sformatowania.

Przejscie do menu kontekstowego (context menu).
Wybra¢ funkcje Formatting (Formatuj).

Zatwierdzi¢ wybor.
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Copying
(Kopiuj)

File Explorer
&= W STANDLEDY

layout01l
2 layout02
layout03
lavout04

Context menu
2 objects marked

Delete
= Copying

Select Destinaticon
DEIVES

Tworzy duplikat pierwotnego pliku lub pierwotnego katalogu, aby mozliwe byto
wprowadzanie zmian w sposéb niezalezny od oryginatu.

(+]

vE RDEE

—L4: 954Mb free

Filtr:

Dostep do menu pamigci.
Wywotac¢ eksplorator plikow.
Wybra¢ plik.

Zaznaczy¢ pliki do skopiowania. Zaznaczone wpisy zostajg
oznaczone symbolem * . Proces przeprowadza¢ dotad, dopoki
nie zaznaczy sie wszystkich przeznaczonych do skopiowania
plikéw lub katalogéw.

PrzejScie do menu kontekstowego (context menu).
Wybra¢ funkcje Copying (Kopiuj).

Ustali¢ miejsce, do ktérego majg zosta¢ skopiowane
pliki/katalogi.

Wybra¢ docelowe miejsce zapisu.

Zatwierdzi¢ wybor.

Mozliwe tylko w potaczeniu z klawiaturg USB.

Jesli podigczona jest klawiatura USB, dla niektérych funkcji mozna poda¢ maske
filtrujacg lub nazwe zapisywanego pliku. Wybor jest wyswietlany w wierszu $ciezki
dostepu. Maska filtrujgca umozliwia wyszukiwanie okreslonych plikéw. Przyktadowo po
podaniu hasta ,L* wyswietlane sa tylko te pliki, ktérych nazwa rozpoczyna sie ciggiem
znakéw ,L“. (Duze/mate litery nie sg uwzgledniane).

Bez filtr

Z filtr

Load layout
|2 : N STANDARD

Load layout
L

D First file.prn
Layout new.prn
Sample.prn
12807765.prn

9Layout_new.prn
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Dane techniczne

Dynacode IP53

Dynacode IP107

Dynacode IP128

Rozdzielczos¢ 300 dpi 300 dpi 300 dpi
Predkos¢ druku
tryb ciagty 50 ... 800 mm/s 50 ... 600 mm/s 50 ... 450 mm/s
tryb przerywany 50 ... 600 mm/s 50 ... 600 mm/s 50 ... 600 mm/s
Predkos¢ ruchu powrotnego tylko tryb przerywany: maks. 600 mm/s
Szerokos¢ nadruku 53,3 mm 106,6 mm 128 mm
Maks. dtugosci nadruku
tryb ciagty 6000 mm 3000 mm 3000 mm
tryb przerywany 75 mm 75 mm 75 mm
Szerokosc¢ przejscia w ramie zgodnie z wymaganiami odbiorcéw
Gtlowicy drukujacej; Corner Type Corner Type Corner Type
Emisja hatasu (odstep pomiarowy 1 m)
Sredni poziom mocy akustycznej 60 dB(A) 65 dB(A) 68 dB(A)

Dlugos¢ tasm transferowych

Strona koloru

Maks. srednica rolki
Srednica rdzenia
Maks. diugosé
Maks. szerokosé

zewnetrzna lub
wewnetrzna (Option)

98 mm
254 mm/1"
900 m

55 mm

zewnetrzna lub
wewnetrzna (Option)

82 mm

254 mm/1"
600 m

110 mm

zewnetrzna lub
wewnetrzna (Option)

75 mm

254 mm/1"
450 m

130 mm

Wymiary (szeroko$¢ x wysokos¢ x gtebokosc)

Mechanizm drukujgcy
bez ramy mocujace;j
Wz ramg mocujgcg

Modut sterujacy

204 x 182 x 235 mm

204 x 182 x 290 mm

W zaleznosci od szerokosci przejscia

310 mm x 165 mm x 350 mm

Kabel potaczeniowy mechanizmu 2,5 m

204 x 182 x 310 mm

Waga
Mechanizm drukujgcy

Elektronika wraz z kablem

9,5 kg
8,0 kg

11 kg
8,0 kg

11,7 kg
8,0 kg

Elektronika

Procesor

Pamig¢ robocza (RAM)
Gniazdo rozszerzen
Bateria

Sygnat ostrzegawczy

High Speed 32 Bit
16 MB

dla karty Compact Flash typu | (Strona wewnetrzna uktadu elektronicznego sterownika)

Dla zegaru czasu rzeczywistego (zapisanie danych podczas odtgczenia od sieci)

Sygnat akustyczny w przypadku btedu

Ztacza
Szeregowe
Ethernet
USB Master

RS-232C (do 115200 baud)

10/100 Base T, LPD, RawlP-Printing, DHCP, HTTP, FTP
Podtaczenie zewnetrznej klawiatury USB i karty pamiegci

Wartosci przytaczowe
Zasilanie pneumatyczne

Napiecie zasilajgce

Wartosci bezpiecznikéw

6 baréw, suche i bez oleju

110 VAC/50...60 Hz 3 A
230VAC/50...60Hz 1,56 A

2x TA4A 250 V

Warunki pracy
Rodzaj ochrony
Temperatura

Wilgotnosé wzgledna

IP 65
5...40°C

maks. 80 % (bez kondensacji)
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Pole obstugowe
Przyciski
Wyswietlacz LCD

Drukowanie testowe, menu funkcyjne, liczba sztuk, karta CF, Feed, Enter, 4 x kursor

Monitor graficzny 132 x 64 pixeli

Ustawienia

Data, godzina, godziny zmiany

11 mozliwosci ustawienia jezyka (dalsze na zapytanie)

parametry uktadoéw, parametry urzadzenia, interfejsy, zabezpieczenie hastem
Kontrole

Zatrzymanie druku w przypadku, gdy

Koniec tasmy transferowej / koniec ukfadu

Wydruk statusu Wydruk ustawien urzadzenia jak np. wydajnos¢ biegu,
fotokomorki, parametry interfejséw, parametry sieci
Wydruk wewnetrznych rodzajéw czcionek jak i
wszystkich wspomagajgcych kodow kreskowych
Czionki

Rodzaje czcionek

Zestawy znakow

Czcionki bitmapowe

Czcionki wektorowe / czcionki true
type

Cechy pisma

Odstep miedzy znakami

6 czcionek bitmapowych

8 czcionek wektorowych/ czcionki true type
6 czcionek proporcjonalnych

Inne rodzaje czcionek na zapytanie

Windows 1250 do 1257, DOS 437, 850, 852, 857
Zawierajg wszystkie znaki europy zachodniej i wschodniej,
znaki tacinskie, cyrylickie, greckie oraz arabskie (opcja).
Inne zestawy znakéw na zapytanie

Szerokos$c¢ i wysokosé 0,8 ... 5,6
Faktor powiekszenia 2 ... 9
Wyréwnanie 0°, 90°, 180°, 270°

Szerokosc¢ i wysokosé 1 ... 99 mm
Faktor powiekszenia bezstopniowy
Wyréwnanie 0°, 90°, 180°, 270°

Zaleznie od rodzaju czcionki
pogrubione, pochylone, odwrécone, pionowe

zmienne

Kody kreskowe
Kody kreskowe 1D

Kody kreskowe 2D

Kody kreskowe Composite

CODABAR, Code 128, Code 2/5 interleaved, Code 39, Code 39 extended, Code 93,
EAN 13, EAN 8, EAN ADD ON, GS1-128, Identcode, ITF 14, Leitcode, Pharmacode,
PZN 7 Code, PZN 8 Code, UPC-A, UPC-E

Aztec Code, CODABLOCK F, DataMatrix, GS1 DataMatrix, MAXICODE, PDF 417,
QR Code

GS1 DataBar Expanded, GS1 DataBar Limited, GS1 DataBar Omnidirectional, GS1
DataBar Stacked, GS1 DataBar Stacked Omnidirectional, GS1 DataBar Truncated

Wszystkie kody kreskowe sg zmienne pod wzgledem wysokos¢éi,
szerokosci modutu oraz wspétczynnika ratio

Wyréwnanie 0°, 90°, 180°, 270°

Do wyboru cyfry kontrolne i wydruk pisma literoweg

Oprogramowanie
Konfiguracja
Sterowanie procesem

Oprogramowanie do uktadéw

Sterownik Windows

ConfigTool
NiceLabel

Labelstar Office Lite
Labelstar Office

Windows 7® - Windows 10® 32/64 Bit
Windows Server 2008® (R2) - Windows Server 2019®

Zmiany techniczne zastrzezone
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Czyszczenie i konserwacja

NIEBEZPIECZENSTWO!

Niebezpieczenstwo porazenia prgdem!

= Przed przystgpieniem do wszelkich prac konserwacyjnych odtgczy¢ system drukujacy od sieci elektrycznej
i odczeka¢ przez chwile, az zasilacz sie roztaduje.

NOTYFIKACJA!
Podczas czyszczenia urzagdzenia zaleca sie noszenie osobistego wyposazenia ochronnego, czyli okularéw
ochronnych i rekawic.

Czynnos¢ konserwacyjna Okres
Czyszczenie ogdlne W razie potrzeby.
Czyszczenie tasmy transferowej rolki bieznej. W przypadku kazdej wymiany folii transferowej lub

nieprawidtowosci wydruku.

Czyszczenie glowicy modutu. W przypadku kazdej wymiany folii transferowej lub
nieprawidtowosci wydruku.

Wymiana gtowicy drukujgce;j W przypadku btedéw na wydruku.

Ustawienie kata. W przypadku nierbwnomiernego zuzycia gtowicy drukujace;j.

NOTYFIKACJA!

Przestrzegac¢ przepisy dotyczace postepowania podczas stosowania izopropanolu (IPA). W przypadku kontaktu ze
skorg lub oczami nalezy je bardzo doktadnie przemy¢ biezgcg wodg. Jezeli podraznienie sie utrzymuje, nalezy
skontaktowac sie z lekarzem. Zapewnic¢ dobre przewietrzenie.

Czyszczenie ogélne

PRZESTROGA!
Uszkodzenie mechanizmu drukujgcego przez agresywne srodki czyszczace!

= Nie stosowac¢ zadnych srodkéw szorujgcych lub rozpuszczalnikow do czyszczenia powierzchni zewnetrznych lub
podzespotow urzadzenia.

= Kurz i papierowe paprochy w strefie drukowania usung¢ miekkim pedzelkiem lub odkurzaczem.
= Powierzchnie zewnetrzne oczysci¢ uniwersalnym srodkiem czyszczgcym.

Czyszczenie tasmy transferowej rolki bieznej

Zabrudzenie rolki bieznej powoduje pogorszenie jakos¢ druku i
moze powodowac zaktécenia w transporcie materiatu.

o Wyjgc¢ kasete z tasmg transferowa.

° Osady usuna¢ srodkiem czyszczgacym do watkoéw uzywajac
migkkiej Sciereczki.

e Jeslirolka (A) posiada uszkodzenia, nalezy jg wymienic.
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Czyszczenie gtowicy modutu

Podczas drukowania na gtowicy drukujgcej osadzajg sie zanieczyszczenia, ktére moga mie¢ negatywny wplyw na jakos$¢
wydruku, powodujgc np. réznice w kontrascie lub niepozgdany efekt pionowych paskow.

PRZESTROGA!

Uszkodzenie gtowicy drukujgcej!

= Do czyszczeniu gtowicy nie stosowa¢ zadnych ostrych lub twardych przedmiotow.
= Unika¢ dotykania ochronnej powtoki szklanej gtowicy.

e Wyjac¢ kasete z tasmg transferowa.
. Powierzchnig glowicy drukujgcej przetrze¢ patyczkiem z watg nasgczong czystym alkoholem.

e Przed uruchomieniem gtowica powinna schngé 2 do 3 minut.

Wymiana gltowicy drukujacej

PRZESTROGA!

Uszkodzenie gtowicy drukujacej na skutek wytadowan elektrostatycznych lub wptywu czynnikéw mechanicznych!
= Urzadzenie ustawi¢ na uziemionej, przewodzacej prad podkfadce.

Uziemi¢ ciato, np. zaktadajac uziemiong opaske na nadgarstek.

Nie dotyka¢ stykow ztgczy wtykowych.

Listwy drukujgcej nie dotykaé twardymi przedmiotami ani rekoma.

Uyl

Demontaz gtowicy drukujacej

e  Wyjac kasete z tasmg transferowa.

. Karetke przesuna¢ do odpowiedniej pozycji serwisowe;j.

e  Mocowanie gtowicy drukujgcej (C) nacisna¢ lekko w dot, aby mozna byto wprowadzi¢ klucz imbusowy w $ruby (A).
e  Wykreci¢ $ruby (A) i wyja¢ gtowice drukujaca (B).

. Roztgczy¢ ztgcze wtykowe na spodniej stronie glowicy drukujace;j.

Montaz gtowicy drukujacej
. Podtaczyé ztacze wtykowe nowej glowicy drukujgcej.
e  Umiesci¢ glowice drukujgca w mocowaniu (C), tak by wypusty weszty w odpowiednie otwory w mocowaniu (B).

e  Mocowanie gtowicy drukujacej (C) lekko przycisng¢ jednym palcem do watka modutu i sprawdzi¢ prawidtowe potozenie
gtowicy drukujacej (B).

e  Zapomocg klucza wkreci¢ $rube (A) i mocno dokrecic.
e  Wilozy¢ z powrotem kasete z tasma transferowa.

e W funkcjach serwisowych (Rezystancja punktowa) wprowadzi¢ wartos¢ rezystancji nowej gtowicy drukujgcej. Wartos¢
mozna znalez¢ na tabliczce znamionowej glowicy drukujace;j.

e  Sprawdzi¢ pozycje gtowicy drukujgcej wykonujac wydruk testowy.
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Ustawienie kata (tryb przerywany)

Kat montazowy gtowicy drukujacej wynosi standardowo 26° wzgledem powierzchni drukowania. Niedoktadnos$ci wykonania
gtowicy drukujgcej i mechaniki mogg wymagac jednak ustawienia innego kata.

W0lillelelydylylylyly®

PRZESTROGA!

Uszkodzenie gtowicy drukujacej na skutek nierbwnomiernego zuzycia!
Wieksze zuzycie tasmy transferowej z powodu ocierania.

= Ustawienie fabryczne zmienia¢ tylko w wyjgtkowych przypadkach.

e  Lekko poluzowa¢ sruby imbusowe (A).
. Przesung¢ element nastawny, aby zmieni¢ kat pomiedzy gtowicg drukujgca a jej mocowaniem.

Przesung¢ w dot = kat zmniejsza sig
Przesung¢ w goére = kat zwigksza sie

e  Ponownie dokreci¢ sruby imbusowe (A).

e  Uruchomi¢ zlecenie wydruku dla ok. 3 nadrukéw i skontrolowa¢ prawidtowe, pozbawione fatd prowadzenie tasmy.

NOTYFIKACJA!
Naciecia (C) stuzg do kontrolowania pozycji. Zwraca¢ uwage, aby ustawienie byto mozliwie jak najbardziej rownolegte
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Copyright by Carl Valentin GmbH.

[JaHHble 0 NocTaBke, BHELLHEM BuAe, MOLLHOCTM, pasmMepax 1 Bece COOTBETCTBYHOT HAaLLMM 3HaHUAM Ha MOMEHT 13gaHus
[AaHHOro PyKOBOACTBA.

Mbl ocTaBnsiem 3a coboi NpaBo Ha U3MEHEHMWSE
Bce npaBa, B TOM 4ncne npaeo Ha NepeBof, 3aLlMLLEHbI.

3anpelyaeTtcs penpoayLupoBaHue unum obpaboTka, pasMHOXEHNE Unu pacnpocTpaHeHne C UCNoNb30BaHNEM 3MEeKTPOHHbIX
CMCTEM KakoW-nmbo YacTu pykoBOACTBa B ntobon hopme (nevaTb, hOTOKONMSA, Unv gpyro cnocob) 6e3 nMcbMeHHOro cornacus
komnanum Carl Valentin GmbH.

B pesynbTaTte NoCTOAHHOIO COBEPLUEHCTBOBaHUSI 0G0PYAOBaHNS MOTYT BO3HUKHYTb PacXo-KaeHUs Mexay AOKyMeHTaumen u
obopynoBaHueM. TekyLlee n3aaHme MOXHO HaWTK No agpecy B MHTepHeTe www.carl-valentin.de.

ToBapHble 3HaKu

Bce Ha3BaHHble Mapku 1 TOBapHbIE 3HAKW ABMAAIOTCA 3aperncTpMpoBaHHbIMU MapkamMy UNn 3aperncTpupoBaHHbIMU TOBaAPHbIMU
3HaKamMu nx CoOOTBETCTBYHOLLNX npaBoo6na,anenel7| N B HEKOTOPbIX Cny4Yadax MoryT He UMeTb cneuuasribHoro 0603HauveHus1. U3
OTCYTCTBUA 0603HaYvYeHns Henb3s genaTtb BbIBO4 O TOM, YTO peyb nagetT o HGSapeFI/ICTpI/IpOBaHHOVI Mapke unu
He3apermcTpmpoBaHHOM TOBAapHOM 3HakKe.

YcTpoiictBa npsimoit nevatn komnaHum Carl Valentin GmbH oTBeyvatoT TpeboBaHusam cnegytowmx aupektus EC:
e  [npektua EC no Hu3koBonbTHOMY o6opyaoBaHuto (2014/35/EU)
e  [npextuBa EC no anektpomarHutHomn coBmecTumocTtu (2014/30/EU)

c\, valentin
DRUCKSYSTEME

Carl Valentin GmbH

Postfach 3744

78026 Villingen-Schwenningen
NeckarstraBe 78 — 86 u. 94
78056 Villingen-Schwenningen

Phone +49 7720 9712-0

Fax +49 7720 9712-9901
E-Mail info@carl-valentin.de
Internet www.carl-valentin.de
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Mcnonb3oBaHMe NO Ha3Ha4YeHUKO

. yCTpOI;ICTBO I'IpﬂMOVI nevyaTtun U3rotoBrieHO B COOTBETCTBUU C COBPEMEHHbBIM YPOBHEM Pa3BUTUA TEXHUKN U
O6LLI,eI'IpVI3HaHHbIMVI npaBunamMmu TeEXHUKU 6esonacHocTu. TeM He MeHee npu ero ncnosnb3oBaHUN MOXET BO3HUKHYTb
ONacHOCTb AnA XXU3HU U 300PO0BbA NOJIb30BaATENA UK TPETbUX NNL n/vnn oNacHoOCTb HaHeCeHUst Bpeda moaynio nedaTtn n
apyrmm matepuarnbHbIM LEHHOCTAM.

e  YCTPOWMCTBO NpsSIMOiA NMevaTh pa3peLlaeTcst UCNoNb30BaTh TONBKO B TEXHUYECKN 6e3ynpeyHOM COCTOSIHWK, a TakkKe B
COOTBETCTBUM C €ro npefAHa3HayYeHmeMm, ¢ cobnogeHmem mep 6e30nacHOCTU 1 C OCO3HAHMEM UCXOASLLEN OT HEro
OMacHOCTU, PyKOBOACTBYSICb AaHHOM MHCTpykumen no akcnnyaTtaummn! OcobeHHO He3ameanMTernbHO criefyeT yCTpaHaTb
HEMCnpaBHOCTM, KOTOPbIE BNUSAIOT HA 6€30MacHOCTb.

e YCTPOWCTBO NpsIMON NeyaTh NpeaHasHa4yeH UCKIMIYNTENBHO ANS nevaTaHust Ha NOAXOASALMX U AOMYLLEHHbIX (PUPMON-
npov3soauTenem matepuanax. iHoe unu BeixogsiLLee 3a ykasaHHbIe pamMKu UCMONb30BaHWe cUMTaeTcs
HecooTBETCTBYIOLLMM NpedHasHayeHunto. MNpor3BoanTens/NocTaBLLUMK HEe HECET OTBETCTBEHHOCTY 3a yLuepo,
BO3HUKAIOLLMIA B CBSI3N C HEMPaBUIbHBIM UCMIONb30BaHMEM MOAYs NevaTi, B 3TOM Cllydae BECb PUCK JIOXKUTCS
UCKIMIOYNTENBHO Ha Nonb3oBaTensi.

e B noHsiTMe Ucnonb3oBaHus B COOTBETCTBUM C NpeaHa3HavYeHnem BXoauT Takke cobnogerne VNHCTpykumm no
aKCnnyaTaumn, BKMOYas pekoMeHaaumn/npasumna texobcnyxvBaHns ypMbl-NpovM3BOANTENS.

YKka3zaHuA No TeXHUKe 6e3onacHoOCTU

. YCTPOWCTBO NPSIMOW NeyaTn pacCYnTaHo Ha CeTb NnepemeHHoro HanpsbkeHusa ot 110 ... 230 B AC. YcTponcTeo npsmon
neyaTy NOAKMIYATL TOMBbKO K PO3ETKaM C 3aLLUMTHBIM KOHTaKTOM.
NPUMEYAHMUE!
Mpn n3MeHeHnn ceTeBoro HanpsXeHUs, NPefoXpaHUTenNb JOMKEH OblTb COOTBETCTBEHHO CKOPPEKTUPOBAH (CM.
'TeXHNYeckne AaHHbIe').
. K ycTporicTBy npsiMoi nevatun cnegyeT noAKnioyaTh TONbKO YyCTPOMCTBA, paboTatolime Ha MOHWKEHHOM HaMpsiKeHUM.

. [Mepen noakno4YeHEM MnNu OTKIOYEHNEM Pa3beMOB OTKIIOYMTE BCE YCTPOMCTBA (KOMMbIOTEP, YCTPONCTBO NPAMONA
nevyaTu, BCnomoratensHoe obopyaosaHue).

e  YCTpOIACTBO NPSIMOI NMevaTy pas3peLuaeTcs UCMNonb30BaTh TOSBKO B CyXOM NMOMELLEHUM; ero crneayeT 3almwaTth oT
nonagaxus snaru (bpbi3rv Bogbl, TyMaH v T.4.).

. 3anpeu.|,aeTc;| ncnonb3oBaTtb yCTpOIZCTBO I'IpﬂMOIZ nevyaTtun BO B3prB00I'IaCHOl7I aTmoccpepe N paaom C NIMHUAMKU BbICOKOIo
Hanps>XeHns.

e YCTPOWCTBO MOXHO MCMOSIb30BaTh TOMBKO B Cpefe, B KOTOPOW OHO ByaeT 3alumLieHo oT abpasuBHOiA Mbinu,
MeTannM4eckomn CTPYKu 1 NOAO0BHbLIX CTOPOHHWX MaTepuarnos.

e PaboTbl No TeXo6CnyKUBaHMIO U TEKYLLEEMY PEMOHTY AOIIKHbI MPOBOANUTLCS TONBKO 0BYYEHHBIM KBANMMULMPOBaHHbBIM
nepcoHanom.

. 3KCI'IJ'IyaTaHT A0MKeH O3HAaKOMUTb O6CJ'Iy)KVIBaIOLlJ,Ml7I nepcoHasn ¢ pykoBoACTBOM MO aKcnyaTaunn.

e B 3aBMCMMOCTU OT NPUMEHEHUS CrieanTe 3a TeM, YTOObI OAEXaa, BOMOCH!, YKPALIEHMUS! U T. M. HE KAacarmcb OTKPbITbIX
BpaLLaOLLMXCA UNW ABUraoLLUXCa AeTaneii (Hanpumep, kapeTku).
NMPUMEYAHUE!

Mpw oTKpbITOM NevaTHom cekumn TpeboBaHusa ctaHaapTa EN 60950-1/EN 62368-1, npeabsiBnsieMble K
noXxapo3aLLuLLEHHOMY KOPMNYCy, He BbIMOMHATCSA. OTO 06yCrnoBneHo 0COBEHHOCTAMM KOHCTPYKLMN.
CobntogeHve aTnx TpeboBaHMii JOMKHO BbiTe 06ecneyeHo Npu MHTerpauum B KOHEYHOE YCTPONCTBO.

. YCTpoWcTBO 1 ero Aetanu (Hanpumep, ABuUratenb, neyaTaroLLas ronoBka) MoryT HarpeTbcs npu pabote. He npukacantecb
K HeMy npu paboTe, a Npu 3aMeHe MaTepuana, CHATUW UM HAacTPOVike JaNTe eMy OCTbITb.

° Sanpeu.laeTCH MCNoNb30BaTh NerkoBocniamMmeHdarwmneca pacxogHble matepuanbl.

° PaspeLuaeTCﬂ BbINOMHATb TONbKO A4eNCTBUS, ONUCaHHbIE B JaHHOM PYKOBOACTBE MO 3KCnnyaTaunn. PaboTbl, BbixoasiLLme
3a 3TN paMKu, pa3pelaeTcqd BbINMOJTHATb TONTbKO U3rOTOBUTENIO UK C COrnmacua n3rotoButend.

° HeHagnexallee BMelLaTeNbLCTBO B pa60Ty BNEKTPOHHbIX KOHCTPYKTUBHbIX rpynn U nx nporpaMmmHoe obecneyeHne MoxeT
npmnBecTn K HENCNPaBHOCTSAM.

. HeHagnexaluee nposefeHne paboT Ha YCTPOMCTBE UM €ro U3MEHEHNe MOTyT YXyALWWUTb SKCNIyaTaLUoHHYO
6e30nacHOCTb U HAOEXHOCTb.

e Ha ycTpoicTeax pa3melleHa cxema npeaynpexaaoLmx ykazaHuin. 3anpeLuaeTtcs yaansaTe CXeMy npeaynpexaatoLmx
yKasaHui; HecobrniogeHme aToro MOXET MPUBECTY K HEBO3MOXHOCTY BbISIBIIEHUS! ONACHOCTEN.
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BbiBog n3 JKcnnyaTtaumMm n geMoHTax

NMPUMEYAHMUE!

,D,eMOHTa)K CUCTEMbI NevaTn O0IMKeH BbINONTHATLCA TONbKO KBaJ'IVICbI/ILWIpOBaHHbIM nepcoHarnom.

BHUMAHUE!

OnacHOCTb NOMyYeHNs TPaBMbI MY HEOCTOPOXHOM 0BpaLLleHny NpY NOABEME UK CMyCKe YCTPONCTBA.
= Henb3sa HegooueHMBaTbL Bec NpuHTepa npsMow nevatu (9 ... 12 kr).

= [pu TpaHCMOPTUPOBKE 3aKPENUTE YCTPOWUCTBO NPAMON NeyaTu, YTobbl He 4OMyCTUTb
HEKOHTPONMPYEMbIX NepeMeLLEeHUIt.

Jkonornyecku 6esspeaHas yrunusaums

C 23.03.2006 r. narotoBuTenb YCTPOUCTB Krnacca B2B (business-to-business) 06s13aH npuHumaTtb 06paTHO 1 yTUNM3mMpoBaTb
npubopsl, narotoBneHHble nocrne 13.08.2005 r. 1 0TCNyXMBLUWE CBOW CPOK. Takue OTCNyXUBLLNE CBOW CPOK Nprbopbl
NpYHUMNManbHO He paspeluaeTcs caaBaTb B KOMMYyHanbHbIE MyHKTbI MpUeMa BTopcbipbs. Vx paspeluaeTcsi opraHu3oBaHHO
YTUNN3NPOBATb TONMbKO U3roToBUTENMHO. [103TOMY COOTBETCTBEHHO NMOMEYEHHbIE n3genust komnaHum Valentin MoryT GbITb
nepeaHbl B komnanuto Carl Valentin GmbH.

Mocne aToro oTCNyXXMBLUWE CBON CPOK NPUBOPBI YyTUN3NPYIOTCA COFNAcHO npasuniam.

Tem cambim Carl Valentin GmbH csBoeBpemeHHO 6epeT Ha cebs Bce obsi3aTenbcTBa Mo yTunmMsauum nprbopos, OTCIYXMBLLMX
CBOW CPOK, 1 AenaeT BO3MOXHbIM Takum 06pa3om 6ecnpensaTcTBeHHbIN cObIT naaenuin. Mbl MOXXeM NpuHATL 06paTHO TOMbLKO
npubopsl, NpucnaHHble 6e3 HeobxoAMMOCTM onnaTkl JOCTABKY.

OneKkTpoHHas nnata cMcTeMbl MeyaTh ocHalleHa nuTueBoi batapeei. [ina yTunu3aumm ee Heob6xoaAMMO OTHECTU B KOHTEWHeP
AN ucnonb3oBaHHbIX 6aTapel B MarasuHe unu caate B Ny6nNnyYHO-NpaBoBYIO OpraHv3aLmio, OTBETCTBEHHYIO 3a yTUM3aLmio
OTXOA0B.

Bonee nogpobHas nHgopmaumsa npmeegeHa B AUPEKTBE 006 yTUNU3aLmMmM OTXOA0B IMEKTPUYECKOTO 1 SNEKTPOHHOIO
o6opynosaHus WEEE vnu Ha Hawewm cainte www.carl-valentin.de.
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YcnoBusa paboTbl

[lo 3anycka B akcnnyaTaumio 1 Bo BpeMsl paboTbl 3Tu ycrnoBus paboTbl A0OMKHbLI cobnoaaTbesl, YTobbl rapaHTUpoBaTh
6e3onacHyto 1 6e30TkasHyto cry6y HaLIMX YCTPOWCTB NPSIMON neyaTtu.

MosTomy, npouunTanTe, noxanyiicra, TwaTesbHO cneaytoLme ycrnosus paboTsl.

Ecnu y Bac ectb BONpoCbl OTHOCUTENBHO NPaKTUYECKOrO NMPUMEHEHMS YCNOBUIA 3KCMnyaTauun, CBSXKUTECh C HaMU UNn ©
Baluen cepBucHol cnyx6oM.

O6wue ycnoBus

Mepecbinka n XxpaHeHne Halmnx YCTPOMCTB NPSIMON NeyaTy pa3peLleHbl TONbKO B NEPBOHAYanbHON yMakoBKe.
YcTaHoBKa 1 3anycK B 3KCMyaTaumio yCTPOMNCTB NPSIMON NeYaT BO3MOXHbI, TOMbKO €CMNW YCNOBUS 3KCMyaTaummn BbINOMHEHbI.

HYCK B 3KCnnyaTtauuto, nporpamMmmmnpoBaHue, pa60Ta, YUCTKa U OﬁCJ'Iy)KVIBaHVIe Hawnx yCTpOVICTB npsMon neyatu
PEKOMEHOYIOTCA TOMbKO Nocne TwaTtenbHOro n3y4yeHns Hamnx pykoBoACTB.

PaspelueHa akcnnyataums yCTponcTBa npsiMoii nevaTy TONbKO cneumanbHO 06yYeHHbIM NEPCOHANOM.

YBEOOMINEHME!
PekomeHayem Npou3BoANTL TPEHUPOBKU PErYIISIPHO

3Tn ykasaHusa JeCTBYIOT Takke Ansa 060pyaoBaHUS Apyrnx NPOM3BoAUTENEN, NOCTABNSIEMOro HaMu.
Mcnonb3ynTe Tonbko nepBoHaYvasibHbIe 3anacHble U CMeHHble AeTanu.

Tpe6GoBaHuUsi K MECTY YCTaHOBKMU

MecTo ycTaHOBKM YCTPOWCTBA NPSIMOW NeYaTh OIMKHO BbiTb pOBHbLIM, CBOGOAHBIM OT BUbpauuu, crnegyeT usberatb NOTOKOB
BO3ayXxa.

YcTporicTBa NpsiMoV NeyaTtu OOMMKHbI YCTaHaBNMBaTLCS Tak, YTOObl 06ecneunTb HannyuLllne yCroBus aKkcnyaTaumm n
obcnyxumBaHus.

YctaHoBKa ANeKTponuTaHus

YcTaHoBka ANeKTponuTaHua Ana noacoeanHeHna Hallnx yCTpOVICTB I'IpHMOVI neyaTtun JormkHa ObITb BbIMOIHEHA B COOTBETCTBUM
C MeXAyHapo4HbIMW NpaBunamMmu u cornalueHnamu, B ocobeHHocTU ¢ pekoMmeHgaumamMm cnefyrowmnx KOMMWCCUN:

° MexayHapogHow AnekTpoHHon Komuceun (IEC)
. EBponeickoro KomuteTta no CtaHgapTtusauun B AnektpotexHuke (CENELEC)
e  Coto3a 'epmaHckux Anektpukos (VDE)

Hawwm yctponctea npsMon nevaTy CKOHCTpympoBaHbl cornacHo VDE u 4omkHbl BbiTb COEANHEHBI C 3a3eMMSALLNM
NPOBOAHNKOM. VICTOYHMK 3NeKTponMTaHns AomKeH ObiTb OCHALLEH 3a3eMNALLMMN MPOBOAHNKOM, YTODObI yCTpaHUTbL
BHYTPEHHVE NOMEXW MO HaNPSHKEHWIO.

TexHu4ecKkne AaHHblIe ANeKTponunTaHua

HanpspkeHne n YyacToTa aneKTponuTaHus: CM. ngeHTUUKaLMOHHY0 Tabnmuky
[onyck HanpsbkeHnst aNeKTPOnNUTaHus: +6 % ... =10 % HOMMHANbHOro 3HaYeHus
[lonyck 4acToTbl 3NEKTPONUTaHUSA: +2 % ... =2 % HOMWHanNbLHOro 3HaYeHNs
[onycTUMbIN KO3M-T UCKaXKEHWNSI HANPSHKEHUS: <5%

Mepbl nNpPoOTUB NomMex:

Ecnu cetb noaBepXxeHa nomexam (Hanpmmep, n3-3a UCNoJib3oBaHMA MaLllH C TUPUCTOPHbLIM ynpaBneHmeM), Hago NpUHATb
Mepbl NPOTUB NOMEX. MoxHo ncnonb3oBaTtb OA4HY 13 OBYX BO3MOXXHOCTEN:

° ObecneunTb HaLWUM yCTpOIZCTBaM I'IpFlMOPI ne4yaTtun oTaenbHOe anekTponuTaHue.

e B cnyyae npobnem BcTaBbTe nepes YCTPOMCTBOM NPSIMOM NevaTy M30NMpYoLLUiA TpaHCopMaTop C eMKOCTHOM
pasBA3KON UNW APYroe aHanormiHoe YCTpOMNCTBO NOAABIIEHNs MOMEX.
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JIMHuM cBA3M ¢ BHeWHUMU yCTpoﬁCTBaMM
Bce nuHum cBA3K JOMKHBI BbITh MPOBEAEHbI B 9KPaHMPOBAHHbIX kabensx. OkpaHbl AOMKHbI BbITb CoeanHeHb! ¢ 060MX KOHLIOB C
YIMOBbIMUY 3a3EMNUTENSAMMU.

He paspeluaeTtcs npoBoAUTb NMHUM NapanienbHO NIMHUSIM 3MekTponuTaHusi. Ecnv napannensHoin NpoBoaKN Henb3st n3bexaTb,
OOMKHO BbITb cobntogeHo pacctosiHue He meHee 0.5 M.

Temnepatypa nuHui — mexay —15 ... +80 °C.

PaspeluaeTcs nogknoyaTe TONbKO YyCTPOWCTBA, YAOBNETBOpsioLWme npasunam 'besonacHocts CBepxHU3KkMx Hanpspkernin'
(SELV). B ocHoBHOM 3TO ycTpoiicTBa, npoBepeHHble no EN 60950/EN 62368-1.

YcTaHOBKa NIMHUM AaHHbIX

Kabenu [omkHbl NOMHOCTLIO ObITh 3aLUMLLLEHbI METANUYECKMI UMM MeTanocoaepXaLlymm koprnycamm (obonoykamm).
BawwmueHble kabenu 1 WTencernbHble pa3beMbl HE0BXOANMbI ANs TOro, YToGbI M3bexaTb U3NYYEHNUs 1 NonyYeHus
3MEKTPUYECKMX MOBPEXITEHUNA.

D,OI'IyCTMMbIe NNHUNC

OKkpaHMpoBaHHas NUHUS: 4x2x0,14mm2 (4 x2xAWG 26)
6 x2x0,14mm?(6x2xAWG 26)
12 x 2 x 0,14 mm? (12 x 2 x AWG 26)

Mepepatowasn n npuHUMaroLWas NMUHUSA AOMKHbI ObITb CKPYYEHbI MONAapHO.
MakcumanbHast anvHa nuHun: - C nHtepdpericom V 24 (RS232C) - 3 m (c akpaHoMm)
CUSB-3m
C Ethernet - 100 m

KoHBekuus BO3Ayxa

Bo n3bexaHve neperpesa gofMKHa 6bITb 0becneyveHa cBOGOAHAsA KOHBEKLUS.

OrpaHuyeHus
Bawwura no IP: 65
Okpyxatowias TemnepaTtypa °C (pabota): MUH. +5
Makc. +40
Okpyxatowiasa Temneparypa °C MUWH. =25
(TpaHcnopTMpOBKa, XpaHeHue): makc. +60
OTtHocuT. BnaxHoctb Bo3gyxa % (pabota): makc. 80
OTHocuT. BnaxHocTb Bo3ayxa, % makc. 80 (BblNageHue pockl He JormycKkaeTcst)

(TpaHcnopTUpoBKa, XpaHeHune):
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MapaHTun

Mbl He 6epem Ha cebsi OTBETCTBEHHOCTb 3@ NMOBPEXAEHNS, BbI3BaHHbIE!
e VIrHopupoBaHWEeM HaLuMX YCIOBWIA SKCNyaTaumm 1 pyKOBOACTBA MO 3KCnyaTaumum

° HekoppekTHOM opraHusaumert aneKTponMTaHus UnNn yCnoBuii oKpyxaroLlen cpeapl.
. KOHCTPYKTMBHBIMW MOAMPUKaLMAMU MOZyNen nevaTtu.

. HenpaBunbHbIM NporpaMMUpOBaHNEM U PEXUMOM PaboThbl.

e  OTcyTCTBMEM 3ALUUTHI AAHHBIX.

. Mcnonb3oBaHnem 3anyacTen 1 akceccyapoB, OTIINYHBIX OT UCXOAHbIX.

. EcTtecTBeHHbIM M3HOCOM 1 OprIBaMM.

Mpw (nepe)ycTaHoBKe M NPOrpamMMUPOBaHNK HaLLKMX MoAymel neYaTn NpoBepsaTe, NoXanyicTa, HoBble YCTaHOBKN
TECTOBbIM NMPOrOHOM M TECTOBOW NeyaTbio. ATM Bbl nsbexuTe onboYHbIX pe3ynbTaToB, OTYETOB U OLEHOK.

Tonbko cneumanbHO 06y4eHHOMY nepcoHany paspelleHa pabota Ha modyne nevartu.

MpoBepsnTe npaeBunnbHOe obpaLLeHre C HAWMMN N3AENVUAMU 1 NOBTOPSANTE TPEHNPOBKY.

Mbl He rapaHTMpyeM, Y4TO BCEe BO3MOXHOCTU, ONUCaHHbIE B AAHHOM PYKOBOACTBE, CYLLECTBYIOT BO BCex Moaensx. Bcneacreve
HaLLMX YyCUIUIA NO MPOAOIHKEHMIO pa3paboTok M yNyyLIEHUSM UIMIOCTPaLUM 1 NPUMepsbI, NOKa3aHHbIE B PYKOBOACTBE, MOTyT
MeHATLCA 6e3 n3BeLLeHns.

BcnepcTteue ganbHenwmnx paspaboTok v cornalleHnin B CTpaHe, BO3MOXHO, YTO MNIOCTpaLMu U NpUMepbI, NoKa3aHHbIe B
PYKOBOACTBE, OTMYAIOTCHA OT NOCTaBNEHHON MoAeny.

Ob6paLyavite BHMMaHne Ha MHOpMaLMo O AOMYCTUMbIX HOCUTENAX AN NevaTv 1 3aMevaHusi No yxoay 3a MoayneM nevatu,
4YTOObI N36exaTb NOBPEXAEHNSA UMK NPeXAeBPEMEHHOIO M3HOCA.

Mbl CTpEMUAUCH K HAaNMCaHWIO AaHHOTO PYKOBOACTBA B MOHSATHOW hopMe, YToObl AaTe Bam kak MoxHO GorbLue nHgopmaumm.
Ecnun y Bac ecTb Bonpockl unu ecnv Bbl 06Hapyxunu owmnbku, naseLlante Hac, YTobbl Mbl MOMNW UCTIPaBAsATL M yny4luaTe
Halle pyKoBOACTBO.
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PacnakoBka/YnakoBKa yCTpOMCTBa NPSAMON ne4vyaTu

BHUMAHMUE!

OnacHoCTb NonyYeHns TpaBMbl NPV HEOCTOPOXHOM OBpalLLieHnM MpY NOABEME UMK CNYyCKe YCTPONCTBA.
= Henb3sa HegooueHmBaTb BeC NpuHTEepa npsmow nevatu (9 ... 12 kr).

= [pu TpaHCMOPTUPOBKE 3aKPENUTE YCTPOWUCTBO NPAMON NeyaTu, YTobbl He 4OMyCTUTb
HEKOHTPONMPYEMbIX NepeMeLLEeHUit.

M3Bnekute Moaysb nevaT U3 Kopooku.
MpoBepbTe MoAyMnb NeyYaTh Ha NpeaMeT TPaHCMOPTHbLIX NOBPEXAEHUA.
YpanvTe TpaHCNopTUPOBOYHYHO YNaKOBKY M3 NeHomnnacta B 06rnactv neyaTatoLLe ronosku.

LU U

MpoBepbTe KOMMMEKTHOCTb NOCTaBKU

O61bLEM nocTaBKMu

o MexaHuam nevatu. o MpuHagnexHocTn BBOAa/BbIBOAA

R BMeKTPOHHI B1IOK ynpaBneHus: (oTBETHasA YacTb pa3bema Ans BBOAOB/BbIBOAOB).

° CeTeBoll kabenb. ° KprLIJKI/I Ona Hencnonb3yeMblX LUTEKEPHbIX COeANHEHUN.

N KacceTa [nsi o41CTKM. . 1 pynoH neHTbl NepeHoca.

. BymaHbI cTepxeHb (MycTon), NpeaBapuTEnbHO YCTaHOBMEHHbIN
Ha HaMOTYMK NIeHTbI NepeHoca.

. CoeanHuTenbHbIN Kaberb.

. MuHuperynsTop. N
. YucTawas nneHka Ans neyartaroLLei rornosku.
. MaHowmeTp.
. [okymeHTauus.
. [MHeBMaTUYeCKMI LINaHr. .
. KomnakT-auck ¢ gpaneepom npuHTepa.
° BcTtaBHOe pe3bboBoe coeamHeHue.

YBEOOMIIEHUE!
CoxpaHuTe opuriHanbHyH ynakoBKy Ans BO3MOXHOW TPaHCNOPTUPOBKM B ByayLlem.

YcTaHOBKa MexaHU3Ma ne4yaTy Ha YCTPOUCTBA (MOHTaX C pamo)

Ha HWXHewn CTOpOHE MOHTaXXHOW paMbl HAXOOATCS COOTBETCTBEHHO AABa pe3bboBbIx 0TBEpCTMA M8, KOTOpbIE MOXHO
MCMOmnb30BaTh A1 €€ KpenneHns Ha MalunHe. [1ononHMTenbHO NOCTaBMATCA MyNbTURYHKLMOHANBHBIE COEAVHUTENbHbIE
anemeHTbl. CneayoLwmne pekoMmeHaaumnm AomkHbl ObiTb COBNIOAEHbI:

. MakcmmanbHasi rnybuHa BkpyunBaHus B pe3bboBble oTBepcTus M8 coctasnsieT 10 Mm.

° MexaHun3m nevaTu JOMmKeH 6bITb CMOHTMPOBAH Tak, YTODObI paccTosiHME Mexay nevaTaroLelt FoNoBKOM 1 NeYaTHbIM
BanMKOM COCTaBMsano 2 ... 3 MM.

YBEOOMIJIEHME!

Mbl pekomeHayem paccTosiHue 2 MMm.
MeHbLLee paccTosHNE He BO3MOXHO 13-3a YMIOTHUTENbBHOW NMACTUMHBI HA HWKHEN CTOPOHE MexaHu3Ma
neyaTy, Tak kak OH pacnonaraetcs obbI4HO Ha NMacTUHe NPOTUBOAABIIEHNS UMW NeYaTHOM Barnuke.

e  Hawvny4wwe pesynbTaThl MeyaT Nony4atoTcs, eCrn CUITMKOH NeYaTHOro Banuka umeeT TBEpAOCTb oK. 40° ... 50° Shore A
UNW ecnuv anacToMep NnacTuHbl NPOTUBOAABNEHNUS UMEET TBEPAOCTb ok. 60 + 5 Shore A (cpegHeapudmeTnyeckas
BbICOTa MUKpPOHEpOBHOCTen Ra = 3,2 mm).

e  [nacTvHa NpoTMBOAABIEHNs AoMKHA BbiTb YCTaHOBMNEHA NapannensHo NUHEeNHOMY ABWKEHWO honbri, Ha KOTOpYio
MPOVCXOANT NeYaTth, 1 (OKArbHOW NUHUK NevaTatoweit ronosku. OTKIIOHEHWs B NapasnesibHOCTU OTHOCUTESIbHO
dpoKanbHOM NUHWM M Hanuumne yriyGneHuin B NnacTuHe BeayT k 6onee cnaboMy oTrneyaTky B 9TUX MecTax.

Folie  Foil
U —e—
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YcTtaHOBKa MexaHM3Ma neyaTtuv Ha ycTtpoucTtea (MOHTax 6e3 pamMbl)

Ecnun npubop npumeHsieTcs 6€3 MOHTaXHOM pamMbl, TO MOAYTb NevaT MOXeT OblTb 3aKpennéH YeTbipbMsl BUHTamu M6 ¢
BEpXHel CTOpoHbl. MakcumanbHas rnybuHa BkpyunBaHus BuHToB M6 coctaBnseT 6 Mm.

MopknioyeHue cxaToro BoOo3Ayxa

CxxaTblil BO3OYX ANt MEXAHVKM NevaTaroLLeii rofoBK/ Nepes perynaTopoM AaBleHNst OOMHKeH UMETb NOCTOsIHHOE AaBlieHne He
MeHee 4 ... 6 6ap. MakcumanbHoe AaBneHne nepes perynsaTopoM JaeneHus coctasnsieT 7 6ap u 4 6apa - nocne perynsropa.

YBEOOMIIEHUE!
Mbl pekoMeHayeM NuTaHue cxaTtbiM Bo3ayxoM 4 bap.

Yytute npmBeaéHHbIe Aanee nyHKTbl:
e  CxarTblih BO3AYyX AOMKEH ObITb CyXMM M He coaepxaTb Macna.

e Bxopswwit B KOMMNEKT NOCTaBKU PErynsaTop AaBneHnsi C MaHOMETPOM NOACOEAUHSIETCS C NOMOLLbIO NNacTUKOBOW TPYyOKM
@ 8 MM Yepes BCTaBHOE pe3bboBOe coeAnHEHNE K NIMHNM CXaToro Bo3ayxa. Takum xxe obpasom ocyLlecTBnseTcs
coefIMHEHWE MeXy PEerynsTopoM AaBMEHNs U MEXaHU3MOM nevaTy Yepes NacTukoByto Tpy6ky & 8 Mm.

. PerJ'IHTOp AaBleHns cneayeTt pacnonoXnTb Kak MOXHO onmke K MexXaHu3My nedartu.

o PerynﬂTop [aBreHus paspeLuaeTcsi UCMOoNb30BaTh TOMLKO MO HanNpPaBreHNo CTPENKN, HAHECEHHOW Ha ero HKHeN
CTOpPOHe. CTpenKa NnoKa3bliBaeT HanpasneHne ABMXEHNUA BO3ayXxa.

o KaTeropuyecku 3anpelyaetcs neperw6aTb nNacTuUKoBbIE pr6KM.

e YKopauvBaHve TPyOku AOIMKHO ObiTb BBIMOMIHEHO YNCTBIM, NEPNEHAMKYSAPHBIM paspe3om 6e3 caasnmBaHus Tpyoku. MNpun
HeobX0ANMOCTU UCNONb3YITE CNELMHCTPYMEHT (MOXHO NpMobpecTu B cneunanv3vpoBaHHOM MarasuHe Ans
nHeBMoObopyAOBaHMS).

e B LEnoM HyxHO 06paTuTb BHUMaHWE Ha Kak MOXHO MEHbLLYH ANUHY 8-MUNIMMETPOBbIX NMaCTUKOBbIX TPYBOK.

Druckmechanik
Print mechanics

Pneumatikschlauch
Pneumatic tube 8x1

Druckregler mit Manometer
Pressure regulator with manometer

Druckluftversorgung
Pneumatic power supply
min. 4 bar, max. 7 bar
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MoakntoyeHmne ycTponcTBa NpAMON neyvaTu

YCTpoicTBO NpsiMoi nevaT 06opyaoBaHo ceTeBbIM 6IOKOM NUTaHUsi. BO3MOXHO MCnonb3oBaHUe annapata npy HanpsikeHuu
cetn 110 ... 230 B AC /50 ... 60 'y 6e3 NpoHWKHOBEHUSI BHYTPb annapara.

NPEAYNPEXAEHUE!

Bo3moxHO nospexaeHne annapaTa ns-3a Cry4anHoro BKMOYEHUS 3NeKTPonuTaHus.
= [lepea nopknioveHneM K ceTn yCTaHOBUTE CETEBOW BblIKMoYaTernb B nonoxexve '0'.

= BcTaBbTe ceTeBol kabenb B rHe340 AN NOAKMOYEHNUs K CETU.
= BcraBbTe WTekep ceTeBOro kaberns B 3a3eMIEHHYH PO3EeTKy.

YBEOOMIEHME!
HepocTtaTouyHoe unv oTcyTCTBYIOLLEE 3a3EMITEHNE MOXET BbI3BaTb Henonaaku B padorte.

Cnepgute 3a TeMm, 4TODObl BCE KOMMbIOTEPLI, NOAKITIOYEHHBIE K YCTPOWUCTBY NPSIMO nevaT, a Takke
COeaNHUTENbHbIN Kabenb ObinNn 3a3eMreHbl.

= CoeguHute yCTpOVICTBO NPSIMOM NeYaTn C KOMMLIOTEPOM UMM KOMMbLIOTEPHOW CETLIO OTAENbHBIM kabenem.

MopgroroBkKa K BBOAY B 3Kcnnyatayuio

= YCTaHOBUTE MexaHuU3M nevyaTu.

U

MoakntounTe BCe kabenu Mexay MexaHW3MOM neyaTu 1 ynpaBnsioLLien SNeKTPOHMKON 1 3awmuTuTe Bce kabenm ot
CINy4alHOro OTCOeANHEHUSI.

MoaknounTe NUHUIKO CXXaToro Bo3adyxa.
YcTaHoBuWTE CBA3b Mexay ynpasnstoLwen anekTpoHunkon u MK yepes nHrepdencbl Moayns nevaTu.
YcTaHoBWTE CBA3b MEXAY YNpaBnsioLen 3N1eKTPOHNKON 1 YNakoBOYHOWN MaLLMHOW Yepes3 yNpasnsAoLme BXo4b! Y BbIXOAbI.

LU U

MoaknioynTe nuTaroWwmi kabenb ynpaensioLLen 3neKTPOHNKK.

YnpaBneHue neyatbio

MockonbKy Moaynb nevaTy NOCTOSIHHO HaXOAMTCS B peXuMe ynpaBrneHust, Yepes uMetoimnecs uHtepderickl (cepuiHbli, USB
unu xe Ethernet) 3agaHusi Ha nevatb MOryT ObITb TONBKO NEpeAaHbl, HO He 3anyLleHbl. [evaTb 3anyckaeTcsi MyCKOBbLIM
CWrHamnom Ha ynpaensioLemM Bxoge rnycka nevatu. YTobbl ynpaenswooLlas anekTpoHnka pacnosHana, korga MoXHO AaTb curHan
nycka, BO3MOXHO 1 Mo Gonbluei YacTh faxe Heo6X0ANMO OTCNEeXMBaThL CTaTyC NevyaTn Yepes ynpasnsioLime BbIXoabl.

BBeoga B aKkcnnyataumio

Ecnu Bce nogcoeanHeHnst BbINOMHEHbI:
= [locne BkOYeHUSA npm60pa NosIBNSIETCS OCHOBHOE MEHI0. Ha gucnnee nokasbiBaeTcs TUM 1 Bepcua moayna nevatu.

= T[locne YCTaHOBKW KacceTbl C neHToN nepeHoca nponcxoanuT naMmepeHue neHTbl NnepeHoca 1 nevyatarllada rofioBka
AOBUXEeTCA B NO3NULMIO0 nevaTun.
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YcTaHOBKa NeHTbI NepeHoca

YBEOOMINEHME!

nOCKOJ'Ibe 3NEKTPOCTaTUYECKNI Pa3psa MOXET NOBPeAMTb TOHKOE MOKPbITUE TepMoneyaTaroLLen ronosku unm
Opyrue anekTpoHHble Y3nbl, TO J1IeHTa nepeHoca A0MKHa obnapartb aHTUCTATUYECKVMU CBOCTBAMM.

Mcnonb3oBaHue HenpaBuUnbHbIX MaTepranoB MOXET NPUBECTU K HEUCNPABHOCTM YCTPOWCTBA NPSIMON NevaTtu u
CHATUIO rapaHTum.

JleHTa nepeHoca C BHELHEeW pa3MOTKOWM

YBEAOMINEHMUE!

Mepep ycTaHOBKOWM HOBOW KaTYLUKV C NIEHTON NepeHoca Mbl PeKOMEHAYEM OYMCTUTL NevaTaloLLyto rofioBKy
o4yncTUTenem AnsA nevararoLlen ronoskn n sanvkos (97.20.002).

Heobxoammo cobntogatb NnpeanucaHns no obpalleHnto ¢ nsonponaHonom. Mpu KOHTaKTe C KOXKeln unm rnasamu
TLWaTeNbHO NPOMbITb NPOTOYHON BOAOW. Mpy NPpoAoMKUTENBHOM pasapaXeHnu, BOCNomnb3ynTecb MeanLMHCKON
nomoLypto. ObecneybTe XOPOLLYIO BEHTUNALMIO.

— — Ha PUCYHKEe CBEepPXY NokadaHa NneBOCTOPOHHAA CUCTEMa nevaTun. Mpun

] ] NpaBOCTOPOHHEW CUCTEME NMeYaTh HOBasl KaTyllka yCcTaHaBnvMBaeTcs Crneea, a

BGyMaXkHbIN CTEPXKEHD - CrpaBa.
© & © e CHUMMTe KacceTy C NEHTON NepeHoca C MexaHu3Ma neyvatu, NoTsHyB
[ ‘ ‘ } pyuky (B).
e  Hacagute HOBYyO KaTyLLKy C fieHTOl nepeHoca (A) 4o ynopa Ha
YCTPOMCTBO pa3martbiBaHus (C).

] / ] . Hacagute nycTyio KapTOHHYIO rMnb3y A0 ynopa Ha yCTPOMCTBO

| A | HamaTbiBaHus (D).

| o |

- — e BnoxuTte neHTy nepeHoca B COOTBETCTBUMN C PUCYHKOM.

° MpuknenTe NeHTy nepeHoca KNenkomn NoNOCKON K rmrb3e U HaTaHUTe
NEHTY NepeHoca, NOBEPHYB MIb3y HECKONbKO pas.

° CHoBa YCTaHOBUTE KacceTy C neHTon nepeHoca Ha MexaHU3M nevaTtm n
npocnegute 3a Tem, 4YTOObI NeHTa nepeHoca npu aToMm He nopeasnachb.

. MosepHuTe pbiyar (A) Ha 90° NPOTUB 4acOBOWN CTPETKM.

NPEAYNPEXAEHUE!

BrnusiHue ctatnyeckux marepmanoB Ha nogen!

= V|CI'IOJ'Ib3yl7ITe AHTUCTaTUYECKYHO NEeHTY nepeHoca, NOCKOJIbKY
npu nsesnevyeHnn BO3MOXHO BO3HUKHOBEHWE CTaTU4YEeCKOoro

paspsaga.
JleHTa nepeHoca ¢ BHyTpeHHen pa3mMOTKOM
. - Ha pucyHke cBepxy nokasaHa NIeBOCTOPOHHSISi cuctema nevatu. Mpu
[ L NMPaBOCTOPOHHEN CUCTEME NeYaT! HOBasl KaTyLLKa ycTaHaBIMBaeTCs CreBa, a
OyMaXkHbIN CTEPXKEHD - CpaBa.
B .
© © e CHMMMTE KacceTy C NNEHTOMN NepeHoca ¢ MexaHu3ma rneyaTu, noTsiHyB
] [ ] pyuKy (B).
e  Hacapgute HOBYyO KaTyLLKy C neHTol nepeHoca (A) Ao yrnopa Ha
| | || yCTpONCTBO pa3martbiBaHust (C).
/ e  HacaaguTe nycTyto KapTOHHYIO MIb3y A0 yropa Ha YCTPOWCTBO
I o A ] HamartbiBaHus (D).

° Brnoxure NEeHTy nepeHoca B COOTBETCTBUN C PUCYHKOM.

° MpuknenTe NeHTy NepeHoca KNenKow NoroCKoM K MMrb3e 1 HaTsaHUTe
NEHTY NepeHoca, NOBEPHYB Mb3y HECKONbKO pas.

° CHoBa yCTaHOBUTE KacceTy C neHTon nepeHoca Ha MexaHU3M ne4vyatu u
npocneauTe 3a Tem, YTOObI NEeHTa nepeHoca npu 3ToM He nopeanacb.

e  [loBepHute pbiyar (A) Ha 90° NPOTMB HYaCOBOWN CTPESIKY.

NPEAYNPEXOEHUE!

BnusiHne cratuyecknx matepuanos Ha niogen!

= Mcnonb3yiiTe aHTUCTaTMYECKYH NEHTY NEepeHoca, MOCKOSbKY
NpuW M3BMEYEHUN BO3MOXHO BO3HUKHOBEHWE CTATUYECKOIO
paspsga.
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I'Ipep.oxpaHMTeanoe yCTpOﬁCTBO OT nonagaHusa BoAbl U NbITN

Mocne nponsBoacTBa BCe NOAKIMOYEHUSI HA SNIEKTPOHHOM BroKe YNpaBreHUst U KPbILLKU BCEX HEUCMOSb3YEMbIX LUTEKEPHbIX
COEAVHEHWIN 3aKPbITb COOTBETCTBYIOLLMMY NPUHAANEXHOCTAMM (BXOAST B KOMMNIEKT NOCTaBKW), YTOObI ynpaBneHne Bceraa
6bINo 3aLULLEHO OT MoMnagaHust BOAbl U MbInW COrMacHo Kraccy 3awmtsl IP65.

B cBsisn ¢ ycnosunamMu Bo BpemMa akcniyatauumn yCTpOVICTBa npsAMoi neyaTu faHHON KOHCTPYKUWMN BO BpeMA nevaTn MexaHusm
nevaTv He MOXeT ObITb NOMHOCTLIO 3aLUWMLLEH OT NonagaHust BoAbl.

Mpn nomoLLmM crneumanbHON KacceTbl ANA YUCTKU (BXOAWT B KOMMIEKT NOCTaBKW) MOXHO 3alUUTUTL MEXaHU3M neyaTn ot
nonagaHns BoAbl U Mbifv BO BPEMS MPOCTOS yCTaHOBKW COrMacHO Knaccy 3awmTbl IP65.

KacceTta neHTbl nepeHoca n Kacceta Ansa YNCTku

KacceTa neHTbl nepeHoca KacceTta ansa o4ncTku

0’/’5’/[ 77
Iy

A = npodunb ynnoTHEHNs
B = Haknapka noa HaacTpavBaemble getanu

Mcnonb3oBaHue KacceTbl ANA OYUCTKU

= YGepMTe KacCeTy NeHTbl NnepeHoca, HeOGXO,EI,VIMy}O ana nedaTtu.

= 3aaBuHbTe 1 3abNOKNPYITE KacceTy AN OYUCTKW aHanormiyHsIM o6pasom.

= BnoxeHHbIi npodunb ynnoTtHeHus (A) n kpbiwka (B) 3awmwiaoT mexaHu3m nevaty oT nonagaHus BOAb! U NbInn.

= [pv 9TOM Henb3si CHUMaTb MHEBMATUYECKWI LUNAHT U COEANHUTENbHBIV Kabernb K 3neKTPOHHOMY 610Ky ynpaBreHus ¢
BOJOHENPOHMLI@EMbIMW KOPMyCamu.

= [aHHble Nno TexobCnyXMBaHMIO U YNCTKe ONMCaHbl B NOCNeAHeN rnase.

= [lepepn NOBTOPHbLIM HaYanoM neyaTy CHoBa 3aMeHUTE KacceTy AN OYUCTKU Ha KacceTy NeHTbl NnepeHoca.

OCTOPOXHO!
I'Ioape)iq:leva yCTpOVICTBa npu nonagaHum oAbl U3-3a Hel'lpaBI/IJ'IbHOIZ 3KCI'IJ'IyaTaLWII/I/GJ'IOKVIpOBaHI/IH.
= [locne n3BneveHns kacceTbl AN O4YUCTKN npoBepbTe OTCYTCTBME NPOHNKHOBEHUA BOAblI B MEXAHU3M NneYaTu.

= I'Iepe/:l TeM KaK CHOBa BBOAUTb yCTpOIZCTBO B 3KCNyaTauyuio, XOpoLLO BbICYLLUTE COOTBETCTBYHOLLUME MECTa.
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Print Settings (YcTaHoBKM npuHTepa)

[MocnepoBaTenbHOCTL KNaBuLL: @, | o

Speed
(CkopocTb)

Contrast
(KoHTpacTHOCTb)

Knasuwa:

Transfer ribbon control
(KoHTponb pnbboHa)

Knasuwa:

X displacement
(OTtcTyn no ocu X)

(NpepbIBUCTLIN PEXUM)

3agaHune ckopocTy neyaTn B MM/C (CM. TEXHUYECKUE OaHHbIE).

CKopocCTb NnevaTv MOXET ObITb 3aHOBO 3afaHa Ans Kaxaoro 3agaHus Ha neyartb.
PerynupoBka ckopocTu neyaTu ckas3blBaeTCs Takke Ha TECTOBbLIX OTrnevYaTkax.
MoxHo BbIGpaTh 3HaveHue Mexay: 50 mm/cek. ... 600 mm/cek.

BBopA 3HaveHus1, npeaHasHa4eHHoro Ans 3aAaHns MHTEHCUBHOCTW NeYaTt NPy UCMoMNb30BaHUN
pasnuYHbIX MaTtepuanos, PasfMYHON CKOPOCTU NeYaTy UNu pasnnu4Horo cogepxaHus
pacneyaTku.

MoxHo BblbpaTh 3HayeHve mexay: 10 % ... 200 %.

MposepsieTcs, nogoLen nu KoHew, ponuka pubboHa nnu nponsoLuen obpeiB pubboHa Ha ponuke
pa3moTku. BoamoxeH BbIGOp 0AHON X Tpex OyHKLUNA.

Off (Bbikn.): KoHTponb pu66oHa oTMeHeH, T.e. nevaTb npogomkaeTcs 6e3 cooblueHns 06
oLlimnbke.

On, weak sensibility (Bkn. ymeHblUeHHasi 4yBCTBUTENbHOCTL): BbibpaH koHTponb pubboHa,
T.e. TeKyLlee 3aaHne Ha nevatb npepbiBaeTcs 1 Ha gvcnnee nossnsetcs CoobeHne 06
ownbke. Mogynb neyaTtu pearvpyeT Ha koHel, pub6oHa npumepHo Ha 1/3 meaneHHee (default).
On, strong sensibility (Bkn., cunbHas 4yBCTBUTENbHOCTL): BbibpaH koHTponb pubboHa, T.e.
TeKyllee 3aaHne Ha nevaTb nNpepbiBaeTcs U Ha gucnnee nosensietcs CoobueHne o6 owwmbke.
Mogaynb neyaTn pearmpyeT HeMeaneHHO Ha KoHeL, pub6oHa.

CwmeLleHne Bcero otrnevaTka B HanpaerneHun, nonepeyHom xoay dymaru.

CwmelleHune (0TCTyn) BO3MOXHO TOMbKO A0 rPaHuL, 30HbI MevaTu; OHO onpeaenseTcsi LUMPUHOW
boKanbHOM NUHUM Ha NeYaTaloLen ronoBKe.

MoxHo BbIGpaTh 3HaveHne mexay: —90,0 ... +90,0.

Machine Parameters (lapameTpbl yCTpOMUCTBA)

Mocnenosarensrocts knasnw: LF, [~ | @

HenpepbIBHbLIA pexum

Mode
(Pexum)

Knasuwa:

Print offset

(Meuatb co cmeleHneMm)

Knaeuwwa:

Print position
(Mo3uumnsa nevaru)

Knasuwa: E]

Layouts/cycle
(MakeTbl/uukn)

Knasuwa: E]

Check speed on start
(MpoBepka ckopocTn

mMaTepuana npu curHane

nycka nevarm)

3aecb MOXHO BbIOpaTh pexuM paboTbl (CTaTUYHBIA BXOA/BbIXOA, CTATUYHBIN
nocnefoBaTtenbHbI BXOA/BbIXOA, AVHAMUYHBIN BXOA/BbIXOA, ANHAMUYHbBIN NocneaoBaTesbHbIN
BXOA/BbIXO[, TECTOBBIN PEXUM, NMPSIMOW 3anyck).

3afaHne paccTosHUs OT MakeTa (Unu NepBoro MakeTa, ecnu B Te4eHne ogHoro paboyero
LMKIa nevyaTaeTcs HECKOMbKO MaKeTOB) IO HYIEBOWN TOYKM MPUHTEpPA.

3afaHne BENUUMHbI CMELLLEHUSt BO3MOXHO B MM UIn MC.

MoxHo BbIGpaTh 3HaveHne mexay: 0 ... 93 mm

3agaHue cTapToBOM NO3MLUMM NeYaTaloLLei KapeTkn B MM.
MoxHo BbIGpaTh 3HaveHue mexay: 0 ... 93 mm

3apaHue konv4ecTBa MakeToB, KOTopble ByayT HaneyaTaHbl 3@ OAMH NMYCK NevaTuio (LuKI).
MoxHo BbIGpaTh 3HaveHue mexay: 1 ... 25.

Off (OTkn.): CkopocTb MaTepuana npoBepsieTcs TONbKO Nocne Toro, Kak NpoM3oLLo
nepemMeLlLeHVe Ha 3aaHHyto BEMUYMHY CMeLLeHns. CurHan nycka nedyatm MoxeT ObiTb AaH,
Aaxe ecnu matepuan eLé He aemkeTcs. CKkopocTb MaTepuana fosmkHa B nobom cnyyae
ocTaBaTbCsi B JOMYCTMMOM AnanasoHe 40 OKOHYaHuWsi mpoLiecca, MHade 3agaHve Ha nevatb
OyOoeT oTMeHeHo.

On (Bkn.): CkopocTb MaTepuana npoBepsieTcs B MOMEHT Nogayun curHana nycka nedatun. Ecnum
CKOPOCTb MaTepuarna Haxo4uTCs BHe JOMYyCTMMOro Anana3oHa CKOpOCTH, TO CUrHan nycka
UrHopmpyeTcs.

Mo ymonuanuio: Off
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Knasuwa:

Resolution

(Pa3pelueHue KoaupyoLLero

yctpouctea / Nopayva

MaTepuana 3a oAuH o6opoT

AaTyuka Bpau.leva)

Knaeuwa:

Material speed

(CkopocTb MaTepuana)

NpepbIBUCTbIN PEXUM

Mode
(Pexum)

Knaeuwa:

Back speed
(CkopocTb Bo3Bpara)

Knasuwa:

Print offset

(MeyaTb co cMeLyeHuem)

Knaeuwwa:

Print position
(Mo3uumnsa nevarm)

Knaeuwwa:

Layouts/cycle
(MakeTbl/umkn)

Moka3sbiBaeT paspeLleHne 1CMob3yeMOro KOAMPYIOLLEro YCTPOMCTBa 1 noaady matepuana 3a
0fVH 0BOpPOT AaTuvka BpalleHust B MM. 3T yCTaBkv NpedHasHauyeHbl Ansi U3MEpeHNst CKOpoCTH
martepuana.

Mogaya matepuana 3a oguH 06OPOT AaTuMKa BpaLLEHUst COOTBETCTBYET, HAaNpuMep, npu
OTHOLEeHUN 1:1 Mexay [aTYMKOM U BarikoM AnVHE OKPYXXHOCTM Banuka.

C nomotLupto aTow d)yHKLl,VIVI MOJXHO CHMUTaTb CKOPOCTb MaTepuana.

3pecb MOXHO BbIOpaTh pexum paboTel (ObpaboTka KonuyecTsa KON (LUTYK),
MocnepoBatenbHbIN pexum, TecToBbI pexum, [MpaMon 3anyck)

3apaHue ckopocTy Bo3BpaTa MexaH1M3ma nevaTv No OKOHYaHUM nevaTn B MM/C.
MoxHo BbIGpaTh 3HaveHne mexay: 50 n 600 mm/c.

3apaHne paccTosiHusA OT MakeTa (Uny NepBOro MakeTa, eCnv B Te4eHne ogHoro paboyero
LMKNa nevyaTaeTcsl HECKOMbKO MaKETOB) IO HYNIEBOWN TOYKM MpUHTEpPA.

MoxHo BbIGpaTh 3Ha4eHue mexay: 0 ... 93 mm

Mo ymonuanumio: 0 mm

3apaHue cTapToBOM NO3MLUMM NeYaTaloLLen KapeTkn B MM.
MoxHo BbIGpaTh 3Ha4eHue mexay: 0 ... 93 mm
Mo ymonuaHutio: 83 mm

3afaHne konMyecTBa MakeToB, KOTOpble OyAyT HanevyaTaHbl 3a OAWMH MYCK NeyvaTuio (LmKn).
MoxHo BbIbpaThb 3HaveHne mexay: 1 ... 25.

Layout Settings (MakeT)
MocnepoBaTenbHOCTL KnaBMLu:@, [;] i“ o

Print length
(OnuHa neyaTue)

Knaeuwwa:

Column printing
(MeyaTb HeCKONbKUX
cTon6uoB)

Knasuwa:

Material selection
(Bbibop maTepuana)

Knaeuwwa:

Flip layout

(3epkanbHoe oTpaxeHue

MakeTa)

3afaHue nyTu, KOTOPbIV AOMMKEH NPeoAoreTb MexaHnam neyvatu. [nvHa nevyatv 3aBucuT ot
ONVHBI MexaH1M3Ma nevaTi.

YkasaHue LUMPUHbI KaXA0ro MakeTa , a TakKe CKOJIbKO MaKeTOB NneyatalTcsi pSaoM Ha
OCHOBHOW Bymare.

Bbibop ncnonb3yemoro Hocutens.

Ocb oTpaxeHusi HaxoauTcsi nocepeauHe makeTa. Ecnu wupuHa maketa He Bbina BBegeHa B
YCTPOMWCTBO NPSIMOW NeYaTn, TO UCNONb3YEeTCs 3HAYEHME M0 YMOMYaHUio, T.€. LUMpUHa
nevaratoLen ronoeku. NMoatomy obpatuTe BHUMaHWE Ha TO, YTOObI MakeT BbIn TakuM xe
LLIMPOKMM, KaK 1 nevaTtatoLlas ronoska. iHauye mMoryT BO3HUKHYTb Npobremsl npu
NO3MUNOHNPOBAHUN.
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Knasuwa:

Rotate layout
(MoBepHyTbL MakeT)

Knasuwa:

Alignment
(BbipaBHMBaHue)

BepxHsa 4acTb MakeTa cTaHAapTHO nevataeTcs noa yrnom nosopota 0°. Ecnun aktnenpoBsats
3Ty pyHKUMIO, TO MakeT ByaeT noBépHyT Ha 180° 1 pacneyaTaH B HanpaBneHnn Ansi YTeHWs.

BbipaBHMBaHWE MakeTa NPOUCXOAUT TONBbKO MOCIE BPALLEHWs / OTPaXeHus, T.e. BbipaBHMUBaHWE
He 3aBVICUT OT BpaLLEHNS Y OTPAKEHUS.

Left (CneBa): MakeT BbipaBHMBaETCS MO NIEBOMY Kpato nevaTaroLleri ronoBKku.

Center (Mo ueHTpy): MakeT BblpaBHMBaETCS (LLEHTPUPYETCH) NO LEHTPY NevaTatoLlei rofioBKu.
Right (CnpaBa): MakeT BbipaBH/BaeTCA NO NpaBoOMy Kpato nevaTatoLLen rofoBKu.

Ribbon Save (OnTumusaums) - HenpepbIBHbIN PeXUM

[NocnepoBaTenbHOCTb Knasvn_u:@,[ - H - H - H &

Mode
(Bua ontummusauum)

Bbi6op Buaa ontumMusaummn.

Off: (BbIkn.): onTuMn3auusi BbIKI.

Standard (CtaHgapTHasi HacTpoKKa): MakcMmarbHasi ONTUMK3aLUus, T.e. NPU 3TOW YCTaHOBKE
noTepwu NeHTbl NepeHoca He BO3HUKAET (kpoMe uHTepBana 6esonacHocT B 1 MM, 4TOObI He
NPOM30LLIO HaNOXEHUsi NeyaTaeMblxX Nnonen).

Shift (CaBUr): cooepXMmoe 3TUKETKN MOXET OblTb HanevyaTaHO MHOFOKPAaTHO MpW BbIMOSTHEHUN
HokoBoro capura. ATo NO3BOMSET MakCUMarbHO UCMONbL30BaTh NEHTY NepeHoca.

SaveStrt (CoxpaHUTb NYCKOBOW CUrHan): HeT NnoTepb MycKOBOro CUrHana, Mogysb
aBTOMaTU4eCKV perynupyeT Ka4ecTBO ONTUMM3aLMK B 3aBUCMMOCTM OT TpeBGoBaHWIA.

Speed (CkopocTb): 3agaHne makc. CKOpPOCTH neyvaTtu.
Ha ocHoBe 3TOro 3HaYeHUsi BLINOMHSAIOTCSH BCe HEOOX0AMMbIE pacyeThI.

Bua ontumusaumm: Standard

Ribbon correction
(TR KoppeKuus)

Knasuwa:

Performance information
(daHHbIE
NpPOU3BOAUTENBHOCTH)

Knasuwa: E]

Expert parameters
(9KcnepTHbIe NapameTpbl)

Knaeuwwa:

Printhead down time
(Bpemsa onyckaHus
nevaraioLlen rornoBKu)

Ribbon motor early start
time

(Bkn./BbIkn.: pacyeTta
rpaHuy cMeLleHus neanM)

Knasuwa:

Minimal print speed
(MI/IHI/IMaﬂbHaFl CKOPOCTb
neyaru)

Print offset border
calculation

(Bkn./Bbikn.: pacyeTta
rpaHvL, CMeLLeHUs neyaTn)

0 mm = BosBpar Bcerga OyaeT npoBeAeH Tak, YToObl 4OCTUYb Haumny4Lwlen ontummnsauum (6e3
noTepu NeHTbl NepeHoca)

3HaueHue no ymonyaxuio: 0 Mm

—XX MM = Bo3BpaT MOXeT ObITb YMEHbLUEH.

+xx MM = Bo3BpaT MoXeT ObITb yBEMNUYEH.

sa/MM: MMHVMManbHO BO3MOXHOE PacCTosiHUE Mexay ABYMS oTneyaTkamu npw ronHomn
onTUMMU3aLmm

cmin: Makc. YMCno TakToB B MUHYTY.

so/mm: 3agaHune onTMMansbHOW NoTepw.

AT1ot NYHKT MEHH0 3aliuLieH naposniemMm

Beeaute naponb, HaXXMuUTe K.I'IaBVILIJyl L ., YTOOBI noaTesepaunTb BBOA, U HA MHOMKaUUKN
NOABNAOTCA creaytouime napameTpbl.

PhDownT = Bpems onyckaHus neyaTaroLien rofioBK1 B MC:
Ecnu ncnoneayetca anropyTv onTuMuaawum, YTobbl paccyMTaTb BENIMHNHY OMyCKaHUS
nevaTatoLLie ronoBKy.

REStartT = ribbon motor early start time in ms:

370 3HaveHne npubaBnseTcs AN yCKapeHns BpeMEHU ABUXEHNUS NeHTbl pubboHa. YkasaHue
MHTepBana BpeMeHun mexay "[Buratenb AOCTUI CKOPOCTU MaTepuana” u "Meperpes
neyaTaroLel ronosku".

MinSpeed = minimal print speed:
Ecnu 3HayeHVe MUH. CKOPOCTY NeyaTh yBenuyIMBaeTCs, TO YBENUYMBAETCS Takoke 1 Makc.
YXCIO LMKIOB.

Calcoff = Turn On/Off print offset border calculation:
Ecnu napametp yctaHoBneH Ha Off (Bblkn.), TO MOXHO 3a4aTh MeHbLUEE 3HAYEHNE CMeLLEeHUsI
nevartu, Yem TpebyeTcs.
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Knasuwa:

Printhead up time PhUpT = Bpemsa nogbemMa neyararowiein ronoBKU B MC:

(Bpems noabema Ero ncnoneayet anroputm ontuMmusaumm, YTobbl paccynTaTtb, MOXHO N BbINOSHUTL
nevararoLlen rornosKm) ONTUMM3ALMIO MONSA UMK HET.

Knaswuwa:

Printhead valve reaction PhVReactT = Bpems cpabaTbiBaHWUs knanaHa B Mc:

time MponcxoamnT pacyeT BpeMeHw 3arnycka ABUKEHUS OMyCKaHWA nevaTartoLLen ronoBKu.
(Bpems cpabatbiBaHus

KnanaHa)

Knaeuwa:

Ribbon motor stop delay RibMotStpDlayT = ribbon motor stop delay time

time Bpems B Mc, B Te4eHMe KOTOpOro ABuratenb NeHTbl NepeHoca NPoAoIKaeT ABUraTbCs C
(Bpems 3apepxkm) MOCTOSIHHOWN CKOPOCTbIO Npexae YeM OCTaHOBUTLCS.

Knasuwa:

Field ribbon saving FieldRS = field ribbon saving:

(CoxpaHeHue pub6oHa Off: (BbIkn.): onTumMn3auusi Nons BbIKI.

nons) PHONIly: aBuraetcst Tonbko nevaTatoLlas ronoeka. JleHTa nepeHoca He OCTaHaBMNMBAETCA.

HopmanbHoe: onTummsaums nons BbINOMHAETCA TONbKO TOrAa, Koraa ABuraterb NeHThl
nepeHoca NosIHOCTb OCTaHaB/INBAETCA.
CunbHoe: ONTMMU3aLus Nons BbIMOMHAETCS, XOTS ABUraTenb NeHTbI nepeHoca He

ocTaHaBnMBaeTcs.
Rewind speed Rwind v = rewind speed in mm/s:

(ckopocTb NepemMoTKM) YkasaHue ckopocTn 0bpaTHON NEPemMOTKN B MM/C.

Knasuwa:

Speed 1 field Ecnu 3apgaH 0 (3Ha4yeHWe No yMon4aHuio), To 3TOT NapamMeTp He BNMSIET Ha ONTUMU3aLuIo.
(CkopocTb 1. MNone)

Knaswuwa:

Tension 3afaHne BennynHbl NepeMeLLeHnst Bnepén nocne M3MepeHns neHTbl nepeHoca.

(MepemelueHue)

Bua ontumusaumu: Shift

X-Shift / Y-Shift X-Shift (X-caBur): 3agaHne casura otneyarka no HanpasnexHuio X.

(X-caBur / Y-cpgur) Y-Shift (Y-caBur): 3apgaHve casura B HanpasneHnM neyatu.

Knaswuwa:

Lanes / R-Shift Lanes ([lopoxku): 3agaHue yvcna nevataembix Apyr PSAOM C APYrOM LIMKITOB.
(Ropoxku / R-caswr) R-Shift (R-caBMr): 3aaaHMe paccToAHUA NPpY NEPeXoae Ha HOBbIMA LMK,

Knaeuwwa:

Expert parameters dTor NYHKT MEeHI0 3alliuuieH naponem

(SkcnepTHble napameTpb) BeeauTte naporsb, HaXXMUTE KrnaBuLLy ] , YTOObI NOATBEPAUTL BBOA, U HA UHAMKALMN

NosIBMSAIOTCA crepytolne napameTpsil:
OnuvcaHne MOXHO HanTu B pexume "CtaHgapT".

Bug ontumunsauummn: SaveStrt

Expert parameters dTor NYHKT MEeHI0 3alliuuieH naponem

(SkcnepTHble napameTpbi) BeeauTte naporsb, HaXXMUTE KrnaBuLLy ] , YTOObI NOATBEPAUTL BBOA, U HA UHAMKALMN

NosIBMSAIOTCA creaytoLme napameTpsbl:
OnuvcaHne MOXHO HanTu B pexume "CtaHaapT".
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Ribbon Save (OnTumusauus) - NMpepbIBUCTLIN PeXUM

[NocnepoBaTensHOCTb Knan_u:@,[ o [ - H - H &

Mode
(Bua ontummusauum)

Bbibop Buaa ontummnsaumn.

Off: (BbIkn.): onTumn3sauus BbIKI.

Standard (CtaHgapTHasi HacTpoMKa): MakcMmarbHasi ONTUMK3aLUUs, T.e. NPU 3TON YCTaHOBKe
noTepu NeHTbl NepeHoca He BO3HUKaeT (KpoMe MHTepBana 6e3onacHocTy B 1 MM, 4Tobbl He
NPON30LLIO HaMNoXeHWs nevyaTaemMblx Nonen).

Shift (CaBwur): cogepXxvMoe 3TUKETKN MOXeT ObITb HaneyaTaHo MHOTOKPaTHO MPW BbINONTHEHNM
BokoBoro capura. ATo NO3BOMNSIET MakCMMarnbHO MUCMONb30BaTh NEHTY nepeHoca.

Bug ontumunsaummn: Standard

Ribbon correction
(TR KoppeKuus)

Knasuwa: E]

Expert parameters
(QkcnepTHbIE NapameTpbl)

Knaeuwwa:

Printhead down time
(Bpems onyckaHus
neyaraloLien rofoBKu)

Printhead up time
(Bpems nogbema
neyvyararoLe rofoBKu)

Knaeuwwa:

Printhead valve reaction
time

(Bpems cpabaTtbiBaHUA
KnanaHa)

Knasuwa: E]

Tension
(MepemelueHue)

Ribbon Mode
(Pexum neHTbI)

0 mm = BosBpart Bcerga byaeTt npoBefgeH Tak, YTobbl 4OCTUYL HaumyyLen ontuMmsauum (6es
noTepw NeHTbl nepeHoca)

3HayeHwue no ymonyanuio: 0 mm

—XX MM = Bo3BpaTt MOXeT ObITb YMEHbLLEH.

+xx MM = Bo3BpaT MoXeT ObITb yBEMNUYEH.

OTOT NYHKT MEHI0 3alyMLLeH naponemM
BeeawuTe napornb, HaxmuTe KﬂaBI/ILIJyl ® | 4106kl NOATBEPAMTL BBOA, U HA UHAMKALMN
NosIBMSIOTCS creaytoLime napameTpbl.

PhDownT = Bpems onyckaHusi neyaTaloLLlei rorioBk1 B McC:
Ecnu ncnoneayetca anropytm onTMMmu3awum, Y4Tobbl paccymMTaTb BENMUNHY OMyCcKaHUs
neyaTaroLeln ronoBKku.

PhUpT = Bpemsa nogbemMa neyartaroweil rorioBKU B McC:
Ero ncnoneayet anroputm ontuMmusauum, 4Tobbl paccymTaTb, MOXHO N BbINOHUTL
ONTUMM3ALMIO MONSA UMK HET.

PhVReactT = Bpemsi cpabaTbiBaHUA KnanaHa B Mc:
[MponcxoanT pacyeT BpeMeHM 3anycka OBWDKEHMS ONyCKaHWs neyaTatoLen rofoBKu.

3agaHune BeNn4nHbl nepemMelleHns Bnepéu nocne usmepeHnsa nNeHTbl NnepeHoca.

0: Nocne kaxgon nevaTn NpoucxoauT npoTdarmneaHue neHTbl NnepeHoca Ha BCHO ANNHY neYyaTtu,
T.€. He NpomcxoauT onTuMmnsauuna mexay otaenbHbIMN MakeTamun.

1: I'IpomrMBaHme NeHTbl NnepeHoca NPONUCXo4NT TONbKO Ha OANUHY oTneyaTaHHon obnacTu, T.e.
nMeeT MecCTa onTUMu3auna NPOMeXyTKOB MeXxay MakeTamMu.

I'IpM N3MEHEeHUN MakeTa NPonUCxXognT aBToMmaTn4eckoe nosmunoHMpoBaHme nNeHTbl nepeHoca.

Bua ontumusaumu: Shift

X-Shift / Y-Shift
(X-caBwur / Y-caBwr)

Knaeuwwa:

Lanes / R-Shift
(Oopoxku / R-caswr)

Knasuwa:

Expert parameters
(QkcnepTHbIE NapameTphbl)

X-Shift (X-caBur): 3agaHune casura oTrneyarka no HanpasneHuio X.
Y-Shift (Y-caBur): 3agaHue casura B HanpasneHun nevaTw.

Lanes ([opoxkKu): 3agaHue yvcna nevataembix Apyr PSAOM C APYrOM LIUKIIOB.
R-Shift (R-caBwr): 3agaHve pacCcTosiHWS NpU NEPEXOAE Ha HOBBIN LK.

dTor NYHKT MeHHK0 3alljuuieH naporniemMm

Beeaute naponb, HAXXMUTE KnaBully . , UTOObI noaTesepanTb BBOA, U HA MHOUKaUUKU
NoABNAKTCA crneaytouime napameTpbl:

OnuncaHne MOXHO HavTu B pexxume "CtaHgapt”.
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Device Settings (YcTaHOBKM ycTpoMCTBa)

- [~ [~ ®

[NocnepoBaTenbHOCTb KNaBuLL: @ [ = [ , X ,

Field handling

(YnpaBneHue nonem)

KnaBuwa:
Codepage

(KopoBas cTpaHuua)

Knaeuwwa:

External parameters
(BHewwHMe napamMeTphbl)

Knasuwa:

Buzzer
(3BOHOK)

Display
(OAucnnen)

Knasuwa: E]

Language
(A3bIK)

Knaeuwwa:

Keyboard layout
(PacnonoxeHue
KnaBuaTypbl)

Knaeuwwa:

Customized entry

(Beoa onepaTtopom)

Knaeuwwa:

Hotstart
(Fopsiunn ctapT)

Off (Bbikn:) Bca namatb Mogyns neyaTtv 6yaeT ouvileHa.

Keep graphic (Monyuntk rpadwmky): rpadpmka nnu wpudt Trna TrueType nogaércsa Ha
MOZysb NeYaT N COXPaHSAETCS B €0 BHYTPeHHen namatu. [ina cnegytollero 3agaHus Ha
nevaTtb Ha MOAyNb NeYyaTn NOCTYNAT Tenepb TONbKO N3MEHEHHbIE AaHHble. [penmyLLecTBOM
ABMSAETCH 9KOHOMUS BPEMEHU nepeaayn rpadm4eckmx AaHHbIX.

padmyeckme gaHHble, Co3faBaemMble CaMUM MOAyrem neyvatu (BHyTPeHHUE LWpndThl,
LUTPUXOBbIE KOAbI, ...) ByAyT co3aaBaTbCsA TOMBKO NPV BHECEHWUN B HUX U3MEHEHWI. Taknum
06pa3oM 3KOHOMUTCSI BpeMst Ha co3faHue.

Delete graphic (Yaanutb rpacduky): rpadmyeckme gaHHble unm wipnd el Tna TrueType,
HaxoAsLmecs BO BHyTPEHHEN NamMsaT Moaynsa nevatu, 6yayT yaaneHsl, ocTanbHble nons,
0fHaKo, OCTaHyTCS.

Restore graphic (BocctaHoBUTL rpadpuky): o 3aBepLueHnM 3agaHns Ha nevatb MOXHO
3aHOBO 3anyCcTUTb Hane4yaTaHHOe 3aJaHne Ha npuHTepe. Besa rpadmka n wpnd Tl TrueType
neyaTaroTCs 3aHOBO.

WcknioveHwue: Mpy MHOrononocHow neyaT HeobxoamMMo Bceraa neyataTtb Lernble nomochl
(konunyecTBO BCcerga AOMKHO BbITb KPATHO YMCITY NOSOC). YAaneHHble Nonockl He BbiMycKalTcs
NMOBTOPHO.

YkazaHue wpudTa, ncnonb3yemoro B Mogyrie nedatn. MoxHo BbIGpaTh OAWH M3 CrieayoLmx:
Habop cumsonoB ANSI / Kogosasi ctpaHuua 437 / Kogosas ctpanuua 850 / GEM HemeLkuia /
GEM anrnuinckuii / GEM dppaHnuysckun / GEM weeackun / GEM gatckui.

Layout dimension only (Tonbko pazmep makeTta): MoryT nepeaBaTbCsl napameTpbl AMWHbI
MakeTa, MHTepBana v LWNpuHbI MakeTa. Bce apyrve HacTpoiku napameTpoB Heo6XoAanMOo
BbIMOSHATL HENOCPEACTBEHHO Ha MPUHTEpE.

On (Bkn): Mpy nomoLLy Hallel nporpaMmbl CO34aHUS MakeToB MOXHO nepedaTtb Ha MoAynb
nevaTtu Takme napameTpbl, Kak CKOPOCTb NeyvaT U KOHTPaCcTHOCTb. NapameTpel,
YCTaHOBIIEHHbIE paHee MPSIMO Ha MoAyne nevartu, bonbLue He yYuTbIBaTCS.

Off (Bbikn): Y4nTbIBaIOTCA TOMBKO YCTAHOBKMW, CAEMAaHHbIE NPAMO Ha MoAyne nevartu.

On (Bkn.): MNpu HaxaTuu KNaBWLLK CribILLEH 3BYKOBOW CUrHaI.
O6nactb 3Hayennn: 1 ... 7.
Off (Bbikn): CurHan He cribIWweH.

PerynupoBka koHTpacTa Ha gucnree.
O6nacTb 3HaveHwuin: 45 ... 75.

Bbi6op s13bika, Ha KOTOPOM Bbl XOTUTE BEIBOAWTL TEKCT Ha AMCMNEE MOAYNS nevaty.

B HacTosLLMUA MOMEHT MOXHO BblGpaTb HEMELKWIN, aHTMMACKUIA, hpaHLLy3KWUIA, NCMAHCKUIA,
(OUHCKNI, YELLCKWIA, NOPTYranbCKui, HUaepnaHACKUI, UTanbsHCKWIA, OATCKWN, NOMbCKUN,

rpeyvyeckunii, BEHrepCKui, pycCcKuii, KUTanckui (onums), yKpamHCKUA, TYPELIKUIA, LLIBEACKUNA,
HOPBEXKCKUIA.

Bbibop xenaemoro pacnonoxeHus knaeuaTtypbl (CTaHO4APTbl CTPaH).
Celyac MoxHo BblbpaTtb AHrnuto, panumto, Mpeuuto, Ucnanuio, LLiseunto, CLUA n MepmaHumio.

Off (Bbikn): 3anpoc o0 BBoAe NepeMeHHbIX Bpy4Hyto He nosenseTtcs. B atom criyyae
nevartaeTcs CTaHAapTHoOe 3HayeHue, koTopoe 6epéTcs 13 namaTu.

On (Bkn.): 3anpoc o BBOAE NepeMeHHbIX BPY4HYH0 NOABNAETCA Ha Aucnnee ToMbKo pas nepeq
MycKoM nevatu.

Auto (ABT.): 3anpochkl 0 BBOA€e NepeMeHHbIX Y KOMMYECTBa BPYYHYIO NOSIBAAIOTCA nocne
Kaxgoro maketa.

Auto without quantity query (ABTomaTuyecku 6e3 3anpoca konu4yectsa): 3anpoc o BBoAe
nepeMeHHbIX BPy4HYIO NOSIBMSAETCA NOCIe Kaxaoro Maketa 6e3 A4ononHUTENbHOro 3anpoca o
KonuyecTae.

On (Bkn): MoxHO npogomknTe NpepBaHHOe 3aAaHne Ha neyaTb Mocre HOBOrO BKIYEHUS
MoAynsi neyatu.

(TonbKko ecnv moaynb nNevaTu ocHalleH onuuen "Kapta namsatun'")

Off (Bbikn): Mocne BbIKMIOYeHNS MOAYNsi NeYaTn BCce AaHHble TePSoTCS.
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Knasuwa:

Layout confirmation
(MoaTBepxaeHune MmakeTa)

Print after measuring
(MevaTb nocne namepeHus)

Knaeuwa:

Standard layout
(CraHpapTHbIN MakeT)

On (Bkn.): HOBOe 3afaHne Ha neyaTb BbIMOMHAETCA Ha YCTPOMCTBE TONLKO nocne
NOATBEPXAEHUS.

Yxe aKkTMBHOE TeKylliee 3aJaHne Ha nevaTtb NPOAoIKaeT BbINOMHATLCS, Noka He ByaeT
BbINOMHEHO NOATBEPXKAEHUE Ha YCTPONCTBE.

Off (Bbikn.): 3anpoc Ha aucnnee ynpasneHns He NosBrseTcs.

On (Bkn.): HOBOe 3afaHne Ha neyaTb BbIMOMHAETCA Ha YCTPOMCTBE TONLKO nocne
NOATBEPXAEHUS.

Yxe aKkTMBHOE Tekylllee 3aaHne Ha nevaTtb NPoAoIKaeT BbINOMHATLCS, Noka He Byaet
BbINOMHEHO NOATBEPXKAEHNE Ha YCTPONCTBE.

Off (Bbikn.): 3anpoc Ha aucnnee ynpasneHnst He NosiBMseTCs.

On (Bkn.): ecnu 3agaHue Ha nevatb 3anyLleHo 6e3 NnpeaBapuTENbLHOro onpeaeneHns MakeTa,
TO MPOUCXOAMT NevaTb CTaH4apTHOro MakeTta (Tun npubopa, Bepcus MukponporpammHoro M0,
Bepcus BcTpoeHHoro M0).

Off (BbIkn.): ecnu 3agaHue Ha neyatb 3anyLeHo 6e3 NpeaBapUTENbHOIO onpeaeneHns
MakeTa, TO Ha gucnnee nossnseTcsa coobLyeHre ob owwmnbke.

I/O Parameters (lMapameTpbl BBoga/BbiBOAA)

~ [~ [~][~]] ®

[MocnepoBaTenbHOCTL KNaBuLL: @, [ — ], [ , s s s

IN signal level
(YpoBeHb curHana IN
(BBOA))

Knasuwa: E]

OUT signal level

(YpoBeHb curHana OUT was

m(BbiBOA))

Knasuwa:

Debouncing
(pazbanaHcupoBka)

Knaeuwwa:

Start signal delay
(3apepxka crapra)

KnaBuwa:
Error if not ready

(Ownbka npu oTCyTCTBUM
roTOBHOCTH)

Knaeuwwa:

I/0O Profile
(Mpodoune Bx./BbIX.)

Network (CeTb)

MocnenoBaTensHOCTb KJ'IaBI/ILIJ:[E,[ = |, , ) \ ,

3apaHue curHana, npu KOTOPOM 3anycKkaeTcs 3ajaHne Ha nevatb.

+ = aKTMBHbIN YpOBEHb curHana — "Bbicokuin” (1)

— = aKTMBHbI YpOBEHb curHana — "Huskui" (0)

X = YPOBEHb CUrHana He akTVBU3VMPOBaH

s = Ha cocTosiHne MoxHO BO3feicTBOBaThb Yepes nHTepdelic (B cBasm ¢ Netstar PLUS)

3apaHune ypoBHS curHana BbIxoaa.

+ = aKTMBHBIN YpOBEHb curHana — "Bbicokuin” (1)

— = aKTMBHbIN YpOBeHb curHana — "Huskuin" (0)

s = Ha cocTosiHne MoxHO BO3fecTBoBaThb Yepes nHTepdeic (B ceasm ¢ Netstar PLUS)

3apaHue BpemMeHun pasbanaHcMpoBKM BBoAa Ao3aTopa. MHTepBan 3agaHns BpeMeHu
pasbanaHcuposku — o1 0 ... 100 mc.

3apaHvie 3aepxk1 CTapToBOro curHana.
MoxHo BbIGpaTh 3Ha4eHve mexay: 0.00 ... 9.99.

On (Bkn.): ecnu 3agaHue Ha nevaTb akTMBHO, HO MeYaTaloLmini MeXaHU3M He roTOB K ero
obpaboTke (HanpyMep, OH yXe HaxoAMTCSA B pexvMe neyaru), To BeigaeTcs cooblieHe 06
oLumbke.

Off (BbIkn.): coobLieHne 06 owmnbke He BblAaeTcs.

Bbi6op nmetowumxcst koHdurypauuin Std_Direct unu StdFileSelDirect. CooTBeTcTBYOLLME
Ha3HayveHuns obenx KoHdUrypauuii NpuBefeHbl B pyKOBOACTBE.

OanbHenwwyo nHopmMaumio CM. B OTAENbHOM PYKOBOACTBE.
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Password (Maponb)

= |[= |[= (== ][

MocnepoBaTenbHOCTb KJ'IGBVILIJ:@,[ e H o H - H ) ! , !

Operation (PaboTa)

Password (Maponb)

Knaeuwwa:

Protection configuration
(3awmTa
hYHKLIMOHaNbHOFO MEHH0)

Knaeuwwa:

Protection favorites
(3awwuTa n3dbpaHHoOro)

Knasuwa:

Protection memory card
(3awmTa KapTbl NaMATK)

Knasuwa:

Protection printing
(3awmTa nevarn)

Network (CeTb)

Password (Maponb)

Knasuwa:

Protection HTTP (3awwuTa
HTTP)

Knaeuwwa:

Protection Telnet
(3awwmTa Telnet)

Knasuwa: E]

Protection remote access
(3awmTa yganeHHoro
[ocTyna)

i

YBEOOMIJIEHME!
YT106bI BLINOMHUTL 3aGMOKMPOBaHHYH (YHKLMIO, CHaYana HeoGxoAMMO BBECTY naponb. Ecnv BBeaeH

BBop, 4-3Ha4yHOro umdpoBOro Naponsi.

B ¢hyHKLMOHANBHOM MEHIO MOXHO M3MEHSATb NapaMeTpbl NpUHTEPa (KOHTPACTHOCTb, CKOPOCTb,
pexvm 1 ap.). 3awmTa naponem NpensTcTBYeT N3MEHEHUI0 NapamMeTpoB NpuHTepa.

3awwTa naponem NpenaTcTByeT AOCTYNY K MeHio «M36paHHoey.

Mpn nomMoLLmM YHKLMIA KapTbl NAMSATA MOXHO COXPaHsiTb, 3arpyXaTb 3TUKETKU 1 BbIMOMHATL C
HUMK apyrve onepaumn. C NOMOLLBIO 3aLUMThl NAaponeM MOXHO 3abnokupoBaTb AOCTYMN K
KapTe NamsaTh UK OrPaHNYNTb Ero TONbKO YTEHWEM.

MonHbIN gocTyn: 3aWWThl NaposiemM HeT.
TonbKo YTeHUe: BO3MOXEH JOCTYM TONbKO AJ1st YTEHMS.
3awumieHo: goctyn 3abnokmpoBaH.

Ecnu cuctema nevatu coegmHena c MK, MoxeT ObITb NONE3HbIM 3anpeTuTb nonb3oBaTersto

3anyck neyatu BpyyHyo. 3alumta naponem npefoTepallaeT 3anyck nevaTu BpyyHyto.

Beog 15-3HauHoro napons. Maponb MoXeT cogepxaTb OyKBeHHO-LMGPOBbIE 1 creumarbHble

CUMBOIbI.

Mo>xxHO 3anpeTuTb cBsi3b No npoTokony HTTP.

MOXHO 3anpeTuTb N3MEHATb HAaCTPOViKM crnyxbbl Telnet.

Mo>xHO 3anpeTuTb JOCTyn Yepes BHewwHu UM,

I'IpaBI/IJ'IbeIIZ naposb, Heobxogumas (byHKLlI/IFl BbINONTHAETCA.
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Interface (MHTepdpeic)

~ ] -

MocnepoBaTenbHOCTb Knasw_u:@,[ e H - H - H - ][ — H — H - |

COM1/Baud/P/D/S COM1:
0 - NocnenoBaTenbHbIN MHTepdenc OTKMoYeH
1 - NocnepoBaTenbHbI MHTEPdenc BknoyeH
2 - MocnepoBatenbHbIV MHTEPdEC BkniodeH, B crnyyae olwmnbku nepeaayn He nosiBnsieTcst
ANarHoCTUYECKOro CoobLLeHNs
Baud rate (CkopocTb nepepaum):
YkasbiBaeTcs 4ucrno 6UToB, NnepefaBaeMbix B CEKYHAY.
BosmoxkeH Bbibop criegytowimx 3HaveHun: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 n
115200.
P = Parity (MapuTeT)
N - OTcyTcTBYET
E - Ha yeTHOCTb
O - Ha HeveTHOCTb
Mpocrm obecneunTb COOTBETCTBME YCTAHOBOK YCTAHOBKAM YCTPOWCTBA NMPSAMON nevaTy.
D = Data bits (Butbl gaHHbIX)
YcraHoBka 6uToB AaHHbIX. MoXxHO BbibpaTh 7 nnu 8 6uT.
S = Stop bits (CTon-6uTbI)
MoxHo BbIGpaTb 1 nnun 2 cron-6uta. YkasaHune uncna cton-6mutos mexay bantamm.

Knaeuwwa:

Start/stop sign SOH: Havarno 6noka nepegayun gaHHeix —* 01 B 16 — puyHom dopmaTte
(Cumeon "Tyck / 0CTaHOB™)  ETR: Kouey 6roka nepeaaum faHHbIx — 17 B 16 — pudHoM dopmaTe

Knaeuwwa:

Data memory Standard (CtanpgapTtHas): Nocne 3anycka 3agaHus Ha neyvatb 6ydep npuHTepa nonyyaet
(MamAaTb AaHHBIX) AaHHble, NoKa He 3arosHNUTCA.
Advanced (PacwupeHHas): Bo Bpems TekyLLero 3agaHus Ha nevatb AaHHbIe NPUHUMAIOTCA U
obpabaTbiBatoTcs.
Off (OTkntoyeHa): Nocne 3anycka 3agaHus Ha nevaTb AaHHble 6onbLle He NPUHUMAaKoTCS.

Knaeuwwa:

Port test MpoBepka nepefayn AaHHLIX Yepes HTepdelic.

TecT nopta N
( PT3) [Ins Toro 4To6bl NpoBepUTL NOpT, HaxmuTe knasuwn | | nl Y | n BoiBepute "O6LWMIA".

Haxmute KJ'IaBVILIJyl ® 1 naHHble, KOTOpPbIE MOrYT BbITb OTNPaBNEHbI MO M0GOMY 13 NOPTOB
(COM1, LPT, USB, TCP / IP), 6yoyT Hane4yaTaHsbl.

Emulation (3mynsuus)

[NocnepoBaTenbHOCTb maamm:@,[ - H - H - H - ][ - H - H - H - H - H L]
Protocol CVPL: a3bik nporpammupoBanus Carl Valentin
(MpoTokon) ZPL: A3blk nporpammupoBaHus Zebra®

Knasuwamn " BbIGepUTe NpoTokon. Haxmute knasuwy | , YTOObI NOATBEPAUTL

BblGop. MpuHTep 6yaet 3anyLieH cHosa u ZPL [1®-komaHapbl 6yayT BHyTpM npeobpasoBaHsl B
CVPL-komaHab!.

Knaeuwwa:

Printhead resolution Mpu aktuemposaHHoi ZPL [1®-aMynsumm OomkHO BbiTe 3a4aHO paspeLleHne nevaTtaroLlei
(Pa3pelueHune neyaTalolen rofIOBKM 3MYNMPYeMOro npuHTepa.
ronoBKu
) YBE[IOMNEHME!
Ecnu paspelueHvie nevartaroLLeit ronosku npuHTepa Zebra® otnuyaeTcs ot

pa3peLueHus npuHTepa Valentin, To paamepbl 06EKTOB (HanpumMep, TEKCThI,
rpacpukmn) He ByayT TOYHO coBnagaTh.

Knaeuwwa:

Drive mapping Ooctyn k npueogam Zebra® 6yaet HanpaeneHo Ha COOTBETCTBYOLWME Npueoabl Valentin.
(HasnaveHue npuBoaa) 0 YBEQOMIIEHVE!

Mockorbky BHYTPEHHWE LWpUPThI NPUHTEPOB Zebra® oTCyTCTBYIOT B NpUHTEpax
Valentin, To pacneyaTka MOXeT HECKONbKO pa3nunyaTbes.
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Knasuwa:

PJL — Printer Job Language Mozna wys$wietli¢ informacje statusowe dotyczace zlecenia drukowania.

(PJL - Printer Job
Language)

Date & Time (QaTta n Bpems)

[MocnepoBaTenbHOCTL KNaBuLL: @, [ — ], [ , s A s

Set date & time
(YcTtaHoBUTL AaTy U BpeMsi)

Knaeuwwa:

Summertime
(neTHee Bpems)

Knaeuwwa:

Format: start of summertime

(Popmart: Ha4yano neTHero
BpeMeHM)

Knasuwa: E]

Date: start of summertime
(OaTta Hayana neTHero
BpeMeHM)

Knasuwa: E]

Time: start of summertime
(Bpems Hayana neTHero
BpeMeHM)

Knaeuwwa:

Format: end of summertime

(Popmar: KoHeL, neTHero
BpeMeHM)

Knasuwa:

Date: end of summertime
(OaTa KOHLUa neTHero
BpPeMeHM)

Knaeuwwa:

Time: end of summertime
(Bpems KoHuUa neTHero
BpeMeHM)

Knaeuwwa:

Time shifting
(caBur BpemMeHmM)

BepxHsisi cTpoka gucnnest nokasbiBaeT TEKyLLYHO AaTy, BTopasi CTpoka — Tekyliee Bpemsi. MNpu
MOMOLL KNaBuLL " Bbl MOXeTe nepeiTu B crniefyiollee unv npeasigyLiee none.

Mcnone3ynte knasuimn E "
3HaYeHWN.

Aana ysenuyeHuna nnn yMmeHbleHnsa CyLecTBYLWNX

On (Bkn.): MNpuHTEp aBTOMATUYECKM NEPEBOANT Yachl Arlsi HACTPOWKM Ha CBETNOEe BpeMsi
CYTOK.
Off (Bbikn.): JleTHee Bpemsi He pacrno3HaeTCs U HacTpauBaeTCs aBTOMaTUYECKH.

Bbibepute dhopmat, B KOTOPOM XOTUTE ONpeaenuTb Havarno feTHero BpeMeHwu.
DD = geHb

WW = Hepens

WD = geHb Hegenun
MM = mecsy,

YY =rog

next day = yunTbIBAETCS TOMBKO CeayoLmin AeHb

Mpn nomoLum aTow pyHKUMM Bbl MOXeTe BBECTU AaTy, B KOTOPYIO JOMKHO HAa4aTbCs NneTHee
Bpems. BBog oTHocuTCA K dopmaty, BblbpaHHOMY nepef 3TUM.

Mpy nomowwm aton pyHKUMM Bbl MOXeTe BBECTV BpEMS, B KOTOPOE [OIMKHO HavyaTbCs NneTHee
BpeMS.

Bbibepute dopmat, B KOTOPOM XOTUTE ONpeaennUTb KOHEL, ETHErO BPEMEHW.

Mpu nomoLLm 3Toi byHKUMM Bbl MOXXeTe BBECTU AaTy, B KOTOPYH AOMKHO KOHYMNTLCS NeTHee
Bpemsi. BBoa oTHocKTCA K chopmaTty, BbIGpaHHOMY nepep aTuM.

anI NOMOLLM 3TON d)yHKLWII/I Bbl MOXeTe BBECTU BpemM4, B KOTOpO€e AO/IKHO KOHYUTLCA
neTHee Bpems.

Mpy NomMoLLM 3TOM OyHKLMM Bbl MOXeTe BBECTU CABUM BPEMEHU B Yacax U MUHyTax (4ns
aBTOMATMYECKOTO Nepexoaa Ha NeTHee U 3UMHee BpeMst). OTOT BBOA OTHOCUTCS K
YCTaHOBMNEHHOMY B HACTOSILLUIA MOMEHT BPEMEHU NPUHTEPA.
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Service Functions (CepBucHble yHKLMUN)

YBEOOMINEHME!

Y106bI AUnep nunu nsrotoBUTeNb YCTPOKCTBA MOT Npu obcnyxvBaHum BeicTpee okasaTb NoAAEpPKKy, Tpebyemas
MHopmaLmsi, HanpuMep, yCTaHOBMEHHbIE NapameTpbl, MOXET BbITb CYMTaHa NPSIMO Ha YCTPOWCTBE.

M,D.OBaTeﬂbHOCTbKﬂaBMUJZ@,[ - H - H - H - ][ - H - H - H - H - H - H - ]

Photocell parameters
(MapameTpbl hoTopene)

Knasuwa:

Paper counter
(cyeTumk 6ymarmu)

Knaeuwwa:
Heater resistance

(conpoTtuBneHue
HarpeBarensi)

Knasuwa: E]

Printhead temperature

(TemnepaTtypa ne4araroLlen

roNnoBKM)

Knaeuwwa:

Ribbon
(Pn660H)

Ink side
(cTopoHa kpacuTensi)

Knasuwa:

Brake power
(TopMoO3Hasi MOLHOCTb)

Knaeuwwa:

Print examples
(Mpumepsb!
eyartu)

H = BbikntoyaTenb Ha Kopnyce (TOMbKO Yy YCTPONCTB, OCHALLEHHbIX KOHLEBBIM BbIKMOYaTenem
KOXXyXa)

0 = OTKPbITbIV KOXYX

1 = 3aKpbITbIN KOXYX.

P = paBneHwue:
MokazaHns O unu 1 Ans KOHTPONs cXXaToro Bo3ayxa.

R1 = HamaTbIBarowWan KaTyllKa NeHTbl nepeHoca:

3HaveHns ot 0 4o 3 ANS COCTOSHMS HaMaTbIBatoLLEN KaTyLLKU NeHThl nepeHoca. Ha nhavkaumio
BbIBOAATCS 4 cTaTyca (B dhoTopene HeT MapkMpOBKW, MapKUpOBKa NPUXOANT Crnpasa,
MapK1poBKa NPUXOAUT CneBa, MapkMpoBKa NOMHOCTbIO HaxoauTcs B ooTopene).

R2 = pasmarbiBaloLlas KaTyllKa JIeHTbl NepeHoca:

3HayeHus oT 0 4o 3 Ans COCTOSHUA HamaTbIBatoLLEN KaTyLLKW NEeHTbl nepeHoca. Ha nHaukaumio
BbIBOASTCS 4 cTaTyca (B hoTopene HeT MapKMPOBKW, MapKUpOBKa NpUXoauT cnpaea,
MapK/MpOBKa NPMXOAMT CreBa, MapKMpOBKa NOMTHOCTBLIO HAXOANUTCA B choToperne).

C = kapeTka:

[aHHble 0 No3uuuK NevaTarLen KapeTku.

ENC = kogupytoLiee yCTPOUCTBO:

TekyLlee COCTOsiHME AaTyvKa BpaLLleHust.

D: YkasaHve paboTbl neyaTatoLemn ronosku B MeTpax.
G: YkasaHue paboTbl neyaTatoLLen rofoBKku B MeTpax.

YTobbI NOJIy4YUTb Ka4E€CTBEHHYIO0 nevaTb, Npu cMeHe nevaTaroLLen ronoBkn Heobxoanumo
YCTaHOBUTb BEJTUYNHY B Omax, YKa3aHHYI0 Ha rosioBKe.

YKa3aHvie Temnepartypbl neyaTtarLLen ronoBku. TemnepaTtypa nevartatoLLen rofioBku B
HOpMarnbHOM peXuMe COOTBETCTBYET KOMHATHOW. B cnyyae, ecnu makcumanbHas Temnepartypa
rneyaTaroLLEel rofoBKM NPeBbILLEHa, TeKylllee 3ajaHne Ha NeyaTb NpepbiBaeTCcs U Ha gucnnee
npuHTEpa nosiBnsieTcst coobLyeHne o6 owmbke.

BbIGOp AnNuHLI NeHTbl nepeHoca (300 m, 450 m, 600 m, 900 m, 1000 m).

Bbl60p, AOMKHbI TN NCNONb30BaTbCA NIEHTbLI NepeHoca C BHELUHeN unu BHyTpeHHeVI pa3MOTKOVI.
Mo YMOJYaHUIO: BHELLHAA pa3MOoTKa

BrkPow:

PerynupoBka MOLLHOCTV TOPMOXEHUS AN YCKOPEHUSI U TOPMOXEHUST B %.
BrkPowP:

PerynvpoBka MOLLHOCTM TOPMOXEHUS NMPU NevaTu.

OTOT MyHKT MEHH0 NMO3BONSIET NOMYyYNTH pacneyvaTky co BceMu 6e3 UCKNYeHUs yCTaHOBKaMm
npuHTepa.

Settings (YcTaHoBKkuM):

PacneyaTka Bcex yCTaHOBOK NpUHTEpPA, TaKuX, Kak CKOPOCTb, MaTepuan 3TUKeTkn 1 pubboHa.
Bar codes (LLUTpux-koabl):

PacneyaTka BCex UMEIOLLMXCS TUMOB LUTPUX-KOOO0B.

Fonts (LUpudThI):

PacneyaTka Bcex MMeIOLMNXCA TUMOB LUPUJTOB.
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Knasuwa:

Input
(Bxon)

Knaeuwa:

Output
(Bbixoa)

Diagnostic
(AnarHocTtuka)

Knasuwa: E]

Encoder profiling
(MpocdmnuposaHue Koaepa)

Knaeuwwa:

Roller diameter
(OnameTp KaTyLwKu ¢
JIeHTOW nepeHoca)

Knaeuwwa:

Encoder average
(cpepHee 3HaveHue
KOAUPYOLLIero yCTpomucTBa)

Knasuwa:

I/O status
(Ctatyc l/O)

Knasuwa: E]

Online/Offline
(OHnawnH/odpnaiiH)

MHaukaums ypoBHs Ans Bxogos napameTpos |O.
0 = HU3KNIN
1 = BbICOKMI

MHavkaumsa ypoBHs Ans Bbixogos napametpos |O.
0 = HU3KKN
1 = BbICOKUI

Haxmute Krnasuwy L , YTOOBI nepenT B MEHIO ANAarHOCTUKN.

3HayeHus aaTymka NoBOpOTa C MycKOM neyaTu B painax perncTpaumm MoryT 6biTb COXpaHeHsbl
Ha cbriel-namsTv. Ha ocHoBe 3TuX AaHHbIX MOXET BbiTb NOATOTOBMEHO rpadmyeckoe
npeacTaBneHve KpUBOW AaTtymka noBopoTa.

DiaRW = [lnameTp HamaTbIBalOLLEN KaTyLLK/ NIEHTbI NepeHoca.
DiaRU = InameTp pasmaTbiBatoLLelt KaTyLLK1 NeHTbl NepeHoca.

Yuncno 3HaYeHWI, No KOTOPbIM BbIMUCNSETCH CpeaHee 3HaYeHne ANs CUrHanoB KOAMPYHoLLEro
ycTponcTea. Yem Bbilie 3Ha4YeHVe, TeM MeAneHHee pearnpyeTt YCTPOWCTBO Ha N3MEHEHNS
CKOpPOCTMU.

PeneBaHTHble cOGbITUA NOACUMTEIBAOTCS U NpoTokonupytoTcs B namsatn O3Y (RAM).
MpoTokon yaanseTcs nocne BblKMYeHUs YCTPOiCTBa.

IgnrStrt = CY4eTYMK NPOUrHOPUPOBAHHbIX MYCKOBBLIX CUrHAsOB.

IntPrts = CYeTYMK NpepBaHHbIX 3aAaHui Ha neYaTb.

C nomoLLbto Kypcopa BelibepuTte 3HaveHue, Npo koTopoe Bbl xoTenu Gbl NonyunTb AanbHENLLYo

MHpOPMaLMIO, N HAXMUTE KNaBuLLy L

NJb = No job (HeT pa6oThl):

CyeTumK NPOUrHOPUPOBAHHBIX MYCKOBbIX CUrHAMNOB, T.K. 3a4aHVe Ha nevaTtb GbINI0 He aKTUBHO.
NRd = Not ready (He rotoBo):

CyeTumK NPOUrHOPUPOBAHHbIX MYCKOBbLIX CUrHAsoB, T.K. 3afaHne Ha neyaTb Gblno He roToBO
(ocTaHOBMEHO UNW NOSIBUIOCH COOBLLEHNE O HEUCTPaBHOCTH).

Prt = Printing (Meyvatb):
CyeTUMK NPOMTHOPUPOBAHHbIX MYCKOBbIX CUTHAOB B TO BPEMSI, KaK YCTPOWCTBO neyataert /
aKTUBHO.

MS/I = Manual stopped/interrupted (Py4yHou ocTtaHoB / npepbiBaHue):
HaxaTa knaBuwa "Cton" Ha CEHCOpPHOW KnaBuaType, NaHenm ynpasneHusl Unv B nporpaMme.

Itfl = Interface interrupted (UHTepdpennc npepBaH):
3apgaHuve Ha nevaTb ObINO NpepBaHo, T.K. Yepe3 MHTepdenc Obinn NonyyYeHbl HoBble AaHHbIE.

SpedS = Speed stopped (OcTaHOB U3-3a HeHaanexallen CKOpocTn):
3apaHue Ha nevatb 6bIno NpepBaHo, T.K. UBMEPEHHAs! CKOPOCTb NeYaTy bbina cnukom mana.

3Ta yHKUMSI aKTUBUPYETCS, HanpuMep, ecrnn HeO6XOANMO 3aMeHWUTb LBETHYHO NEHTY. MNpu
9TOM MPeAOTBPALLAETCA BbIMNOMHEHNE 3a4aHus Ha Nevarb, B TO BPEMs Kak YCTPOMCTBO el He
rotoBo. Ecnu aTa cpyHKUMS akTUBHa, knasuwei | ®  MOXHO nepekmiouaTsecs ¢ pexuma
OHMarH B pexum odnaiiH n obpatHo. CoOTBETCTBYIOLLEE COCTOSIHWE MNOSIBMAETCA Ha Aucnnee.
CrangapTHas HacTpolika: Bbikn

Online (OHNalH): faHHble MOTYT GbiTb MPUHATLI Yepes MHTepdencs!. Knasnium ceHcopHom
KnaBUaTypbl aKTUBHBI TOMLKO TOMAA, Koraa knaeuwal ® nepeknioueHa B pexum odraiH.
Offline (OdonaiiH): kNaBuMLLN CEHCOPHOW KnaBUaTypbl CHOBA aKTMBHbI, HO NOMYYEHHbIE AaHHbIE
H6onee He obpabaTbiBatoTCs. ECrn ycTpOMCTBO CHOBA BKITHOYEHO B PEXUM OHMawH, TO NpuemM
HOBbIX 3afjaHuWii Ha nevaTb Takke BO306HOBNSETCS.
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Knasuwa:

Ribbon advance warning
(MpenBaputensHoe
npepynpexaeHve ans
NeHTbl nepeHoca)

Knaeuwwa:

Write log files on MC
(3anuck nor-channos Ha
MC)

TRB = Transfer ribbon advance warning
(MpenBaputenbHoe NpeaynpexaeHne AN NeHTbl NepeHoca):
Mepen KOHLOM NeHTLI NepeHoca Yepes yNpasnsAoLWmiA BbIXOA BblAAETCS curHarn.

Warning diameter (MpeaBapuTensHoe npeaynpexaeHve Ans gMaMmerpa):

3apaHve guameTpa npegynpexaeHus ans neHTsbl nepeHoca.

Ecnu 3peck BBegeHO 3HavyeHve B MM, TO NPy JOCTUXEHUM 3TOro AnameTtpa (M3mepsieTcs Ha
KaTyLUKe NeHTbl NepeHoca) Yepes ynpaBnsioLwmnii BbIXOA BbiAAETCA CUrHarn.

Ribbon advance warning mode (Pexuvm npeaynpexaeHus):

Warning (BHumanue): /O nHTepdenc BbigaeT COOTBETCTBYIOLLMIA CUTHAM NPU [OCTMKEHUN
AvameTpa Ans 3abrnaroBpeMeHHOro npeaynpexaeHus.

Error (Owwn6ka): MNpu goctmxeHnn amameTpa Ans 3abnaroBpeMeHHOro npeaynpexaeHuns,
neyaTb OCTaHaBNMBAETCS C BbIBOAOM OLWMOKK "crnvwikom Mano pubboHa".

C nomotupbto 310N KoMaHApkl pa3nuyHble LOG-harinsl 3anMcbiBaroTCa Ha MMEIOLUIACA HOCUTENb
(kapTta namsitn unu USB-cnewka). Mocne coobuieHuns MoToso 'Fertig' Hocutens namsaT MOXHO

yoanub.
daiinbl HaxoasTcs B katanore 'log':

LogMemErr.txt: 3anpoTokonupoBaHHbIe OLNGKN C AONOMHUTENBLHON MHOPMaLMeER,
Hanpumep, faTo/BpeMeHeM 1 Ha3BaHueM danna/HoMepoM CTPOKK (AN pa3paboTymKoB)

LogMemStd.txt: MNpoTokonnpoBaHune BbIOPaHHbLIX COBbITUIA

LogMemNet.txt: [JaHHble, oTNpaBneHHble nocnegHnmm vYepes nopt 9100
Parameters.log: Bce napameTpbl npuHTEpa B Y TaemMoM Ass YyenoBeka opmaTe
TaskStatus.txt: CtaTuctvka Bcex 3agaHun npuHTepa

Main Menu (FnaBHOe MeH10)

Mocne BkntoYeHUs ONEKTPOHHOro 6noka ynpaslieHns nosaBnsaeTcad OCHOBHOE MEHHO. OCHOBHOE MEHI0 COOEPXUT TaKyko

MHOpMaLMIo, Kak TUM NpUHTepa, TeKyLuue AaTta U BpeMsi, HOMep Bepcui (oMpMEHHOTO NPOrpamMMHOro oGecneyeHust 1 Bepcum

ucronb3yemoro FPGA.

Bbl6paHHa$| nHaukaumna 6y,qu NoKa3aHa TONbKO B Teé4eHne KOPOTKOro BpeMeHu; 3atemM NosaBUTCA NnepBoHa4anbHasa

nHdopmaums.

Knasuweii| ® MoXHO NepekniounTLCS Ha CReayHoLLyo MHANKALMIO.
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Kapta Compact Flash/USB-Hakonutenb

[ns paboTbl ¢ MeHo «Memory» UCNonb3yTCs KHOMKM MIIEHOYHOW KnaBuaTypbl 3NIEKTPOHHOTO 6rioka ynpaBneHus unm
yHKLUMOHanNbHbIE KNaBuLWMW KraBnaTypbl, NOAKMH0YEHHoN Yyepe3 nopT USB.

BosBpart k NpeablayLLeMy MeHH.

PyHkuma Load layout (3arpy3anTb MakeT): nepexo B NPOBOAHUK.
lMpoBogHWK: Nepexon B KOHTEKCTHOE MeHIo (context menu).

BblaeneHue canna/katanora, ecrniv BO3MOXXeH MHOXECTBEHHbIN BbIOOP.

OcHOBHOE MeH}0: BbIbop MeHI0 «Memory».
lMpoBogHuK: cozgaHve Hosoro dhaina.

BbinonHeHve TekyLuen dyHKUMM Ansa Tekyluero davina/karanora.

Mepexon B kaTanor BEPXHEro YpoBHSi.

[Mepexoa B BblAENEHHbIV KaTanor.

MpokpyTka BBEPX B TEKYLLEM KaTarore.

MpokpyTka BHU3 B TEKyLLEM KaTarnore.

REEFEREE
GlEEEEEEE

Define user directory YcTaHaBnMBaeT kaTanor, rae xpaHsaTtcsa dainbl ans o6paboTku.
(OnpepenuTtb Katanor
nonb3oBarernsi)

YBEOOMINEHME!
KaTanor nonb3oBaTtens HeO6X0AUMO ONpeAenuTh:

e [0 TOro, Kak OyaeT OCyLLeCTBNSATLCS UCMOMNb30BAHNE UMK Xe HaBuraums no meHo «Memory».
. Koraa 6b1no BbINonHeHo opmaTtnpoBaHue kapTel CF Ha MK 1 Tem cambiM He Bbin aBTOMaTU4ECKU
cosgaH katanor STANDARD.

File Explorer @ OocTyn B meHio «Memory».
Y
: @ OTKpBITL MPOBOAHMK.
[Drives]
> <STANDARD> B E < [E BuIGpaTh kaTarnor.
<DIR 1> ) + )
@ OToBpaxeHe UMEIOLLMXCA tyHKLMIA.
Context Menu .
IA_ PR 4 BbiGpaTh dyHKUMo Set as user dir (ycTaHOBUTL B KayecTse
- ' nanku nonb3oBatesns).
=Set as user dir R
——— | & MoaTteepanTb BbIGOP.
Copy @ BepHyThCA B [MaBHOE MEHIO.
Mpwu cnepytowem Bbi3oBe MeHo «Memory» BbIOpaHHbIV
kaTanor byget otobpaxaTbCsi B Ka4ecTBe karanora
nonb3oBaTensi.
Load layout 3arpyska MakeTa B npefenax onpeaeneHHoro katanora nonb3osatens. 31a yHKUus
(3arpys3ka maketa) MO3BOMSET OCYLLECTBASATL ObICTPbIV AOCTYN K XKeNaeMoMy MakeTy, Tak kak
oTobpaxalTcsa TONbKO (halnbl MakeToB, a KaTarnor 3aTeMHSIHOTCS.
Toad layout @ LocTyn B MeHio «<Memory».

|&: \STANDARD

SFile namel.prn m m . E @ Bbi6paTh MakeT.
LA

File nameZ.prn |

MoaTeepamnTs BLIGOP.
ABTOMaTUYECKM OTKPOETCS OKHO Ansi BBOAA KOMMYecTBa.

B B R [E BbiGepuTe KONMMYECTBO MaKeToB Ars nedaTu.

| & 3anyck 3afjaHns Ha NeYarb.

File name3.prn
File name4.prn

YBEOOMIJIEHUE!
3necs HEBO3MOXXHO cmenutb katanor. [ins nepexoaa s apyron katanor CNEAYET NCMOJIb3OBATb dyHkuuio
Change directory (CMeHa kaTanora) B IpOBOAHUKE.
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File Explorer

(MpoBoaHuK dannos)

Change directory

(CMmeHa kaTanora)

File Explorer
2%

[Drives]
= <STANDARD>
<DIR 1>

File Explorer
&z \STANDLEDY

<. .>
layout0l
layout02

Load file

(3arpy3utb cann)

Load file
&z \ STANDARDY

<. .F
élayout{)l
layout02

lMpoBoAHWK hannos ABNSETCA CUCTEMON yNpaBrneHus dannamm cucTeMbl nevartu.
OcHoBHble YHKLMK ANa MHTepderica MeHio «Memory» npefocTaBnaoTcs B
pacnopsbkeHne B NpOBOAHUKE (hanros.

B kaTanore nonb3oBaTens HaxaTb KnaBuLly [E 4YTOObI NEPENTN B NPOBOAHUK
pbannos.
Mo>xHo BbIGpaTh criefytoLume pyHKLmMM:

. CMEeHUTb XeCTKUIA OUCK UNW KaTarnor
. 3arpy3nTb dann

. CoxpaHuTb MakeT Unu KoHdurypauuio
o Ypanutb dann(bl)

. OtdopmaTtumpoBatb kapty CF

e  CkonuposaTtb dann(bl)

Bbi6op »ecTkoro gucka unm Kkatanora, B KOTOPOM COXpaHeHbl anirbi.

@ HocTtyn B MeHo «Memory».
@ OTKpbITb NPOBOAHMWK.

B‘ E . E [E Bbi6paTh KaTarnor.

| & MoaTeepamnTb BLIGOP.

BbiGpaHHbIn kaTanor 6yget otobpaxaTtbes.

OTa dyHKUMA NO3BONSAET 3arpy3uTb Nobon ann. 3To MoxXeT ObITb NpeaBapUTENbLHO
COoXpaHeHHasi KoHUrypaums, MakeT 1 T. 4.

[E] OTKPbITh NPOBOAHMK.

B . E] BbiGpaTb dhaitn.

& 3arpyska BbibpaHHoro darina.

HocTyn B MeHi0 «Memory».

YBEOOMIIEHUE!
Ecnwu B cnyyae BbibpaHHOro gaina peyb nget o MakeTe, TO YACMO NeYaTaeMbiX KOMUiA MOXXHO BBOAUTL Cpasy.

Save layout

(CoxpaHuUTb MakeT)

Save file
[&: \STANDARD

= 3ave layout
Save config.

COXpaHHeT 3arpy>KeHHb||?1 B AaHHbIN MOMEHT MakeT nog, Bbl6paHHbIM HasBaHMeM.

HocTyn B MeHi0 «Memory».
OTKpbITb NPOBOAHMK.

Mepexon B meHio Save file (CoxpaHuTb dain).

DRI

noname B Bbi6op dyHkummn Save layout (CoxpaHuTb Maker).
| & MoaTeepanTb BLIGOP.
Ecnu nogknitoyeHa knasuatypa USB, To Anst noname MOXHO AaTb HOBOE uUMsi dparina.
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Save configuration CoxpaHsieT BCo TeKyLLyt KOHpUrypaLmio NpuHTepa nof BbibpaHHbIM Ha3BaHUEM.
(CoxpaHuTb KOHcUrypaumio)

Save file
&z \ STRNDRRD

HocTyn B MeHi0 «Memory».

TKPbITb NPOBOAHUK.
Save layout Otep poBoA

>save config. Mepexon B meHto Save file (CoxpaHuTb daiin).

config.cfg

DICHEI

m Bbi6op cyHKLMM Save file (CoxpaHnUTb KOHMUIypaLmio).

‘

MoaTteepanTsb BLIGOP.

Ecnu nogknitovena knasnatypa USB, To ans config.cfg moxHo gatb HoBoe nmsa danna.

Delete file C noMoLLbto 3ToW PYHKLUM BbINOMHSIETCA OKOHYaTENbHOE yaaneHne ogHoro unm
(Ypanutb cannbi) HeCKomnbKux dannos unu katanoros. [Npu yaaneHun katanora yganstoTcs n
coaepxawuecsi B HeM hainbl, U nogkaTasnoru.

File Explorer @ HocTtyn B MeHo «Memory».
[A: \STANDARD\ o
TKPbITb NPOBOAHMUK.
layout01l * @ P P A
= layout02 * B Y
a v bIbpaTh chavin.
layout03 +
layout04 @ Bbiaenutb dannbl, KOTopble HYXHO yaanutb. BelgeneHHble
. N
Eorsitesst oo, 3anMcy oTMe4alTcs CUMBOIOM *. |-|OBT0pFWITeV3Ty npoueaypy
b ehdesss meeed [0 Tex nop, noka He ByayT BblAeneHbl Bce dhainbl unm
KaTanoru, KoTopble HeobxoaAMMO yAanUTb.
2 Delete n
Copying E] epexof] B KOHTEKCTHOE MEHIO.
B N E] BbiBpaTh dyHKUM0 Ydanums (Delete).
| & MoaTtsepanTb BbIGOP.
Formatting OTa yHKUMA NO3BONSAET OThopMaTMpOBaThb KapTy NaMATh (BCe AaHHble yaansioTcs).
(PopmatupoBatb)

NMPUMEYAHUE!
CucTemMa ycTponcTBa NpsiMoii nevaTy He nogaepxmeaeT dopmatupoaHue USB-HakonuTenei!

File Explorer @ OocTyn B meH0 «Memory».
DRIVES
OTKpbITL NPOBOAHMK.
2n: 954Mb free @ P poson
Tz I meeka B E . E E] BbIBpaTh ANCK, KOTOPLI HeoBX0aMMo 0ThopMaTNPOBaTb.
E] Mepexos B KOHTEKCTHOE MeHIo (context menu).
Context menu .
B\ B N E] BbibpaTh thyHKLMio Formatting (dopmaTtupoBath).
Set as user dir | & MoaTeepanTb BLIGOP.
2 Formatting
Copy
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Copying
(KonupoBatb)

File Explorer
[z W BTANDARDY

layout0l
91ayout02
layout03
lavout04

Context menu
2 cbjects marked

Delete
= Copying

Select Destination
DEIVES

C NOMOLLbI0 3TOW hyHKLIMM MOXHO co3aaTb AybnukaT ucxogHoro darina nnm
KaTanora, ecnm HeobxoaMmMo N3MEHUTL Kakue-TO AaHHbIe U MPU 3TOM COXPaHUTb

opurvHarn.

[*]

+

olE B ED

4]

4

(][« [»]

—Z: 954Mb free

HocTyn B MeHi0 «Memory».
OTKpbITb NPOBOAHWK.
BbibpaTtb dain.

Bblaenutb aiinbl, KOTOpble HYXHO CKONMpoBaThb.
BblaeneHHble 3anucu oTmevaroTcs cCuMBoroM *. MoBTopsante
3Ty npoueaypy 4o Tex nop, noka He 6yayT BblAeneHbl Bce
hannbl UnK KaTanoru, KOTopble HE0GX0AMMO CKONMPOBATb.

Mepexopn B KOHTEKCTHOE MeHIO (context menu).
BbibpaTh thyHkumio Copying (KonuposaTb).
3apatb kaTanor Ans pasmeLleHust 4yonukaTos.
Bbi6paThb LieneBolt kaTanor.

MoaTtsepanTsb BbIGOP.

PunbTp: Bo3MoXxHO TONbLKO B coyeTaHum ¢ knasuaTtypon USB.
Ecnu nopknioyena USB-knaBuaTypa, To nNpu paboTte ¢ onpeaeneHHbIMM dyHKLUAMM
MOXHO MCMOSb30BaTb MaCcKy Unu ykasbiBaTb UMS cOXpaHsemoro dawvina. [JaHHble,
KOTOpble BBOAATCS, OTOOpaxatoTcs B CTpoke nyTn. C MOMOLLIbIO Mackn MOXHO McKaTb
caiinbl. Hanpumep, npu BBoge «Ly» oTobpaxatoTcst ToNbKo Te daiinbl, KoTopble
HaYMHaKTCA € LEenoYKn CMMBONOB «L». (HanmcaHne ¢ MPONMCHON/CTPOYHON ByKBbI
3HaYeHVs He NMeeT).
Be3 hmnbTpa C dunbTpom
Load layout Load layout
B : \ STANDARD i
9Eir5t_file.prn élayout_new.prn
Layout new.prn
Sample.prn
12807765.prn
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Dynacode IP

TexHU4eckne AaHHble

Dynacode IP53 Dynacode IP107

Dynacode IP128

PaspelueHne 300 Touek Ha Alonm 300 Touek Ha Alonm 300 Touek Ha Atonm
CkopocTb nevatu
HEMPEPbIBHbLIN PEXUM 50 ... 800 mm/c 50 ... 600 mm/c 50 ... 450 mm/c
NPEPLIBUCTBIN PEXUM 50 ... 600 mm/c 50 ... 600 mm/c 50 ... 600 mm/c
CkopocTb Bo3BpaTa TOSIbKO MPEPbLIBUCTBIN pexuM: makc. 600 mm/c
LLivpuHa nevaTn 53,3 MM 106,6 Mm 128 mm
Makc. AnvHa nevatu
HenpepbIBHbIV PEXUM 6000 mm 3000 mm 3000 mm
NPEpPbLIBUCTbLIN PEXNM 75 Mm 75 Mm 75 Mm
LLnpuHa pamku B COOTBETCTBUM C XENaHWeM 3akasuumka
MeyaTarowwas ronoska Corner Type Corner Type Corner Type
YpoBeHb wyma (M3mepeHne pacctosiHusa 1 m)
CpeaHuii ypoBeHb 3ByKOBOM 60 aB(A) 65 nb(A) 68 nb(A)

MOLLHOCTHU

JleHTa nepeHoca
LiBeTHasa cTopoHa
Makc. AMameTp pynoHa
[nameTp cepaeyHuka
Makc. AnuHa

Makc. WuprHa

CHapyxu / BHyTpW (ONumnst) | cHapyxu / BHyTpu (onums)

98 mm 82 mm

254 mm /1" 254 mm /1"
900 m 600 m

55 mm 110 mm

CHapy>wv / BHYTpu (onuusi)
75 Mm

254 mm /1"

450 m

130 mm

Fa6apuThbl (LUMPUHA X BbICOTa X rnybuHa)

MexaHuka nevatu
6€e3 MOHTaXHOW pambl
C MOHT@XXHOW pamoW

YnpasnstoLas anekTpoHuKa

204 x 182 x 235 mm 204 x 182 x 290 mm
3aBUCUT OT LUMPWHbI NPOMNYCKaHUsS

310 MM x 165 MM x 350 Mm
KoMnnekT coeanHuTenbHbIX kKabenen k mexaHuke 2,5 m

204 x 182 x 310 mm

Macca

MexaHuka neyaTu

Bnok ynpaBneHnusi (Bkn. kabenb)

9,5 kr 11 kr
8,0 kr 8,0 kr

11,7 kr
8,0 kr

OneKTpoHuKa
Mpoueccop
Pa6ouee 3Y (O3Y)

Cnot

AKKyMynATOp

MpepynpexpaatoLme curHanbl

BbicokockopocTHon, 32 6uta
16 M6

ONs KOMMNaKTHOW onaLl-kapTel Tuna |
(BHYTpEeHHsiA CTOpPOHa, 3MEKTPOHHBIV 610K ynpaBneHns)

Ana 4acoB pearibHOro BpemMeHun

(COXpaHeHVIe AaHHbIX NPpU BbIKINMKYEeHNN CETEBOIO I'II/ITaHI/IH)

3BYKOBOW CUrHan npu oLnbke

MopTbl
NocnepoBaTenbHbIN
Ethernet

USB macTtep

RS-232C (go 115200 604))

10/100 Base T, LPD, RawlP-Printing, DHCP, HTTP, FTP

MoncoenyHeHve gns BHelHen knasuatypbl USB v kapTbl namstu

MapameTpbl NOTPEe6NAEMON MOLHOCTH

Mogava cxatoro BO3ayxa

Hanpﬂ»(eHme nuTaHua

6 6ap, cyxon n 6e3 macna

110BAC/50...60Hz3 A
230BAC/50...60Hz 1,5A

[MapameTpbl cUCTEMbI 3aLUUTDI 2x T4A 250 B
YcnoBus pa6otbli

CTeneHb 3aLmUTbl 060104KM IP 65
Temnepartypa 5...40°C

OTHocuTenbHas BNaxHoOCTb

Makc. 80 % (6e3 koHaeHcauum)

Pycckuii
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Dynacode IP

MaHenb ynpaBneHus

Knaeuiumn

XK nHgvkatop

MpobHasi neyatb, MeHto chyHKUMI, konndecTBo, CF-kapTa, nogava,
Enter, 4 x kypcop

"pacpmueckuni gucnnen 132 x 64 nukcens

HacTtpowku

[ata, Bpems, Ha4yarno n KoHeL, CMeH

11 A3bIKOB Ha BbIGOP (Apyrue - No 3anpocy)

[MapameTpbl ycTpoONCTBa, pa3beMbl (MHTEPdENChI), NaponbHas 3awmTa
KoHTponb

OcTaHoB nevatu npu

Pacneyatka craTtyca

KOHEL| JIeHTbI MepeHoca / KOHeL, MakeTa

PacnevaTka yctaHOBOK npu6opa, Hanpumep, HapaboTka, napameTpbl poTo3aBeCkH!,
pa3bEMOB (MHTEPdENCOB), CETU

PacneyaTka BHyTpeHHUX BUOOB LUPUGTOB, a Takke BCEX NOAAEPKUBAEMbIX
LUTPUXOBbIX KOAOB

TekcT

Buab! wpudgta

Habopbl cumBonos

PactpoBble wpudThl

BekTopHble WwpudThl / WpndThI
TrueType

ATpubyThI WpudTa

PaccTosiHne MeXxay cuMmBosiamMu

6 pacTpoBbIX LWPUATOB

8 BeKTOpHbIX LupudpToB / WwWipndpToB True Type
6 MponopLMOHaNLHBIX LLPMAITOB

[Opyrvie BUabI LLPUAITOB - MO 3anpocy

Windows 1250 - 1257, DOS 437, 850, 852, 857

MopaepxmBatoTcs BCe 3anafHO- U BOCTOMHOEBPOMENCKUE, NMAaTUHCKUE, KUPUMIUYECKUe,
rpeyeckue n apabckme (onums) CUMBOSbI.

[anbHenwme Habopbl CMMBOSIOB - MO 3anpocy

Paamep no wwupuHe un Bbicote 0,8 ... 5,6
YBenuyenune 2 ... 9
OpwueHTaums 0°, 90°, 180°, 270°

Pa3smep no wupuHe u Beicote 1 ... 99 Mm
KoachdpuumeHT yBenmieHunst 6ecctyneHyatbii
OpueHTaums 0°, 90°, 180°, 270°

3aBwucuT OT BMAa WpnudTa
XXMPHBIN, KypPCUB, MHBEPCHBIN, BEPTUKANbHbIV

[MepemeHHoe

I.IJ'rprosble Koabl

LTpux — koAbl

OBymepHble LLTpux - kogbl

CocrtaBHble LWTpux - kogbl

CODABAR, Code 128, Code 2/5 interleaved, Code 39, Code 39 extended, Code 93,
EAN 13, EAN 8, EAN ADD ON, GS1-128, Identcode, ITF 14, Leitcode, Pharmacode,
PZN 7 Code, PZN 8 Code, UPC-A, UPC-E

Aztec Code, CODABLOCK F, DataMatrix, GS1 DataMatrix, MAXICODE, PDF 417,
QR Code

GS1 DataBar Expanded, GS1 DataBar Limited, GS1 DataBar Omnidirectional, GS1
DataBar Stacked, GS1 DataBar Stacked Omnidirectional, GS1 DataBar Truncated

Bce WTprxoBble koAbl MOXHO U3MEHSITE MO BLICOTE, LUMPUHE MOAYNS U MO OTHOLLEHUIO
OpueHTaums 0°, 90°, 180°, 270°
Mo BbIGOPY KOHTpOSbHAA Ludpa U pacneyaTka 06blYHbIM TEKCTOM

MNMporpammHoe o6ecnevyeHue
KoHdpurypaums
YnpaBneHune npoLeccom

'padmyeckoe MO

[panBep ycTponcTBa NpsiMon nevatu

nog Windows

ConfigTool
NiceLabel

Labelstar Office Lite
Labelstar Office

Windows 7® - Windows 10® 32/64 6uta
Windows Server 2008® (R2) - Windows Server 2019®

Mbl ocTaBnsiem 3a cobom npaBoO BHOCUTb TEXHNYECKNE USMEHEHUA
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Dynacode IP

TexHu4eckoe OGCHy)KMBaHMe N OYUCTKa

ONACHOCTb!
OnacHOCTb AI15 XXM3HU NPU MOPaXEHUN 3NEKTPUHECKIM TOKOM!

= [lepep BbINONHEHNEM nobbIx pa60T Nno TeXHNYECKOMY OﬁCJ'Iy)KVIBaHM}O OTCOeANHNTE CUCTEMY NevaTun oT
ANEKTPOCeTU U HEMHOIo NoAoXAnTe, Noka pas3paguTca Orok nuTaHus.

YBEOOMIIEHUE!
Mpw yncTkM ycTpoicTBa, Ans cobCTBEHHON He30nacHOCTU PeKOMEeHAYeTCS MCMONb30BaTh 3aLLMUTHBIE OYKM U NepyaTKu.

3apaua TexobcnyxuBaHusi MNepuoanyHocTb

O6Las ymcTka. Mpun HeobxoamMmMocTu:

YucTka Xo40BOro ponmka NeHTbl nepeHoca. lMpw kaXxOoM 3aMeHe KaTyLUKW C NIEHTON
nepeHoca Unu Npy yxyaLeHnn kayectsa
nevaru.

YucTka nevaTaroLLen ronoBku. Mpwy KaXxaon 3amMmeHe KaTyLUKu C NIEHTON
nepeHoca Unu nNpu yxyaLeHnn kayectsa
nevarw.

3ameHa nevaTatoLLel ronoBKy. Mpu pedekrax nsobpaxeHusi.

Perynuposka yrna. Mpn HepaBHOMEPHOM U3HOCE nevaTatoLLen
rOMNOBKY.

YBEOOMITEHUE!

Heob6xoammo cobrntofats NpeanmncaHnsi no obpaLleHunto ¢ n3onponaHornoM. Mpu KOHTaKTe ¢ KoXen Unu rnasamm
TLaTesbHO NPOMbITb MPOTOYHON BOAOW. [pW NPOACIIKUTENBHOM pa3apaxeHUn, BOCMOSb3yWTeCh MeANLIMHCKOM
nomotypto. ObecneybTe XOPOLLYHO BEHTUMALMIO.

O6Lwan YymcTka

NPEOYNPEXOEHUE!
OnacHOCTb NOBpPEXAEHMs YCTPONCTBA NPSIMON NevaTv eOKMMU YUCTALWMMU cpeacTBamu!
= He ncnonbk3ynte ANs YACTKM BHELLHUX MOBEPXHOCTEN NN Y3MOB YNACTSLLME CPEACTBA UMM PACTBOPUTENMN.

= [lbinb 1 BymaxkHble BOPCUHKKN B 30HE NeYaTy yaansnuTe MArkom KUCTbIO UMK MbINIECOCOM.
= OunctuTe BHELLIHUE NOBEPXHOCTU YHUBEPCArbHbIM YACTSALLMM CPEACTBOM.

YucTka X040BOro posimka fieHTbl nepeHoca

3arpsisHeH1e TAHYLLEro Banvka BeA&T K CHIDKEHUIO KayecTsa
neyaTy n, KPOMe TOro, MOXKET MPUBECTYU K YXYALLIEHMIO
TPaHCMOPTUPOBKU MaTepuana.

o MsBnekute KacceTy C neHToN nepeHoca.
. Ypanute oTNoXeHUs OYUCTUTENEM U MSATKOW TKaHbHO.

. Ecnu Banuk (A) noBpexaéH, To ero cneyeT 3aMeHUTb.
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YnucTtka nevyartarowier roioBku

Bo Bpems neyatn Ha nevaTaloLLeli rofioBke MOryT NMOSIBUTLCA 3arpsisHeHUs], HanpuMep, OT YacTuL, Kpackv Ha NeHTe nepeHoca.
MoaTomy uenecoobpasHo U HEOBXOAUMO YNCTUTL NevaTaroLLyto rofoBKy Yepes onpeaerieHHbIe MPOMEXYTKU BPEMEHN B
3aBMCUMOCTY OT KONMYeCTBa YacoB paboThl M OT BO3AEWCTBUIA OKpYXKatoLLeii cpeabl, TakuxX Kak Mbifb U T.4.

NMPEOYNPEXOEHUE!

OnacHOCTb NOBPEXAEHUs1 yCTPOWCTBA NpsiMoi nevatu!

= He ncnonbayiiTe AN YACTKM NevaTatoLeli roNoBKM OCTpbIe 1 TBepAble NpeameThbl.

= He npukacaiTech K 3aUTHOMY CTEKISIHHOMY MOKPbLITUIO NeYaTatoLLel ronoBKu.

e  M3Bnekute KkacceTy C NEHTON nepeHoca.
. C nomolLLbto BAaTHON Nanoykm, CMOYEHHON B CIMPTE, OYUCTUTL NMOBEPXHOCTb NevaTatoLLein rofoBKu.
. lMepen BBOAOM yCTpPOMCTBA NPAMON NeYaT B 3KCMyaTaumio NpoCyLINTE NeYaTaroLLyo rofoBKy 2-3 MUHYThI.

3amMeHa nevararoLLemn rornoBKu

NPEAYNPEXOEHUE!

OnacHOCTb NOBpPEXaeHWs NevaTaroLLeln rofoBK/ 3M1eKTPOCTaTUYECKMMUN paspsigamm U MexaHUYeCcKUmMm
BO3aencTBmsMu!

= YcTaHoBWUTE YCTPOMCTBO MNPSMOW NevaTh Ha 3a3eMIIEHHYH0 3MIEKTPOMNPOBOASLLYIO NOACTaBKY .
3asemnure cebs, Hanpumep, Npy NOMOLLM aHTUCTaTU4ecKoro bpacnera.
He kacanTecb KOHTAKTOB Pa3beEMOB.

U

He kacantecb NpyXMMHOW NNaHk1 TBEPABLIMU NpeaMeTaMmn UNn pykamu.

CHsATMe neyvaTtaloLlen ronoBku
. M3BnekuTe kacceTy C NieHTon nepeHoca.
. Moaynb neyaTatoLLeii rofIoBKM NEpemMecTTe B COOTBETCTBYIOLLIEE MOMOXEHUE AN 0GCNYXUBaHUS.

e  Cnerka Haxm1Te BHW3 AepxaTtenb nevatatoLlen ronosku (C), 4To6bl MOXHO BblfI0 HANOXUTb TOPLIOBbLIN LLIECTUrPaHHbI
KoY Ha BUHTBI (A).

e Ypanute BUHTHI (A) M CHUMWTE MevaTaloLLyto ronoBky (B) BMecTe ¢ €€ nnaHKow.
. OTcoeanHuTe WTEKEPHbIA pa3beM Ha 0OpaTHOW CTOPOHE NevyaTaroLLEeN TONOBKN.

YcTaHOBKa neyvaTtaroLuen ronoBku
. MogkniounTe pasbEMbl K HOBOW NevaTaloLLen rofoBke.

. Mo3numoHnpyiiTe NevaTaroLLyto roroBKy Ha e€ aepxaterne (C) Tak, YTobbl LWTUMThI BOLLNN B COOTBETCTBYIOLLIME
oTBepcTus ronosku (B).

e  Crnerka ygepxuBas nanblem gepxatesnb (C) neyatatoLLeli rofoBkM Ha Ne4aTHOM Banuke, NpoBepbTe NPaBUbHOCTb
NONoXeHns nevartaroLLen ronosku (B).

e  3BakpyTuTe LecTUrpaHHbIM Krto4oM 6onT (A) 1 3aTsHUTE ero.
e  CHOBa BROXwWTe MaTepuan NeHTbl nepeHoca.

e B meH0 Service functions/Heater resistance (CepBucHble cyHkuum/Dot-conpoTnBneHne) BBeauTe 3Ha4eHne
COMPOTUBIIEHUSI HOBOW MNevaTtatoLLell ronoBku. 3Ha4YeHWe MOXHO HalTW Ha 3aBOACKOM Tabrnnyke nevaTtaroLLen ronoBKu.

. ﬂposepre NPaBUITIbHOCTb NOJIOKEHUA neyaTatoLLel ronoBKu, BbIMOMHUB TECTOBYIO NevaTb.
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PerynupoBka yrna (npepbIBUCTbIN PEXUM)

Yron ycTaHOBKW nevaTaroLLelt rofoBkN COCTaBMAET CTaHAAPTHO 26° OTHOCMTENBbHO NOBEPXHOCTUN nevaTtn. OgHako Aonyckn
N3roTOBMEHWSA NeYyaTatoLLel ronoBKM 1 MeXaHNYECKNX Y3MOB MOryT BbI3BaTb HEOOXOAMMOCTb YCTaHOBKM APYroro yrna.

W0lillelelydylylylyly®

NPEQYNPEXOEHUE!

MoBpexaeHne nevaTtaroLLen ronoBkn n3-3a HepaBHOMEPHOro n3Hoca!
MoBbILEHHbI U3HOC NEHTbI NepeHoca M3-3a GbICTPOro MOSBNEHUS TPELLMH.
=  3aBOACKYH0 YCTAHOBKY M3MEHSINTE TOMBbKO B UCKIIOUUTENBHBIX CIyYasiX.

e  Cnerka ocnabbTe BUHTbI C BHYTPEHHUM LUECTUIPaHHUKOM (A).

° CaBuHbTe aeTansb (B), 4Tobbl oTperynuposaTh yron Mexay nevartaroLLen roroBKon 1 e€ gepxarenem.

Casur BHU3 = yron ymeHbLuaeTca
Casur BBepXx = yron yeenuymBaeTtca

e  CHOBa 3aTsiHUTE BUHTbI C BHYTPEHHWUM LUECTUIPaHHUKOM (A).

. 3anycTtute 3agaHve Ha neyatb Ha bonee 4yem 3 MakeTa U MPOBEPbLTE, YTOObI XOA NMEHTbI ObiN NpaBunbHbIM, 6€3
obpa3oBaHus CKNaaok.

YBEOOMIJIEHME!
Ma3bl (C) cnyxaT Ans KoHTpons nonoxeHus. Cnegute, YToGbl NOMOXEHWE BbINo kak MOXHO 6onee napannenbHbIM.
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